CARTOGRAFIA DE LAS INSTALACIONES
(RECUENTO DE PUERTAS)

VIGIAS

Para utilizar el VL-SENSOR-D en posicion vertical,
CONJUNTO DE CONTROL A instale adicionalmente el soporte VIGIA-VL. Sin
- £ . . . . . embargo, la instalacion en el arcén puede provocar la
GUIA DE INSTALACION gsr:'te'g:mlenda instalar primero el conjunto o conjuntos de oclusion de los vehiculos que circulan por el carril mas alejado.
Y MANTENIMIENTO COLOCACION DEL POSTE CON UN BRAZO DE PROYECCION Paso 2: Marque el punto central de la zona de vigilancia en la
Paso 1: Instale el brazo del poste proyectado a 6,00 metros de pista, a una distancia entre 3,50 y 6,00 metros de la alineacion
altura en relacion con el carril de circulacion del vehiculo, para del poste.

fijar el soporte del poste v el VL-SENSOR-D. VL-SENSOR-D
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Lugar de Instalacion: En los casos en que no sea posible
A cumplir con las especificaciones de instalacion, es

recomienda consultar con el Soporte Técnico de
pumatronix.

PREPARACION DEL CABLE PORTILLA-VL

La longitud del cable Ethernet que conecta el VIGIA- VL
al Moédulo Controlador debe ser inferiora 100m.

es se puede garantizar sera necesario incluir un

é Situaciones en las que la longitud maxima de 100 m no
Extensor PoE para datos ethernet.

Paso 3: Corte el cable Ethernet a una longitud suficiente para
conectar el dispositivo de monitorizacion al panel de control.

Paso 4: Abra el conector de acoplamiento, pase el cable
Ethernety engarce un RJ-45 segun la norma EIA/TIA 568A:

12345678

Step 5: Connect the Ethernet cables and close the Docking
Connector.

MAdulo  seresesesess > < .......... PISPOSITIVO DE
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FIJACION DEL CONECTOR DE ACOPLAMIENTO AL
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VIGIA®

Paso 6: Coloque el conector de acoplamiento ensamblado con
el cable Ethernet en el soporte de poste.

Paso 7: Utilice una fita Hellerman para fijar el conector de
acoplamiento al soporte del poste.

FIJACION DELSOPORTE ALBRAZO DEL POSTE

Paso 8: Coldoquese sobre el brazo saliente e inserte las
abrazaderas en el soporte, envolviendo el poste.

s 7

Soporte del
sillin Polo
Estructura

\ Abrazaderas

abiertas de ferro

Paso 9: Alinee la superficie del portapostes con el plano del via.

Paso 10: Sujeta el soporte al poste, cerrando las abrazaderas y
atornillando los tornillos en su sitio con una llave de candn de 7
mm.

INSTALACION DEL DISPOSITIVO DE VIGILANCIA

Paso 11: Afloje ligeramente el tornillo de fijacion del brazo de
bola.

300

W

Plan paralelo
pista

Paso 12: Fije la posicion del VL-SENSOR-D atornillando los
tornillos.

Paso 13: Tienda el cable Ethernet PoE desde el VL-SENSOR-D
hasta el Mddulo Controlador y engarce un conector RJ-45 seguin
la norma EIA/TIA 568A en el extremo.

CONFIGURACION DE VL-SENSOR-D

Los pasos para la configuracion de un Conjunto de
Monitoreo deben repetirse para cada Conjunto de
Monitoreo instalado.

Realice el primer acceso a VL-SENSOR-D siguiendo los
pasos:

Paso 14: Conecte el dispositivo de monitorizacion a un
conmutador habilitado para PoE o a un inyector PoE.

Paso 15: Acceder a la interfaz VIGIA-VL en un navegador
Google Chrome (a partir de la versidn 56) con los datos
predeterminados de fabrica:

IP 192.168.0.250
Usuario Admin
Contrasefia 1234

Paso 16: Vaya a la opcion Configuracion de red.

Paso 17: Definir la direccion IP del equipo compatible con la
instalacién y Unica en la red.

Paso 18: Guarde los cambios realizados.
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MODULO CONTROLADOR WATCHDOG-VLIO
FIJACION DEL MODULO CONTROLADOR DE VIGILANCIA-VLIO

Es aconsejable instalar primero el Monitoring Set.

El médulo controlador VIGIA-VLIO debe instalarse en
un lugar protegido y sobre un panel.

Paso 19 - FIJACION VERTICAL ESTANDAR: Retire el
carril DIN suministrado del bastidor del mddulo controlador
VIGIA-VLIO si hay un carril para fijar el médulo.

Paso 20: Deje espacio suficiente para colocar los cables y las
conexiones.

Paso 21: Encaje el moddulo
controlador VIGIA-VLIO en
el riel del panel.

Soporte para
carril DIN

Carril DIN
75mm
superior

Apoyo

ULP inferior

Paso 19 - FIJACION HORIZONTAL: Retire los 2 tornillos que
fijan el soporte de carril DIN al médulo.

Paso 20: Perpendicular a la posicion
original, fixe el soporte de carril DIN al
soporte inferior del mddulo
(utilizando los 2 tornillos).

Paso 21: Encaje el
mddulo en el carril del
panel.

ESQUEMA DE CONEXION CON ELMODULO CONTROLADOR VIGIA-VLIO

DISPOSITIVO DE CONTROL

CONTROLADOR DE SENALES

Reqleta de bornes
(Conexiones para cada
los en uso)

Conexion de datos ULP

MODULO CONTROLADOR VIGIA-VLIO

! Cabo 26 AWG

Switch

Ethernet @

DC 24V ou 12V

“eIesoeseSeIeS e
| esseswseeseseR Ry

ULP Frente

ULP|Verso

PLACA VLIO

Fuente de
alimentacion ULP

Paso 19 - FIJAR EL PERFIL: Retire el soporte del carril DIN
(afloje 2 tornillos) y el soporte inferior (afloje 4 tornillos).

Quitando los 4 tornillos del soporte inferior, el ULP se
separa del cuadro.

Paso 20: Sujete el ULP al soporte superior con los 4 tornillos y
fije el soporte de carril DIN al lateral del mddulo, sobre el soporte
superior.

p

Paso 21: Encaje el mddulo en el carril del panel.
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CONEXIONES CON ELCONTROLADOR SEMAFORO

Las 4 entradas INPUTS de la placa VLIO deben
permanecer desconectadas.

Paso 22: Compruebe, con un multimetro, que hay nivel de
tension continua en los terminales de entrada Sefial y Comdn de
la placa de contactos seco del Controlador Semaforo.

terminales OUTPUTS y en el IOVcc-IN de la placa VLIO
esde48Vvdc.

f Las seiiales de salida de los terminales OUTPUTS de la

f El voltaje maximo soportado en cada bloque de

tarjeta VLIO no permiten la conexion a tarjetas de bucle

inductivo. En caso de que sea necesario conectar a la
placa de este modelo, pongase en contacto
on el servicio de asistencia técnica.

Paso 23: Conecte la toma de tierra a la |
uperficie de la placa VLIO con cable flexible de ="
0,7 mm2 (engarzando un terminal de horquilla sl
en el extremo).
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Paso 24: Prepare los extremos de 1 cable apantallado de 2 vias
26AWG engarzando un terminal tubular de 1 mm.

Cada cable permite conectar la seiial de 1 carrildela
carretera vigilada al controlador de semaforos.

Paso 25: Conecte el negativo (-) del terminal IOVcc-IN de la
Placa VLIO (fio marrén) a los terminales de entrada situados
debajo del conector I0s para generar un comun de la placa de
contactos secos del Controlador Semaforo.

Paso 26: Conecte el otro fio de la salida deseada (en el terminal
OUTPUTS 1 a 16 de la placa VLIO) al terminal de sefial de la

placa Controladora de Semaforos.
‘ Negativo (-)
)

Senales de salida de
los bucles

() LERE LR LY E YT Y X

5985900098 %000

Paso 27: Complete el Mapeo de la Instalacion con los datos de
los terminales de SALIDA utilizados para la conexidn,
identificados como Puertos I/O en la interfaz del software.

Step 28: Repita los pasos 42 a 46 para cada bucle virtual
registrado (solo se utilizan 16 de los 20 terminales disponibles
enla placa VLIO).

CONTROLADOR SEMAFORO SIN NIVEL DE TENSION

Controlador Semaforo sin nivel de Tension, necesita
alimentacion en las salidas aisladas OUTPUTS de la
Placa VLIO.

Paso 29: Conecte el positivo (+) de la regleta IOVcc-IN con el
positivo (+) de la regleta 12Vcc-Out para alimentar las SALIDAS
aisladas de la placa VLIO, utilizando un cable adicional
(crimpado con un terminal tubular de 1mm en los extremos).

VIGIA'

Positivo (+)

() HeFoSNESTOISSeS e

SN SSH0009%000 D

BBEEEEEEREEEEE50

ALIMENTACION DELATARJETAVLIO

Paso 30: Prepare los extremos de 1 cable de 2 vias de 26AWG
para la alimentacion (engarzando un terminal tubular de 1 mm).

Paso 31: Conecte el fio marrén al negativo (-) del bloque de
terminales VIN nombrado de la placa VLIO (atornillando el
extremo de los cables).

Paso 32: Conecte el otro fio
al positivo (+) del terminal Negativo (-)
VIN de Ila placa VLIO
(atornillando el extremo de
los cables).

CONFIGURACION DEL MODULO CONTROLADOR
WATCHDOG-VLIO

La configuracion del médulo controlador VIGIA-VLIO
en el sistema VIGIA-VL consiste en:

- loidentificamos en la red de comunicacion de datos;
- ailadir los dispositivos VL-SENSOR-D conectados;

- configurar la red de comunicacion de datos.

Paso 33: Conecte el mddulo controlador VIGIA-VLIO a un
ordenador con direccion IP 192.168.0.X y mascara de red
255.255.255.0.

Positivo (+)

Paso 34: Acceda a la interfaz VIGIA-VL en un navegador Google
Chrome (a partir de la version 56) con los datos
predeterminados de fabrica:

IP 192.168.0.1
Usuario admin
Contrasefa admin

Utilice los datos de asignacion de instalacion durante la
configuracion del médulo controlador VIGIA-VLIO.

Paso 35 - REGISTRO DEL DISPOSITIVO SEGUIMIENTO:
Acceda al menu Registros> Camaras y haga clic en +Nueva
camara.

Paso 36: En General, seleccione la opcién Si para habilitar el
dispositivo de supervision, introduzca un Nombre y la
direccion IP definida en el paso 17 en la configuracién del
dispositivo.

Lagovirtual  Rede

Habilitada sm [l

Nome W Camera1

Enderego do video * s 10.8.0.51:8008

Rotacionar 180"

Paso 37 - MARCO: En Zoom y Enfoque, analice si la imagen
esta centrada con respecto a la marca realizada en el centro de
la pista (Paso 2). Si es necesario, modifie la posicion del
dispositivo de vigilancia para corregirla (pasos 11 a 13).

Paso 38 - CREAR VINCULOS VIRTUALES: En Bucle virtual,
seleccione Si para Activar bucles virtuales y haga clic en +Afiadir
region.

Paso 39: Seleccione en Tipo la opcién Entrada (para indicar la
ubicacion de inicio de la deteccion del vehiculo en la imagen); un
ID de Bucle Virtual de 50 to 65y afiada un Nombre.

Paso 40: Haga clic en la imagen mostrada para delinear los
vértices de la region y en Aplicar para guardar.
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Paso 41: Haga clic en +Afadir regién para crear un bucle virtual
(region de tipo Conde).

Se pueden registrar hasta 4 bucles virtuales por
dispositivo de vigilancia para vigilar hasta 4 carriles de
la carretera.

Paso 42: : Seleccione en Tipo la opcién Recuento (para
detectar el paso de vehiculos); un ID de Bucle Virtualde 1a 16 y
afiada un Nombre.

Paso 43: Seleccione un bit de enlace solo cuando el El servidor
de socket estad habilitado en Sistema > Ajustes del sistema >
Servidores Externos.

Paso 44: Define la sensibilidad deseada en la deteccion de
vehiculos arrastrando la barra de seleccion.

Paso 45: Pulsa sobre la imagen mostrada para delimitar los
vértices de la region con el tamaio aproximado de un vehiculo y
sobre Aplicar para guardar la configuracion.

\

—_— —rme———

VIGIA®

Repita los pasos 38 a 41 para cada bucle virtual
deseado.

Repita los pasos 33 a 45 para configurar cada
dispositivo de supervision que compone la solucién
VIGIA-VL.

> B

Paso 46: Seleccione qué modo de operacion de la puerta debe
ser aplicado en la pestafia Bucle virtual > Modo de
operacion, que puede ser:

Recuento de impulsos Pulso al detectar la presencia de un vehiculo

Ocu pacic')n del vinculo| Elpulso permanece activo mientras haya
virtual un vehiculo sobre el Bucle Virtual

-t PUMATRONIX

PRUEBA DE INSTALACION

Paso 47: Verifique que los LED de la placa VLIO indican la
presencia de vehiculos en los bucles virtuales.

Paso 48: Verifique que los LED del controlador de seméaforos
indican la presencia de vehiculos en los bucles virtuales.

Paso 49: Verifique que los LED estén sincronizados.

Cambiar la polaridad de los puertos de SALIDA

implica invertir la légica de funcionamiento del

producto. Compruebe los accionamiento LED
del de las OI para validar la configuracion.

Cambie la temporizacion del pulso enviado por el

Moédulo Controlador VIGIA-VLIO sdélo si la

presencia del vehiculo no es seiialada al
Controlador del Semaforo. Para ello, consulte el manual
del controlador del semaforo para la temporizacion
estandar y introduzca los valores correctos en el
sistema VIGIA- VL.
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CUIDADOY MANTENIMIENTO
Tome medidas de seguridad actualizacion:

* Mantenga el dispositivo inactivo durante el proceso de
actualizacion, asegurandose de que no es solicitado por ningin
servicio u otro equipo de la red donde esta instalado;

* Mantén el dispositivo encendido en todo momento mientras se
realiza la actualizacion, tomando las medidas necesarias para
evitar que se reinicie o se apague.

* Solicite el archivo firmware rellenando el formulario disponible en el
menu Soporte Técnico de la web de Pumatronix.

* Acceda en el Manual de Producto a la instalacién paso a paso de las
actualizaciones de firmware, que puede realizarse a través de la interfaz web
o del software Pumatronix.

VIGIA'

DOCUMENTO DE GARANTIA

Pumatronix garantiza el producto contra todo defecto de material o de
fabricacion durante un periodo de 1 afio a partir de la fecha de emision
de la nota fiscal, siempre que, a criterio de sus técnicos autorizados, se
constate un defecto en condiciones normales de uso.

La sustitucion de piezas defectuosas y la ejecucion de los servicios
resultantes de esta garantia solo se llevaran a cabo en la Asistencia
Técnica Autorizada Pumatronix o un tercero expresamente indicado por
ella, donde el producto debe ser entregado para su reparacion.

Esta Garantia sdlo sera valida si el producto va acompafiado del
Formulario de Mantenimiento debidamente cumplimentado y sin
tachaduras y acompanado de la Factura.

SITUACIONES EN LAS QUE EL PRODUCTO
PIERDE SU GARANTIA

1) Uso de software/hardware no compatible con las especificaciones
del Manual;

2) Conexion del producto a la red fuera de las normas estabelecidas
en el manual del producto e instalaciones que presenten una variacion
de tension excesiva;

3) Infiltracién de liquidos al abrir/cerrar el producto;

4) Dafos causados por agentes naturales (descarga eléctrica,
inundacién, niebla marina, exposicidn excesiva a variaciones
climaticas, entre otros factores) o exposicion excesiva al calor (mas alla
de los limites establecidos en el Manual);

5) Utilizacion del producto en entornos expuestos a gases corrosivos,
humedad excesiva y/o polvo;

6) Muestran signos de manipulacion de los precintos de seguridad;

7) Muestren signos de apertura y modificacion realizada por el Cliente
en lugares del producto no autorizados por Pumatronix;

8) Dafios causados por accidentes/caidas/vandalismo;

9) Mostrar niumero de serie manipulado y/o eliminado;

10) Danos derivados del transporte y embalaje del producto por parte
del Cliente en condiciones incompatibles con el mismo;

11) Uso indebido y no conforme con el Manual de Instrucciones.

POLITICA DE PRIVACIDAD

En cumplimiento de la Ley General de Proteccion de Datos (LGPD) -
Ley n° 13.709, de 14 de agosto de 2018, este producto dispone de
funciones programables de captura y tratamiento de imagenes que
pueden infringir la LGPD cuando se utilizan, junto con otros equipos,
para capturar datos personales.

Pumatronix no se hace responsable de las finalidades, uso y
tratamiento de las imagenes captadas, y el control de la informacion y
formas de funcionamiento del producto son decision exclusiva del
usuario o comprador del producto.

INDUSTRIA
BRASILEIRA DE
TECNOLOGIA

* Para mas informacion acceda al manual del
producto en www.pumatronix.com.br.

SOPORTE TECNICO
+55 41 3016 — 3173 | suporte@pumatronix.com

Movimento em Foco.

Www.pumatronix.com
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