SOLUCOES INTEGRADAS

NEVADA, ITSCAMPRONM,
WeGate, VirtualLoop

NEVADA

0 NEVADA é um avancado sistema de fiscalizagdo ndo metroldgico de evasGes em pragas de pedagio em conformidade
com a Portaria 179 do DENATRAN.

Mais que um sistema de fiscalizacdo, o Nevada representa uma solugdo completa de hardware e software de gestdo de
violagdes, baseado na analise de imagem e processamento LAP/OCR, homologado pela PUMATRONIX junto ao INMETRO. Com
imagens de alta qualidade e grande riqueza de detalhes, garante o registro das informagdes independentemente de fatores
como velocidade, iluminagdo ambiente, tipo de placa e clima.
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VISTA EM ELEVAGCAO DO SISTEMA INSTALADO EM PISTA AVI

PRINCIPALS CARACTERISTICAS

+ Pode ser utilizado em pistas manuais ou automaticas

+ Consulta automatica da existéncia (ou ndo) de um TAG valido
+ Enviodos dados asautoridades competentes para autuagdo

ITSCAMPRO NM

E um sistema automético ndo metroldgico para fiscalizacio. Homologada pela PUMATRONIX junto ao INMETRO, seu principal
diferencial  dispensar o uso de sensores de deteccdo veicular. Todo processo de identificacdo das infragdes se da através
deanalise deimagem e processamento OCR. Esta caracteristica faz com que 0 ITSCAMPRO NM se enquadre na categoria de
solugBes ndointrusivas possibilitando a diminuigdo dos custos de implantacao.

PRINCIPAIS APLIC/—\COES

Aplicavel para fiscalizagdo de:

+ Avanco de sinal vermelho + Rodizio deveiculos )
» Parada sobre faixa de pedestres * Zonas de restrigao a circulagao
+ Circulacdo em faixas proibidas + Conversao e retorno proibido
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WeGate

E uma solugdo completa para reconhecimento e disponibilizagdo dos dados de veiculos e cargas para outros sistemas. Sua
configuragao é versatil permitindo a integragdo com sensores fisicos e a utilizagao de sensores virtuais, atraves da detecgdo
por imagem.

ITSCAM ITSLUX ITSCAM VIGIA

PRINCIPAIS CARACTERISTICAS
+ Leiturada placa do veiculo + Integragdo com outros sistemas através de WS REST
+ Leituradocddigodocontainer + Configuracdo simplificada através de interface Web

VirtualLoop

E umabiblioteca de software baseada em andlise de imagem para detecc&o de veiculos. Permite o monitoramento de vérias
faixas ou de cruzamentos, com um Unico Dispositivo de Capatura e Processamento de Imagens diminuindo a
quantidade de equipamentos necessarios paraum completo monitoramento.
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APLICACOES
+ Contagem deveiculos + Detecgdo do sentido de trafego
+ Parada sobre a faixa de pedestre + Deteccdo de velocidade pontual ndo aferida
+ Deteccdodeveiculosparatriggerdeoutrasaplicagdes ¢ Deteccdo de objetos abandonados
+ Medicdo do tamanho da fila de veiculos + Deteccdode veiculos parados emviamanual/
+ Classificacdo deveiculos automatica depedagio
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