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Visao Geral

O ITSCAMPRO Movel é um software que faz a interface de dispositivos de captura (equipamentos fixos ou
moveis como a VTR 600), exibindo em tempo real as imagens e registros que estdo sendo capturados.
Realiza a andlise através de algoritmos de inteligéncia artificial para o reconhecimento de placas e
caracteristicas gerais dos veiculos, para equipamentos que nao possuam essas funcionalidades
embarcadas. Também permite o envio dos dados capturados para outra aplicacéo.

Possibilita o cadastro de dispositivos e realiza a coleta de imagens fornecendo informac¢8es detalhdas
sobre a captura como: identificacdo de placas (OCR), classificacao dos veiculos, data e hora, localizagéo,
etc. Possui relatorio de registros que permite diversos filtros, incluindo a busca por placa.

Além da funcionalidade de interface de dispositivos de captura, também possui um aplicativo distribuido
gratuitamente na loja da Google® Play, que permite a visualizacdo em tempo real dos veiculos que estéo
sendo capturados, além dos alertas para veiculosmonitorados.

O sistema se destaca por emitir alertas sonoros e visuais através da interface Web, do app mobile, ou e

mail, para veiculos roubados, furtados, suspeitos de participacdo em praticas criminosas ou com restricdes
de circulagéo, oferecendo uma resposta agil e proativa ao possibilitar a integragcdo com os sistemas de
seguranca publica como: PMMG, PMPR, DetectaSP, SPIA (PRF), entre outros.

O ITSCAMPRO Mével realiza o gerenciamento de placas veiculares executando as seguintes atividades

1 Coleta otimizada e eficiente de imagens diurnas e noturnas de veiculos, através do dispositivo de
captura de imagens;

9 Leitura automatica das placas, identificando os caracteres (OCR), paradispositivos que nao possuem
OCR embarcado;

1 Armazenamento automético das informagfes da placa lida, no banco de dados e nas fotos do veiculo,
com a localizacdo GPS da captura;

1 Classificagdo dos veiculos nas imagens, por tipo de veiculo (ex.: carro, moto, caminh&o e 6nibus),
para dispositivos que ndo tenham o Classifier embarcado;

1 Selecgéo de sintaxe de placa que serd monitorada, de acordo com o tipo de OCR em operacéo, entre
as opcoes: Brasil no padréo Mercosul, Argentina, Bolivia, Chile, Colémbia, Equador, Franga, Holanda,
México, Paraguai, Peru e Uruguai;

1 Geracao de relatorio com as placas reconhecidas, extraindo os dados do sistema ao aplicar diferentes
filtros, como exemplo o filtro por data e hora, tipo de placa ou uma placa de veiculo especifica,
permitindo a exportacdo em formato CSV;

9 Busca por placas de veiculos especificas com interesse em monitoramento, com a possibilidade de
importar para o sistema uma lista de placas de interesse ou ainda cadastrar manualmente cada placa
a ser monitorada;

1 Emissao de alertas sonoros, que podem ser configurados por tipo (furto e roubo, documentacéo, etc)
e gque sado emitidos quando placas em monitoramento sdo reconhecidas;

1 Cadastro de até 4 dispositivos de captura LPR e 2 panoramicas, operando simultaneamente,
coletando imagens, identificando as placas e armazenando 0s registros, ou para a ITSCAM 600, como
visualizador Unico;

1 Acesso ao sistema com login e senha, com diferentes niveis de permissao e configuragdo do sistema.

O ITSCAMPRO Movel é uma ferramenta essencial para fortalecer a seguranca e possibilitar acdes proativas.

Obs.: O ITSCAMPRO Movel pode ser instalado em um PC, MAP, Firefly ou Pltig da ITSCAM600.

wWww.pumatronix.com
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Distribuicéo da informacao: O conteldo gerado pelo ITSCAMPRO Mével (imagens
capturadas e a informacéo) sao protegidas por usuario e senha. Porém, cabe ao
administrador do sistema o controle dos usuarios que possuem acesso a informagéo e a
divulgacao do con teldo.

Filtro por Tipo de Veiculo: Para efetuar a busca utilizando o filtro por tipo de veiculo, é
necessario que a licencga do classificador de veiculos esteja habilitada no Hardkey e no
sistema.

Remocéao de arquivos: Ao executar remocao de registros, o ITSCAMPRO Movel
removera completamente os registros, incluindo informacdes do banco de dados e
imagens do sistema de arquivos do servidor. Essa operacao ndo pode ser revertida.

Licenca de Software: O software e a documentacao relacionada estao protegidos por
direitos autorais. Ao instalar o software o usuario concorda com as condi¢fes do
Contrato de Licenca.

Acesso a internet: Na configuracao padrao de fabrica o ITSCAMPRO Mével ndo possui
uma rota de saida ajustada e para acessar a internet € necessario Adicionar uma das
interfaces ao selecionar entre as disponiveis.

Leitura de placas: Quando o dispositivo de captura de imagens tem a funcéo Salvar
Registros sem Placa habilitada no ITSCAMPRO Mavel, os registros efetuados podem
conter somente as imagens, sem o conteldo da placa e neste caso é considerado um
registro com placa vazia.

Formato do arquivo de placas: Quando a licenca do ITSCAMPRO Movel estiver instalada

no MAP, os arquivos enviados para o ITSCAMPRO Mével devem estar no formato UTF -8.
Caso seja necessario converter o formato, é sugerido usar um conversor como o

Dos2Unix.

Restauracdo do Sistema: Ao restaurar uma base de dados no ITSCAMPRO Mével, todas
as informacdes que estavam armazenadas no equipamento (inclusive as imagens)
serdo sobrescritas.

Restauracdo de Fabrica: Ao restaurar uma instalacdo do ITSCAMPRO Mével para a
versao de fabrica, todas as informagdes que estavam armazenadas (inclusive as
imagens) serdo apagadas.

Reinicio do ITSCAMPRO Mdvel: Solicitar a reinicializacdo do ITSCAMPRO Movel faz com
que todas as conexdes com os dispositivos de captura de imagem, sejam interrompidas
durante o processo e pode haver perda no reconhecimento de veiculos durante este
periodo .

Limpeza de Registros: Ao aplicar a Limpeza de Registros, todos 0s registros serdo
perdidos e ndo poderdo ser recuperados.

e
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Modelos

O ITSCAMPRO Movel pode ser utilizado em aplicacdes variadas sem prejuizo de desempenho, desde que
sejam respeitadas as especificacdes de instalacdo fornecidas pela Pumatronix. Estas especificacdes variam
de acordo com o porte da instalacéo e o fluxo de veiculos analisado.

O ITSCAMPRO Movel € um sistema robusto que pode ser usado da forma padréo ou podem ser feitas
customizacgdes. Estas customizacdes podem modificar o funcionamento do produto ou podem incluir
funcionalidades especificas, como relatérios personalizados.

Maiores informacdes sobre customizagbes do ITSCAMPRO Movel podem ser solicitadas diretamente a
Pumatronix.

wWww.pumatronix.com
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1. Conhecendo o Produto

O ITSCAMPRO Moével é o software que oferece a interface operacionapara aplicacdo em solucfes de
monitoramento de veiculos, desenvolvidas pela Pumatronix.

7

Ao acessar o0 sistema ITSCAMPRO Moével, a tela principal é exibida e contém as informacdes e
funcionalidades liberadas de acordo com a configuragdo do perfil de acesso do usuario. Podem ser
disponibilizadas as funcionalidades na tela inicial doPainel de Controle, enumeradas e descritas naFigura
1.

A restricdo de acesso a equipamentos € uma funcionalidade do sistema, tendo em vista que a informacéo
armazenada pode demandar sigilo de divulgacao.

Distribui¢do da informacgéo: O contetido gerado pelo ITSCAMPRO Movel (imagens
capturadas e a informacao) séo protegidas por usuério e senha. Porém, cabe ao
administrador do sistema o controle dos usuérios que possuem acesso a informacgéo e a
divulgacao do con teldo.

1.1. Visualizacéo do Painel de Controle

A tela do Painel de Controleé a tela principal de operagéo do ITSCAMPRO Movel, pois exibe em tempo real
ao usuario as imagens dos registros que estdo sendo realizados. Estes registros sao provenientes de todos
os dispositivos aos quais 0 usuario tenha permissao de acesso.

®@ 6 ® O ©® ® @

# Perfil de Sistema v

ITSCAM 600 LAET [{2) OFPS] (of, ) ITSCAM 450 LAET [{3) OFPS]

© BER5F68 BER5F68

© 19/08/2024 12:47:57 © 19/08/2024 12:47:57

Ultimos Registros

i= Todos

£ BERSF68
@ ITSCAM 450 LAET
© 19/08/202412:47:57

BERS5F68 )

@ ITSCAM 600 LAET

@ 19/08/2024 12:47:57

B DUT1J21 & . .
@ @ ITSCAM 450 LAET

@ 19/08/2024 12:47:56

PLACA BER5F68 (100.00 %) PLACA BERS5F68 (100.00 %)

= DUT1J21 &

O ITSCAM 600 LAET DATA/HORA 19/08/2024 12:47:57 DATA/HORA 19/08/2024 12:47:57

SLEee v CAMERA ITSCAM 600 LAET CAMERA ITSCAM 450 LAET

B ARM6E74 ) o . 5 .

3 ITSCAM 450 LAET CLASSIFICAGAO @ Desconhecido CLASSIFICACAO @ Desconhecido

© 19/08/202412:47:51 MARCA - (_) MARCA - (_)

B ARM6E74 )

@) ITSCAM 600 LAET MODELO - (-) MODELO - (-)

© 19/08/2024 12:47:51 COR - (_) COR ” (_)

B QJQ6A35 &

Q.SSCAQM45O LAET VELOCIDADE 88 km/h VELOCIDADE 88 km/h

© 19/08/202412:47:41

QJQ6A35 2
@ OCR N/A @ N/A 19/08/202410:12 (= -%

Figura 1 - Tela principal do Painel de Controle

1) Status da leitura automética de placas;

2) Lista dos ultimos registros efetuados;

3) Buscas por placas especificas nos registros efetuados;
4) Acesso a tela Inicial;

wWww.pumatronix.com
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5) Menu Principal com os painéis de informagées;

6) Menu Sistemacom as opc¢des para controle de acesso, configuracdes e manutencgdo do sistema;

7) Menu Cadastrospara insercdo dos dados dos dispositivos de captura de imagem e das placas
de interesse para monitoramento;

8) Menu Relatérios que permite filtrar e listar registros efetuados;

9) Selecdo e aplicacéo dePerfil de Sistemasalvo;

10) Ajustes rapidos para a conta do usuério logado ao sistema e opc¢des deDesconectarou Parar
0 equipamento:

a. Permite a redefinicdo de Nome e Senhanos campos respectivos e do layout do grid da
tela inicial do Painel de Controle

& Minha Conta

Nome % Administrador

Senha

@ Senha|[=Z][0][@ #$
Layout
0
=
]

[ |

11) Opgoes de configuragao para a imagem do dispositivo:
a. Clicando sobre o iconeem formato de camera, efetua a captura de uma imagem no
momento do clique;
b. Clicando sobre o icone de bindculo, a tela de configuracao inicial do zoom é aberta e
permite configurar com o auxilio da grade habilitada;
c. Clicando sobre o icone de engrenagens a direita, é possivel selecionar qual dispositivo
deve exibir a imagem na &rea de visualizagao:

#12 Configuragéo

Cémera
B teste
Exposigéo

aal 1

12) Exibicao dos caracteres da placa referente ao ultimo registro efetuado;

13) Area de visualizagio da imagem de um ou mais dispositivos cadastrados;

14) Status do ITSCAMPRO MoévelA barra de status permanece sempre visivel e exibe a situagéo
atual do sistema, com as informacdes atualizadas sobre o funcionamento do OCR, GPS, espaco
em disco e hora do servidor.

1.1.1. Visualizador de Registro

A lista dos ultimos registros efetuados, exibida na tela principal do Painel de Controle apresenta as
principais informacdes da placa identificada e a data e hora do momento do registro efetuado. Ao clicar
sobre um dos registros listados, a janela do Visualizador de Registroexibe na aba inicial a localizacdo em
mapa, 0 equipamento responsavel pela captura da imagem, os icones indicativos do tipo de veiculo
detectado e os dados complementares nas demais abas:

wWww.pumatronix.com
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@ Informagdes do Registro 494305

LACA DI 21 Eanu
TaHoRa  19/08/2024 12:47:56

ITSCAM 600 LAET
Carro
00.00%

ITSCAM 600 LAET

Figura 2 - Tela de informacdes do Visualizador de Registro

1.2. Ajuda para Utilizacdo do ITSCAMPRO Movel

O simbolo de ponto de interrogacgéo disponivel nas telas do ITSCAMPRO Moével exibe o contetdo da ajuda
na lateral esquerda da tela. Este conteldo apresenta uma breve descricdo da funcionalidade da tela e
maiores detalhes sobre os parametros que podem ser corfigurados.

& Administrador

Figura 3 - Ajuda no uso do ITSCAMPRO Movel

1.3. Aplicativo ITSCAMPRO Moével para Aparelhos Moveis

O ITSCAMPRO Mével possui um aplicativo distribuido gratuitamente na loja da Google® Play, que permite
transformar qualquer aparelho moével (celular ou tablet) com sistema operacional Android® em um
equipamento de visualizacdode informacgdes veicularesdo software ITSCAMPRO Movel.

Ao realizar o cadastro de placas com restricdo ou para monitoramento, o alerta é enviado automaticamente
para o usuario do dispositivo mével, que emite uma sinalizacdo visual com a descri¢cdo da restricdo, além
da sinalizacdo sonora de placa monitorada detectada, a0 mesmo tempo em que o alerta é emitido na
interface do software ITSCAMPROM¢ével.

A visualizacdo ao vivo das imagens detectadaspode ser acessada na tela inicial:

wWww.pumatronix.com
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M °75
17:56:54 31/07/2024

Hw 56
17:56:51 31/07/2024

U 44
17:56:33 31/07/2024

M 033
B 17:56:29 31/07/2024

Efne 62
17:56:23 31/07/2024

Figura4 1 Tela do aplicativo de visualizacdo dos ultimos registros efetuados

2. Informacoes Geradas

2.1. Informagdes do Status do Sistema

As informacg8es mais detalhadas sobre o status do sistema e o comportamento do ITSCAMPRO Moével podem
ser obtidas acessando o menuPrincipal > Dashboard.

Os dados obtidos oferecem asestatisticas de consumo de recursos, em tempo real, o histérico do total de
registros, da quantidade enviada ao servidor e da probabilidade de acerto do OCR efetuado para a data
selecionada. O histdrico de carga de CPU e de uso de memdria RAM sao exibidos em graficos

10
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Dashboard

@ Status do Sistema

Total de Registros

Uptime N/A
ST P un
/\u"‘u/\ P8 '\
(~ > ¢ [~ % 2
\\i\" B \ )
Y /i oty /i
\,,, ,,,//
CPU % RAM %
D Histdrico
£ 03/04/2018
5,234

# Perfil de Sistema -l 4 Aplicar perf

AN AT
AN ) S
\’<41 ¥/ '\7\1 -/

Disco % Fila do OCR
85.5%

Prob. de Acerto do OCR

03/04/2018 17:14

=] Princv’)al G Sistema
Painel e Informacoes » Configuracoes do Sistema =

D Histdrico

1 03/04/2018

0

Total de Registros

Histérico de Carga de CPU

e R & (dministrador

0.0%

Prob. de Acerto do OCR

Historico de Uso de Meméria RAM

100.0%

80.0%

60.0%,

cPU%

40.0%

20.0%,

®Senico  ®BancodeDados  @Web
100.0%

80.0%

60.0%)

RAM 9%

40.0%

200%)

o
00:00 0420

@Senico @ Bancode Dados  @Web

0953 1526 2100 23:55 ~00:00 0420
Hora do dia

00:00 04220

Hora do dia

0953 1526 2100 2355 0000 04:20

1526 2100 23155

Figura 6 - Tela do Dashboard exibindo os gréficos dos Histéricos

2.2. Relatorio de Registros

Ao acessar o menu Relatério > Relatorio de Registros é possivel recuperar os dados dos registros
armazenados no ITSCAMPRO Mdével, através do uso das opcdes de filtro$s registros encontrados a partir
dos filtros aplicados na busca, séo listados ao clicar emBuscar. Ao Limpar Filtros, os valores aplicados na

busca sao reiniciados. Os resultados sao apresentados em formato de relat6rio, com os critérios de filtro
que podem ser aplicados na busca:

1 Data/Hora Inicial: buscas por intervalo de tempo com a selecao da data e hora inicial do periodo;
71 Data/Hora Final: buscas por intervalo de tempo com a selecdo da data e hora final do periodo;
1 Céameras filtro dos dados de um ou mais dispositivos de captura de imagens cadastrados;

wWww.pumatronix.com
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= =4 =9

Placas para filtrar somente placas Reconhecidasautomaticamente, as Ndo Reconhecidasou Todas,

Placa pesquisa por uma placa de interesse ou parte da mesma;

Pais permite buscar na base do ITSCAMPRO Mével por registros de paises especificok necessario
gue a licenca do OCR esteja habilitada para que a placa de um pais possa ser reconhecida

Tipo de Veicula Opcéo de filtrar por tipo de veiculo detectado, que permite identificar como Moto,
Carro, Onibus, Caminhdo ou Desconhecidg

Tipo de Gatilho: filtro por tipo de gatilho que pode considerar os gatilhos definidos no cadastro do

dispositivo (op¢éo Padrao), o gatilho do Detector de Jammer ou ambos.

Filtro por Tipo de Veiculo: Para efetuar a busca utilizando o filtro por tipo de veiculo, é
necessario que a licencga do classificador de veiculos esteja habilitada no Hardkey e no
sistema.

K Principal I Sistema @ Cadastros 4 Relatorios & Administrador

/& Perfil de Sistema vI e

Poweres ty Puamatreess 8

Relatério de Registros ?

Data/Hora Inicial Data/Hora Final Cameras Placas Placa Tipo de gatilho
£ 28/11/2025 £ 28/11/2025 Reconhecidas =1 ** Todos v
) Néo R i
00 v| 00 v| 00 v 23 vl 59 v| 59 v B Peonterkio Pais
Todas
Tipo de Veiculo

¥ Todos v

10 ~| Sem registros a apresentar.

Tipo de
gatilho

Servidores  Tipo de

Data/Hora Camera  Placa Localizagdo Situagao Descrigdo st s

Imagens

Sem registros a apresentar.

28/11/2025 14:04 () 60%

Figura 7 - Tela do Relatério de Registros

Os registros localizados com o filtro aplicado séo listados, apresentando os respectivos dados de:

=8 =4 =0=0=0_0_9_9=1

Data/Hora;

Dispositivo responsavel pela captura;

Placa reconhecida;

Coordenadas geogréficas da localizag&o do dispositivo;
Tipo de gatilho;

Descri¢do adicionada;

Estado do envio para Servidores Externos;

Tipo de veiculo detectado pelo Classifier;

Imagens da captura.

Selecionando os registros na caixa de selecdo a esquerda, o ITSCAMPRO Movel exibe o botdo décdes
para selecédo das opc¢bes de acao para os arquivos dos registros selecionados:

)l
il
)l

Exportar registros selecionados exporta somente os registros, em formato CSV;
Exportar registros selecionados (com imagens) exporta os registros e as imagens, em formato ZIP;
Remover registros selecionados remove os registros do banco de dados do sistema.

Remocéao de arquivos: Ao executar remocao de registros, o ITSCAMPRO Movel
removera completamente os registros, incluindo informac¢des do banco de dados e
imagens do sistema de arquivos do servidor. Essa operacao ndo pode ser revertida.

12
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2.2.1. Informag0bes Detalhadas do Registro

Os detalhes do registro séo exibidos em abas e contém os dados que podem ser obtidos com:

T

= =

=A =

Sequéncia de imagens capturadas, que podem ser ampliadas ou visualizadas em tela cheia ou
copiadas (ao clicar no botao de download, ao lado das mesmas);

NUmero do registro gerado no ITSCAMPRO Movel;

Placa do veiculo lida automaticamente. Caso o0 usuario possua permissao para alterar a placa, um
botéo para edigéo é exibido ao lado da mesma;

Informacédo temporal da aquisicdo da imagem (data e horario da captura);

Informacgéo espacial (identificacdo do equipamento e exibicdo em mapa da localizacdo geogréfica,
guando habilitado);

Opcéo de exclusao do registro. Caso 0 usuario possua permissao para remover o registro, o botéo
para exclusao é exibido;

Detalhes do veiculo (tipo, pais de origem).

@ Informagdes do Registro 494305

@ PCA DETTU21
19/08/2024 12:47:56
mera  ITSCAM 600 LAET
Carro
00.00%

ITSCAM 600 LAET

Figura 8 - Tela inicial de Informac¢bes do Registro

As informacgdes sobre 0 OCR processado para o registro podem ser obtidas na ab@CRe se referem:

=A =4 =4 =4 =N

ao tempo gasto para o reconhecimento;

a cor do fundo apresentada na placa;

ao tipo de placa, que pode ser de motocicleta ou nao;

ao Pais de origem da placa;

a probabilidade de acerto do OCR para cadacaractere identificado.

& Informagdes do OCR 494305

a0 ms
Claro
™ Nao
sis  Brasil/Mercosul (76) @&

D

ITSCAM 600 LAET

Figura 9 - Tela da aba OCR de Informag¢fes do OCR do Registro

Na aba Envio é possivel verificar o estado do envio dos registros para cada um dos servidores habilitados
no sistema.

13
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£ Informagoes do Envio 10232

Nao Enviado

Figura 10 - Tela da aba Envio de Informacdes do Registro

3. Documentacao Adicional

Produto Link Descricao

Manual para a integracéo de solucdes de clientes
ITSCAMPRO Movel 2.6.6 | Manual do WebService com o software do ITSCAMPRO Moével através de
WebServices REST

Application Notes Uso da Chave|Passo a passo para aplicacdo da Chave API do

ITSCAMPRO Mével API do Servico de Mapas do Google Maps no software ITSCAMPRO Movel e
Google visualizacdo do mapa na interface

4. EspecificacOes de Software

A versao 2.15.0 pode ser usada para atualizar qualquer Sistema ITSCAMPRO Mével a partir da versao 2.7.2.
Versdes anteriores a 2.7.2 devem ser atualizadas em conjunto com o Suporte Técnico.

O ITSCAMPRO Movel pode ser instalado em computadores com arquitetura x86 64 bits com sistema
operacional Ubuntu Server 20.04 e 22.04.

Para a atualizacdo do ITSCAMPRO Mdvel dos produto¥ TR 600 e ITSCAM FF600, é preciso utilizar o
arquivo de firmware gerado.

Para visualizar a interface, deve ser utilizado o navegador Google Chrome através de um computador
conectado a mesma rede de dados da solucao com ITSCAMPR®Gvel. As solugcdes da Pumatronix que
utilizam o software sédo todos os modelos de dispositivos das linhas ITSCAM400, ITSCAM450 e ITSCAM
600 e na fiscalizacdo de estacionamento rotativo.

4.1. Especificacdes do Dispositivo Android para oAplicativo

O aplicativo Visualizador ITSCAMPROMO6vel pode rodar em qualquer aparelho mével (celular ou tablet)
com sistema operacional Android® com a versao 8.0 ou superior.

O download do aplicativo ITSCAMPRMével esta disponivel na loja da Google® Play do aparelho mével e
este deve ser habilitado no software ITSCAMPROMOvel (acessando as Configuragbes do Sistema na
interface):

14
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. Visualizador
¢S ITSCAMPRO Movel

PUMATRONIX EQUIPAMENTOS
ELETRONICOS LTDA

23] Mais de 100 L]

59MB Downloads Clas§wﬁcaqao
Livre ®@

Sobre este app >

Aplicativo de visualizagao de registros do Sistema
ITSCAMPRO Movel.

Negodcios

Figura 11 - Tela de visualizacéo do aparelho movel

5. Licenciamento

Alicenga do ITSCAMPRO Movel é um arquivo Unico e associado ao hardware em que o sistema foi instalado.

Caso seja necessario fazer a instalagdo em maquina adicional, uma nova licenca deve ser requisitada ao
Suporte Técnico da Pumatronix.

Mudanca na quantidade de equipamentos que podem conectar simultaneamente no ITSCAMPRO Mdvel
podem ser solicitadas ao Suporte Técnico ou Comercial da Pumatronix.

Licenca de Software: O software e a documentacéo relacionada estao protegidos por
direitos autorais. Ao instalar o software o usuario concorda com as condi¢ées do
Contrato de Licenga.

O ITSCAMPRO Mével é um software que necessita de uma licenca para funcionar. Esta licenca especifica o
porte da instalagéo e as funcionalidades desejadase especifica quando ha algum dispositivo com erro na
autenticacdo. Os itens que podem ser licenciados séo:

15
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of' Informacgodes da Licenga Atual

Versio Biblioteca

i 203

{ Identificador do Hardware
4C4C4544-004C-3710-804B-CACO4FS564E32
i Software Licenciado

i Sim

Numero de Cameras

iR

i Suporte ao Aplicativo ITSCAMPRO Mével
Habilitado

i Suporte ao Detecta-SP

Habilitado

i Suporte a Integragdo com PM-PR

{ Habilitado

Suporte a Integragdo com PM-MG

{ Habllitado

Suporte a Integragao com PRF Mével

{ Habilitado

Classificador de Veiculos

i Habilitado

“ Altere a Licencga do Sistema arrastando o arquivo aqui ou buscando por um

6. Configuracao Inicial

Para que o software ITSCAMPRO Mdvel seja utilizado normalmente, séo necessarias algumas configuracées
iniciais, como o controle do acesso, configuracdes do sistema e o ajuste de data e hora. Estes ajustes
podem ser definidos acessando o menu Sistema

6.1. Cadastro de Usuario

O ITSCAMPRO Mdvel é um sistema com restricdo de acesso. Esta restricao é feita por meio de usuarios e
o conteudo disponibilizado pode ser configurado por conta.

No menu Sistema, a opcao Usuarios exibe as contas cadastradas de acesso ao ITSCAMPRO Movel, aonde
sao editados, adicionados novos ou removidos. Clicando no botdo+Novo Usuario é possivel configurar um

NOVO acesso ao sistema:

B2 Principal
Painel deIn

J Sistema @ Cadastros Lt Relatérios
Col 5 a 3 ulos v Relatd icas v

# Perfil de Sistema v

& Administrador
Minha Conta»

Powered by Pumatronix &
B Usuarios

Q. Buscar

& Usurios
& Administrador

Revisaol.3.2

Usudrios

+ Novo Usuario

Numero de usuérios por Perfil de Acesso

1 0

Administrador Operador

Figura 12 - Tela inicial em Sistema>Usuérios

4 Aplicar perfil

N/A

N/A

19/08/2024 15:23 -%

O ITSCAMPRO Movel pode operar de maneira isolada, com um numero grande de usuérios, permitindo
inclusive que cada usuario possa ter seu proprio layout de configuracdo. A configuracdo de usuarios do

wWww.pumatronix.com
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ITSCAMPRO Movel é dividida em abas e o significado dos campos que podem ser preenchidos na ab@eral
séo:

Nome: Nome para identificac@o e apresentacdo do usuario no sistema;

Ativo: Habilita ou desabilita o usuario no sistema;

Login: Identificador Unico do usuario no sistema;

Senha Protec¢éo de acesso do usuario ao sistema, com no minimo 6 caracteres e que deve conter
letras minUsculas ou mailsculas combinadas com 1 numeral e pelo menos lcaractere especial (@,
#, $ ou %);

1 Perfil de Acesso Descri¢ao de quais informagfes o usuario tem acesso a visualizagcao e manipulacao

B Usuérios ?

=A =4 =4 =9

[Q Buscar | | Usuario Administrador
4 & Usudrios | €%) Criar uma cépia deste Usudrio ‘ ‘ & Remover Usuério ‘ ‘ + Salvar Usudrio ‘
& Administrador
Geral Layout Operagoes Avangadas e Permissoes
Nome | ¥ Administrador ‘
Ativo ON&o
Login & admin ‘
Senha | 8 Ssenha|[a-Z][09][@ # $ %] minimo 6 @ ‘
Perfil de Acesso | & Administrador V‘

Figura 13 - Tela de configuracdo de usuério na aba Geral

Na aba Layout deve ser selecionado o layout a ser exibido na tela de Painel de Controle (tela inicial) do
ITSCAMPRO Mdvel, disponivel para configuracédo rapida ao clicar sobre o nome do usuario na barra de

menus:
H Usuarios

-~

|Q Buscar | Usuério Administrador
4 & Usudrios ‘ ) Criar uma cépia deste Usuério H & Remover Usudério || + Salvar Usudrio
& Administrador
Geral Layout Operagdes Avangadas e Permissdes
Layout
I [
I
I

Figura 14 - Tela de configuracédo de usuario na aba Layout

Na aba de Operac6es Avancadas e Permissfeg possivel configurar o Auto-Login. Esta funcao sé funcionara
corretamente ao utilizar o sistema diretamente no computador que executa o ITSCAMPRO Mdével, pois
permite habilitar ou desabilitar o login automatico para o usuario :

17
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B Usuarios ?

Q Buscar Usudrio Administrador
4 & Usuarios
& Administrador

€ Criar uma cépia deste Usuario @ Remover Usudrio + Salvar Usuario

Geral Layout Operagdes Avancadas e Permissoes

Auto Login Habilitar

Figura 15 - Tela de configuracdo de usuario na aba Operacdes Avancadas e Permissdes

6.2. Perfis de Acesso

Os usuarios criados deverdo ser associados aum dos Perfis de Acessoconfigurados. Os diferentes perfis
criados permitem restringir o nivel de permissdo de acesso, considerando quais telas o usuario podera

acessar ao efetuar login no sistema. OsPerfis de Acessopadrao de fabrica séo nomeados Administrador e
Operador.

12 Principal

Powered by Pumatronix & Painel de Informagdes = Configy a Cémer - e o raniee sz < [ el
E Perfis de Acesso ?
Q Buscar Perfis de Acesso

& Perfis de Acesso
i8¢ Administrador
48 Operador

+ Novo Perfil de Acesso

Numero de usudrios por Perfil de Acesso

1 0

Administrador Operador

N/A N/A 19/08/2024 15:23 -%

Figura 16 - Tela inicial em Sistema>Perfis de Acesso

Além disso, é configurado o nivel de permissao do perfil, que pode ser Somente Leitura, que nao permite
realizar nenhuma alteracéo no sistema ou Administrador, que tem acesso a todas as telas

18
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H Perfis de Acesso

‘ Q, Buscar

4 i@ Perfis de Acesso

Novo Perfil de Acesso

+ Salvar Perfil de Acesso

-

& Administrador
4 Novo Perfil de Acesso
& Operador

Geral Telas

Nome | ¥ Nome

m
m

Somente Leitura

Administrador

Figura 17 - Tela de criacdo de um Perfil de Acesso na aba Geral

Na aba Telas sédo selecionadas as telas as quais o perfil permite 0 acesso

-~

H Perfis de Acesso

Qs Novo Perfil de Acesso

4 i Perfis de Acesso
i Administrador
4 Novo Perfil de Acesso
& Operador

+ Salvar Perfil de Acesso

Geral Telas

Telas Nao Associadas:

Telas Associadas

[ 2 painel de cortrole

[ 2 pashooara

| 0 Usudrios

0 Perfis de Acesso

0 Data & Hora

2 Configuragdes de Rede

|
|
|
|
O Configuragbes do Sistema |
|
|
|

2 Manutengdo do Sistema

Figura 18 - Tela de criacdo de um Perfil de Acesso na aba Telas

6.3. Configuractes do Sistema

Ao acessar o menu Sistema > Configuracdes do Sistemg as categorias de configuragdo do ITSCAMPRO
Mével sdo agrupadas e dispostas em abas a esquerda da tela, com aaba Geral para as configuracbes mais
basicas de funcionamento do sistema:

)l

= =4 =4 =9

Idioma: Selecao do idioma a ser aplicado na interface, sendo possivel optar por Portugués, Inglés ou
Espanhol;

Nome do Sistema Insercédo de uma identificacdo que sera exibida na tela de login;

Descricéo do Sistema Inser¢éo de uma descricdo do sistema, para exibicdo na tela de login;

Logo do Sistema Insercdo de uma logo para exibicdo na tela de login;

Habilita Camera Panoramica Permite habilitar ou desabilitar o uso de dispositivos de captura de
imagens panoramicas no sistema;

Habilita Desligar o OCR Permite habilitar ou desabilitar o botdo que desliga o OCR de um dispositivo.
Estes botdes estdo localizados na base da regido da imagem doPainel de Controle e trocam de cor
dependendo do estado de funcionamento dos equipamentos;

Login automatico para clientes remotos: Permite ou proibe que clientes remotos facam login
automatico no sistema,;

Nome/ID do Equipamento: Nome ou identificador do equipamento. Essa informacgé&o é utilizada pelo
protocolo de envio para o FTP;

19
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e - = rl_—“mrri@r‘lcipal - =} iislema - @ Cadastmii' mEEIatérios - # Perfil de Sistema ~ | 4 Aplicar perfil & ﬁ?ﬁmi:r:jasjrador
Configuragdes do Sistema ?
2 Geral | QﬁGeraI )
W Mapas
Idioma B Portugués v (Padréo: pt_BR)

& Detecgéo de Veiculos

Nome do Sistema W ITSCAMPRO Mével (Padro: ITSCAMPRO Movel’)
&= OCR - . = . = = . N
Descrigao do Sistema = Sistema Mavel de Reconhecimento de Placas (Padrao: ‘Sistema Mavel de Reconhecimento
de Placas)
2 Serial/USB
Q@ Acesso Externo a Altere o Logo do sistema jogando o arquive aqui ou buscando por um. [>)
B Armazenamento / ////
B I I A M PR =
———
& Servidores Externos C
9 Telemetria MOVEL ‘ \\ \\
? Ponto de Captura I I
Habilita Camera Panoramica @ Habilitar (Padréo: Desabilitado)
Habilita Desligar o OCR Habiltar (Padréo: Desabilitado)
Login automatico para clientes remotos Habilitar (Padrdo: Desabilitado)
Nome/ID do Equipamento L 3 (Padr&o: ")
OCR N/A N/A 20/08/2024 08:51 -%

Figura 19 - Tela inicial de configuragédo Geral do Sistema

1 Modo de Instalagéo do Equipamento Modo de operacdo do equipamento. Ele pode operar em trés
modos: Moével (instalado em viaturas), Estéatico (em tripés) ou Fixo (instalado em postes):
o Latitude: Coordenada geografica de latitude da instalagéo configurada como no modo Fixo;
0 Longitude: Coordenada geogréfica de longitude da instalacdo configurada como no modo
Fixo;
1 Modo de Operacaa Define se o sistema entra em operagéo assim que € iniciadono modo Automatico
ou se precisa da interven¢do do usuario, quando selecionada a op¢caoManual.

Nome/ID do Equipamento L 2 (Padréo: ")
Modo de Instalagdo do Equipamento 5 Movel v (Padrdo: Movel)
Modo de Operagdo % Automatico A (Padrgo: Automatico)

20/08/2024 08:51

Figura 20 - Tela de configuracéo Geral do Sistema
6.3.1. Modo de Operacao

Ao acessar osistema, pode ser necessario ativar o inicio da operacao, dependendo da forma como estiver
configurado o Modo de Operacéaq pois permite configurar o acionamento do ITSCAMPRO Mdével para iniciar
aleitura do OCR e efetivacao de registros de forma manual ou automética. No modo Automatico, a operagcao
€ iniciada automaticamente juntamente com o sistema. Quando selecionado o modoManual, a operacao
inicia somente quando o usuario clicar no botéo Iniciar Operacao, situado na barra de menus:

& Perfil de Sistema v Aplicar pe W Iniciar Operagio s ‘i.':rr'm.lﬁ,"":’:'-l"::'

o

Figura 21 - Localizag&o do botéo Iniciar Operacéo
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Antes de iniciar a operacdo no modo Manual, devem ser informados os dados do
inicio da operacgédo do sistema ITSCAMPRO Mdével:

¥ Informagdes da Operagao

CPF do PRF
Matricula do PRF
UF

BR

L

Deserigio

usuario responsavelpelo

Figura 22 - Tela de indicacdo dos dados do usuario responsavel pelo inicio da operacéo

6.3.2. Mapas

A plataforma de geolocalizacédo do Google (Google Maps) pode ser utilizada dentro do sistema ITSCAMPRO
Moével. Esta funcionalidade permite exibir a localizacdo do equipamento instalado no mapa fornecido,
juntamente com a informacao dos detalhes do registro efetuado. Para adquirir a Chave APIfornecida pelo
Google Maps, consulte os requisitos e 0s passos necessarios apresentados no Application Notedo Uso da

Chave API do Servico de Mapas do Google.

1 Chave do Google Maps Insercéo da chave que permite a utilizagdo do Google Maps API, disponivel

no Google

2 Principal J Sistema @ Cadastros Lt Relatorios
Painel d co s+ Rel cas

4 Perfil de Sistema v

Powered by Pumatronix ©

E Configuragdes do Sistema

I

& Geral W Mapas
W Mapas

Chave do Google Maps

W AlzaSyCunCOncwZBMadgsFiZTWfuvAVDG_hRP7! (Padréo: 'AlzaSyCunCO!

& Administrador
Minha Conta

O

BMadgsFiZT)

& Detecgdo de Veiculos

& 0CR

@ Acesso Extemo

2 Armazenamento

0 Aplicativo Movel
 Servidores Externos
2 Telemetria

? Ponto de Captura

Figura 23 - Tela inicial de configuracdo de Mapas

6.3.3. Deteccao de Veiculos

>_hRP71’)

N/A 20/08/2024 10:55 = -%

Na aba Deteccédo de Veiculoé possivel alterar uma série de configuragdes que possibilitam a operacao do

sistema nos mais diversos tipos de ambientes

deteccao de veiculos;

Revisaol.3.2

1 Controle Adaptativo do Detector: Habilita ou Desabilita o controle adaptativo do algoritmo de

wWww.pumatronix.com
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1
1

Sensibilidade do Detector de Movimenta Selecdo da sensibilidade para deteccdo de movimento na
imagem. Quanto mais sensivel, o detector fica menos imune a ruidos do ambiente;
Gatilho do Detector de Movimento: Sele¢cdo da quantidade de movimento na imagem que sera
considerada como trigger para o0 OCR;
Fila de Recon. Global Habilita ou desabilita a fila de reconhecimento global do equipamento, que
permite evitar a ocorréncia de registros duplicados. Ao Desabilitar, os ajustes devem ser realizados
em cada dispositivo de captura de imagem cadastrado, e podem ocorrer registros duplicados no
sistema, dependendo da solucéo utilizada. AoHabilitar, os ajustes se referem a todos 0s registros
recebidos:
o0 Numero de Reconhecimentos Sele¢cdo do niumero de reconhecimentos seguidos de uma
mesma placa para que ela seja considerada valida;
o0 Tamanho da Fila de Veiculos Selecédo da quantidade de placas de veiculos que devem ser
lidas até que a primeira seja lida novamente;
0 Periodo de Permanéncia na FilaSelecao do tempo méaximo que uma placa de veiculo pode
permanecer na fila. Se o tempo for configurado com um valor diferente de 0 (zero) a placa
podera ser lida novamente, podendo permanecer entre zero a dez minutos.

= Prin
Painel de

# Perfil de Sistema v | 4 Aplicar perfi

Powered by Pumstronix &

E Configuragdes do Sistema ?

< Geral & Detecgéo de Veiculos °

@ Habilftar (B[SO (Padido: Desabilitado)

W Mapas
Contrale Adaptativo do Detector

& Detecgio de Veiculos

& OCR

22 serial/UsB

@ Acesso Externo

& Armazenamento

do Detector de

Gatilho do Detector de Movimento

Fila de Recon. Global

Numero de Reconhecimentos

Tamanho da Fila de Veiculos

Periodo de Permanéncia na Fila

<

Eh
{—
ODesabiltar
= —
O [Jr——

<

75% (Padrio: 75%)

7% (Padrdo: 7%)

(Padréo: Habilitado)

1 reconhecimento (Padréo: 1)
6 placas (Padrdo: 6)

N&o Expira (Padrio: N&o Expira)

0 Aplicativo Mével
2 servidores Externos
< Telemetria

# Ponta de Captura

Figura 24 - Tela inicial de configuracdo da Deteccao de Veiculos

6.3.4. Configuracao do OCR

6.3.4.1. OCR Jidosha

A opcéo Jidoshaexecuta o OCR no proprio dispositivo em que o ITSCAMPRO Movel esta instalado, ou seja,
0 processamento necessario para a identificagdo automatica dos caracteres presentes naimagem do veiculo
com placa néo utiliza hardware adicional. Para a op¢do doJidoshadevem ser atribuidas as configuracdes
para os parametros:

)l
)l

Quantidade de Processos de OCRSelecdo do numero de processos de deteccdo de veiculos que
serdo realizados no sistema. Pode ser configurado para o maximo permitido pelo sistema;

Tamanho da Fila de OCR Sele¢do do numero de imagens que podem permanecer na fila para o
processamento do OCR;

Tipo de OCR Selecéo do tipo do OCR que serd utilizado, que pode ser somente local no caso do
Jidosha ou distribuido com MAPSs;

Tipo de Veicula Selecao do tipo de placas que o OCR ira reconhecer;
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Modo do OCR Selec¢édo do modo de processamento da imagem, o que afeta diretamente o tempo de
leitura da placa;

Timeout do OCR Sele¢édo do tempo maximo que o algoritmo de OCR ir4 processar cada frame de
imagem;

Paises Selecéo do pais a ser considerado no processamento de OCR das imagens, disponivel para a
versao. O funcionamento da leitura da placa esta condicionado a liberacdo do pais no arquivo de
licenca e pode ser disponibilizado entre as opg¢Oes: Argentina, Bolivia, Brasil/Mercosul, Chile,
Colémbia, Conesul, Costa Rica, Egito, Equador, Estados Unidos da América, Francga, Holanda, Italia,
México, Panama, Paraguai, Peru, Unido Europeia e Uruguai

Probabilidade Minima do Caracter. Selecdo da probabilidade de semelhanca entre a letra que foi
extraida da foto com uma letra em perfeitas condicbes de captura, utilizado para considerar um
caractere valido;

Caracter de Baixa Probabilidade Quando o OCR foi configurado para um nimero minimo de
caracteres menor do que o maximo, ele pode retornar a leitura de uma placa parcial;

Caracter de Baixa Probabilidade caractere a ser incluido nas posi¢ces onde os caracteres nao
possuirem a probabilidade minima de certeza;

Angulo Médio da Placa Selec&o do grau de inclinacdo média padrédo da placa na imagem:;

Inclinagdo Média do Caracter. Selecdo do grau de inclinagdo média padréo dos caracteres da placa
na imagem;

Largura Minima do Caracter. Selecdo da largura minima necesséaria para que umcaractere seja
considerado valido;

Largura Média do Caracter. Selecao da largura média considerada na validacdo dos caracteres;
Largura Méxima do Caracter. Sele¢do da largura maxima permitida para que um caractere seja
considerado valido;

Altura Minima do Caracter. Selecdo da altura minima necessaria para que um caractere seja
considerado valido;

Altura Média do Caracter. Selegéo da altura média considerada na validagdo dos caracteres;

Altura Maxima do Caracter. Selecdo da altura maxima permitida para que um caractere seja
considerado valido;

Numero de Pistas Selecdo do numero de pistas que estdo sendo monitoradas por dispositivo de
captura de imagens. Indica o nimero maximo de placas que serao lidas por imagem;

FPS Maximo do OCRSele¢édo do niumero méaximo de imagens que serdo processadas por segundo.
Por padrdo o sistema executa 0 maximo que o processador consegue processar.
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—a” a— .- e & Fidministrador
Configuragées do Sistema ?

& 0OCR

Quantidade de Processas de OCR

Tamanho da Fila de OCR

Tigo de OCR Jedosha | (Padebio: Sdoshs)
Tipo de Veiculo = Motos/Outros v | (PadeBo: Motos/Outros)
Mods do OCR & Muito Lemo | (Padrio: Muno Lento)
Timeout do BCR [} -D— 500 ms (Padrio: 500 ms)

Paises @ BrasilMercosul | (PadrBo: Brasit/Mer

Probabiidsde Minima do Carscter 7 e— e 53% (Ptcio 53%)
BB Servidores Externon
o A [ — 0 caacteces (Paciic:0)
Caracter de Balxa Probabildade 7 [Padeio: )
Binguio Médio da Placa C i— 0" (Padrdo:07)

Largura Minima da Caracter

J— 1 pixel (Pacior 1 pixel)

4:— 7 pixels (Padrbo: 7 pixels)
T e 45 picls (Packi 4D pirels)
1 rha: 9 piaels)

InclinagBa Média do Carscter | — J—C (Padric: )
T
T
I

= (J— 1 ot (it 1 psts)
FPS Miximo do OCR [(Jr— 40 £23 (Pacrbo: Marime)

Figura 25 - Tela inicial de configuracéo da leitura OCR

6.3.4.2. OCR Jidosha MAP

Ao utilizar o Jidosha MAPcomo mecanismo para a leitura de placas de veiculos, a execucao do software do
OCR é realizada dentro do MAP- Médulo Acelerador de Processamento. As configuracdes necessarias para
a identificagdo das placas nas imagens se mantént, como indicado em OCR Jidosha sendo acrescida
apenas a informacdo do MAP que ira executar o OCR:

1 Endereca Endereco do MAP para conexao;
1 Porta: Porta que sera utilizada para recebimento de imagens;
I Tamanho da Fila de OCR Tamanho da fila de OCR que o MAP utilizara.

Numero de Pistas = [—
FPS Méximo do OCR 2 [
Endereco Porta Tamanho da Fila de OCR
| | x

Figura 26 - Tela de configuracéo da leitura OCR Jidosha MAP nas configuracées de OCR

*A selegdo do pais a ser considerado no processamento de OCR das imagens, aplicavel ao processamento do OCR
do tipo Jidosha MAP,é compativel com a versdo 3.18.0 da biblioteca Jidosha que agrega os seguintes paises:
Argentina, Brasil/Mercosul, Chile, Coldmbia, Conesul, Costa Rica, Egito, Estados Unidos da América, Franca,
Holanda, México, Panama, Paraguai, Peru, Unido Europeia e Uruguai.

6.3.5. Dispositivos Seriais/USB

A aba de configuragfes para dispositivos seriais/lUSB permite parametrizaio GPSe a placa Supervisora
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1 Habilitar GPS Habilita ou desabilita 0 uso do dispositivo de GPS no ITSCAMPRO Moévatom suporte
a equipamentos GPS que utilizam os sistemas de satélite Galileo, BeiDou, GLONASS, GNSS e QZSS;

9 Baudrate: Selecéo da taxa de comunicacéo que o dispositivo trabalha;

i Bits de Dados Selecdo da quantidade de bits de dados que o dispositivo usa entre os valores de 5,
6, 7 ou 8;

i Bits de Parada Selecdo da quantidade de bits de parada que o dispositivo usa, entre os valores de
1,1.50u2;

i Paridade Selecao do tipo de paridade que deve ser utilizado na comunicacdo com o dispositivoentre
as opcdesimpar, Par, Marca e Espacq

Habilitar Supervisora Habilita ou desabilita 0 uso da Supervisorano ITSCAMPRO Movel;

Modelo da Supervisora selecdo do modelo de hardware para monitoramento de funcionamento dos
equipamentos. No modelo Evasdoa supervisdo de equipamentos fixos € amplamente utilizado nas
instalacGes de Evasao de Pedagio;

Tempo Maximo: Selecdo do tempo méaximo que a Supervisoradevera esperar antes de atuar;
Intervalo entre Pings: Sele¢do do tempo de espera entre comunicacdes dekeep alive com a placa
Supervisora

=A =

= =

# Perfil de Sistema -.I I

m Configuracdes do Sistema ?

@ Geral QGPS )

Habilitar O Desabilitar | (Padro: 'Habilitada)

Baudrate £ 115200 v (Padrio: '4800")

W Mapas

& Detecgéo de Veiculos
S ocr Bits de Dados o v (Padrio '8)
2 Serial/USB Bits de Parada (-0 ~ (Padréo: 1)
@ Acesso Externo Paridade £* Nenhuma v (Padrio: none’}

£ Armazenamento ¥ Supervisora )

Habilitar @ Habilitar O Desabilitar | (Padréo: Habilitada)

Baudrate £ 115200 v (Padréo: '115200')

1 Aplicativo Movel
= Servidores Externos
& Telemetria Bits de Dados. &8 v (Padrdo: '8)

@ Ponto de Captura Bits de Parada &1 v (Padréo: 1)

Paridade # Nenhuma v (Padrdo: none')

Modelo da Supervisora & VIR ~ (Padréo: 'VTR)

Tempo Miximo © —:h 200 segundos (Padro: 200 segundos)
Intervalo entre Pings [0} d:_ 100 segundos (Padréo: 100 segundos)

 salvar

OCR NA € N/A 28/08/2024 09:29

Figura 27 - Tela de configuracdo do GPS e placa Supervisora
6.3.6. Acesso Externo

A configuracéo de Acesso Externopermite modificar as portas usadas para acesso ao sistema.

1 Porta de Comunicacdo do Servico Porta que o sistema deve usar para se comunicar Com 0 Servico
do ITSCAMPRO Movel, sendo a 2005 a porta padrao utilizada. No caso de um acesso externo, é
necessario incluir a rede de forward dessa porta para o IP do servidor;

1 Porta Inicial do Intervalo para MJPEG Para que seja possivel visualizar o video online dos dispositivos
através de NAT, é preciso configurar em qual intervalo de porta o video sera gerado. Neste campo,
é configurado a porta inicial do intervalo, sendo a 10000 a porta padréo utilizada;

1 Porta final do Intervalo para MJPEG Para que seja possivel visualizar o video online dos dispositivos
através de NAT, é preciso configurar em qual intervalo de porta o video sera gerado. Neste campo,
é configurado a porta final do intervalo, sendo a 20000 a porta padréo utilizada.
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Essas portas de comunicacao sdo configuraveis e utilizam o protocolo TCP, da mesma forma, as portas de
entrada que sao fixas e que podem ser utilizadas, como a porta 80 para a interface gréafica e a porta 22
reservada para 0 acesso de manutencgdo, ndo sendoobrigatorio o seu uso. As portas de saida séo utilizadas
conforme o cenério: quando o ITSCAMPRO Mével comunica para o ITSCAMPRO, a porta padréo utilizada é
a 9000; quando o ITSCAMPRO Madével comunica para o WebService, deve ser utilizada a mesma porta do
webservice.

12 Principal CJSistema @ Cadastros Lt Relatorios

# Perii de sistema | 4 spcar per e Tonh

m Configuragdes do Sistema ?

6 Geral @ Acesso Externo °

& Detecgéio de Veiculos ;
Porta de Comunicagéo do Servigo & 2005 (Padréo: 2005)
&OCcR

Porta Inicial do Intervalo para MJPEG &h 10000 (Padréo: 10000)
2 Serial/USB Porta final do Intervalo para MJPEG & 20000 (Padréo: 20000)
@ Acesso Externo

B8 Armazenamento

D Aplicativo Mével

Figura 28 - Tela de configuracdo do acesso externo
6.3.7. Armazenamento

Configuracdes para controle do armazenamento no ITSCAMPRO Movel:

1 Histoérico de Registros Selecdo do tempo que as imagens podem permanecer armazenadas na base
de dados do ITSCAMPRO Mdével. No moddlimitado, os registros da base de dados nunca serdao
apagados, somente 0s mais antigos podem ser apagados caso cArmazenamento Livre Minimoseja
atingido;

1 Armazenamento Livre Minima Selecédo do percentual minimo de espaco livre que deve ser mantido
no disco rigido, garantindo o funcionamento estavel do ITSCAMPRO Movel. Quando o percentual
minimo € atingido, o sistema se auto recupera através da limpeza das imagens mais antigas;

1 Margem de Limpeza de Armazenamento Selecdo do percentual do espaco em disco que sera liberado
guando o limite for atingido, a cada limpeza de armazenamento realizada (e.g., definidos 10% de
minimo e 5% de margem, ao final da limpeza o armazenamento ficard com 15% de espaco livre).
Evita que o sistema faga limpeza a cada nova imagem, quando o disco rigido esté no limite minimo;
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Lt Relatérios
Rel

# Perfil de Sistema v

& Administrador
Minha Conta »

Powered by Pumatronix ©

&f Geral
W Mapas
& Detecgdo de Veiculos

& OCR

@ Acesso Externo

B Armazenamento

0 Aplicativo Mével

& Servidores Externos
“® Telemetria

? Ponto de Captura

Configuragdes do Sistema

B8 Armazenamento

Histérico de Registros
Armazenamento Livre Minimo

Margem de Limpeza de Armazenamento

3 meses (Padrdo: 3 meses)
10% (Padréo: 10%)

5% (Padré&o: 5%)

N/A N/A

Figura 29 - Tela de configuracdo do armazenamento dos dados

6.3.8. Aplicativo Movel

Configuracdes para comunicagédo do ITSCAMPRO Movel com aplicativo movel:

20/08/2024 14:06 -%

1 Habilitar Aplicativo Mével Habilita ou desabilita a integragdo com o aplicativo moével;
1 Porta do Aplicativo Movel Insergéo da porta que sera utilizada para a comunicagdo com o aplicativo

movel (a infraestrutura de rede deve suportar esta configuracao).

J Sistema
Con

@ Cadastros
Cami -

Lt Relatérios
Rel

# Perfil de Sistema v

& Administrador
Minha Conta »

& Geral
M Mapas
& Detecgdo de Veiculos

& OCR

@ Acesso Externo

B Armazenamento

O Aplicativo Mével

&= Servidores Externos
P Telemetria

? Ponto de Captura

m Configuragdes do Sistema

0 Aplicativo Mével

Habilitar Aplicativo Mével

Porta do Aplicativo Mével

Habilitar D Desabilitar

& 2000

(Padréo: 'Desabilitado’)

(Padrao: 2000)

N/A N/A

Figura 307 Tela de configuracéo do acesso ao Aplicativo Movel

20/08/2024 14:06 -%
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6.3.9. Servidores Externos

Configuracdes de integracdo do ITSCAMPRO Madvel com servidores externos para envio dos dados. Ao
habilitar o servidor, os campos respectivos para configuracao séo disponibilizados.A informacgéo do estado
do envio de cada registro pode ser conferido no Relatério de Registrose na tela de Informac6es do registro.

6.3.9.1. ITSCAMPRO
Integra o ITSCAMPRO Mével com o servidor ITSCAMPRO:

)l
1

Host do ITSCAMPROIP ou URL do servidor do ITSCAMPRO.
Porta do ITSCAMPROPorta que sera utilizada na comunicagdo com o ITSCAMPRO.

_— # Pertl o Sistema ~ | svicar e |
Configuragdes do Sistema ?
2 Geral
o erd £ ITSCAMPRO )

W Mapas

Integragéo com ITSCAMPRO O Desabilitar (Padréo: ‘Desabilitada’)
& Detecgéo de Veiculos

Host do ITSCAMPRO LJ 1080175 (Padrédo: ")

OCR

ad Porta do ITSCAMPRO s 9000 (Padréo: 9000)
2 Serial/USB _ i

£ Envio para Servidor FTP bo)
Q@ Acesso Externo
o « Habilitar Envio para Servidor FTP Habilitar (Padr&o: ‘Desabilitada’)

rmazenamento

0 Aplicativo Mével &l SEI’ViQO Web REST b
=i Servidores Externos Integragio com Servigo Web REST Habilitar (Padréo: 'Desabilitada’)
“® Telemetria .

& Lince [o)
? Ponto de Captura

Integragio com Lince Habilitar (Padréo: ‘Desabilitada’)

OCR N/A N/A 20/08/2024 14:06 -%

Figura 31 - Tela inicial de configuragéo de servidores externos

6.3.9.2. Envio para Servidor FTP

Permite salvar arquivos em um servidor via FTP File Transfer Protoco):

T
)l

=a =9

=A =4 =4 =9

Protocolo: Permite a escolha do protocolo FTP;

Envio de placa vazia Habilita/Desabilita o envio de registros para o servidor de FTP que consideram
0 campo da placa como vazia;

Validacao do Destina Permite ao usuario habilitar/desabilitar a validacéo do endereco de destino do
FTP;

Modo Passivo Permite ao usudrio habilitar/desabilitar o0 modo passivo no acesso ao servidor FTP;
Enviar Todas as Exposi¢coesSe habilitado, envia todas as exposi¢cdes da captura ao servidor FTP. Se
desabilitado, apenas a primeira exposi¢ao é enviada;

Enviar Imagens Panoramicas Permite habilitar/desabilitar o envio das imagens panoramicas ao
servidor FTP;

Host do Servidor FTRP Endereco que sera utilizado para comunicacdo com o FTP;

Porta do Servidor FTP Porta a ser utilizada na comunicagédo com o servidor de FTP;

Nome de Usuario do Servidor FTP Usuario para login no servidor de FTP;

Senha do Servidor FTP Senha para o login no servidor de FTP;
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1 Formato de Nome do Arquivo: Permite personalizar o formato do nome dos arquivos a serem salvos
no servidor de FTP. As tags que podem ser utilizadas no formato do nome dos arquivos e que sao
substituidas por informac¢fes dindmicas sao:

(0]

0]
(0]

o

o

<datetime></datetime>: ~ Substituida pela data/hora da captura. Permite formatacao (yyyy -
ano | MM - més | dd - dia | HH - hora | mm - minutos | ss - segundos);
<cameraname></cameraname? Substituida pelo nome do dispositivo;

<cameratype></cameratype> : Substituida pelo tipo do dispositivo, representada pelas letras O
(OCR) ou P (Panoramica);

<equipment></equipment> : Substituida pelo identificador do equipamento;
<captureid></captureid> : Substituida pelo identificador da captura. Permite formatacao
(%010d - usar sempre 10 digitos completando com zeros a esquerda);

<plate></plate> : Substituida pela placa lida pelo OCR;

<imageid></imageid> : Substituida pelo identificador da imagem;

<expo></expo>: Substituida pelo nimero da exposicdo da imagem. Permite formatacao (%03d
- usar sempre 3 digitos completando com zeros a esquerda)

1 Formato do Arquivo: O ITSCAMPRO Moével pode salvar as imagens em um destes trés formatos:

o JPEG Formato padréo de imagem do sistema,

0 PNG Formato vetorial, porém com compresséao de dados;

o WEBP Formato vetorial desenvolvido pelo Google com 26% mais compresséo do que o PNG
e 34% mais compresséao do que o JPEG.

£ Envio para Servidor FTP 9

Habilitar Envio para Servidor FTP ‘ O Desabilitar ‘ (Padrédo: 'Desabilitado’)

Protocolo & FTP v (Padréo: FTP)

Envio de placa vazia ‘ O Desabilitar (Padrao: Habilitado)
Validagao do Destino ‘ O Desabilitar

Modo Passivo

Enviar Todas as Exposigoes

Enviar Imagens Panoramicas ‘ O Desabilitar

Host do Servidor FTP 2 192.168.0.138 (Padréo: )

Porta do Servidor FTP i 21 1 (Padrao: 21)

Nome de Usuario do Servidor FTP & ftpwesley 1 (Padréo: )

Senha do Servidor FTP @ oeeeeen \'!\7 (Padréo: ")

Formato de Nome do Arquivo /home (Padréo: ")
5]

Formato do Arquivo

(Padrdo: ‘Habilitado’)
(Padrdo: 'Habilitado’)
(Padrdo: 'Desabilitado’)

(Padréo: 'Habilitado’)

2 JPEG vl (Padrao: 'JPEG)

Figura 32 - Tela de configuracdo do Envio para Servidor FTP

6.3.9.3. Servico Web REST

Integra o ITSCAMPRO Maével com sistemas que utilizam arquitetura Web Service REST

)l
)l
)l
)l

)l

URL do Servico Web URL do servidor da aplicagéo;

Numero de Tentativas: NUmero de tentativas de envio;

Timeout da Conexda Tempo maximo de aguardo por um retorno de conexao, em milissegundos;
Timeout da Leitura: Tempo maximo de aguardo por um retorno das informacdes enviadas, em
milissegundos;

Tipo do Servico Weh Formato dos dados a serem enviados e recebidos no servigco web;
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Filtrar por Precisdo do GPS (HDOP)Filtra envio de capturas baseado na precisédo da leitura do GPS
(HDOP), com a possibilidade de néo enviar para o Servico Web REST configurado 0s registros cuja
precisao seja inferior ao nivel selecionado como aceitavel:

o0 Desabilitado: Os registros ndo serao filtrados pela precisdo do GPS;

0 Ideal (<=1.00) : Nivel de confianca mais alto, com a maxima precisao possivel em todos os

momentos;

0 Excelente ou melhor (<= 2.00): MedicOes precisas;

0 Bom ou melhor (<= 5.00) : Medi¢cdes com precisdo adequadas;

0 Moderado ou melhor (<= 10.00) : Qualidade moderada. Corre¢éo recomendada;

o0 Fraca ou melhor (<= 20.00) : Nivel de confianca baixo. Considere descartar dados;
Nome do Campo ID do Registra Identifica o campo de identificador Unico do registro. Quando nédo
preenchido, ndo ser& adicionado ao envio;
Nome do Campo Data/Hora Identifica o campo de data/hora. Quando ndo preenchido, ndo sera
adicionado ao envio;
Nome do Campo Placa Identifica o campo de placa. Quando ndo preenchido, ndo sera adicionado
ao envio;
Nome do Campo Posi¢éo da Placa Identifica o campo da posi¢cao onde foi identificada a placa, nos
formatos: x0,y0;x1,y1;x2,y2;x3,y3. Quando ndo preenchido, ndo sera adicionado ao envio;
Nome do campo do Codigo do Pais Nome do campo para o cédigo do pais da placa (os cédigos
utilizam o ISO-3166). Caso o campo fique em branco a informag&o ndo sera enviadg
Nome do Campo ID do Equipamenta Identifica o campo de identificador do equipamento. Quando
nao preenchido, ndo sera adicionado ao envio;
Nome do Campo ID da Camera Identifica o campo de identificador do dispositivo. Quando ndo
preenchido, ndo sera adicionado ao envio;
Nome do Campo Latitude Identifica o campo de latitude. Quando ndo preenchido, ndo sera
adicionado ao envio;
Nome do Campo Longitude Identifica o campo de longitude. Quando nao preenchido, ndo sera
adicionado ao envio;
Nome do Campo HDOP Identifica 0 campo responsavel pelo envio da precisao horizontal do GPS no
momento que o registro foi capturado .
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&l Servico Web REST
Integragio com Servigo Web REST (Padréo: Desabilitada)
URL do Servigo Web ‘ @ | (Padréo: *)
Numero de Tentativas C d— 3 tentativas (Padrdo: 3)
Timeout da Conexdo ® _ 10000 (Padrdo: 10000 ms)
Timeout da Leitura O] _ 10000 (Padrdo: 10000 ms)
Tipo do Servigo Web ‘ £+ JSON - ‘ (Padrdo: json’)
Filtrar por Precisdo do GPS (HDOP) ‘ & Desabilitado V‘ (Padrdo: Desabilitado)
Nome do Campe ID do Registro ‘ i | (Padrao: *)
Nome do Campo Data/Hora ‘ m | (Padrso: )
Nome do Campo Placa ‘ o= | (Padréio: *)
Nome do Campo Posigéo da Placa ‘ - | (Padrio: ")
Nome do campo do Cédigo do Pais ‘ B | (Padréo: ")
Nome do Campo ID do Equipamento ‘ LY | (Padréo: 7)
Nome do Campe ID da Camera ‘ L | (Padrao: *)
Nome do Campo Latitude ‘ [ | (Padrao: )
Nome do Campo Longitude ‘ | | (Padréo: )
Nome do Campo HDOP ‘ < | (Padréo: *)

Figura 33 - Tela inicial de configuragéo do Servico Web REST

Nome do Campo Imagem: Identifica o campo destinado a imagem. Quando nao preenchido, ndo
sera adicionado ao envio;

Prob. Global Identifica 0 campo da probabilidade global da leitura da placa do veiculo. Quando néo
preenchido, ndo sera adicionado ao envio;

Prob. Por Caracter. Identifica o campo da probabilidade por caractere da placa do veiculo. Quando
nao preenchido, ndo sera adicionado ao envio;

Dados de monitoramento de veiculos Identifica 0 campo para dados de monitoramento de veiculos.
Quando ndo preenchido, as informagfes néo serdo enviadas;

Usuarios Logados Permite o envio de usuarios logados no REST,;

Nome do Campo Tipo veiculo Permite configurar o nome do campo do JSON ou Parte que tera a
classe do veiculo, caso permaneca vazio o campo ndo serd incluido da requisic¢ao;

Nome do Campo Prob. Tipo veiculo Permite configurar o nome do campo do JSON ou Parte que tera
a probabilidade de certeza da classe, caso permaneca vazio o campo ndo serd incluido da requisicéo.

Nome do Campo Imagem ‘ [=a) ‘ (Padr&o: 7)
Prob. Global ‘ % ‘ (Padrao: )
Prob. Por Caractere ‘ % ‘ (Padrgo: )
Dados de monitoramento de veiculos ‘ = ‘ (Padrao: )
Usudrios Logados ‘ a ‘ (Padr&o: 7)
Nome do Campo Tipo veiculo ‘ - ‘ (Padrao: )
Nome do Campo Prob. Tipo veiculo ‘ % ‘ (Padrao: )

Figura 34 - Tela de configuracdo do Servico Web REST
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6.3.9.4. Lince

Integra o ITSCAMPRO Madvel com o sistema Lince da Pumatronix

1 Ambiente: Selecdo do ambiente do Lince que recebera os eventos capturados, entre as opcoes
Desenvolvimento, Homologacao e Producag
1 Identificador do cliente : Identificador Unico do cliente na nuvem do Lince. Essa informacgéo pode ser
encontrada ao visualizar os dados da conta no Lince;
1 Cddigo de autenticacda Token de autenticacdo do cliente com a nuvem do Lince. Essa informacao
pode ser encontrada ao visualizar os dados da conta no Lince;
1 Timeout da Conexda Permite alterar o tempo maximo para estabelecer uma conexdo com a
plataforma do Lince, em milissegundos;
1 Timeout da Leitura: Permite alterar o tempo méximo para receber um retorno das informacgfes
enviadas para a plataforma do Lince, em milissegundos;
& Lince 9
Integragéo com Lince ’m‘ (Padro: 'Desabilitada’)
Ambiente £ Homologagio v| (Padréo: Homologacéo)
Identificador do cliente | - | (Padrdo: )
Codigo de autenticagdo | Q | (Padréo: )
Timeout da Conexdo 0] _ 5000 (Padrio: 5000 ms)
Timeout da Leitura © _ 5000 (Padrio: 5000 ms)
Figura 35 - Tela de configuracdo da integracdo com Lince
6.3.9.5. Avigilon

Integra o ITSCAMPRO Movel a um servidor da Avigilon:

1 Porta de conexaa Porta a ser utilizada na comunicagédo com o servidor da Avigilon.

Os demais campos seguem a mesma formatagéo e podem ser consultados enservidor Web REST

& Avigilon D
Integragdo com Avigilon (Padréo: 'Desabilitada’)
Porta de conexdo | @0 ‘ (Padréo: '0)
Nome do Campo ID do Registro | ‘ (Padrdo: ")
Nome do Campo Data/Hora | ‘ (Padr&o: ")
Nome do Campo Placa | = ‘ (Padrdo: )
Nome do Campo ID do Equipamento | L ‘ (Padr&o: ")
Nome do Campo ID da Camera | L 3 ‘ (Padrdo: )
Mome do Campo Latitude | (1] ‘ (Padrdo: ")
Nome do Campo Longitude | i/ ‘ (Padrdo: )
Mome do Campo Imagem | [Ea) ‘ (Padrdo: ")
Prob. Global | % ‘ (Padrio: ")
Prob. Por Caractere | % ‘ (Padrdo: ")
Dados de monitoramento de veiculos | = ‘ (Padrdo: )
Mome do Campo Tipo veiculo | = ‘ (Padrdo: ")
Nome do Campo Prob. Tipo veiculo | % ‘ (Padrdo: )

Figura 36 - Tela de configuracao da integracdo com Avigilon
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6.3.9.6. Integracao com Perkons e Atlanta

Para que a integracdo do ITSCAMPRO Mével ao servidoPerkons e servidor Atlanta funcione corretamente
€ necessario configurar a informacao do Site no sistema da Atlanta no campo Nome/ID do Equipamento e
€ necessario preencher o id do dispositivo para o sistema da Atlanta no campolD Externo da configuracéo
do dispositivo em Cadastro > Cameras

URL para Servidor Perkonsendere¢co URL do servidor Perkons;

URL para Servidor Atlanta endereco URL do servidor Atlanta;

Numero de tentativas: selecdo do numero maximo de tentativas de conexao ao servidor;

Tempo maximo para conexaa: selecdo do tempo maximo de espera para conexao com o servidor;
Tempo maximo para resposta: selecao do tempo maximo para resposta do servidor;

Envie Imagens para todos. quando desabilitado, o dispositivo envia somente imagens das placas que
estiverem com restricdo na base Perkons/Detran, quando habilitado envia imagens para todos os
transitos;

1 Token de Autorizacda Token de autorizag&o do servidor Atlanta.

= = =4 =441

£ Integragdo com Perkons e Atlanta 2)

Integragdo com Perkons e Atlanta Habilitar O Desabilitar (Padrdo: 'Desabilitada’)

URL para Servidor Perkons Led https://central.detranpa.perkons.com:8444/centralpk/rest/pa (Padréo: *)

URL para Servidor Atlanta L https //atsmd2idetranpa.atlantatecnologia.com.br:8072/api/f (Padrdo: ")

Numero de tentativas (& # 3vezes (Padrdo: 3 vezes)
Tempo maximo para conexdo @ —h 50000 ms (Padrdo: 30000 ms)
Tempo maximo para resposta (O] ﬂ 50000 ms (Padrdo: 30000 ms)
Envie Imagens para todos O Desabilitar (Padréo: 'Habilitada’)

Token de Autorizagdo @, ecDuvXA1l M\A;ZtJuheOJvfaélaNrmMXS | (Padréo: ")

Figura 37 i Tela de configuragéo da integracdo com Perkons e Atlanta

6.3.9.7. LEARN Manager
Integra o ITSCAMPRO Mével com o sistema LEARN Manager:

1 URL do Servigo Web Endereco do servidor de envio de registros;

1 Numero de Tentativas: NUmero de tentativas de envio antes de cancelamento;

1 Timeout de Conexaa Tempo maximo de aguardo de conexdo com o servidor, em milissegundos;

1 Timeout da Leitura: Tempo maximo de aguardo por um retorno das informacdes enviadas, em
milissegundos;

9 Sistema Indicagao para qual dos sistemas configurados no LEARN Manager o dispositivo deve enviar
0S registros;

1 Agéncia do Usuéria Indica a qual agéncia o usuario da plataforma LEARN Manager esta vinculado,

pois permite a criagdo de agéncias dentro de um mesmo sistema e cada agéncia pode ter acesso a

informacdes diferentes de retorno;

Usuario: Login do usuario com acesso a plataforma;

Senha Senha do usuario na plataforma para a autenticacdo da sessdo com o LEARN Manager;

Tipo do Equipamento: Selecdo de qual equipamento o sistema LEARN Manager esta recebendo os

registros, que pode ser de um Equipamento Mével (VTR 600) ou Equipamento Fixo (ITSCAM FF 600).

=a =4 =9
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8 Integragdo com LEARN Manager

Integragdo com LEARN Manager (Padr&o: 'Desabilitada’)

URL do Servigo Web | @ | (Padrio: )

Nimero de Tentativas C ﬁ— 3 tentativas (Padrdo: 3)
Timeout da Conexdo O] _ 10000 (Padrdo: 10000 ms)
Timeout da Leitura (O] _ (Padr&o: 10000 ms)
Sistema | o | (Padr&o: )

Agéncia do Usudrio | e | (Padrio: )

Usuério | - | (Padrio: )

Senha | Q, @& | (Padrao: )

Tipe do Equipamento | M Equipamento Mavel (0) V| (Padrso: '07)

Figura 38 - Tela de configuracdo da integracdo com LEARN Manager

6.3.9.8. PRF Movel

Integracé@o do ITSCAMPRO Mével com o sistema da PRF (Policia Rodoviaria Federal), seguindo o protocolo

especificado.

1 Numero de Tentativas: NUmero maximo de tentativas de envio de um registro para o servidor antes
do cancelamento do envio;

1 Timeout da Conexda Tempo maximo de aguardo de conexdo com o servidor, em milissegundos;

1 Timeout da Leitura: Tempo maximo de aguardo por um retorno das informacdes enviadas, em
milissegundos;

i CPF do PRECPF do Oficial da PRF;

1 Matricula do PRE Numero de Matricula do Oficial da PRF;

1 UE ldentificacdo do Estado;

91 BR ldentificador do Pais;

9 Descricda Campo opcional para identificacdo da Operacao.

& Envio para PRF Mével 9
Integrag@o com PRF Maovel (Padréo: 'Desabilitada’)

Numero de Tentativas c d— 3 tentativas (Padrio: 3)

Timeout da Conexdo @ _ 10000 (Padrdo: 10000 ms)
Timeout da Leitura O] _ 10000 (Padrio: 10000 ms)

CPF do PRF | a | (Padrgo: ")

Matricula do PRF | & | (Padréo: ")

UF |[j DF | (Padro: 'DF)

BR ||:j 999 | (Padrio: '999)

Descrigdo | L 2 | (Padrgo: ")

Figura 39 - Tela de configuracao da integracdo com o sistema PRF Mével

6.3.9.9. SPIAPRF

Integracdo do ITSCAMPRO Mével com o sistema de inteligéncia ddPoliciaRodoviaria Federal chamado de
SPIA. O WebService do SPIAPRF precisa que a faixa esteja configurada e a identificacdo da faixa é
configurada no campo Identificador Externo do dispositivo responsavel pela captura de imagens. Além do
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identificador da faixa, a localizacdo € um dos requisitos para 0s registros que sédo enviados para o SPIA
PRF.

URL Permite configurar a URL que seré utilizada para acessar o WebService do SPIARF;

Chave de acesso Configura a chave de acesso para que o servidor da PRF aceite os registros do

sistema;

1 Nome da empresa Configura o nome da empresa que esta cadastrada como responsavel pelo sistema
gue esta enviando os registros para o SPIAPRF;

I Tentativas: Namero maximo de tentativas de envio de um registro para o servidor do SPIA-PRF antes

do cancelamento do envio;

Timeout da Conexda Tempo maximo de aguardo de conexdo com o servidor, em milissegundos;

Timeout da Leitura: Tempo maximo de aguardo por um retorno das informac¢des enviadas, em

milissegundos.

T
1

=A =

£ Envio para o sistema SPIA-PRF )

B Habilitar O Desabilitar

Integragdo com o sistema SPIA-PRF (Padr&o: 'Desabilitada’)

URL = URL | (Padro: ")
Chave de acesso | @, Chave de acesso | (Padréo: ")
Nome da empresa | ¥ Nome da empresa | (Padrdo: ")

Tentativas c ﬁ— 3vezes (Padréo: 3 vezes)
Timeout da Conexdo (O] _ 10000 ms (Padréo: 10000 ms)
Timeout de Leitura (0] _ 10000 ms (Padrdo: 10000 ms)

Figura 40 - Tela de configuracdo da integracdo com o sistema SPIA da PRF

6.3.9.10. Policia Militar do Parana- PM-PR

Integra o ITSCAMPRO Modvel com o sistema da Policia Militar do Parand, seguindo o protocolo especificado.

1 URL do Servico Web Endereco do servidor de envio de registros;

1 NuUmero de Tentativas: Nimero de tentativas de envio antes de desistir do envio;

1 Timeout da Conexaa Tempo maximo de aguardo de conexdo com o servidor, em milissegundos;

1 Timeout da Leitura: Tempo maximo de aguardo por um retorno das informag¢des enviadas, em
milissegundos;

1 Grau de Fidelidade Minimo Grau de semelhanca entre a letra que foi extraida da foto com uma letra
em perfeitas condicBes de captura;

1 Grau de Fidelidade Maximo Grau de semelhanca entre a letra que foi extraida da foto com uma letra
em perfeitas condi¢des de captura.

1 Token de envio: Token de autenticacdo com o servidor.

& Envio para Servigo Web da PM-PR )

Habilitar O Desabilitar

Integragdo com PM-PR (Padrdo: 'Desabilitada’)

Revisaol.3.2

URL do Servigo Web

| @ https://lpr.pr.gov.br/lpr/rest/v1_0/convenio/lpr

(Padrio: )

Nuamero de Tentativas c ﬁ— 3tentativas (Padréo: 3)
Timeout da Conexdo @ _ 10000 (Padrdo: 10000 ms)
Timeout da Leitura O] _ 10000 (Padrdo: 10000 ms)
Grau de Fidelidade Minimo ? —_ 85% (Padrdo: 85%)

Grau de Fidelidade Maximo ? —j 100% (Padréo: 100%)
Token de Envio | R, @ ‘ (Padrio: ")

Figura 41 - Tela de configuracao do envio para servico web da PMPR
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6.3.9.11. Policia Militar de Minas Geraiss PM-MG

Integracdo do ITSCAMPRO Movel com o sistema da PMVG, seguindo o protocolo especificado.

URL do Servico Web Endereco do servidor de envio de registros;

Numero de Tentativas. NUmero de tentativas de envio antes de desistir do envio;

Timeout da Conexaa Tempo maximo de aguardo de conexdo com o servidor, em milissegundos;
Timeout da Leitura: Tempo maximo de aguardo por um retorno das informac¢des enviadas, em
milissegundos;

1 Token de Envio: Token de autenticagdo com o servidor.

)l
1
T
1

& Envio para Servico Web da PM-MG 9
Integragdo com PM-MG (Padrio: ‘Desabilitada’)
URL do Servigo Web ‘ (*] | (Padro: ")
Numero de Tentativas c ﬁ— 3 tentativas (Padrdo: 3)
Timeout da Conexdo 0] _ 10000 (Padréo: 10000 ms)
Timeout da Leitura 0] _ 10000 (Padréo: 10000 ms)
Token de Envio Token de Envio (Padrdo: ")
Q

Figura 42 - Tela de configuracdo do envio para servico web da PMMG

6.3.9.12. Sistema Detecta de Sao Paulo

Integracéo do ITSCAMPRO Mével com o sistema Detecte5P, seguindo o protocolo especificado.

1 URL do Servigo Web Endereco com o qual sera conectado;
1 NuUmero de Tentativas: Numero de tentativas de envio antes de desistir do envio;
1 Timeout da Conexda Tempo maximo de aguardo de conexdo com o servidor, em milissegundos;
1 Timeout da Leitura: Tempo maximo de aguardo por um retorno das informacdes enviadas, em
milissegundos
& Envio para Servigo Web da Detecta-SP )
Integragdo com Detecta-SP (Padrio: 'Desabilitada’)
URL do Servigo Web ‘ (*] ‘ (Padrao: ")
Nimero de Tentativas c ﬁ_ 3 tentativas (Padrdo: 3)
Timeout da Conexdo 0] _ 10000 (Padrdo: 10000 ms)
Timeout da Leitura (O] _ 10000 (Padréo: 10000 ms)
Detecta-SP Mével (Padrdo: ‘Desabilitada’)

Figura43 i Tela de configuracédo da integracdo com o Detecta-SP

6.3.10. Telemetria

A Telemetria é a funcionalidade do ITSCAMPRO Mével que permite o envio via JSON para um servidor na
nuvem do status dos dispositivos cadastrados e do servigo do sistema em operacdo. Ao habilitar o envio
de dados de telemetria, devem ser configurados os campos:

1 Enviar dados telemetria: Habilita ou desabilita o envio de dados de telemetria;

1 URL servidor telemetria Endereco do servidor de telemetria;
1 NuUmero de Tentativas: Numero de tentativas de envio antes de cancelamento;
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Timeout de Conexdo: Tempo maximo de aguardo de conexdo com o servidor, em milissegundos;

Timeout da leitura: Tempo maximo de aguardo por um retorno das informac¢des enviadas, em

milissegundos;

1 Periodicidade Define o periodo de envio dos dados de telemetria do ITSCAMPRO Modvel para o
servidor na nuvem, em milissegundos;

1 Nome do campo do ID do equipamento: ldentifica o campo que apresenta o ID do dispositivo

respectivo;

Nome do campo Data e Hora Identifica o campo que apresenta Data e Hora;

Formato da Data e Hora: Define o formato que serd apresentado a Data e Hora, que pode ser no

formato yyyy-MM-dd HH:mm:ss, por exemplo;

1 IP do equipamento: Identifica 0 campo que apresenta o endereco IP atual do dispositivo respectivo
para que 0 usuario possa acessar 0 equipamento remotamente;

1 Porta da Web: Identifica 0 campo que apresenta em qual porta a web estad sendo exposta para que

0 usuario possa acessar 0 equipamento remotamente;

Nome do campo latitude: Identifica 0 campo que apresenta a latitude da localizagéo do dispositivo;

Nome do campo longitude: Identifica o campo que apresenta a longitude da localizagdo do

dispositivo;

1 Nome da Lista de cameras ldentifica 0 campo que apresenta a lista de dispositivos configurados;

o Nome do campo ID da camera: Identifica o campo que apresenta a ID do dispositivo;

o Nome do campo nome da camera ldentifica 0 campo que apresenta o0 nome do dispositivo;

o Nome do campo IP da cémera Identifica o campo que apresenta o endereco IP do
dispositivo;

o Nome do campo status da camera Identifica o campo que apresenta o status de
funcionamento do dispositivo.

=A =

=A =

15 Principal [J Sistema @ Cadastros L Relatérios Aplicar perf & Administrador
s o Painel de E—'ar-nxsesv Configurages do Sistema ~ Cameras e Veiculos = Relatérios e Estaisticas / Perfil de Sistema v | 4 Aplicar perf Minha Conta~
m Configuragdes do Sistema ?
o Geral .
P Telemetria o)
W Mapas
Enviar dados telemetria [r— O Desabiltar _|(Padréo: Desabilitado)
& Detecgio de Veiculos
URL servidor telemetria [+] (Padréo: ")
& OCR
Numero de tentativas c C 3tentativas (Padréo: 3)
£ Serial/use Timeout de conexéo o] dj 10000 (Padréo: 10000 ms)
@ Acesso Exteno Timeout de leitura (o] C 1000 (Padrac: 1000 ms)
& Armazenamento Periodicidade -] d: 10000 (Padréo: 10000 ms)
Nome do campo do ID do equipamento o Padrio:
0 Aplicativo Mavel P i % ¢ )
Nome do campo Data e Hora fh (Padrdo: )
= Servidores Externos
IP do equipamento = (Padréio: ")
< Telemetria
Porta da Web & (Padrio: )
# Ponto de Captura
Nome do campo latitude [+] (Padrédo: ")
Nome do campo lengitude Q (Padrdo: %)
Nome da Lista de cimeras (o] (Padrdo: ")

OCR na € A 21/08/2024 0851 (= -%

Figura 44 - Tela de configuracéo da Telemetria
6.3.11. Ponto de Captura

A funcionalidade de Ponto de Captura permite que sejam utilizadas as imagens capturadas em um mesmo
local por mais de um dispositivo responsavel pela leitura de OCR da placa e, as informacdes de leitura séo
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combinadas em um mesmo registro. Dessa forma, possibilita que as imagens da leitura da placa frontal e
da placa traseira estejam agrupadas em um Unico registro, além das informagfes da classe e peffil
magnético (quando o Eagle Scan esta habilitado). E possivel identificar o tipo de veiculo com o perfil
magnético através da andlise da indutancia gerada pelo lago, que pode gerar, por exemplo, 0s seguintes
perfis:

Figura 45 - Perfil Magnético que permite identificar um carro

Figura 46 - Perfil Magnético que permite identificar uma motocicleta

Figura 47 - Perfil Magnético que permite identificar um caminhao

Os campos que configuram um Ponto de Captura

)l
)l
)l

=A =

Habilitar/Desabilitar: Habilita ou desabilita um ponto de captura;
Nome do Ponto de Captura Define uma identificacdo para o Ponto de Captura configurado;
Céamera Principal Selecdo de um dispositivo cadastrado que seja responsavel pela captura daimagem
frontal;
Céamera Auxiliar. Selecao de um dispositivo cadastrado que seja responsavel pela captura da imagem
traseira;
Sincronismo em HW Habilita ou desabilita o sincronismo através da conexdo |0 efetuada entre os
dispositivos Principal e Auxiliar, quando estao interligadas na instalacédo, o que permite um vinculo
com maior precisao;
Validacao do Lagco Magnético validacao do status do Lago no cenario de instalacdo em cabines
Max. Tempo de Delay. Definicdo do tempo méximo aceitavel de diferenca entre a imagem capturada
pelo dispositivo Principal e a imagem do dispositivo Auxiliar, para que o vinculo seja considerado
valido. Quando o Sincronismo em HW esté habilitado, ndo ha funcdo de uso para esse campo;
Eagle Scan Habilita ou desabilita 0 uso do servidor do Eagle Scan;

o IP/Host: Endereco IP do servidor Eagle Scan;

o Porta Socket Porta socket utilizada na comunicacgéo;

o Porta Web: Porta da Web utilizada na comunicagéo;
Habilita Integracdo com ITSCAMPRO Habilita ou desabilita a integracéo do Ponto de Capturacom o
ITSCAMPRO, que possibilita ao usuario acessar os relatérios dos registros dé&onto de Captura no
sistema ITSCAMPRO. Essa integracdo utiliza um protocolo que permite o envio de mais de uma
captura que devem ser vinculadas no servidor;
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o URL do servidor Endereco URL do servidor ITSCAMPRO que sera integrado;
0 Usuario. Nome do usuario cadastrado no ITSCAMPRO;
0 Senha Senha do usuario respectivo.

P Principal Dsis P e Stema v |~ i e PR
Powered by Pumatronix & Painel de informaczes * Confi Minha Conta ¥
E Configuragdes do Sistema ?
Geral
% @ Ponto de Captura [
W Mapas
Habilitar/Desabiltar Oesabiitar (Padvio: Desabilitado)
& Detecgio de Veiculos —
Nome do Ponto de Captura L 3 (Padrfio: )
O Camera Principal I3 Nenhuma camera selecionada v
£2 Serial/USB Camera Auxiliar 3 Nenhuma camera selecionada v
@ Acesso Extemno Sincronismo em HW @ Haviitar (Padrso: Desabilitado)
£ Armazenamento Validagéo do Lago Magnético [T Desabilitado v
Méx. Tempo de Delay E 30000 (Padrio: '30000)
0 Aplicativo Mével
Eagle Scan o (Padriio: Desabilitado)
B Servidores Externos
1P/Host = (Padric:")
 Telemetria Porta Socket & 12045 (Padrio: 12045)
4 Ponto de Captura Porta Web [==F1) (Padréo: '80)
Habilita Integragio com [TSCAMPRO ODesabitar (Padrio: Desabilitado)
URL do servidor [+ (Padréio: )
Usuirio 2 (Padric:)
Senha a ® (Padrio:)

wa ¢ 3ac 28/11/202513:59 £ 60%

Figura 48 - Tela de configuracdo de um Ponto de Captura

6.4. Condicdes Necessarias para Instalacao

Para visualizar a interface do ITSCAMPRO Mdével, deve ser utilizado o navegador Google Chrome através
de um computador conectado a mesma rede de dados da solugédo com ITSCAMPRO Movel.

6.4.1. Configuracdo de Datae Hora

Manter a data e hora configuradas conforme a hora oficial, no servidor do ITSCAMPRO Mével, é de extrema
importancia para que a data e a hora dos registros efetuados se mantenham sempre corretas. E possivel
ajustar sincronizando com servidor ou manualmente.

1 Fuso Horaria Selecao do fuso horario respectivo ao local de utilizacao do ITSCAMPRO Movel, permite
garantir que as conversdes de data e hora sejam executadas corretamente.
1 Sincronizar Data/Hora o ITSCAMPRO Movel permite utilizar servidores NTP para sincronizar a data e
hora automaticamente, fundamentais para manter os registros sempre com o horario correto;
0 Tipo de Sincronisma Para o ITSCAMPRO Mdével é possivel usar o NTP com o servidor padréo
do sistema operacional ou com um servidor proprietario;
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F Perfil de Sistema vI 4 aplicar peri

Data & Hora

21/08/2024 13:02

Data/Hora Servidor

Fuso Hordrio

@ GMT+00:00 (Etc/GMT)

& sincronizar Data/Hora

Tipo de Sincronismo o] NTP (servidor padréo) v

21/08/2024 08:51

Figura 49 - Tela de configuracao de Data/Hora com servidor NTP padréo

o Servidor NTPR Insercéo do enderecgo do servidor NTP preferencial

Data & Hora

21/08/2024 13:02

Data/Hora Servidor

Fuso Horario @ GMT+00:00 (Etc/GMT)

& sincronizar Data/Hora

Tipo de Sincronismo o] NTP (servidor proprietario) v
Servidor NTP =

na € na

21/08/2024 0851 () -%

Figura 50 - Tela de configuracao de Data/Hora com servidor NTP proprietario

1 Data/Hora Manual Neste modo, data e hora devem ser definidas e atualizadas pelo usuario
manualmente.
o Data: Selecédo da data através do calendario ou digitacdo no campo;
0 Hora: Insergéo da hora e minutos corretos.
o= e # perl e stema < | o1
Data & Hora ?
Data/Hora Servidor 21/08/2024 13:02
Fuso Horario @ GMT+00:00 (Etc/GMT) -
Hora ; 13:02
Figura 51 - Tela de configuracdo manual de Data/Hora
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6.4.2. Configuracdes de Rede

Apos serem instalados os equipamentos que fornecerdo os dados das imagens capturadas, é necessario
inserir os dados das conexdes de rede utilizadas, acessanddistema > Configuracées de Rede De acordo
com a solucdo em que é utilizado o ITSCAMPRO Movel, diferentes op¢Bes de configuracdo da rede sao
disponibilizadas, modificando a tela de ajustes.

Inicialmente, acesse o tipo de rede que se deseja configurar, selecionando a aba a esquerda da tela e
clicando em Habilitar para inserir os dados. Os dados inseridos somente serdo aplicados ap0s salvar as
configuracdes. Ao salvar, o servidor € reiniciado e a pagina recarregada apos 40 segundos.

6.4.2.1. Estado Atual

Atelainicial das configuragdes de rede mostra o Estado Atual das interfaces disponiveis para o ITSCAMPRO
Moével.

9 Salvar. Aplica as configuracdes de rede previamente inseridas.

ConfiguragGes de Rede ?

| ok Estado Atual 5

R WIFI Access Point & Cabo
Tigo Enderago estitico
1017124
25525500
10.17.1.254

Desabiltado

s 221268 Packages: 149977261 Emos: O Drops: 69758
o8 Fackages: 14980650  Emos: O Drops: D

caba

10.40.0.208
8888

Figura 52 - Tela inicial de Configuracdes de Rede

6.4.2.2. Wi-Fi AccessPoint

A opcéo de rede Wi-Fi AccessPoint é configurada para acesso ao sistema do ITSCAMPRO Movel e permite
a conexdao dos dispositivos para visualiza¢do da interface do software, como tablets, notebook ou celulares.

IP: Endereco logico da maquina;

Mascara Mascara de rede que sera utilizada;

SSID Nome da rede Wi-Fi;

Canal Canal de frequéncia que sera usado para comunicacao;
Senha Senha que sera utilizada para conectar a rede.

=A =2 =2 =91

Ao habilitar o Servidor DHCP o ITSCAMPRO Madvel inicia um servidor de DHCP:

9 Broadcast Endereco usado para notificar todos os Hosts da rede;
1 Inicio dos IPs DHCP Definicdo do nimero IP inicial que serd utilizado pelo servidor de DHCP;
1 Fim dos IPs DCHP Definicdo do namero IP final que sera utilizado pelo servidor de DHCP.
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 Relatérios o S SRR & Administrador
& Estado Atua
st N\ WiFi Access Point b}
Interface ClDessbiltar ~|(Padrdo: Habilitado)
% Cabo
P 19216811 (Padro: 192.168.1.1)
Rolgurmolen de Salds Mascara 266.255.255.0 (Padrao: 255.255.255.0)
A Intertac ssip WIFEVIATURAX (Padrao: WIFVIATURAX)
=hotse Canal 6 v (Padrio: 6)
sea e ® Padrio: Senh@123)
@Sequranca (Padro: Senh(d
# Fertamentas Servidor DHCP
Servidor DHCP Obessbiltar |(Padrio: Habiltado)
Broadcast 1921681255 (Padréo: 192.168.1.255)
inicio dos 1P DHCP 192168115 (Padréo: 192.168.1.15)
Fim dos IPs DCHP 192.168.1.100 (Padrao: 192.168.1.100)

Figura 53 - Tela de configuracdo do WiFi Access Point

6.4.2.3. Cabo

A configuracdo da rede conectada via cabo necessita dos dados:

|l
T
|l
T
|l

Tipo: Selecao do tipo de conexdo entre as opc¢des deEndereco Estaticoou Cliente DHCP;

Ip: Endereco logico da maquina;

Mascara Mascara de rede que sera utilizada;

Gateway. Endereco de saida dos pacotes;

Servidor DHCP Habilita o ITSCAMPRO Moével a iniciar um servidor de DHCP;
o Broadcast Endereco usado para notificar todos os Hosts da rede;
o Inicio dos IPs DHCP Definigdo do namero IP inicial que serd utilizado pelo servidor de DHCP;
o Fim dos IPs DCHP Definigdo do numero IP final que sera utilizado pelo servidor de DHCP.

@ Cadastros @i Relatérios # Perfil de Sistema v & Administrador

o
Interface ODesabitar (Packo: Habiftado)
Tipo Endereco estatico v (Padrio: Servidor DHCP)
P 10.17.1.24 (Padrio: 192.168.0.1)
Miscara 25525500 (Padr3o: 255.255.255.0)

Servidor DHCP

Servidor DHCP CDesabibtar ((Padrio: Habilitado)

Broadcast 192.168.0.256 (Padrio: 192.168.0.255)
Inicio dos IPs DHCP 192.168.0.15 (Padrio: 192.168.0.15)
Fim dos IPs DCHP 192.168.0.100 (Padrio: 192.168.0.100)

Figura 54 - Tela de configuracéo da rede cabeada

6.4.2.4. Configuracdes de Saida

As opc¢Oes para configuracdo do envio de dados séo disponibilizadas na tela:

=A =4 =4 =9

Gateway Default Endereco de saida dos pacotes;

Sequéncia de Gateways Sequéncia de prioridade de saida dos pacotes;

DNS Priméaria Servidor DNS primario usado para resolver enderecos da internet;

DNS Secundario Servidor DNS secundario usado para resolver enderecos da internet.

42

wWww.pumatronix.com



Revisaol.3.2

E©= P“MATH""IK Manual do Produt

ITSCAMROMOGve
Acesso a internet: Na configuracdo padrao de fabrica o ITSCAMPRO Mével ndo possui
uma rota de saida ajustada e para acessar a internet € necessério Adlicionar uma das

interfaces ao selecionar entre as disponiveis.

O Configuragoes de Saida

Gateway

Sequéncia de Gateways

i
@ Seguranca

DNS Primério 10.40.0208 (Padro: 8.8.8.8)

DNS Secundério 8888 (Padréo: 8.8.4.4)

Figura 55 - Tela de configuracdo de Saida da rede

6.4.2.5. Interfaces Virtuais

Rede virtual em que o ITSCAMPRO Mével adquire o IP especificado:

1 Interface: Selecéo da interface que sera utilizada, entre as op¢desWifi Access pointou Cabg
1 Endereca Endereco respectivo a interface utilizada;

1 Mascara Mascara de rede respectivo a interface utilizada;

1 Gateway. Endereco de saida dos pacotes.

dministrado
# Peril de Sistema v & Administrador

A Interfaces Virtuais

Nova Interface Virtual

Interface Interface -
l Enderego
Mascara

Gateway

Interfaces Virtuais Configuradas

Figura 56 - Tela de configuracéo de Interfaces Virtuais

6.4.2.6. Rotas

Em Rotas sdo definidos os caminhos que os pacotes de dados seguem para se deslocar pela internet ou
pela rede configurada:

1 Tipo: Tipo da rota que sera criada, a rota pode ser para um endereco ou para uma rede;
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=A =4 =4 =9

6.4.2.7. Seguranca

As ferramentas que poderéo ser utilizadas para aumentar a seguranc¢a na rede sdo oProxy e 0s VPNs

=A =4 =8 =8 =8 =9

6.4.2.8. Ferramentas

O ITSCAMPRO Mdvel disponibiliza ferramentas para testar a disponibilidade da rede, comding, Trace

Route e DNS Lookup

EnderecdRede: Endereco ou Rede que sera utilizada;

Mascara Méascara de rede que sera utilizada;

Gateway. Endereco de saida dos pacotesde dados;

Interface: Interface utilizada pela rota de rede, que pode ser via cabo.

@ Cadastros | Rel:

7 P e Saie & Administrador

= Rotas >

Nova Rota

Rotas Configuradas

28/11/20251314 () 60%

Figura 57 - Tela de configuracdo de Rotas

Proxy. Servidor que encaminhard as requisi¢cdes para a Internet;
Endereca Endereco que sera utilizado;

Porta: Porta que seré utilizada;

Usuario: Usuario que sera usado;

Senha Senha que serd utilizada;

VPN Canal criptografado de comunicac&o.

(# Cadastros

4 Relatorios

@ Seguranca [}
Proxy

Proxy m Ossabitar

Enderego
Porta
Usudrio

Senha

uivo para essa drea ouclicando aqul.

Figura 58 - Tela de configuracdo da Seguranca na rede
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1 Ping: Envia pacotes para o endereco determinado via a interface escolhida para testar se a mesma
se encontra em operacao, selecionando entre as op¢BesWifi Access pointou Cabg,
1 Trace Route Mostra um mapa de todos os servidores pelos quais o pacote passou até chegar ao seu

destino;

DNS Lookup Faz a verificacdo do endereco do servidor de entrada;

1
1 Endereca Endereco da interface utilizada;

# Ferramentas
Ping

Interface. Interface -

Endereco
Trace Route

Interface Intorface -

Endereco

6.4.3. Criacao de Perfis de Sistema

# Peril de Sistema & Administrado

Figura 59 - Tela de configuracdo de Ferramentas para a rede

Os Perfis de Sistema permitem ao usudério adotar configuracbes gerais para serem aplicadas no
equipamento como um todo. As configuracdes em uso sao salvas no momento da criacdo de um perfil e
podem ser aplicadas novamente posteriormente, como as configuragéesdos dispositivos e perfis, de OCR

e servidores.

Na tela inicial estéo listados os perfis disponiveis para aplicagdo no sistema ealteracdo das configuragcoes

atuais.

Unlocked FPS o Qusue
Locked 7EPS

€ <

27/ 1E1218

27/03/2018 18:1240

x O 4

x o4

> »

Figura 60 - Tela inicial de Perfis de Sistema

Para salvar um novo perfil, considerando as configuracdes atuais em uso pelo sistema, clique em+Novo
Perfil de Sistema e identifique com um nome. E possivel aplicar um perfil salvo, importando o arquivo em

Enviar Perfil de Sistema

wWww.pumatronix.com
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#~ Novo perfil de sistema

Figura 61 - Tela de configuracdo de novo perfil de sistema

Para importar para o sistema um perfil criado anteriormente, cligue no botdo Enviar perfil de sistema e
selecione o arquivo de extensao.pro para aplicar.

#~ Importa perfil de sistema

= Importa arquivo de perfil de sistema

&3 £nvie o perfil amastando o arquive aqui ou buseando por um.

Figura 62 - Tela de importacé@o de novo perfil de sistema

Os perfis criados permanecem disponiveis na barra de menus. Ao clicar no botadPerfil de Sistemaselecione
e cligue em Aplicar perfil para alterar o perfil atual de configuragdes do sistema.

sl atori : L T
W # Perflde Sistema v | apiicerperri KIS

Pumatronix 2
Pumatronix 1

Figura 63 - Area de selecéo do perfil de sistema

6.4.4. Cadastro de Dispositivos de Capturae Processamentode Imagem

Apos efetuar as configuragbes de rede, é possivel cadastrar os dispositivos de captura e processamento de
imagens no sistema, em Cadastros > Cameras Estes permanecem listados na ramificacdo a esquerda da
tela e tém a imagem exibida na grade inicial.

|2 Principal i [ Cadastros
Painel de Informages » Sistema Cémeras e Veiculos ~

T Rk ori et # Perfil de Sistema v Aplicar perfi a ﬁ?ﬂliﬂ.ias}rador
E Cameras ?

= | | Q Buscar | Cameras

Cameras + Nova Camera

1/2

Cameras habilitadas

Cameras adicionadas

03/04/2018 17:08 59%

Figura 64 - Tela inicial de Cadastros > Cameras

A tela de cadastro e alterac&o do dispositivo de captura e processamento de imagens exibe os campos de
configuracdes em abas

1) Na aba Geral sdo informados os dados de identificacdo do dispositivo:
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=A =

= =4 =

=A =

=a =4 =9

Habilitada: Habilita o dispositivo de captura de imagens ao selecionar Sim ou desabilita ao selecionar
Nao;
Nome: Identifica o equipamento no sistema,;
Descricda Adiciona mais informacdes ao dispositivo cadastrado;
Protocolo: selecéo do tipo de protocolo que o sistema vai utilizar na comunicagdo com o dispositivo,
entre as opcdes ITSCAM 40Q ITSCAM 450/600 IPCAM MIPEGIPCAM RTSPIP Snapshot, IP MIPEG
e IP RTSP
Host: Endereco do dispositivo na rede;
Modelo (opc¢éo habilitada apenas no ProtocololPCAM MJPEGIPCAM RTSE selecdo do modelo entre
as opgbescom 1 sensor ou com 2 sensores

0 Sensor (op¢ao habilitada apenas no modelo com 2 sensores):selecao do identificador do

sensor 1 ou 2;

Fluxo de video (opc¢éo habilitada apenas no ProtocololPCAM MJPEGIPCAM RTSP selecdo do canal
de compresséao de video do sensor entrel, 2 e 3;
Modo de Visualizagéo Seleciona qual o modo de visualizagdo na tela principal;
Lado: Lateral do veiculo em que o equipamento esta instalado;
ID Externo: Configura o identificador externo que deve ser utilizado para o dispositivo. Quando houver
integracdo com o servidor Perkons e Atlanta deve ser utilizado o ID aplicado no sistema Atlanta;
Quadros por segundo: Taxa de captura de imagens desejada;
Classificador de veiculos Funcionalidade de classificacdo do veiculo, baseado no porte, de acordo
com o enquadramento utilizado. Quando o veiculo ocupa uma regido inferior a 60% da imagem, deve
ser escolhida a opcao Classificagdo imagem panoramica Entretanto, quando ocupar uma area
superior a 80%, deve ser usada a opc¢ao Classificagdo imagem fechada

Sl oSmemne Clmeesvamaoss | Relnioes e~ e B & fdministrader

E Céameras ?
| || B Camera
Cameras v salvar cimera
HDR_FF
Campo
Geral  Pumatronix OCR  Detecgdo de veiculos  Zoom e foco
it
Nome* ¥ pome
Protocalo O Pumatronix
Host* a5 Host
Modo de Visualizagéo Gal video
Lado = Nenhum
ID Externo 0
15FPS
Quadros por segundo H 15
Classificador de veiculos ¥ Ssem classificacio

N/A 31°C 23/07/2019 10:05:18 18%

Figura 65 - Tela inicial de cadastro de um novo dispositivo de captura

2) Na aba Autenticacdo séo inseridos os dados de autenticacdo no acesso aos dispositivos que
utilizam o protocolo ITSCAM 450/600:

Usuario. Nome do usuario utilizado para comunicacdo com o dispositivo;

Senha Senha do usuario utilizada para comunicacado com o dispositivo;

Teste de Autenticacda Teste de autenticagdo realizado automaticamente em dispositivos que
possuem suporte a este recurso, como as ITSCAM00. Exibe o resultado da tentativa de autenticagéo
no dispositivo;

a7
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£ Perfil de Sistema vI A aplicar perf

Q euscar Camera

4 W cameras
B CAMEMU
M FRONTAL *= Campos obrigatérios
B ITSCAM 600 - RACK

+ Salvar camera

Geral  Autenticagdo  Pumatronix  Detecgdo de veiculos

®( TRASEIRA
Usudrie & Usudrio

Senha & senha

Teste de Autenticagio Host, Usudrio efou Senha invilidos.

A € NA 21/08/2024 0851

Figura 66 - Tela de cadastro de um novo dispositivo, aba Autenticacao

3) As configuragbes para os dispositivos de captura e processamento de imagens da Pumatronix
que utilizam o protocolo ITSCAM 400 podem ser realizadas na abaPumatronix:

Rotacionar 180°: Configura se a imagem gerada deve ser rotacionada em 180° para enviar para o
OCR,;

lluminacéo Externa: Configura se o equipamento possui iluminacdo externa ou se possui iluminagéo
integrada;

Salvar Registros Sem PlacaAo habilitar esta opcdo o sistema gera registros mesmo quando ndo
reconhece uma placa valida;

Perfil: Configura qual perfil o dispositivo deve utilizar;

Filtro de Movimento: Habilita a funcionalidade de filtro de movimento no dispositivo, que pode utilizar
a funcionalidade Descarta Frames para frames sem movimento, ao configurar um limiar de
movimento minimo para que o dispositivo faca o descarte;

Numero de Exposi¢des (Diurno) Sele¢cdo do niumero de imagens que serdo capturadas no modo
Diurno, quando o sistema requisitar fotos. Cada exposi¢cao possui uma configuragéo diferente;
Numero de Exposi¢cdes (Noturno} Selecdo do numero de imagens que serdo capturadas no modo
Noturno, quando o sistema requisitar fotos. Cada exposicao possui uma configuracao diferente;
Gatilho Modo Diurno: Configura o gatilho do dispositivo quando esta operando no modo diurno;
Gatilho Modo Noturno: Configura o gatilho do dispositivo quando esta operando no modo noturno.
As opcoes de gatilho disponiveis sdo detalhadas no manual do produto ITSCAM 400.

Leitura de placas: Quando o dispositivo de captura de imagens tem a funcao Salvar
Registros sem Placa habilitada no ITSCAMPRO Mavel, os registros efetuados podem
conter somente as imagens, sem o conteldo da placa e neste caso é considerado um
registro com placa vazia.
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Sttt s bt 4 petlde sistema | o1 o1 [

Q euscar Camera

4 WM cameras
W CAMEMU
@ FRONTAL *= Campos obrigatérios
B ITSCAM 600 - RACK

W Salvar camera

Geral  Autenticagdo  Pumatronix  Detecgio de veiculos

WM TRASEIRA
Rotacionar 180"

lluminagio Externa

il

Salvar Registros Sem Placa
Perfil == Néo enviar Perfil 7

Filtro de Movimento l:l Nio

1 Exposicio

Numero de Expesigdes (Diurno) H 1

2 Exposigdes

Niimero de ExposigBes (Noturno) ﬂ 2

Habilitar requisigéo paralela [ Inao
Gatilho Modo Diurno ) Desabilitado v

Gatilho Modo Noturno & Desabilitada @

OCR N/A € WA 21/08/2024 0851 (=) - %

Figura 67 - Tela de cadastro de um novo dispositivo, aba Pumatronix

4) Os ajustes de perspectiva que promovem o melhor desempenho do OCR estéo disponiveipara
os dispositivos com protocolo ITSCAM 400,na aba OCR que exibe a pré-visualizagdo da
imagem do dispositivo de captura de imagens.

1 Linhas de grade: Exibe as linhas de grade que auxiliam nos ajustes de enquadramento da placa de
um veiculo, em tamanho ideal para a leitura do OCR na imagem. Clique na op¢édo emPré-visualizacéo
para ativar ou para desativar;

1 Regido de interesse Permite delimitar na imagem a regido em que deve ser feita a busca por uma
placa e a leitura do OCR o0 que habilita 0 Detector de Movimento apenas na regido selecionada,
reduzindo o processamento de imagens. Cligue na imagem visualizada para definir a posicdo da
regido de interesse, criando os 4 vértices de um poligono. Para ajustar, clique duas vezes no poligono
criado e arraste o vértice para a posicao desejada.Para redefinir, clique a esquerda emLimpar regido:
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[ Sistema @ Cadastros Lt Relatérios
Configuragdes do Sistema ~ Cameras e Veiculos Relatirios e Estatisticas ~

# Periide Sistema v | 4 apicar poril [

Q susca | Céamera ITSCAM 4XX - 10 54

B L € Criar uma copia desta cimera | @ Remover Camera | v Salvar camera
¢ camera teste W

@M ITSCAM 4XX - 10 4% w5 54 *= Campos obrigatérios

B teste

Geral  Panoramica  Pumatronix ~OCR  Zoom e foco
@ UNITRONIX - 10 20

Regido de interesse
Limpar regido

0 Graus

NA € NA 27/08/2024 14:23 [ 56%

Figura 68 - Tela de cadastro de um novo dispositivo, aba OCR

f  Angulo de Inclinagcdo da Placa Configura a inclinagdo em graus da placa, medido no sentido anti-
horario a partir do eixo horizontal. Por exemplo, se na imagem a coordenada y do Ultimo caractere
encontra-se acima da coordenada y do primeiro caractere, o angulo é positivo;

f Angulo de Inclinacdo do Caractere: Configura a inclinacdo em graus dos caracteres, medido no

sentido anti-horario a partir do eixo vertical. Por exemplo, se o topo de um caractere esta a esquerda
do seu fundo, a inclinagado é positiva:

Linhas de grade

Regido de interesse
Limpar regiso

Angulo de Inclinagao da Placa ﬂ E

0 Graus
Angulo de Inclinagéo do Caracter U E

N/A N/A 27/08/2024 11:54 569

Figura 69 - Tela de configuracdo dos angulos para OCR

5) Os ajustes na aba Deteccao de Veiculos apenas estara disponivel quando a Fila de
Reconhecimento Globalestiver desabilitada no menu Configuracfes do Sistema > Deteccéo de
Veiculos Dessa forma, os registros efetuados s@o enviados para o sistema a partir de cada
dispositivo cadastrado e, dependendo de como estéo instalados, podem acabar capturando
imagens do mesmo veiculo, o que acarreta a ocorréncia de registros duplicados no sistena.
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Para que o reconhecimento de placas seja realizado independentemente dos demais
dispositivos cadastrados, devem ser ajustados:

1 Numero de Reconhecimentos Quantidade de vezes que uma placa deve ser reconhecida
sequencialmente para ser considerada valida;

1 Tamanho da Fila de Veiculos Quantidade de placas que devem ser lidas até que seja reconhecida

como valida uma leitura repetida;

Periodo de Permanéncia na FilaTempo que as placas lidas ficam armazenadas para validacao

Deteccdo com trigger: Selecionar Sim ou N&o para habilitar a funcionalidade que coleta todas as

imagens com movimento ao ocorrer a passagem de um veiculo:

0 Tamanho da janela de deteccdo: selecdo do tempo que deve ser aguardado, em
milissegundos, de imagem sem movimento, apés o fim da passagem de um veiculo, para
que seja considerado como finalizado o registro;

0 Selecdo de imagem sem OCR:selecdo de qual imagem detectada com movimento na
passagem do veiculo que deve ser considerada no registro, se do comec¢o, do meio ou do
final da passagem.

= =4

Figura 70 - Tela de cadastro de um novo dispositivo, aba Detecc¢éo de veiculos

6) O ajuste de Zoom e Foco para as ITSCAMs da Pumatronixpode ser efetuado através da
interface do ITSCAMPRO Movel:

9 Linhas de grade: Exibe as linhas de grade que servem como uma referéncia para o enquadramento
da imagem, no ajuste de zoom e foco. Clique na opc¢éo para ativar ou para desativar a visualizagao;
0 Zoom: zoom aplicado somente na &rea de visualizacdo, para dispositivos com lente
motorizada, para facilitar o ajuste fino;
0 Zoom (botbes): Aumenta ou diminui 0 zoom do equipamento, para dispositivos com lente
motorizada;
0 Foco(botdes): Ajustes do foco do equipamento, para dispositivos com lente motorizada;
0 Auto iris: Habilita o uso de auto iris nas lentes. E indicado deixar esta funcionalidade
desligada durante o periodo de ajuste de zoom e foco.

Quando finalizar, clique em Salvar para aplicar os ajustes realizados.
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