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Vision general

ITSCAMPRO Mdvegs un software que interconecta dispositivos de captura (equipos fijos o moviles como
VTR 600), mostrando en tiempo real las imagenes y registros que se capturan. Realiza el andlisis mediante
algoritmos de inteligencia artificial para el reconocimiento de placas y caracteristicas generales de vehiculos,
para equipos que no cuenten con estas funcionalidades embebidas. También le permite enviar los datos
capturados a otra aplicacion.

Permite el registro de dispositivos y recoge imagenes proporcionando informacién detallada sobre la captura
como: identificacion de matricula (OCR), clasificacion de vehiculos, fecha y hora, ubicacion, etc. Cuenta con
un informe de log que permite varios filtros, incluyendo la busqueda por placa.

Ademas de la funcionalidad de interfaz del dispositivo de captura, también cuenta con una aplicaciéon
distribuida de forma gratuita en la tienda Google® Play, que permite la visualizacién en tiempo real de los
vehiculos que se capturan, ademas de alertas paa vehiculos monitoreados.

El sistema destaca por emitir alertas sonoras y visuales a través de la interfaz web, la app movil, o el correo
electronico, de vehiculos robados, robados, sospechosos de participar en practicas delictivas o con
restricciones de tréafico, ofreciendo una respuesta agil y proactiva al permitir la integracién con sistemas de
seguridad publica como: PMMG, PMPR, DetectaSP, SPIA (PRF), entre otros.

ITSCAMPRO Mévegestiona las matriculas de los vehiculos realizando las siguientes actividades:

1 Recoleccion optimizada y eficiente de imagenes diurnas y nocturnas de vehiculos, a través del
dispositivo de captura de imagenes;

91 Lectura automatica de las placas, identificando los caracteres (OCR), para dispositivos que no tienen
OCR a bordo;

1 Almacenamiento automatico de la informacién de la matricula leida, en la base de datos y en las fotos
del vehiculo, con la ubicacién GPS de la captura;

1 Clasificacion de vehiculos en las imagenes, por tipo de vehiculo (por ejemplo, automévil, motocicleta,
camion y autobus), para dispositivos que no tienen el clasificador a bordo;

9 Seleccion de sintaxis de tablero que sera monitoreada, segun el tipo de OCR en operacion, entre las
opciones: Brasil en el estandar Mercosur, Argentina, Bolivia, Chile, Colombia, Ecuador, Francia,
Holanda, México, Paraguay, Pera y Uruguay;

1 Generacién de informes con las placas reconocidas, extrayendo los datos del sistema aplicando
diferentes filtros, como el filtro por fecha y hora, tipo de placa o una placa de vehiculo especifica,
permitiendo la exportacion en formato CSV;

1 Busqueda de matriculas especificas de vehiculos con interés en el monitoreo, con la posibilidad de
importar una lista de placas de interés en el sistema o registrar manualmente cada placa a
monitorear;

1 Emision de alertas sonoras, que se pueden configurar por tipo (hurto y robo, documentacion, etc.) y
gue se emiten cuando se reconocen los tableros de monitoreo;

1 Registro de hasta 4 LPR y 2 dispositivos de captura panordmica, operando simultdneamente,
recolectando imagenes, identificando las placas y almacenando los registros, o para ITSCAM 600,
como un solo visor;

1 Acceso al sistema con login y password, con diferentes niveles de permisos y configuracion del
sistema.

ITSCAMPRO Movegs una herramienta esencial para fortalecer la seguridad y permitir acciones proactivas.

Nota: ITSCAMPRO Movese puede instalar en un PC ITSCAM600, MAP, Firefly o Plugn.

wWww.pumatronix.com
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Manejo de riesgos

Distribucién de la informacién: El contenido generado por ITSCAMPRO Moével (imagenes
e informacion capturada) esta protegido por usuario y contrasefia. Sin embargo,

corresponde al administrador del sistema controlar los usuarios que tienen acceso a la
informacion y la difusion del contenido.

Filtrar por Tipo de  Vehiculo: Para realizar la blusqueda utilizando el filtro por tipo de
vehiculo, es necesario que la licencia del clasificador de vehiculos esté habilitada en
Hardkey y en el sistema.

Eliminacién de archivos: al realizar la eliminacién de registros, ITSCAMPRO Movel
eliminara completamente los registros, incluida la informacion de la base de datos y las
imagenes del sistema de archivos, del servidor. Esta operacion no se puede revertir.

Licencia de software: El software y la documentacion relacionada estan protegidos por
derechos de autor. Al instalar el software, el usuario acepta las condiciones del Acuerdo
de licencia.

Acceso a Internet: En la configuracion predeterminada de fabrica, ITSCAMPRO Movel
no tiene una ruta de salida ajustada y para acceder a Internet es necesario agregar una
de las interfaces al seleccionar entre las disponibles.

Lectura de placas: Cuando el dispositivo de captura de imagenes tiene habilitada la
funcion Guardar registros sin placa  en ITSCAMPRO Moével , los registros realizados
pueden contener solo las imagenes, sin el contenido de la placa y en este caso se
considera un registro con una placa vacia.

Formato de archivo de placa: Cuando se instala la licencia de ITSCAMPRO Mével en
MAP, los archivos enviados a  ITSCAMPRO Mo6vel deben estar en formato UTF  -8. Sies
necesario convertir el formato, se sugiere utilizar un convertidor como Dos2Unix.

Restauracién del sistema: al restaurar una base de datos en ITSCAMPRO Mével , se
sobrescribira toda la informacion almacenada en el equipo (incluidas las imagenes).

Restauracién de fabrica: al restaurar una instalacion de ITSCAMPRO Moével a la versién
de fabrica, se eliminara toda la informacion almacenada (incluidas las imagenes).

Reinicio del ITSCAMPRO movil: Solicitar el reinicio del ITSCAMPRO movil hace que
todas las conexiones a los dispositivos de captura de imagenes se interrumpan durante
el proceso y puede haber pérdida en el reconocimiento del vehiculo durante este
periodo.

Limpieza de registros: al aplicar la Limpieza de registros, todos los registros se
perderan y no se podran recuperar.

i
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Modelos

ITSCAMPRO Moveke puede utilizar en una variedad de aplicaciones sin detrimento del rendimiento,
siempre que se respeten las especificaciones de instalaciébn proporcionadas por Pumatronix. Estas
especificaciones varian segun el tamafo de la instalacion y el flujo de vehtulos analizados.

ITSCAMPRO Méveks un sistema robusto que se puede utilizar de forma estandar o se pueden realizar
personalizaciones. Estas personalizaciones pueden modificar el funcionamiento del producto o pueden
incluir funcionalidades especificas, como informes personalizados.

Se puede solicitar mas informacion sobre las personalizaciones delITSCAMPRO Movelirectamente a
Pumatronix.

wWww.pumatronix.com
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1. Conociendo el Producto

ITSCAMPRO Moveks el software que ofrece la interfaz operativa para su aplicacion en soluciones de
monitorizacion de vehiculos, desarrollado por Pumatronix.

Al acceder al sistema ITSCAMPRO Movelse muestra la pantalla principal y contiene la informacion y
funcionalidades liberadas segun la configuracion del perfil de acceso del usuario. Las funcionalidades
pueden estar disponibles en la pantalla de inicio del Panel de control, enumeradas y descritas enFigura 1.

La restriccion del acceso a los equipos es una caracteristica del sistema, considerando que la informacién
almacenada puede requerir el secreto de la divulgacion.

Distribucion de la informacion: El contenido generado por ITSCAMPRO Movel (imagenes
e informacion capturada) esta protegido por usuario y contrasefia. Sin embargo,

corresponde al administrador del sistema controlar los usuarios que tienen acceso a la
informacion y la difusion del contenido.

1.1. Vista del panel

La pantalla del Panel de Control es la pantalla principal de funcionamiento de ITSCAMPRO Mdévelya que
muestra en tiempo real al usuario las imagenes de los registros que se estan realizando. Estos registros
provienen de todos los dispositivos a los que el usuario tiene permiso de acceso.

®@ 6 ® O 6 ® @

o =] zvrr!:\ al ) =] ilstema # Perfil de Sistema v
Registros 3 ITSCAM 450 LAET [(3) OFPS]
-
| . BERSF68 BERSF68
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i= Todos
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© 19/08/202412:47:57
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DUT1J21 2 = .
@ ) ITSCAM 450 LAET

° e PLACA BERSF68 (100.00 %) PLACA BERSF68 (100.00 %)

DUT1J21 2

B ITSCAM 600 LAET DATA/HORA 19/08/2024 12:47:57 DATA/HORA 19/08/2024 12:47:57

S CAMERA ITSCAM 600 LAET CAMERA ITSCAM 450 LAET

ARM6E74 e - N 5 .

0 ITSCAM 450 LAET CLASSIFICAGAO @ Desconhecido CLASSIFICAGAO @ Desconhecido

@ 19/08/2024 12:47:51 MARCA N (_) MARCA _ (_)

ARM6E74 2]

@) ITSCAM 600 LAET MODELO - (-) MODELO - (-)

© 19/08/2024 12:47:51 COR - (_) COR - (_)

B QJQ6A35 2
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© 19/08/202412:47:41

B QJQ6A35 [=)
@ OCR N/A @ N/A 19/08/202410:12 = -% ]

Figura 1 - Pantalla principal del panel de control

1) Estado de lectura automatica de la placa;

2) Relacion de los dltimos registros realizados;

3) Busqueda de placas especificas en los registros realizados;
4) Acceso a la pantalla de inicio;

5) Menu principal con los paneles de informacion;

wWww.pumatronix.com
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6) Menu del sistema con opciones de control de acceso, configuracion del sistema y
mantenimiento;

7) Menude registro para insertar datos de dispositivos de captura de imagenes y placas de interés
para monitoreo;

8) Menu de informes que permite filtrar y listar los registros realizados;

9) Seleccioén y aplicacion delperfil del sistema guardado;

10) Configuracion rapida de la cuenta de usuario que ha iniciado sesion en el sistema y opciones
Desconectaro Detener el equipo:

a. Permite el restablecimiento de Nombre y Contrasefa en los campos respectivos y el
disefio de cuadricula de la pantalla de inicio del Panel de Controt

Nombre % Administrador

Contrasefia & Contrasefia | [a-Z][0-9

Layout

m L

| T
I

= o
I

11) Opciones de configuracion para la imagen del dispositivo:
a. Al hacer clic en el icono en formato de camara, captura una imagen en el momento de
hacer clic;
b. Alhacer clic en elicono de los binoculares, se abre la pantalla de configuracion del zoom
inicial y le permite configurarlo con la ayuda de la cuadricula habilitada;
c. Al hacer clic en el icono de engranajes de la derecha, puede seleccionar qué dispositivo
debe mostrar la imagen en el area de visualizacion:

£ Configuracion

Camara

) CAMEMU v

Exposicion

) 1 v

12) Visualizacion de los caracteres de la placa referidos al ultimo registro realizado;

13) Area de visualizacion de imagenes de uno o mas dispositivos registrados;

14) Estado de ITSCAMPRO MévelLa barra de estado siempre permanece visible y muestra el
estado actual del sistema, con la informacion actualizada sobre el funcionamiento del OCR, el
GPS, el espacio en disco y la hora del servidor.

1.1.1. Visor de grabaciones

La lista de las ultimas inscripciones realizadas, visualizada en la pantalla principal delPanel de Control
presenta la informacion principal de la placa identificada y la fecha y hora del momento de la inscripcién
realizada. Al hacer clic en uno de los registros enumerados, la ventana Visor de registros muestra en la
pestafa inicial la ubicacién del mapa, el equipo responsable de capturar la imagen, los iconos indicativos
del tipo de vehiculo detectado y los datos complementarios en las otras pestafas:

wWww.pumatronix.com
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@ Informagdes do Registro 494305

Laca  Di 21 Eanu
TaHoRa  19/08/2024 12:47:56
ITSCAM 600 LAET
Carro
00.00%

ITSCAM 600 LAET

Figura 2 - Pantalla de informacion del visor de registros

1.2. Ayuda para usar ITSCAMPRO Movel

El simbolo de interrogacion disponible en las pantallas del TSCAMPRO Méveiuestra el contenido de ayuda
en el lado izquierdo de la pantalla. Este contenido presenta una breve descripcién de la funcionalidad de la
pantalla y mas detalles sobre los parametros que se pueden configurar.

& Administrador

Figura 3 - Ayuda en el uso de ITSCAMPRO Moével

1.3. Aplicacion moévil ITSCAMPRO para dispositivos moviles

ITSCAMPRO Moavellispone de una aplicacion distribuida gratuitamente en la tienda Google® Play, que
permite transformar cualquier dispositivo mévil (mévil o tablet) con sistema operativo Android® en un
equipo de visualizacion de informacion del vehiculo del software I TSCAMPRO Mdével

Al registrar placas restringidas o para monitoreo, la alerta se envia automaticamente al usuario del
dispositivo movil, quien emite una sefializacion visual con la descripcion de la restriccion, ademas de la
sefalizacién sonora de placa monitoreada detectad, al mismo tiempo que se emite la alerta en la interfaz

del software ITSCAMPRO Movel

Se puede acceder a la vista previa en vivo de las imagenes detectadas en la pantalla de inicio:

wWww.pumatronix.com
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Figura 41 Pantalla de la aplicacion para visualizacion de los Gltimos registros realizados

2. Informaciéon generada

2.1. Informacion de estado del sistema

Se puede obtener informacion mas detallada sobre el estado del sistema y el comportamiento de
ITSCAMPRO Méveaccediendo al menu principal > Panel de control.

Los datos obtenidos ofrecen las estadisticas de consumo de recursos, en tiempo real, el historial de los
registros totales, la cantidad enviada al servidor y la probabilidad de corregir el OCR realizado para la fecha
seleccionada. La carga de la CPU y el Istorial de uso de RAM se muestran en gréficos:

10
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Figura 6 - Pantalla del panel que muestra gréaficos histéricos

2.2. Informe de registros

Al acceder al menua Informe > Informe de registros , es posible recuperar los datos de los registros
almacenados en ITSCAMPRO Mdvel, mediante el uso de las opciones de filtro. Los registros encontrados
de los filtros aplicados en la busqueda se enumeran haciendo clic enBuscar. Al borrar filtros, se restablecen
los valores aplicados en la busqueda. Los resultados se presentan en formato de informe, con los criterios
de filtro que se pueden aplicar en la busqueda:

1 Fecha/Horade inicio: busca por intervalo de tiempo con la seleccion de la fecha y hora de inicio del
periodo;

11
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1 Fecha/Horade finalizacion: busca por intervalo de tiempo con la seleccion de la fecha y hora de

finalizaciéon del periodo;

Cémaras filtran los datos de uno o mas dispositivos de captura de imagenes registrados;

Placas para filtrar solo las placas reconocidas, no reconocidas o todas automaticamente;

Placa buscar una placa de interés o parte de la misma;

Pais Permite buscar registros de paises especificos en la base de datos movil de ITSCAMPRO. Se

requiere una licencia de OCR habilitada para que se reconozca la matricula de un pais

9 Tipo de Vehicula Opcién de filtrar por tipo de vehiculo detectado, que permite identificar como
Motocicleta, Coche Autobus, Camién o Desconocidg

9 Tipo de disparador: filtre por tipo de disparador que puede considerar los disparadores definidos en
el registro del dispositivo (opcion estandar), el disparador del detector de interferencias o ambos.

= =4 =4 =

Filtrar por Tipo de Vehiculo: Para realizar la basqueda utilizando el filtro por tipo de
vehiculo, es necesario que la licencia del clasificador de vehiculos esté habilitada en
Hardkey y en el sistema.

Informe de Registros ?
Fecha/Hora Inicial Fecha/Hora Final Camaras Placas Placa Tipo de disparo
£ 06/01/2026 £ 06/01/2026 CAMEMU Reconocidas = =+ Todos v
& e
00 v| 00 v| 00 v 23 v| 59 v 59 v o e oay Pais
Tipo de Vehiculo
W Todos v
10 V| Sin registros a presentar.
: s Tipode - v Servidores  Tipo de :
Fecha/Hora Cémara  Placa  Localizacion 8200 Situacién Descripcion i Veniculo  'magenes
Sin registros a presentar.
« < > »

Figura 7 - Pantalla de informe de registros

Se listan los registros ubicados con el filtro aplicado, presentando los datos respectivos de:

Fecha/Hora;

Dispositivo responsable de la captura,

Placa reconocida;

Coordenadas geograficas de la ubicacion del dispositivo;
Tipo de gatillo;

Descripcion agregada;

Estado del envio a Servidores Externos;

Tipo de vehiculo detectado por el clasificador;

Capturar imagenes.

=2 =4 =4 =009 =1

Al seleccionar los registros en la casilla de verificacion de la izquierda,| TSCAMPRO Movemuestra el boton
Accionespara seleccionar las opciones de accion para los archivos de los registros seleccionados:

9 Exportar registros seleccionados exporta solo los registros, en formato CSV;
1 Exportar registros seleccionados (con imagenes) exporta los registros e imagenes, en formato zip;
1 Eliminar registros seleccionados elimina los registros de la base de datos del sistema.

Eliminacién de archivos: al realizar la eliminacion de registros, ITSCAMPRO Movel
eliminara completamente los registros, incluida la informacién de la base de datos y las
imagenes del sistema de archivos, del servidor. Esta operacion no se puede revertir.
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2.2.1. Informacion detallada del registro

Los detalles del registro se muestran en pestafias y contienen los datos que se pueden obtener con:

T

= =

=A =

Secuencia de imagenes capturadas, que se pueden ampliar o ver en pantalla completa o copiar
(haciendo clic en el botén de descarga junto a ellas);

NUmero de registro generado en ITSCAMPRO Movel

La matricula del vehiculo se lee automaticamente. Si el usuario tiene permiso para cambiar el tablero,
se muestra un boton para editar junto a él;

Informacion temporal de adquisicion de imagenes (fecha y hora de captura);

Informacion espacial (identificacién del equipo y visualizacion en un mapa de la ubicacion geogréfica,

cuando esté habilitada);

Exclusion voluntaria del registro. Si el usuario tiene permiso para eliminar el registro, se muestra el

boton eliminar;

Detalles del vehiculo (tipo, pais de origen).

@ Informagdes do Registro 494305

o PLCA  DETTI21
19/08/2024 12:47:56
ITSCAM 600 LAET
Carro
00.00%

ITSCAM 600 LAET

Figura 8 - Pantalla de inicio de informacion de registro

La informacion sobre el OCR procesado para el registro se puede obtener en la pestafiaOCRYy se refiere

a.

=A =4 =4 =4 =9

el tiempo dedicado al reconocimiento;

el color del fondo que se muestra en la placa;

al tipo de matricula, que puede ser de motocicleta o no;

al pais de origen de la placa;

la probabilidad de corregir el OCR para cada personaje identificado.

& Informacgdes do OCR 494305

emura O ms
Claro
iciera - Nao
Brasil/Mercosul (76) @&

D

ITSCAM 500 LAET

Figura 9 - Pantalla de la pestafia Registrar informacion OCR OCR
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En la pestafia Envio es posible comprobar el estado de envio de los registros a cada uno de los servidores
habilitados en el sistema.

£ Informagoes do Envio 10232

Nao Enviado

Figura 10 - Pantalla de la pestafia Presentacion de Informacion de Registro

3. Documentacion adicional

Producto Enlace Descripcién

Manual para integrar las soluciones del cliente con el
ITSCAMPRO MéveR.6.6 | Manual de WebService software ITSCAMPRO Movedh través de REST
WebServices

Notas de la aplicacién con la Paso a paso para aplicar la clave API de Google Map

ITSCAMPRO Mével clave API del servicio de Google|en el software ITSCAMPRO Movey ver el mapa en la
Maps interfaz

4. Especificaciones de software

La version 2.13.0 se puede utilizar para actualizar cualquier sistema moévil ITSCAMPRO desde la version
2.7.2. Las versiones anteriores a 2.7.2 deben actualizarse junto con el soporte técnico.

ITSCAMPRO Moveke puede instalar en equipos con arquitectura x86 de 64 bits con sistema operativo
Ubuntu Server 20.04 y 22.04.

Para actualizar el ITSCAMPRO Movetle los productos VTR 600 e ITSCAM FF 600, es necesario utilizar el
archivo de firmware generado.

Para visualizar la interfaz se debe utilizar el navegador Google Chrome a través de un ordenador conectado
a la misma red de datos que la solucion con ITSCAMPRO MovelLas soluciones de Pumatronix que utilizan
el software son todos los modelos de dispositivos de las lineas ITSCAM 400, ITSCAM 450 e ITSCAM 600 y
en la inspeccién rotativa de estacionamiento.

4.1. Especificaciones del dispositivo Android para la aplicacion

La aplicacion ITSCAMPRO MoéveViewer puede ejecutarse en cualquier dispositivo movil (mévil o tableta)
con sistema operativo Android® con version 8.0 o superior.

14
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La descarga de la aplicacionITSCAMPRO Mdveesta disponible en la tienda Google® Play del dispositivo

movil y debe estar habilitada en el software ITSCAMPRO Movefaccediendo a la Configuracion del sistema
en la interfaz):

< Q

- Visualizador
G ITSCAMPRO Movel

PUMATRONIX EQUIPAMENTOS
ELETRONICOS LTDA

Mais de 100

59MB Downloads Clas.swﬁcacao
Livre ©@

Instalar

Sobre este app >

Aplicativo de visualizagao de registros do Sistema
ITSCAMPRO Movel.

Negoécios

—TEIY.  AE—TET.
mcasoue O [ —

Figura 11 - Pantalla de visualizacion del dispositivo mévil

5. Licencia

La licencia de ITSCAMPRO Moveks un Unico archivo asociado al hardware en el que se ha instalado el

sistema. Si es necesario instalar en una maquina adicional, se debe solicitar una nueva licencia al Soporte
Técnico de Pumatronix.

El cambio en la cantidad de equipos que se pueden conectar simultaneamente enI TSCAMPRO Mévete
puede solicitar al Soporte Técnico o Comercial de Pumatronix.

Licencia de software: El software y la documentacion relacionada estan protegidos por
derechos de autor. Al instalar el software, el usuario acepta las condiciones del Acuerdo
de licencia.

ITSCAMPRO Mévegs un software que requiere una licencia para operar. Esta licencia especifica el tamafio

de la instalacién y las funcionalidades deseadas y especifica cuando hay un dispositivo con un error de
autenticacion. Los articulos que se pueden licenciar son:
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of' Informacién de licencia actual

Versién de biblioteca

2.07

Identificador de Hardkey
137693479

Software con licencia

Si

Numero de camaras

10

Soporte para Detecta-SP
Habilitado

Soporte de integracién con PM-PR/SC
Habilitado

Soporte de integracion PM-MG
Habilitado

Soporte de integracion movil PRF
Habilitado

Soporte de integracion con el sistema SPIA-PRF
Habilitado

Clasificador de vehiculos
Habilitado

Integracién con Avigilon
Habilitado

Soporte de médulo multicanal
Habilitado

6 Puede cambiar la licencia del sistema arrastrando y scltando el archive o buscando un.

6. Configuracion Inicial

Para que el software ITSCAMPRO Moveke utilice normalmente, se requieren algunas configuraciones
iniciales, como el control de acceso, la configuracion del sistema y el ajuste de fecha y hora. Estos ajustes
se pueden configurar accediendo al menu Sistema

6.1. Registro de usuario

ITSCAMPRO Moveés un sistema de acceso restringido. Esta restriccidon se realiza a través de los usuarios
y el contenido puesto a disposiciéon se puede configurar por cuenta.

En el menu Sistema, la opcién Usuariosmuestra las cuentas registradas para el acceso aTSCAMPRO Moével
donde son editadas, afiadidas nuevas o eliminadas. Al hacer clic en el botén+Nuevo usuario es posible
configurar un nuevo acceso al sistema:

/ Perfil de Sistema vI +

Q Usuarios

+ Nuevo Usuario
& Administrador

Nuamero de usuarios por Perfil de Acceso

1 0

Administrador Operador

Figura 12 - Pantalla de inicio en Sistema>Usuarios

ITSCAMPRO Mévepuede operar de forma aislada, con un gran nimero de usuarios, incluso permitiendo
gue cada usuario tenga su propio disefio de configuracién. La configuracién de los usuarios deI TSCAMPRO
Mdével se divide en pestafias y el significado de los campos que se pueden rellenar en la pestafiaGeneral
son:

1 Nombre: Nombre para la identificacion y presentacion del usuario en el sistema;
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Activo: habilita o deshabilita al usuario en el sistema;

Login: Identificador Unico del usuario en el sistema;

Contrasefia Proteccion del acceso del usuario al sistema, con al menos 6 caracteres y que debe
contener letras mindsculas o mayusculas combinadas con 1 nimero y al menos 1 caracter especial
(@, #, $0%);

9 Perfil de accesa Descripcidn de la informacion a la que el usuario tiene acceso para ver y manipular:

H Usuarios

Q Buscar | Usuario Administrador
4 & Usuarios
& Administrador

= =4 =9

| 2] Crear una copia de este Usuario H @ Eliminar Usuario || + Guardar Usuario ‘

General Layout Operaciones Avanzadas y Permisos

Nombre ‘ % Administrador |
Activo @si ONo

Login & admin |
Contrasefia ‘ & Contrasedia | [a-Z][0-9][@ # $ %] minimo 6 @ |
Perfil de Acceso ‘ & Administrador v|

Figura 13 - Pantalla de configuracion del usuario en la pestafia General

En la pestafia Layout, se debe seleccionar el disefio que se mostrara en la pantalla del Panel de control

(pantalla de inicio) de ITSCAMPRO Moveldisponible para una configuraciéon rapida haciendo clic en el
nombre del usuario en la barra de menu:

B Usuarios
[Q Buscar | Usuario Administrador
4 & Usuarios ‘ 2] Crear una copia de este Usuario H @ Eliminar Usuario H + Guardar Usuario
General Layout Operaciones Avanzadas y Permisos
Layout
O O @
L]
o o8 o
| ]
Il
od_H o
Il

Figura 14 - Pantalla de configuracion del usuario en la pestafia Disefio

En la pestafia Operaciones avanzadas ypermisos, puede configurar el inicio de sesidon automatico. Esta
funcién solo funcionard correctamente cuando utilice el sistema directamente en el equipo que ejecuta
ITSCAMPRO Mévelya que le permite habilitar o deshabilitar el inicio de sesion automatico para el usuario:
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H Usuarios

[Q Buscar | Usuario Administrador
4 & Usuarios
& Administrador

‘ ] Crear una copia de este Usuario H @ Eliminar Usuario || + Guardar Usuario

General Layout Operaciones Avanzadas y Permisos

Inicio de Sesién 8 Habilitar O Inhabilitar

Automatico

Figura 15 - Pantalla de configuracién del usuario en la pestafia Operaciones avanzadas y permisos

6.2. Perfiles de acceso

Los usuarios creados deben estar asociados con uno de logerfiles de accesoconfigurados. Los diferentes
perfiles creados permiten restringir el nivel de permiso de acceso, teniendo en cuenta a qué pantallas podra

acceder el usuario al iniciar sesion en el sistema. Losperfiles de acceso predeterminados de fabrica se
denominan Administrador y Operador.

5 |at Informes: F Perilde Sistsma v & Administrador

H Perfiles de Acceso ?

Q Buscar Perfiles de Acceso

4 Perfiles de Acceso

# Nuevo Perfll de Acceso
8 Administrador

& Operador . .
Numero de usuarios por Perfil de Acceso

1 0

Adminisusdor Qperador

Figura 16 - Pantalla de inicio en Sistema>Perfiles de acceso

Ademas, se configura el nivel de permisos de perfil, que puede ser de Solo Lectura, lo que no permite
realizar ningan cambio en el sistema o Administrador, que tiene acceso a todas las pantallas:

E Perfiles de Acceso

[Q Buscar | Perfil de acceso Administrador

4 &% Perfiles de Acceso
4 Administrador
i8¢ Operador

‘ ) Crea una copia de este Perfil de Acceso H @ Eliminar Perfil de Acceso H + Guardar Perfil de Acceso

General Pantallas

Nombre ‘ W Administrador ‘

Figura 17 - Pantalla para crear un Perfil de Acceso en la pestafia General

En la pestafa Pantallas seseleccionan las pantallas a las que permite acceder el perfil:

18
wWww.pumatronix.com



Revision 13.0

E@= PUMATRONIX Manual del Product

ITSCAMPRO Mot

ﬂ Perfiles de Acceso ?

a Perfil de acceso Administrador

4 Puries e Accoso
W Acminisrador
B Operador

%) Crea una copia de este Perlil de Acceso || B Eliminar Perfil e Access | Guardar Peciil de Acceso

Figura 18 - Pantalla para crear un perfil de acceso en la pestafia Pantallas

6.3. Configuraciones del Sistema

Al acceder al menu Sistema > Configuracionesdel sistema, las categorias de configuracion de ITSCAMPRO
Movel se agrupan y organizan en pestafas a la izquierda de la pantalla, con la pestafia General para los
ajustes operativos mas basicos del sistema:

9 Idioma: Seleccién del idioma a aplicar en lainterfaz, con opcién de portugués, inglés o espafiol;

1 Nombre del sistema insertar una identificaciobn que se mostrara en la pantalla de inicio de sesion;

9 Descripcion del sistema insercion de una descripcién del sistema, para su visualizacién en la pantalla

de inicio de sesion;

Logotipo del sistema: insercién de un logotipo para mostrar en la pantalla de inicio de sesion;

Habilita la cAmara panoramica le permite habilitar o deshabilitar el uso de dispositivos de captura de

iméagenes panoramicas en el sistema;

1 Habilitar OCR desactivado le permite habilitar o deshabilitar el botébn que apaga el OCR de un
dispositivo. Estos botones se encuentran en la base de la region de imagen delPanel de control y
cambian de color segun el estado de funcionamiento del equipo;

1 Inicio de sesion automatico para clientes remotos: permite o prohibe que los clientes remotos inicien
sesion autométicamente en el sistema;

1 Nombre/ID del equipo: Nombre o identificador del equipo. Esta informacién es utilizada por el
protocolo de envio para FTP;

=A =

m Configuraciones del sistema ?

©f General °

Idioma B Espanol v (Esténdar: pBR)

Nombre del Sistema % [TSCAMPRO Movel (Esténdar: TISCAMPRO Mover)

Descripcion del sistema £ Sistema Mével de Reconhecimento de Placas (Esténdar: Sistema Movel de
Reconhecimento de Placas)

&3 Modifique el logotipo del sistema colocando e archivo aqui o buscando un )

e
ITSCAMPRO)=
MOVEL 7 i \\\

Habilita Cémara P

Login automético para clientes remotos LSRN  Cichabiitar (Estandar. Inhabiitado)

(Esténdar. Inhabifitado)

Figura 19 - Pantalla de inicio de configuracién general del sistema

1 Modo de instalacion del equipo: Modo de operacion del equipo. Puede funcionar en tres modos: Movil
(instalado en vehiculos), Estatico (en tripodes) o Fijo (instalado en postes):
o0 Latitud: coordenada de latitud geografica de la instalacion configurada como en modo Fijo;
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o Longitud: Coordenada de longitud geografica de la instalacion configurada como en modo
Fijo;
1 Modo de funcionamiento: define si el sistema entra en funcionamiento tan pronto como se inicia en
modo automatico o si necesita la intervencién del usuario, cuando se selecciona la opcionManual.

Nombre/ID del equipo | L 2 | (Estandar: )
Modo de Instalacion del Equipo | £ Movil v| (Estandar: Mavil)
Modo de Operacion | % Automatico v | (Estandar: Automatico)

Figura 20 - Pantalla de configuracién general del sistema

6.3.1. Modo de operacion

Al acceder al sistema, puede ser necesario activar el inicio de la operacion, dependiendo de como esté
configurado el Modo de Operacién ya que permite configurar la activacion del ITSCAMPRO Movil para
iniciar la lectura del OCR y realizar registros de forma manual o automatica. En el modo Auto, la operacion

se inicia automaticamente junto con el sistema. Cuando se selecciona el modoManual, la operacién se

inicia solo cuando el usuario hace clic en el botén Iniciar operacién, ubicado en la barra de menu:

# Perfil de Sistema v | apiicar pern [EC I IEUEEE]

Figura 21 - Ubicacién del botén Iniciar operacion

Antes de iniciar la operacién en modo Manual, se deben informar los datos del usuario responsable de
iniciar la operacion del sistema ITSCAMPRO Movil:

% Informacdes da Operacéo

CPF do PRF

Matricula do PRF

UF

BR

Desarigio

Figura 22 - Pantalla de indicacion de datos de usuario responsable de iniciar la operacién

6.3.2. Mapas

La plataforma de geolocalizacion de Google (Google Maps) se puede utilizar dentro del sistemd TSCAMPRO
Mével. Esta funcion permite visualizar la ubicacion de los equipos instalados en el mapa proporcionado,
junto con la informacion de los detalles del registro realizado. Para comprar la clave API proporcionada por

Google Maps, consulte los requisitos y los pasos necesarios presentados en las Notas de la aplicacion de
uso de claves del servicio API de Google Maps.

1 Clave de Google Mapsintroduciendo la clave que permite el uso de la APl de Google Maps, disponible
en Google:
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M Mapas ()

Clave de Google Maps W AlzaSyCunCOncwZBMadgsFiZTWIWAVDG_ hRP71 (Estandar: AlzaSyCunCOncwZBMadgsFiZTWIuAVDG_hRPTI)

Figura 23 - Pantalla de inicio de configuracion de mapas

6.3.3. Deteccion de vehiculos

En la pestafia Deteccién de Vehiculos es posible cambiar una serie de ajustes que permiten el
funcionamiento del sistema en los mas diversos tipos de entornos:

T
)l

Control del detector adaptativo: habilita o deshabilita el control adaptativo del algoritmo de deteccién
del vehiculo;
Sensibilidad del detectorde movimiento: seleccion de la sensibilidad para la deteccion de movimiento
en la imagen. Cuanto mas sensible sea el detector, menos inmune al ruido ambiental;
Desencadenante del detector de movimiento: seleccion de la cantidad de movimiento en la imagen
gue se considerara como desencadenante para el OCR,;
Cola de Reconocimiento. Global Habilita o deshabilita la cola de reconocimiento global del equipo, lo
gue permite evitar la ocurrencia de registros duplicados. Al deshabilitar, se deben realizar ajustes en
cada dispositivo de captura de imagenes registrado, y pueden ocurrir registros duplicados en el
sistema, dependiendo de la solucién utilizada. Alhabilitar, los ajustes se refieren a todos los registros
entrantes:
o0 Numero de Reconocimientos Seleccion del nimero de reconocimientos seguido de la misma
placa para que se considere valida;
o Tamafio de la cola del vehicula seleccion del nimero de matriculas del vehiculo que deben
leerse hasta que se vuelva a leer la primera,;
o Periodo de permanencia en la cola seleccion del tiempo maximo que una matricula puede
permanecer en la cola. Si el tiempo se establece en un valor distinto de O (cero), la placa se
puede leer de nuevo y puede permanecer entre cero y diez minutos.
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m Configuraciones del sistema
General s P
= & Deteccion de Vehiculos
W Mapas
Control Adaptativo del Detector Olnhabilitar | (Estandar: Inhabilitado)
& Deteccion de Vehiculos
ibili del Detector de imi < ﬁh 75% (Estandar: 75%)
& OocR Disparador del Detector de Movimiento & {— 7% (Esténdar: 7%)
2 Serial/USB Fila de Recon. Global O nhabilitar (Estandar: Habilitado)
@ Acceso Externo Nimero de Reconocimientos - [— 1 reconocimiento (Esténdar: 1)
. Tamafio de la Fila de Vehiculos - + 6 placas (Estandar: 6)
B Amacenamiento
Periodo de Permanencia en la Fila o] [— No Expira (Estandar: No Expira)
0 Aplicacion Movil
= Servidores Externos
% Telemetria
? Punto de Captura

Figura 24 - Pantalla de inicio de configuracion de deteccion de vehiculos

6.3.4. Configuracién de OCR

6.3.4.1. OCR Jidosha

La opcién Jidosharealiza OCR en el propio dispositivo en el que esté instaladol TSCAMPRO Mobveles decir,
el procesamiento necesario para la identificacion automatica de los caracteres presentes en la imagen del
vehiculo con matricula no utiliza hardware adicional. Para la opciénJidosha, se deben asignar los ajustes
para los parametros:

)l
T

=a =

Numero de Procesos OCR Seleccion del numero de procesos de deteccion de vehiculos que se
realizaran en el sistema. Se puede ajustar al maximo permitido por el sistema;

Tamafio de la cola de OCR seleccion del numero de imagenes que pueden permanecer en la cola
para el procesamiento de OCR;

Tipo de OCR Seleccion del tipo de OCR que se utilizara, que puede ser local solo en el caso de
Jidosha o distribuido con MAP;

Tipo de vehiculo: seleccion del tipo de placas que reconocera el OCR;

Modo OCR seleccion del modo de procesamiento de imagenes, que afecta directamente el tiempo
de lectura de la placa;

Tiempo de espera de OCR seleccion del tiempo maximo que el algoritmo de OCR procesara cada
fotograma de imagen;

Paises Seleccion del pais a considerar en el procesamiento OCR de las imagenes, disponible para la
version. El funcionamiento de la lectura de placas esta condicionado a la liberacién del pais en el
expediente de licencia y puede estar disponible entre las opcbnes: Argentina, Bolivia, Brasil/Mercosur,
Chile, Colombia, Conesul, Costa Rica, Egipto, Ecuador, Estados Unidos de América, Francia, Paises
Bajos, Italia, México, Panama, Paraguay, Peru, Union Europea y Uruguay;

Probabilidad minima de caracteres Seleccion de la probabilidad de similitud entre la letra que se
extrajo de la foto con una letra en perfectas condiciones de captura, utilizada para considerar un
caracter valido;

Caracter de baja probabilidad: cuando el OCR se ha establecido en un nimero minimo de caracteres
menor que el maximo, puede devolver la lectura de una placa parcial;

Caracter de baja probabilidad: caracter que se incluird en posiciones donde los caracteres no tienen
la probabilidad minima de certeza;
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f  Angulo promedio de la placa: seleccion del grado de inclinacion promedio estandar de la placa en la

imagen;

1 Pendiente promedio de caracteres. seleccion del grado de pendiente promedio estdndar de los
caracteres de la placa en la imagen;
1 Ancho minimo de caracteres seleccion del ancho minimo requerido para que un caracter se considere

valido;

1 Ancho promedio de caracteres. seleccion del ancho promedio considerado en la validacion de

caracteres;

1 Ancho méximo de caracteres seleccién del ancho maximo permitido para que un caracter se

considere valido;

1 Altura minima de caracteres. seleccién de la altura minima requerida para que un caracter se

considere valido;

9 Altura promedio de caracteres. seleccion de la altura promedio considerada en la validacién de

caracteres;

1 Altura maxima de caracteres. selecciéon de la altura maxima permitida para que un caracter se

considere valido;

1 NuUmero de pistas: seleccion del nimero de sefales que estan siendo monitoreadas por el dispositivo
de captura de imagenes. Indica el nUumero maximo de placas que se leeran por imagen;

1 OCR Maximum FPSSeleccion del numero méaximo de imagenes que se procesaran por segundo. De
forma predeterminada, el sistema se ejecuta tanto como el procesador puede procesar.

E Configuraciones del sistema

< General

0 Mapas

& Deteccién de Vehiculos
& OCR

2 Serial/USB

@ Acceso Extemno
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P Telemetria

 Punto de Captura

&b OCR

Gantidad de Procesos de OCR
Tamaiio de la Fila de OCR

Tipo de 0GR

Tipo de Vehiculo

Modo del OCR

Timeout del OCR

Paises

Probabilidad Minima del Caracter
Caracteres de Baja Probabilidad
Caracteres de Baja Probabilidad
Angulo Promecdio de la Placa
Inclinacion Promedio el Caracter
Ancho Minimo del Caracter
Ancho Promedio del Caracter
Ancha Maximo del Caracter
Altura minima del caracter

Altura promedio del caracter
Altura méxima del caracter
Niimero de Pistas

FPS Maximo del OCR

2 [ —
& Jidosha ~
& Motos/Otros ~
& Muy Lento v
o {_

@ Brasil/Mercosur (76) v

Niimero Méximo de Procesos (Estandar: Maximo)

300 imégenes (Estindar: 300)
(Esténdar: Jidosha)

(Esténdar: Motos/Otros)
(Esténdar: Muy Lento)

500 ms (Esténdar. 500ms)
(Esténdar: Erasi/Mercosur)
93% (Esténdar 93%)

0 caracteres (Esténdar: 0)
(Esténdar: *)

0" (Esténdar 0%)

0" (Esténdar 0%)

1 pirel (Estandar: 1 pixel)

7 pixeles (Esténdar. 7 pixels)
40 pireles (Esténdar 40 pixels)
9 pireles (Esténdar: 9 pixeis)
20 pixeles (Esténdar 20 pixels)
60 pireles (Esténdar. 60 pixels)
1 pista (Esténdar. 1 pista)

Maximo FPS (Estandar: Méximo)

Figura 25 - Pantalla de inicio de configuracion de lectura de OCR

6.3.4.2. MAPA OCR Jidosha

Al utilizar Jidosha MAPcomo mecanismo de lectura de matriculas de vehiculos, el software OCR se ejecuta
dentro del Map - Processing Accelerator Module. Se mantienen los ajustes necesarios para la identificacion
de las placas en las imagenes *, como se indica en OCR Jidoshaagregando solo la informacién del mapa

gue realizaré el OCR:

1 Direccion: direccidon del mapa para la conexion;

1 Puerto: Puerto que se utilizara para recibir imagenes;
1 Tamafio de la cola de OCR tamafio de la cola de OCR que utilizara el mapa.

wWww.pumatronix.com
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Direccion Puerto Tamano de la Fila de OCR

o e weon
x

Figura 26 - Pantalla de configuracion de lectura de MAPAS OCR Jidosha en la configuracién de OCR

*La seleccion del pais a considerar en el procesamiento OCR de las imagenes, aplicable al procesamiento OCR del
MAPA Jidoshaes compatible con la versién 3.17.0 de la biblioteca Jidosha que agrega los siguientes paises:
Argentina, Brasil/Mercosur, Chile, Colombia, Conesul, Costa Rica, Egipto, Estados Unidos de América, Francia, Paises
Bajos, México, Panama, Paraguay, Per(, Unién Europea y Uruguay.

6.3.5. Dispositivos serie/USB

La pestafia de configuracion para dispositivos serie/lUSB le permite parametrizarel GPSy la placa
Supervisor.

1 Habilitar GPS habilita o deshabilita el uso del dispositivo GPS enITSCAMPRO Moveton soporte para
equipos GPS que utilizan los sistemas satelitales Galileo, BeiDou, GLONASS, GNSS y QZSS;

i Baudrate: seleccién de la velocidad de comunicacion a la que funciona el dispositivo;

1 Bits de datos: Seleccion de la cantidad de bits de datos que utiliza el dispositivo, entre los valores de
5,6,7u8;

1 Bits de parada: seleccion del nimero de bits de parada que utiliza el dispositivo, entre los valores de
1,1,502;

1 Paridad Seleccién del tipo de paridad que se debe utilizar en la comunicacion con el dispositivoentre
las opcionesImpar, Par, Marcay Espaciq

Habilitar Supervisor. Habilita o deshabilita el uso del Supervisoren ITSCAMPRO Mével

Modelo Supervisor. seleccion del modelo de hardware para el monitoreo del funcionamiento de los
equipos. En el modelo de Evasion, la supervision de equipos fijos es ampliamente utilizada en las
instalaciones de Evasion de Peaje;

Tiempo Maximo: Seleccién del tiempo maximo que el Supervisor debe esperar antes de actuar;
Intervalo entre pings: Seleccion del tiempo de espera entre mantener vivas las comunicaciones con
el tablero Supervisor.

= =

=a =
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100 segundos (Esténder: 100 acgundos)
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Figura 27 - Pantalla de configuracion GPS y Tablero Supervisor

6.3.6. Acceso Externo

La configuracion de acceso externole permite modificar los puertos utilizados para el acceso al sistema.

1 Puerto de Comunicacion de Servicios Puerto que el sistema debe utilizar para comunicarse con el
servicio ITSCAMPRO Mavelsiendo 2005 el puerto por defecto utilizado. En el caso de un acceso
externo, es necesario incluir la red directa desde este puerto a la IP del servidor;

1 Puerto de rango inicial para MJPEGpara ver el video en linea de los dispositivos a través de NAT, es
necesario configurar en qué rango de puertos se generara el video. En este campo, se configura el
puerto inicial del rango, siendo 10000 el puerto predeterminado utilizado;

1 Puerto final del rango para MJPEG para ver el video en linea de los dispositivos a través de NAT, es
necesario configurar en qué rango de puertos se generara el video. En este campo, se configura el
puerto final del rango, siendo 20000 el puerto predeterminado utilizado.

Estos puertos de comunicacion son configurables y utilizan el protocolo TCP, de la misma manera, los
puertos de entrada que son fijos y que se pueden utilizar, como el puerto 80 para la interfaz grafica y el
puerto 22 reservado para el acceso de mantenimiento, y su uso no es obligatorio. Los puertos de salida se
utilizan de acuerdo con el escenario: cuando ITSCAMPRO Movese comunica con ITSCAMPRO, el puerto
predeterminado utilizado es 9000; cuando ITSCAMPRO Moévete comunica con WebService, se debe utiliza
el mismo puerto que el servicio web.
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£ Servidores Externos

P Telemetria

@ Punto de Captura

Figura 28 - Pantalla de configuracién de acceso externo
6.3.7. Almacenamiento

Configuracion para el control de almacenamiento en ITSCAMPRO Mével

9 Historialde registros: Seleccion del tiempo que las imagenes pueden permanecer almacenadas en la
base de datos ITSCAMPRO MdévelEn el modo llimitado, los registros de la base de datos nunca se
eliminaran, solo se pueden eliminar los mas antiguos si se alcanza elAlmacenamiento MinimoLibre;

1 Almacenamiento Minimo Libre Seleccion del porcentaje minimo de espacio libre que se debe
mantener en el disco duro, asegurando el funcionamiento estable de ITSCAMPRO MovelCuando se
alcanza el porcentaje minimo, el sistema se recupera limpiando las imagenes mas antiguas;

1 Margen de limpieza de almacenamiento: seleccién deporcentaje de espacio en disco que se liberara
cuando se alcance el limite, para cada limpieza de almacenamiento realizada (por ejemplo, minimo
definido del 10% y margen del 5%, al final de la limpieza el almacenamiento sera del 15% de espacio
libre). Evita que el sistema se limpie con cada nueva imagen, cuando el disco duro esté en el limite
minimo;

E Configuraciones del sistema

G | .
% Genera 8 Almacenamiento
W Mapas
Histérico de Registros B {— 3 meses (Estandar: 3 meses)
& Deteccion de Vehiculos
Almacenamiento Libre Minimo a8 E— 10% (Estandar: 10%)
& 0CR Margen de Limpieza de Almacenamiento W + 5% (Estandar: 5%)

£2 Serial/USB

@ Acceso Externo

B Almacenamiento

0 Aplicacion Movil

=i Servidores Externos

2 Telemetria

@ Punto de Captura

Figura 29 - Pantalla de configuracién de almacenamiento de datos
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6.3.8. Aplicacion movil

Configuracion de la comunicacion TSCAMPRO Méveton la aplicacion movil:

9 Habilitar aplicacion movil: habilita o deshabilita la integracion con la aplicacion movil;
1 Puerto de Aplicacion Movil Insercidn del puerto que se utilizara para la comunicacion con la aplicacion
movil (la infraestructura de red debe soportar esta configuracion).

E Configuraciones del sistema

% Gepera) 0 Aplicacion Mévil

M Mapas

Habilitar Aplicacién Mévil O lInhabilitar (Estandar: ‘Inhabilitado’)
& Deteccion de Vehiculos —
Puerto de la Aplicacién Mévil &5 2000 (Estandar: 2000)

& OCR

@ Acceso Externo

&8 Almacenamiento

0 Aplicacion Movil

£ Servidores Externos
< Telemetria

@ Punto de Captura

Figura 30 i Pantalla de configuracion de acceso a la aplicacién movil

6.3.9. Servidores externos

Configuracién de integracion de ITSCAMPRO Moévekon servidores externos para el envio de datos. Al
habilitar el servidor, los campos respectivos para la configuracién estan disponibles. La informacién del
estado de envio de cada registro se puede verificar en elInforme de Registros y en la pantalla Informacion
de Registro.

6.3.9.1. ITSCAMPRO

Integra ITSCAMPRO Méveton el servidor ITSCAMPRO:

1 Host ITSCAMPROIP o URL del servidor ITSCAMPRO.
1 Puerto ITSCAMPROPuerto que se utilizara en comunicacion con ITSCAMPRO.

27

wWww.pumatronix.com



Revision 13.0

E@= PUMATRONIX Manual del Product

ITSCAMPRO Mot

¥ Principal I sistema # Registros Lt Informes £ Perfil de Sistema "I S & Administrador

Pawerns by Pumatron 6

E Configuraciones del sistema ?
']
96 coners & ITSCAMPRO 9
M Mapas
Integracion con ITSCAMPRO Olinhabilitar (Estandar: 'Deshabilitada’)
& Deteccitn de Vehiculos
Host del ITSCAMPRO =] (Estandar:)
ocR
o/ Puerto del [TSCAMPRO & 9000 (Estandar: 9000)
£ Serial/USB )
£ Envio a Servidor FTP o)
@ Acceso Externo
Habilitar Envio al Servidor FTP Habiltar (Estandar. Inhabilitado)
& Almacenamiento
0 Aplicacion Movil B Envio a PRF Movil k2]
B8 Servidores Externos Integracion con PRF Mavil QHabittar (Estandar: ‘Deshabiltada)
Telemetria —
SRt & Envio a sistema SPIA-PRF o
? Punto de Captura
Integracién con el sistema SPIA-PRF Habiltar (Estandar: ‘Deshabilitada)

06/01/2026 17:47 (=) 66%

Figura 31 - Pantalla de inicio de configuracion de servidores externos

6.3.9.2. Subir al servidor FTP

Le permite guardar archivos en un servidor a través de FTP (Protocolo de transferencia de archivos):

)l
T

= =

E R

1

Protocolo: Permite la eleccién del protocolo FTP;
Envio de tablero vacia Habilita/Deshabilita el envio de registros al servidor FTP que consideran el
campo del tablero como vacio;
Validacién de destino: permite al usuario habilitar/deshabilitar la validacion de la direccién de destino
FTP;
Modo pasiva permite al usuario habilitar/deshabilitar el modo pasivo al acceder al servidor FTP;
Enviar todas las exposiciones si esta habilitado, envia todas las exposiciones de la captura al servidor
FTP. Si esta desactivado, solo se envia la primera exposicion;
Enviar imagenes panoramicas le permite habilitar/deshabilitar el envio de imagenes panoramicas al
servidor FTP;
Host del servidor FTP. direccién que se utilizara para comunicarse con FTP;
Puerto del servidor FTP. puerto que se utilizara en la comunicacion con el servidor FTP;
Nombre de usuéario del servidor FTP usuario para iniciar sesion en el servidor FTP;
Contrasefia del servidor FTP contrasefia para iniciar sesion en el servidor FTP;
Formato de nombre de archivo: le permite personalizar el formato del nombre de los archivos que se
guardaran en el servidor FTP. Las etiquetas que se pueden utilizar en el formato de nombre de archivo
y que se sustituyen por informacion dinamica son:
0 <datetime></datetime>: ~ Reemplazado por la fecha/hora de captura. Permite formatear (aaaa
- afio | MM - mes | dd - dia | HH - hora | mm - minutos | ss - segundos);
0 <cameraname></cameraname> Reemplazado por el nombre del dispositivo;
0 <cameratype></cameratype> : reemplazado por el tipo de dispositivo, representado por las letras
O (OCR) o P (Panoramico);
0 <equipment></equipment> : Reemplazado por el identificador del equipo;
0 <captureid></captureid> : Reemplazado por el identificador de captura. Permite formatear
(%010d - siempre use 10 digitos completando con ceros iniciales);
0 <plate></plate> : Reemplazado por la pizarra leida por OCR;
0 <imageid></imageid> : Reemplazado por el identificador de imagen;
0 <expo></expo>: Reemplazado por el nimero de exposiciéon de la imagen. Permite formatear
(%03d - siempre use 3 digitos completando con ceros iniciales);
Formato de archivo: ITSCAMPRO Mdévepuede guardar las imagenes en uno de tres formatos:
o JPEGFormato de imagen estandar del sistema,;
0 PNG Formato vectorial, pero con compresion de datos;
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0o WEBP Formato vectorial desarrollado por Google con un 26% mas de compresion que PNG
y un 34% mas de compresién que JPEG.

& Envio a Servidor FTP

Habilitar Envio al Servidor FTP

(Estandar: 'Inhabilitadd’)
Protocolo ‘ & FTP v (Esténdar: 'FTP')
Envio de placa vacia (Estandar: 'Habilitado’)
Validacién del Destino (Estandar: 'Habilitado’)
Modo Pasivo il (Estandar: 'Habilitado’)

Habilitar O Inhabilitar (Estandar: 'Inhabilitado’)

Enviar Imagenes Panordmicas Habilitar O Inhabilitar (Estandar: 'Habilitado’)

Enviar Todas las Exposiciones

Host del Servidor FTP ‘ (- ‘ (Estandar: ")
Puerto del Servidor FTP ‘ i 21 ‘ (Estandar: 21)
Nombre de Usuario del Servidor FTP ‘ & ‘ (Esténdar: ")
Contrasefia del Servidor FTP ‘ i @ ‘ (Esténdar: ")
Formato de Nombre del Archivo (Esténdar: ")

]
Formato del Archivo ‘ [ JPEG V‘ (Estandar: 'JPEG')

Figura 32 - Pantalla de configuracion de carga del servidor FTP

6.3.9.3. Servicio web REST

Integra ITSCAMPRO Mobveton sistemas que utilizan la arquitectura REST Web Service:

)l
T
)l

= =

URL del servicio weh URL del servidor de aplicaciones;
NUmero de intentos: nimero de intentos de envio;
Tiempo de espera de conexién tiempo maximo de espera para el retorno de una conexién, en
milisegundos;
Tiempo de espera de lectura: tiempo maximo de espera para la devolucion de la informacion enviada,
en milisegundos;
Tipo de Servicio Welr Formato de los datos a enviar y recibir en el servicio web;
Filtrar por Precision GPS (HDOP)Filtra el envio de capturas en funcién de la precision de lectura GPS
(HDOP), con la posibilidad de no enviar al Servicio Web REST configurado los registros cuya precision
sea inferior al nivel seleccionado como aceptable:

o Desactivada los registros no se filtraran por la precision del GPS;

o0 Ideal (<= 1,00) : Maximo nivel de confianza, con la maxima precision posible en todo

momento;

0 Excelente o mejor (<= 2.00): mediciones precisas;

0 Bueno o mejor (<= 5,00) : mediciones con la precisién adecuada;

0 Moderado o mejor (<= 10.00): Calidad moderada. Correccion recomendada;

0 Pobre o mejor (<= 20.00) : Bajo nivel de confianza. Considere descartar los datos;
Nombre del campo de IDde registro: identifica el campo de identificador Unico del registro. Cuando
no se complete, no se agregara al envio;
Nombre del campo de fecha/hora: identifica el campo de fecha/hora. Cuando no se complete, no se
agregara al envio;
Nombre del campo de la placa identifica el campo de la placa. Cuando no se complete, no se agregara
al envio;
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Nombre del campo de cédigo de pais Nombre del campo para el cédigo de pais de la matricula (los
cbdigos usan ISO-3166). Si el campo se deja en blanco, no se enviara la informacion;

Nombre del campo de identificaciondel equipo: identifica el campo identificador del equipo. Cuando

no se complete, no se agregara al envio;

Nombre del campo ID de la camara: identifica el campo identificador del dispositivo. Cuando no se

complete, no se agregard al envio;

Nombre del campo de latitud: identifica el campo de latitud. Cuando no se complete, no se agregara

al envio;

Nombre del campo de longitud: identifica el campo de longitud. Cuando no se complete, no se

agregard al envio;

Nombre del campo HDOP identifica el campo responsable de enviar la precision horizontal del GPS
en el momento en que se capturo el registro.

& Servicio Web REST

Integracién con Servicio Web REST (Estandar: 'Deshabilitada’)

URL del Servicio Web ‘ Q ‘ (Estandar: %)

Numero de Intentos (& d— 3 tentativas (Estandar: 3)
Timeout de la Conexion (0] _ 10000 (Estandar: 10000 ms)
Timeout de la Lectura (0] _ 10000 (Estandar: 10000 ms)
Tipo de Servicio Web ‘ £+ JSON v ‘ (Estandar: ‘json’)

Filtrar por Precisién del GPS (HDOP) ‘ 4> Desactivado v‘ (Estandar: ‘Desactivado’)

Nombre del Campo ID del Registro ‘ £ ‘ (Estandar: *)

Nombre del Campo Fecha/Hora ‘ — ‘ (Estandar: *)

Nombre del Campo Placa ‘ = ‘ (Estandar: *)

Nombre del campo del cédigo de pais ‘ = ‘ (Estandar: ")

Nombre del Campo ID del Equipo ‘ ¥ ‘ (Estandar: ")

Nombre del Campo ID de la Cdmara ‘ L ‘ (Estandar: ")

Nombre del Campo Latitud ‘ [ ‘ (Estandar: ")

Nombre del Campo Longitud ‘ [ ‘ (Estandar: )

Nombre del Campo HDOP ‘ < ‘ (Estandar: )

Figura 33 - Pantalla de inicio de configuracion del servicio web REST

Nombre del campo de imagen: identifica el campo destinado a la imagen. Cuando no se complete,

no se agregara al envio;

Prob. Global: identifica el campo de probabilidad global de la lectura de la matricula del vehiculo.

Cuando no se complete, no se agregara al envio;

Prob. Por caracter: identifica el campo de probabilidad por caracter de la matricula del vehiculo.

Cuando no se complete, no se agregara al envoi;

Datos de monitoreo de vehiculos identifica el campo para los datos de monitoreo de vehiculos.

Cuando no se complete, la informacién no se enviarg;

Usuarios conectados permite enviar usuarios conectados al servicio REST,;

Nombre del campo de tipo de vehiculo: le permite configurar el nombre del campo o pieza JSON que
tendré la clase de vehiculo, si permanece vacio, el campo no se incluird en la solicitud;

Nombre del campo Prob. Tipo de vehicula Le permite configurar el nombre del campo o Pieza JSON
gue tendra la probabilidad de certeza de clase, si permanece vacio el campo no se incluird en la
solicitud.
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Nombre del Campo Imagen ‘ (al ‘ (Esténdar: )
Prob. Global ‘ % ‘ (Esténdar: ")
Prob. Por Caracter ‘ % ‘ (Fstandar: *)
Monitoreo de datos de vehiculos ‘ & ‘ (Estandar: ”)
Usuarios Conectados ‘ & ‘ (Estandar: *)
Nombre del campo Tipo de vehAculo ‘ = ‘ (Estandar: *)
Nombre del campo Tipo de vehAculo Probab. ‘ % ‘ (Esténdar: ")

Figura 34 - Pantalla de configuracion del servicio web REST

6.3.9.4. Lince

Integra ITSCAMPRO Moveton el sistema Pumatronix Lynx:

|l
|l

Entorno: Seleccion del entorno Lynx que recibird los eventos capturados, entre las opciones de
Desarrollo, Aprobaciony Produccion

Identificador del cliente : Identificador Unico del cliente en la nube de Lynx. Esta informacién se puede

encontrar al ver los datos de la cuenta en Lynx;

Cddigo de autenticacion token de autenticacion de cliente con Lynx Cloud. Esta informacion se puede
encontrar al ver los datos de la cuenta en Lynx;

Tiempo de espera de conexién le permite cambiar el tiempo maximo para establecer una conexiéon

con la plataforma Lynx, en milisegundos;

Tiempo de espera de lectura: le permite cambiar el tiempo maximo para recibir una devolucién de la

informacién enviada a la plataforma Lynx, en milisegundos;

& Lince

Integracion com Lince O Inhabilitar (Estandar: ‘Deshabilitada’)
Ambiente = Homologacién V‘ (Estandar: Homologaci6n)
Identificador de cliente ‘ -y ‘ (Estandar: )

Cédigo de autenticacién ‘ Q, ‘ (Estandar: )

Timeout de la Conexién 0] _ 5000 (Estandar: 5000 ms)
Timeout de la Lectura 0] _ 5000 (Estandar: 5000 ms)

Figura 35 - Pantalla de configuracion de integracion de Lynx

6.3.9.5. Avigilon
Integra ITSCAMPRO Moveh un servidor de Avigilon:

1 Puerto de conexion: Puerto a utilizar en comunicacion con el servidor de Avigilon.

Los otros campos siguen el mismo formato y se pueden consultar en el servidor web REST
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Avigilon

Integracién con Avigilon (Estandar: 'Deshabilitada’)
Puerto de conexién ‘ @o ‘ (Estandar: '0")
Nombre del Campo ID del Registro ‘ =z ‘ (Estandar: %)
Nombre del Campo Fecha/Hora ‘ = ‘ (Estandar: ")
Nombre del Campo Placa ‘ = ‘ (Estandar: %)
Nombre del Campo ID del Equipo ‘ L 3 ‘ (Estandar: %)
Nombre del Campo ID de la Cdmara ‘ L 3 ‘ (Estandar: ")
Nombre del Campo Latitud ‘ 1] ‘ (Estandar: %)
Nombre del Campo Longitud ‘ I ‘ (Estandar: 7)
Nombre del Campo Imagen ‘ ) ‘ (Estandar: ")
Prob. Global ‘ % ‘ (Estandar: *)
Prob. Por Caracter ‘ % ‘ (Estandar: ")
Monitoreo de datos de vehiculos ‘ = ‘ (Estandar: ")
Nombre del campo Tipo de vehAculo ‘ & ‘ (Estandar: %)
Nombre del campo Tipo de vehAculo Probab. ‘ % ‘ (Estandar: ")

Figura 36 - Pantalla de configuracion de integracion de Avigilon

6.3.9.6. Integracion con Perkons y Atlanta

Para que la integracion de ITSCAMPRO Mévehl servidor de Perkons y al servidor de Atlanta funcione
correctamente, es necesario configurar la informacion del sitio en el sistema de Atlanta en el campo
Nombre/ID del equipo y es necesario completar el ID del dispositivo para el sistema de Atlanta en el campo
ID externo de la configuracion del dispositivo en Registro > Camaras.

URL del servidor de Perkons direccion URL del servidor de Perkons;

URL al servidor de Atlanta direcciéon URL del servidor de Atlanta;

Numero de intentos: seleccion del nimero maximo de intentos para conectarse al servidor;

Tiempo maximo de conexion: selecciéon del tiempo maximo de espera para conectarse al servidor;
Tiempo maximo de respuesta seleccion del tiempo maximo de respuesta del servidor;

Enviar imagenes a todos cuando esta deshabilitado, el dispositivo solo envia imagenes de las placas
gue estan restringidas en la base de Perkons/Detran, cuando esta habilitado, envia imagenes a todos
los transitos;

I Token de autorizacion: tokende autorizacion del servidor de Atlanta.

=A =4 =4 =8 =8 =9

£ Integragdo com Perkons e Atlanta 9
Integragdo com Perkons e Atlanta O Desabilitar \ (Padrdo: 'Desabilitada’)

URL para Servidor Perkons & hnps:/lcentratdetranpa.perk;s.com:BdM/centralpk/rest/p:} (Padrdo: )

URL para Servidor Atlanta L https://atsmd2idetranpa.atlantatecnologia.com.br:8072/api/f \ (Padrdo:")

Numero de tentativas (& d_ 3vezes (Padrdo: 3 vezes)
Tempo maximo para conexdo ® —:_ 50000 ms (Padrdo: 30000 ms)
Tempo maximo para resposta (0] —:_ 50000 ms (Padrdo: 30000 ms)
Envie Imagens para todos O Desabilitar [ (Padréo: 'Habilitada’)

Token de Autorizagdo @, ecDuvXA1l MWthJuhmjvfagl;NrmAiXB ‘ (Padréo: ")

Figura 37 i Pantalla de configuracién de integracion con Perkons y Atlanta
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6.3.9.7. LEARN Manager

Integra ITSCAMPRO Mdéveton el sistema LEARN Manager:

T
1
T

=A =

URL del servicio weh direccién del servidor de envio de registros;

NuUmero de intentos: nimero de intentos de envio antes de la cancelacion;

Tiempo de espera de conexion tiempo maximo de espera para conectarse al servidor, en
milisegundos;

Tiempo de espera de lectura: tiempo maximo de espera para la devolucion de la informacién enviada,
en milisegundos;

Sistema Indicacion a cuél de los sistemas configurados en LEARN Manager debe enviar el dispositivo
los registros;

User Agency Indica a qué agencia esta vinculado el usuario de la plataforma LEARN Manager, ya
gue permite la creacion de agencias dentro del mismo sistema y cada agencia puede tener acceso a
diferente informacioén de retroalimentacion;

Usuario: inicio de sesién de usuarioccon acceso a la plataforma;

Contrasefia contrasefia de usuario en la plataforma para la autenticacién de la sesion con LEARN
Manager;

Tipo de equipo: seleccidn del equipo del que el sistema LEARN Manager esta recibiendo los registros,
gue puede ser un equipo moévil (VTR 600) o un equipo fijo (ITSCAM FF 600).

L] Integragdo com LEARN Manager

Integragdo com LEARN Manager (Padr&o: 'Desabilitada’)

URL do Servigo Web | @ | (Padrio: )

Numero de Tentativas c ﬁ— 3 tentativas (Padrdo: 3)
Timeout da Conexdo O] _ 10000 (Padrdo: 10000 ms)
Timeout da Leitura O] _ (Padrdo: 10000 ms)
Sistema | o | (Padrio: )

Agéncia do Usudrio | i | (Padrio: )

Usuario | - | (Padrgo: )

Senha | @, & | (Padr&o: )

Tipo do Equipamento | B Equipamento Maovel (0) v| (Padrdo: '07)

Figura 38 - Pantalla de configuracion de integracion de LEARN MANAGER

6.3.9.8. PRFMovel

Integracion de ITSCAMPRO Moveton el sistema PRF (Policia Federal de Carreteras), siguiendo el protocolo

especificado.

1 Numero de intentos: Numero maximo de intentos para enviar un registro al servidor antes de que se
cancele el envio;

1 Tiempo de espera de conexion tiempo méaximo de espera para conectarse al servidor, en
milisegundos;

1 Tiempo de espera de lectura tiempo méaximo de espera para la devolucion de la informacion enviada,
en milisegundos;

i CPF de la PRFCPF del Oficial de laPRF;

1 Inscripcion en la PRE Numero de inscripcion del oficial de la PRF;

91 Estado Identificacion del Estado;

1 BR Identificador de pais;

1 Descripcibn Campo opcional para la identificacion de la Operacion.
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B Envio a PRF Mévil

Integracién con PRF Mévil (Estandar: 'Deshabilitada’)

(Estandar:

Numero de Intentos (6 —:— 3intentos (Estandar: 3)
Timeout de la Conexién 0] _ 10000 (Estandar: 10000 ms)
Timeout de la Lectura 0] _ 10000 (Estandar: 10000 ms)
CPF do PRF | & ‘ (Estandar: )
Matricula del PRF | & ‘ (Estandar: %)
UF |Ej DF ‘ (Estandar: 'DF)
BR |[j 999 ‘ (Estandar: '999)

|

Descripcién | L Y

Figura 39 - Pantalla de configuracion de integracion con el sistema Mobile PRF

6.3.9.9. SPIAPRF

Integracion de ITSCAMPRO Movelcon el sistema de inteligencia de la Policia Federal de Carreteras
denominado SPIA. El SPIAPRF WebService necesita que la pista se configure y el ID de pista se configure
en el campo Identificador externo del dispositivo responsable de la captura de imagenes. Ademas del
identificador de pista, la ubicacién es uno de los requisitos para los registros que se envian al SPIAPRF.

|l
T

URL: le permite configurar la URL que se utilizara para acceder al SPIAPRF WebService;

Clave de acceso configura la clave de acceso para que el servidor PRF acepte los registros del
sistema;

Nombre de la empresa: Configura el nombre de la empresa que esta registrada como responsable
del sistema que esta enviando los registros al SPIAPRF;

Intentos: NUmero maximo de intentos para enviar un registro al servidor SPIA-PRF antes de que se
cancele el envio;

Tiempo de espera de conexion tiempo maximo de espera para conectarse al servidor, en

milisegundos;

Tiempo de espera de lectura: Tiempo maximo de espera para que se devuelva la informacion enviada,

en milisegundos.

£ Envio a sistema SPIA-PRF

Integracion con el sistema SPIA-PRF Habilitar O Inhabilitar (Estandar: 'Deshabilitada’)
URL & URL | (Estandar: ")

Llave de acceso ‘ &, Llave de acceso | (Estandar: ")

Nombre de empresa ‘ ¥ Nombre de empresa | (Estandar: °)

Intentos c —_ 3vezes (Estandar: 3 vezes)
Timeout de Conexéo 0] _ 10000 ms (Estandar: 10000 ms)
Timeout de Resposta o _ 10000 ms (Estandar: 10000 ms)

Figura 40 - Pantalla de configuracién de integracion con el sistema PRF SPIA

6.3.9.10. Policia Militar de Parana- PM-PR

Integra ITSCAMPRO Moveton el sistema de la Policia Militar de Parand, siguiendo el protocolo especificado.

)l
)l

URL del servicio weh direccién del servidor de envio de registros;
NUmero de intentos: nimero de intentos de envio antes de renunciar al envio;
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Tiempo de espera de conexion tiempo maximo de espera para conectarse al servidor, en
milisegundos;

Tiempo de espera de lectura: tiempo maximo de espera para la devolucion de la informacion enviada,
en milisegundos;

Grado Minimo de Fidelidad Grado de similitud entre la letra que se extrajo de la foto con una letra
en perfectas condiciones de captura;

Grado de Fidelidad Maximo Grado de similitud entre la letra que se extrajo de la foto con una letra
en perfectas condiciones de captura.

Enviando token: Token de autenticacion con el servidor.

& Envio a Servicio Web de PM-PR/SC

Integracién con PM-PR/SC (Estandar: 'Deshabilitada’)

Cuerpo de PM ‘ U PM-PR V‘ (Estandar: 'PM-PR)

URL del Servicio Web | Q@ | (Estandar: ")

Nimero de Intentos (6 * 3intentos (Estandar: 3)
Timeout de la Conexién 0} _ 10000 (Estandar: 10000 ms)
Timeout de la Lectura 0] _ 10000 (Estandar: 10000 ms)
Grado de Fidelidad Minimo 7 d_ 85% (Estandar: 85%)

Grado de Fidelidad Maximo ? —j 100% (Estandar: 100%)

Token de Envio | G srrrnrnssananss . @ | (Estandar: ")

Figura 41 - Pantalla de configuracion de envio para el servicio web PMPR

6.3.9.11. Policia Militar de Minas Geraiss PM-MG

Integracion de ITSCAMPRO Moéveton el sistema PMMG, siguiendo el protocolo especificado.

)l
T
)l

URL del servicio weh direccién del servidor de envio de registros;

NUmero de intentos: nimero de intentos de envio antes de renunciar al envio;

Tiempo de espera de conexion tiempo maximo de espera para conectarse al servidor, en
milisegundos;

Tiempo de espera de lectura: tiempo maximo de espera para la devolucion de la informacion enviada,
en milisegundos;

Enviar Token: Tokende autenticacién con el servidor.

& Envio a Servicio Web de PM-MG

Integracién con PM-MG Habilitar O Inhabilitar (Estandar: 'Deshabilitada’)

URL del Servicio Web ‘ (*] ‘ (Estandar: *)

Numero de Intentos (64 —:— 3intentos (Estandar: 3)
Timeout de la Conexién 0] _ 10000 (Estandar: 10000 ms)
Timeout de la Lectura o] _ 10000 (Estandar: 10000 ms)

Token de Envio Token de Envio (Estandar: %)

&

Figura 42 - Pantalla de configuracion para el envio al servicio web PMMG
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6.3.9.12. Sistema de deteccién de Sao Paulo

Integracion de ITSCAMPRO Maveton el sistema Detecta-SP, siguiendo el protocolo especificado.

)l
1
T

URL del servicio weh direccién con la que se conectara;

NuUmero de intentos: nimero de intentos de envio antes de renunciar al envio;

Tiempo de espera de conexion tiempo maximo de espera para conectarse al servidor, en
milisegundos;

Tiempo de espera de lectura: Tiempo maximo de espera para que se devuelva la informacion enviada,
en milisegundos.

& Envio a Servicio Web de Detecta-SP

Integracién con Detecta-SP Habilitar O Inhabilitar (Estandar: 'Deshabilitada’)

URL del Servicio Web (*] (Estandar: ")

Numero de Intentos Cc ﬁ— 3intentos (Estandar: 3)
Timeout de la Conexién 0] _ 10000 (Estandar: 10000 ms)
Timeout de la Lectura 0] _ 10000 (Estandar: 10000 ms)

Detecta-SP Movil Habilitar (Estandar: 'Deshabilitada’)

Figura 431 Pantalla de configuracion de la integracion con Detecta-SP

6.3.10. Telemetria

La telemetria es la funcionalidad de ITSCAMPRO Movefue permite enviar via JSON a un servidor en la
nube el estado de los dispositivos registrados y el servicio del sistema en funcionamiento. Al habilitar el
envio de datos de telemetria se deben configurar los siguientes campos:

=A =4 =4 =4

Enviar datos de telemetria: habilita o deshabilita el envio de datos de telemetria;

URL del servidode telemetria: direccion del servidor de telemetria;

NUmero de intentos: nimero de intentos de envio antes de la cancelacion;

Tiempo de espera de conexion tiempo maximo de espera para conectarse al servidor, en

milisegundos;

Tiempo de espera de lectura: Tiempomaximo de espera para la devolucion de la informacion enviada,

en milisegundos;

Frecuencia Define el periodo de envio de los datos de telemetria desde ITSCAMPRO Mévedl servidor

en la nube, en milisegundos;

Nombre del campo ID del equipo: identifica el campo que muestra el ID del dispositivo respectivo;

Nombre del campo Fecha y Hora Identifica el campo que muestra Fecha y Hora;

Formato de Fechay Hora Define el formato que se mostrara la Fecha y Hora, que puede estar en el

formato aaaa-MM-dd HH:mm:ss, por ejemplo;

IP del equipo: identifica el campo que muestra la direccién IP actual del dispositivo respectivo para

gue el usuario pueda acceder al equipo de forma remota;

Puerto Web: Identifica el campo que presenta en qué puerto se esta exponiendo la web para que el

usuario pueda acceder al equipo de forma remota;

Nombre del campo de latitud: identifica el campo que muestra la latitud de la ubicacion del

dispositivo;

Nombre del campo de longitud: Identifica el campo que muestra la longitud de la ubicacién del

dispositivo;

Nombre de la lista de camaras. identifica el campo que muestra la lista de dispositivos configurados;
o Nombre del campo ID de la cdmara: identifica el campo que muestra el ID del dispositivo;
o Nombre del campo de nombre de la camara: identifica el campo que muestra el nombre del

dispositivo;
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o Nombre del campo IP de la camara identifica el campo que muestra la direccion IP del
dispositivo;
o Nombre del campo de estado de la cdAmara identifica el campo que muestra el estado de
funcionamiento del dispositivo.

& General

W Mapas

& 0CR

‘@ Acceso Externo

& Almacenamiento

0 Aplicacion Mavil

=& Servidores Externos
9 Telemetria

® Punto de Captura

& Deteccion de Vehiculos

E Configuraciones del sistema

9 Telemetria

Enviar datos de telemetria Olnhabilitar ~ |(Estandar: Inhabilitado)
URL del servidor de telemetria Q
Numero de reintentos c ()
LS
El tiempo de conexion expiro ® [
P P! {_F
Tiempo de espera de lectura @ C
Periédico o dj
Nombre del campo ID del equipo o
Nombre del campo Fecha y hora [z
Equipo Host -
Equipo Port e
Nombre del campo de latitud Q@
Nombre del campo de longitude [+ ]
Nombre de la lista de camaras (0]

(Estandar: ")

3 tentativas (Esténdar: 3)
10000 (Estandar: 10000 ms)
1000 (Estandar: 1000 ms)
10000 (Estandar: 10000 ms)
(Estandar: ")

(Estandar: ")

(Estandar: ")

(Estandar: ")

(Estandar: ")

(Estandar: ")

(Estandar: ")

Figura 44 - Pantalla de configuracién de telemetria

6.3.11. Punto de captura

Punto de Captura permite utilizar imagenes capturadas en la misma ubicacién por mas de un dispositivo
responsable de leer el OCR de la placa, y la informacién de lectura se combina en el mismo registro. De
esta manera, permite agrupar las imagenes de la lectura de la placa frontal y la placa posterior en un solo
registro, ademas de la informacion de clase y perfil magnético (cuando Eagle Scanesta habilitado). Es
posible identificar el tipo de vehiculo con el perfil magnético analizando la inductancia generada por el bucle,
que puede generar, por ejemplo, los siguientes perfiles:

Figura 45 - Perfil magnético que permite identificar un coche

Figura 46 - Perfil magnético que permite identificar una motocicleta
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Figura 47 - Perfil magnético que permite identificar un camion

Los campos que configuran un Punto de Captura

)l
1
il
1

|l

= =

Activar/desactivar: activa o desactiva un punto de captura;
Nombre del punto de captura: define una identificacion para el punto de captura configurado;
Camara principat seleccién de un dispositivo registrado que se encarga de capturar la imagen frontal;
Cémara auxiliar. seleccion de un dispositivo registrado que es responsable de capturar la imagen
posterior;
Sincronismo en HW. Habilita o deshabilita el sincronismo a través de la conexion IO realizada entre
los dispositivos Principal y Auxiliar, cuando estan interconectados en la instalacion, lo que permite un
enlace con mayor precision;
Validaciéon de Lazo Magnético validar el estado del Lazo en el escenario de instalacion en cabinas;
Max. Tiempo de retardo: Definicién del tiempo maximo aceptable de diferencia entre la imagen
capturada por el dispositivo principal y la imagen del dispositivo auxiliar, de modo que el enlace se
considere valido. Cuandola sincronizacion en HW esta habilitada, no hay funcién de uso para este
campo;
Eagle Scan habilita o deshabilita el uso del servidor Eagle Scan;

o IP/Host: direccion IP del servidor Eagle Scan;

o Puerto de enchufe: puerto de enchufeutilizado en la comunicacion;

o Puerto web: puerto web utilizado en la comunicacion;
Habilita la Integracién con ITSCAMPROHabilita o deshabilita la integracién del Punto de Capturacon
ITSCAMPRO, lo que permite al usuario acceder a los informes de los registros dePunto de Captura
en el sistema ITSCAMPRO. Esta integracion utiliza un protocolo que permite el envio de mas de una
captura que debe estar vinculada en el servidor;

o URL del servidor direccion URL del servidor ITSCAMPRO que se integrara;

0 Usuario Nombre del usuario registrado en ITSCAMPRO;

o Contrasefia Contraseia del usuario respectivo.

m Configuraciones del sistema

9 General @ Punto de Captura

M Mapas

Habilitar/Deshabilitar Habilitar Olnhabilitar (Estandar: Inhabilitado)
& Deteccion de Vehiculos
Nombre del punto de captura % (Estandar: ")
& 0CR Camara Principal 2) Ninguna cémara seleccionada ~
£2 Serial/USB Camara Auxiliar 2 Ninguna camara seleccionada ~
@ Acceso Externo Sincronizacion de HW Habilitar Olinhabilitar (Estandar: Inhabilitado)
Validacién de bucle magnético (1] Deshabilitado v
B8 Almacenamiento
Tiempo max. de retraso Z 30000 (Estandar: '30000)
0 Aplicacion Mavil
Eagle Scan Habilitar Olnhabilitar (Estandar: Inhabilitado)
EE servidores Externos
Habilitar la integracion ITSCAMPRO Habilitar Oinhabilitar (Estandar: Inhabilitado)

O Telemetria

# Punto de Captura |

Figura 48 - Pantalla de configuracion de un punto de captura
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6.4. Condicionesnecesariaspara la instalacion

Para visualizar la interfaz de ITSCAMPRO Movelse debe utilizar el navegador Google Chrome a través de
un ordenador conectado a la misma red de datos que la solucion con ITSCAMPRO Mével

6.4.1. Configuracion de fecha y hora

Mantener la fecha y la hora establecidas de acuerdo con la hora oficial, en el servidor I TSCAMPRO Mével

es extremadamente importante para que la fecha y la hora de los registros siempre sean correctas. Puede
ajustar sincronizando con el servidor o manualmente.

1 Zona horaria: la seleccion de la zona horaria respectiva al lugar de uso de ITSCAMPRO Movelle
permite asegurarse de que las conversiones de fecha y hora se realicen correctamente.
1 Sincronizar Fecha/Hora ITSCAMPRO Moévek permite utilizar servidores NTP para sincronizar la fecha
y hora automaticamente, esencial para mantener registros siempre con la hora correcta;
0 Tipo de sincronizacion Para ITSCAMPRO Moveles posible utilizar NTP con el servidor
predeterminado del sistema operativo 0 con un servidor propietario;

/# Perfil de Sistema vl 4 Aplicar perfi

Fecha & Hora ?

Fecha/Hora Senvidor ~ 06/01/2026 17:57

Huso Horario @ Brasilia Time (America/Sao_Paulo)

Tipo de Sincronismo F+ NTP (Servidor Estdndar) v

+ Guardar

Figura 49 - Pantalla de configuracién de fecha/hora con servidor NTP estandar

o0 Servidor NTP Ingresar la direccién del servidor NTP preferido;

Fecha/Hora Servidor 06/01/2026 17:57

Huso Horario ‘ @ Brasilia Time (America/Sao_Paulo)
£ Sincronizar Fecha/Hora @ Fecha/Hora Manual
Tipo de Sincronismo ‘ = NTP (servidor propietario)

Servidor NTP — ‘

Figura 50 - Pantalla de configuracion de fecha/hora con servidor NTP propietario

1 Fecha/Hora Manual En este modo, la fecha y la hora deben ser configuradas y actualizadas por el
usuario manualmente.
o0 Fecha Seleccion de la fecha a través del calendario o escribiendo en el campo;
0 Hora: Introducir la hora y los minutos correctos.
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Fecha/Hora Servidor 06/01/2026 17:57

Huso Horario ‘ @ Brasilia Time (America/Sao_Paulo) M
& Sincronizar Fecha/Hora @ Fecha/Hora Manual

Fecha ‘ £ 06/01/2026 ‘

Hora ‘ @ 17:57 ‘

Figura 51 - Pantalla de configuracion manual de fecha/hora

6.4.2. Configuracion de Red

Después de instalar el equipo que proporcionara los datos de las imagenes capturadas, es necesario
ingresar los datos de las conexiones de red utilizadas, accediendo aSistema > Configuracion de red. Segun
la solucién en la que se utilice el ITSCAMPRO Mdvil, se dispone de diferentes opciones de configuracién de
red, modificando la pantalla de ajustes.

Inicialmente, acceda al tipo de red que desea configurar seleccionando la pestafia a la izquierda de la
pantalla y haciendo clic en Habilitar para ingresar los datos. Los datos ingressados solo se aplicaran después
de guardar la configuracién. Al guardar, el servidor se reinicia y la pagina se recarga después de 40
segundos.

6.4.2.1. Estatus Actual

La pantalla de inicio de configuracion de red muestra el estado actual de las interfaces disponibles para
Mobile ITSCAMPRO.

1 Guardar. aplique la configuracion de red ingresada anteriormente.

E Configuraciones de Red R

o s | & Estado Actual o)

X WiFi Access Point
e Cable M WiFi Access Point +& Cable

Tipo Direccion estitica
P 1017122
Miscara 25525800
Gateway 10170254

= futas Servidor DHCP. Inhabiltado

RX Byes: 2908 Packages: 7196609  Emos: 0 Drops: 80620
™ Byles: 7161MB  Packages: 6644641  Enos 2 Drops: 0
Intarfaz Deshabilitada Gallisions: 0

& Soqunidad
#remamieatss
® Cliente WiFi & Configuraciones de Salida
Qateway Default Cabo.
ONS Primarin 10400208
Intarfaz Deshabiitads DNS Sacundario 8688
@ Seguridad

Prexy Whabilitado
ven Inactiva

Figura 52 - Pantalla de inicio de Configuracion de red
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6.4.2.2. Punto de acceso WiFi

La opcién de red Wi-Fi AccessPoint esta configurada para acceder al sistemalTSCAMPRO Movey permite
la conexidn de dispositivos para ver la interfaz del software, como tabletas, portatiles o teléfonos celulares.

1 IP: Direccion légica de la maquina;

1 Mascarilla: Mascarillale red que se utilizarg;

I SSID nombre de la red Wi-Fi;

9 Canal: Canatle frecuencia que se utilizara para la comunicacion;
1 Contrasefia Contrasefia que se utilizard para conectarse a la red.

Al habilitar el servidor DHCP ITSCAMPRO Moévelnicia un servidor DHCP:

1 Transmision: direccion utilizada para notificar a todos los anfitriones de la red.
9 Inicio de IPs DHCP Definicién del nimero de IP inicial que sera utilizado por el servidor DHCP;
1 End of DCHP IPs Definicion del numero de IP final que utilizara el servidor DHCP.

Configuraciones de Red
Estado Actual — .

& N WiFi Access Point

N WiFi Access Point
Interfaz Olinhabilitar ~ |(Estandar: Habilitado)

*% Cable

& Configuraciones de Salida Mascara 255.255.255.0 (Estandar: '255.255.255.0)

A Interfaces Virtuales ssip WIFI-VIATURA-X (Estandar: "WIFI-VIATURA-X)

# Herramientas Servidor DHCP
Servidor DHCP Olnhabilitar ~ [(Estandar: Habilitado)
Transmitir 192.168.1.255 (Estandar: '192.168.1.255)
Inicio de los IPs DHCP (Esténdar: "192.168.1.15")
Fin de los IPs DCHP (Esténdar: "192.168.1.100)

Figura 53 - Pantalla de configuracion del punto de acceso WiFi

6.4.2.3. Cable

La configuracion de la red conectada por cable requiere los siguientes datos:

Tipo: seleccion del tipo de conexién entre las opciones Direccién estatica o Cliente DHCP;
Ip: Direccién l6gica de la maquina;
Mascarilla: Mascarillale red que se utilizara;
Puerta de enlace direccion de salida del paquete;
Servidor DHCP permite a ITSCAMPRO Moveliniciar un servidor DHCP;
o Transmision direccion utilizada para notificar a todos los anfitriones de la red.
o Inicio de IPs DHCP Definicion del nimero de IP inicial que sera utilizado por el servidor
DHCP;
o0 End of DCHP IPs Definicién del nimero de IP final que utilizara el servidor DHCP.

=A =4 =4 =4 =N
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& Estado Actual

N WiFi Access Point

*& Cable

& Configuraciones de Salida
A Interfaces Virtuales

= Rutas

& Seguridad

# Herramientas

Configuraciones de Red

& Cable

Interfaz Oinhabilitar ~ |(Estandar: Habilitado)
Ip 10.17.1.22

Servidor DHCP

Servidor DHCP Olinhabilitar |(Estandar: Habilitado)
Transmitir 192.168.0.255

Inicio de los IPs DHCP 192.168.0.15

Fin de los IPs DCHP 192.168.0.100

(Estandar: Servidor DHCP)
(Estandar: '192.168.0.1")

(Estandar: '255.255.255.0)

(Estandar: '192.168.0.255)
(Estandar: '192.168.0.15)

(Estandar: '192.168.0.100)

Figura 54 - Pantalla de configuracion de red cableada

6.4.2.4. Ajustes de salida

Las opciones para configurar el envio de datos estan disponibles en la pantalla:

9 Puerta de enlace predeterminada direccion saliente de los paquetes;
9 Secuencia de puerta de enlace secuencia de prioridad de salida de paquetes;

9 DNS principal: servidor DNS principalitilizado para resolver direcciones de Internet;

9 DNS secundario: Servidor DNS secundariatilizado para resolver direcciones de Internet.

Acceso a Internet: En la configuracion predeterminada de fabrica,

no tiene una ruta de salida ajustada y para acceder a Internet es necesario

de las interfaces al seleccionar entre las disponibles.

ITSCAMPRO Moével
agregar una

Configuraciones de Red

& Estado Actual
B WiF| Access Point

Gateway
4 Cable
@ Configuraciones de Salida
A Interfaces Virtuales
=Rutas

Cabo

@ Seguridad

# Herramientas DNS

DNS Primario

Gateway Default

DNS Secundario

& Configuraciones de Salida

Gateway Default - o Afadic

Secuencia de Gateways

10.40.0.208 (Estandar 888.8)

LLEX (Estindar: 8.8.4.4)

Figura 55 - Pantalla de configuracién de salida de red

6.4.2.5. Interfaces virtuales

Red virtual donde ITSCAMPRO Movehdquiere la IP especificada:

Interfaz: Seleccién de la interfaz que se utilizara, entre las opciones de Punto de Acceso Wifio Cable

Mascara mascara de red relacionada con la interfaz utilizada;

1
1 Direccion: Direccion respectiva a la interfaz utilizada;
1
1

Gateway: Direccion de salida de paquetes.

wWww.pumatronix.com

42



Revision 13.0

‘s’ PUMATRONIK

Manual del Product
ITSCAMPRO Mot

Configuraciones de Red
i Estado Actual & Interfaces Virtuales
N WiFi Access Point
Nueva Interfaz Virtual
*& Cable
& Configuraciones de Salida
A& Interfaces Virtuales
=Rutas
/&~ Herramientas
Interfaces Virtuales Configuradas
Figura 56 - Pantalla de configuracion de Interfaces Virtuales
6.4.2.6. Rutas

En Rutas se definen las rutas que siguen los paquetes de datos para viajar por internet o la red configurada:

E

Tipo: Tipo de ruta que se creara, la ruta puede ser a una direccién 0 a una red;
Direccion/Red Direccién o Red que se utilizarg;

Mascarilla: Mascarillale red que se utilizara;

Puerta de enlace direccién de salida de los paquetes de datos;
Interfaz: Interfaz utilizada por la ruta de red, que puede ser por cable.

<k Estado Actual

/&~ Herramientas

Configuraciones de Red

= Rutas
N WiFi Access Point
Nueva Ruta
*%> Cable
Tipo Red ~
& Configuraciones de Salida
A Interfaces Virtuales
= Rutas

Rutas Configuradas

6.4.2.7. Seguridad

Figura 57 - Pantalla de configuracion de rutas

Las Herramientas que se pueden utilizar para aumentar la seguridad de la red son 1Proxyl y 2VPNZProxy

y VPN
1 Proxy: Servidor que reenviara las solicitudes a Internet;
1 Direccion: direccién que se utilizarg;
1 Puerto: Puerto que se utilizarg;
1 Usuario: Usuario que se utilizarg;

wWww.pumatronix.com
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9 Contrasefia Contrasefia que se utilizarg;
M VPN Canal de comunicacion cifrado.

Configuraciones de Red ?

& Seguridad

Proxy

by Orvotis

Direccién

Puerto

Figura 58 - Pantalla de configuracion de seguridad de red
6.4.2.8. Herramientas

ITSCAMPRO Moveproporciona herramientas para probar la disponibilidad de la red, como Ping, Trace
Route y DNS Lookup

1 Ping: Envia paquetes a la direccion determinada a través de la interfaz elegida para probar si esta en
funcionamiento, seleccionando entre las opcionesPunto de acceso Wifi Cableo 3G;

1 Trace Route Muestra un mapa de todos los servidores por los que pasoé el paquete hasta llegar a su
destino;

Busqueda de DNS verifica la direccion del servidor entrante;

Direccion: direccion de la interfaz utilizada;

=a =
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E Configuraciones de Red

Estado Actual i
&h Estado Actua # Herramientas

A WiFi Access Point

Ping
+%+ Cable
. ) Interfaz | Interfaz V|
& Configuraciones de Salida
Direccidn | Direccién |

4 Interfaces Virtuales

= Rutas m

& Seguridad Trace Route

# Herramientas |
Interfaz | Interfaz v |

Direccion | Direccion |

4 Enviar

DNS Lookup

Direccion | Direccién

Figura 59 - Herramientas para la pantalla de configuracion de red

6.4.3. Creacion de perfiles de sistema

Los perfiles del sistemapermiten al usuario adoptar configuraciones generales que se aplicaran al equipo
en su conjunto. La configuracién en uso se guarda en el momento de crear un perfil y se puede volver a
aplicar mas adelante, como la configuracion del dispositivo y del perfil, el OCR y los servidores.

La pantalla de inicio enumera los perfiles disponibles para su aplicacion en el sistema y para cambiar la
configuracion actual.

=] IF'm ‘:i'_'ul_ =S

Lt Informes

/# Perfil de Sistema 'I 4 Aplicar perfil & Administrador

Perfiles de Sistema ?

+ Nuevo perfl de sistema | & Enviar perfil de sistema

Q 10 ~| Recibido el total de 1. Presentanda (1 hasta 1).

Nombre

Fecha de Creacién Acciones

Equipamento de teste 26/09/2023 185901 x O 4

« < 1 > »

Figura 60 - Pantalla de inicio de Perfiles del sistema

Para guardar un nuevo perfil, teniendo en cuenta la configuracién actual en uso por el sistema, haga clic
en +Nuevo perfil del sistema e identifiquese con un nombre. Puede aplicar un perfil guardado importando
el archivo en Enviar perfil del sistema.
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/& Nuevo perfil de sistema

Nombre ¥ Nombr

Figura 61 - Nueva pantalla de configuracion del perfil del sistema

Para importar un perfil creado previamente en el sistema, haga clic en el botén Enviar perfil del sistema 'y
seleccione el archivo de extension.pro para aplicar.

# Importa perfil de sistema

= Importa archivo de perfil de sistema

a Envie el perfil arrastrando el archivo aqui o buscando un.

Figura 62 - Nueva pantalla de importacion de perfil del sistema

Los perfiles creados permanecen disponibles en la barra de mend. Al hacer clic en el botonPerfil del sistema,
seleccione y haga clic enAplicar perfil para cambiar el perfil de configuracion actual del sistema.

# Perfil de Sistema v A Aplicar perfi

Pumatronix 2
Pumatronix 1

Figura 63 - Area de seleccion del perfil del sistema

6.4.4. Registro de dispositivos de captura y procesamiento de imagenes

Después de realizar los ajustes de red, es posible registrar los dispositivos de captura y procesamiento de
imagenes en el sistema, en Registros > Camaras Estos permanecen listados en la rama a la izquierda de
la pantalla y tienen la imagen mostrada en la cuadricula de inicio.

K2 Principal

L Informes
iwona & informes y Execfisicas =

4 Perfil de Sistema vI + & Administrador

# R 5
Poweeed by Pumat . — - ——
E Céamaras ?

Q: Camaras
4 @M Cimaras
M CAMEMU

4+ Nueva Cimara

1/2

Cémaras habilitadas

W teste

Camaras agregadas

Figura 64 - Pantalla de inicio de registro > Camaras

La pantalla de registro y cambio del dispositivo de captura y procesamiento de imagenes muestra los
campos de configuracion en las pestanas:

1) En la pestafia General se informan los datos de identificacién del dispositivo:

1 Habilitado: habilita el dispositivo de captura de imagenes seleccionando Sio deshabilita seleccionando
No;

1 Nombre: Identifica el equipo en el sistema;
71 Descripcién agrega mas informacion al dispositivo registrado;
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= =4

= =4 =

Protocolo: seleccion del tipo de protocolo que utilizara el sistema en comunicacion con el dispositivo,
entre las opciones ITSCAM 40Q ITSCAM 450/600, IP Snapshot, IP MIPEGe IP RTSP

Host: Direccion del dispositivo en la red;

Modo devista: seleccione el modo de vista en la pantalla principal;

Lado: Lado del vehiculo en el que esta instalado el equipo;

ID externo: configura el identificador externo que se debe utilizar para el dispositivo. Integraciéon con
el servidor de Perkons y Atlanta, se debe utilizar el ID aplicado en el sistema de Atlanta;
Fotogramas por segunda velocidad de captura de imagenes deseada,

Clasificador devehiculos: Funcionalidad de clasificacién de vehiculos, en funcién del tamafio, segun
el marco utilizado. Cuando el vehiculo ocupe una region inferior al 60% de la imagen, se debe elegir
la opcion de clasificacion de imagen Panoramica Sin embargo, al ocupar un &rea superior al 80%, se
debe utilizar la opcién Clasificacion de Imagen Cerrada

E Camaras
| Q eusear | Cémara teste
4 @ Camaras | 7] Crea una copia de esta camara || [ Eliminar Cdmara H « Guardar camara
M CAMEMU
M teste *= Campos obligatérios
General Panoramica Pumatronix Deteccicn de vehiculos Zoom e foco
Habilitada l:l No
Nombre * | ¥ teste ‘
Descripcion | W Uso do Diego, liberar apés uso ‘
Protocolo | 3 ITSCAM 400 ~ ‘
Host* i 10.48.18.108 ‘
Modo de Visualizacién | [zl Video ~ ‘
Lado | +—= Ninguno ~ ‘
1D externa | ID externa ‘
15 FPS
Cuadros por segundo [ ﬂ ]
NS TR S
Clasificador de vehiculos | W Sin clasificacion - ‘

Figura 65 - Pantalla de registro inicial de un nuevo dispositivo de captura

2) En la pestafia Autenticacion, se introducen los datos de autenticacion al acceder a dispositivos
utilizando el protocolo ITSCAM 450/600:

Usuaria: Nombre del usuario utilizado para comunicarse con el dispositivo;

Contrasefia contrasefia de usuario utilizada para comunicarse con el dispositivo;

Prueba de autenticacion prueba de autenticacion realizada automéaticamente en dispositivos que
admiten esta funcién, como ITSCAM 600. Muestra el resultado del intento de autenticaciéon en el
dispositivo;

a7
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E Camaras

Q Buscar Camara teste

4 @M Camaras

¥ Crea una copia de esta camara @ Eliminar Camara + Guardar camara
M CAMEMU - -
* = campos obligatérios
General Panoramica Autenticacion Pumatronix Deteccion de vehiculos
Usuario & Usuario
Contrasefia 8 Contrasefia

Prueba de Autenticacion Host, nombre de usuario y/o contrasefia no validos

Figura 66 - Pantalla de registro de un nuevo dispositivo, pestafia Autenticacion

3) La configuracion de los dispositivos de captura y procesamiento de imagenes Pumatronix que
utilizan el protocolo ITSCAM 400 se puede realizar en la pestafiaPumatronix:

Girar 180°: configura si la imagen generada debe girarse 180° para enviarla al OCR;

lluminacion Externa: Se configura si el equipo tiene iluminacién externa o si tiene iluminacion
integrada;

Guardar registros sin placa al habilitar esta opcion, el sistema genera registros incluso cuando no
reconoce una placa valida;

Perfil: configura qué perfil debe usar el dispositivo;

Filtrode movimiento: habilita la funcionalidad de filtro de movimiento en el dispositivo, que puede
usar la funcionalidad Descartar fotogramas para fotogramas sin movimiento, estableciendo un umbral
de movimiento minimo para que el dispositivo lo descarte;

Numero de exposiciones (diurnas). seleccion del nUmero de imagenes que se capturaran en modo
diurno, cuando el sistema solicite fotos. Cada exposicion tiene una configuracion diferente;

Numero de Exposiciones (Noche) Seleccion del nimero de imagenes que se capturaran en modo
Noche, cuando el sistema solicite fotos. Cada exposicidn tiene una configuracion diferente;
Desencadenante de modo diurna configura el desencadenante del dispositivo cuando esta
funcionando en modo diurno;

Activacion del modo nocturno: establece la activacién del dispositivo cuando esta funcionando en
modo nocturno. Las opciones de activacion disponibles se detallan en el manual del producto ITSCAM
400.

Lectura de placas: Cuando el dispositivo de captura de imagenes tiene habilitada la
funcion Guardar registros sin placa  en ITSCAMPRO Moével , los registros realizados
pueden contener solo las imagenes, sin el contenido de la placa y en este caso se
considera un registro con una placa vacia.
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E Camaras

| Q, Buscar

| Camara teste

4 @M Camaras
M CAMEMU
M teste

| 7] Crea una copia de esta camara || W Eliminar Cdmara || + Guardar camara

*= campos obligatérios

General Panoramica Autenticacion Pumatronix

z
o

Girar 180"

lluminacién Externa

i

z
=]

Guardar Registros Sin Placa

Deteccién de vehiculos

Perfil

== No enviar Perfil

i

Filtro de Movimiente No

1 Exposicion

Numero de Exposiciones (Diurno)

T ]

]

1 Exposicion
Nuimero de Exposiciones

(Nocturno)

s

X

Habilitar solicitud paralela l:l No
Disparador Modo Diurno ‘ {} Inhabilitado
Disparador Modo Mocturno ‘ (L Inhabilitado

Figura 67 - Pantalla de registro de un nuevo dispositivo, pestafia Pumatronix

4) Los ajustes de perspectiva que promueven el mejor rendimiento de OCR estan disponiblespara
dispositivos con protocolo ITSCAM 400, en la pestaiaOCR, que muestra la vista previa de la
imagen del dispositivo de captura de imagenes.

71 Lineas de cuadricula Muestra las lineas de cuadricula que ayudan a enmarcar los ajustes de la
matricula de un vehiculo, en un tamafio ideal para leer el OCR en la imagen. Haga clic en la opcion
en Vista previa para habilitar o deshabilitar;

1 Region de interés. Le permite delimitar en la imagen la regién en la que buscar una placa vy leer el
OCR, lo que habilita el Detector de movimiento solo en la regién seleccionada, reduciendo el
procesamiento de imagenes. Haga clic en la imagen visualizada para definir la posicion de la region
de interés, creando los 4 vértices de un poligono. Para ajustar, haga doble clic en el poligono creado
y arrastre el vértice a la posicion deseada. Para restablecer, haga clic a la izquierda enBorrar region:

wWww.pumatronix.com
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2 Cadastros

Q Buscar |

Camera ITSCAM 4XX - 10

1l Relatérios

54

4 @M Ccameras

@ camera teste W

B ITSCAM 4XX - 10 4% w54
W teste
@ UNITRONIX - 10 20

* = Campos obrigatérios

Geral Panoramica

Regido de interesse

Limpar regido

Pumatronix  OCR

%) Criar uma cpia desta camera || @ Remover Camera { + Salvar camera

Zoom e foco

0 Graus

# Perfil de Sistema v

NA € NA 27/08/2024 14:23

Figura 68 - Pantalla de registro de un nuevo dispositivo, pestafia OCR

f  Angulo de inclinacion de la placa establece la inclinacion en grados de la placa, medida en sentido
contrario a las agujas del reloj desde el eje horizontal. Por ejemplo, si en la imagen la coordenada y
del Ultimo caracter esta por encima de la coordenada y del primer caracter, el angulo es positivo;

1 Angulo de pendiente del caracter: configura la pendiente en grados de los caracteres, medida en
sentido contrario a las agujas del reloj desde el eje vertical. Por ejemplo, si la parte superior de un

caracter esta a la izquierda de su fondo, la pendiente es positiva:

0 Grados

Angulo de Inclinacién de la Placa |

It
i

|
-45

0

0 Grados
|

15

Angulo de Inclinacién del Caracter |

[
-45

-30 -15

¥

0

15

Figura 69 - Pantalla de configuracion de angulos para OCR

5) Los ajustes en la pestafia Deteccién de vehiculossolo estaran disponibles cuando laCola de
reconocimiento global esté desactivada en el menu Configuracion del sistema > Deteccion de
vehiculos Asi, los registros realizados se envian al sistema desde cada dispositivo registrado y,
dependiendo de como se instalen, pueden terminar capturando imagenes del mismo vehiculo,
lo que da lugar a la aparicion de registros duplicados en el sistema. Para que el reconocimiento
de placas se realice independientemente de los otros dispositivos registrados, se debe ajusar

lo siguiente:

1 Numero de agradecimientos. NUmero de veces que una placa debe ser reconocida secuencialmente

para ser considerada valida;

1 Tamafio de la cola del vehicula nimero de placas que deben leerse hasta que una lectura repetida

se reconozca como valida;

1 Periodo de permanéncia en la cola tiempo que las placas leidas se almacenan para su validacion;

www.pumatronix.com
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9 Deteccidén con gatillo: Seleccione Si 0 No para habilitar la funcionalidad que recopila todas las
imagenes con movimiento cuando pasa unvehiculo:

o Tamafio de la ventana de deteccion: seleccion del tiempo que debe esperarse, en
milisegundos, para una imagen sin movimiento, después del final del paso de un vehiculo,
para que el registro se considere completado;

0 Seleccién de imagen sin OCRseleccion de qué imagen detectada con movimiento en el paso
del vehiculo debe considerarse en la matriculacion, ya sea del inicio, medio o final del paso.

-
E Camaras
| Q Busear | Cémara
W CAMEMU
Nueva Cdmara *= Campos obligatdrios
M teste
General Panoramica Pumatronix OCR Deteccidn de vehiculos Zoom e foco
1 reconocimiento
Numero de Reconocimientos D ]
| 1 | | | | | | |
6 placas
I
Tamaiio de la Fila de Vehiculos | 11 ] EI
O O A 0 g
No Expira
Periodo de Permanencia en la Fila D ] IZ'
| | | 1 1 | | | | |
Deteccion de disparo E
0 milisegundos
Tamafio de la ventana de
deteccid D ] (ms)
eteccion | 1 ] | | |
Seleccion de imagen sin OCR ‘ 2 imagen del inicio del pasaje. ~ ‘

Figura 70 - Pantalla de registro de un nuevo dispositivo, pestafia Deteccion de vehiculo

6) El ajuste de zoom y enfoque para los ITSCAM de Pumatronix se puede realizar a través de la
interfaz ITSCAMPRO movil:

1 Lineas de cuadricula Muestra las lineas de cuadricula que sirven como referencia para enmarcar la
imagen, en el ajuste de zoom y enfoque. Haga clic en la opcion para habilitar o deshabilitar la
visualizacion;

0 Zoom: zoom aplicado solo en el area de visualizacion, para dispositivos con una lente
motorizada, para facilitar el ajuste fino;

0 Zoom (botones): aumenta o disminuye el zoom del equipo, para dispositivos con lente
motorizada;

0 Foco (botones): Ajustes del foco del equipo, para dispositivos con lente motorizada;

o lIris automatico: permite el uso de iris automatico en lentes. Se indica dejar esta funcion
desactivada durante el periodo de ajuste de zoom y enfoque.

Cuando haya terminado, haga clic en Guardar para aplicar los ajustes realizados.
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B Principal @ Cadastros Lul Relatérios Apli il
E Cameras ?
[=] [Q suscar | Camera
“ Cameras

+ Salvar camera
*= Campos obrigatérios

Geral  Pumatronix ~ OCR  Detecgdo de veiculos  Zoom e foco

Pré-visualizagio
Linhas de grade

Regido de interesse

Limpar selegéo

“oom U I I I I 1 & I
00 3 0 K3 KX XX
e RN BT T e
Auto iris m

NA @ 31°C 23/07/2019 10:39:18

Figura 71 - Pantalla de registro de un nuevo dispositivo, Zoom y pestafia de enfoque

6.4.5. Registro de perfil para dispositivos

Se pueden aplicar perfiles para facilitar la configuracién de los dispositivos de captura y procesamiento de
imagenes en el campo. Disponen de las principales configuraciones que se pueden utilizar segun la
aplicacion de ITSCAMPRO Mdévelconteniendo la descripcion y valores aplicados.

Sl T T - Administrador

-— .
= Perfiles de Camara ?

Q 10 ~| Recibida el total de 3 perfiles. Presentando (1 hasta 3)

Fixa HOR @ x 4

Nio HOR @ x

Viatura HOR @ x @

« < 1 > »

Figura 72 - Pantalla de inicio de perfiles

Se puede acceder a las opciones de ajuste de unPerfil ITSCAM haciendo clic en+Nuevo Perfil 0 en el botén
de edicion:

1 En la pestafia General debe ingresar un nombre que identifique el perfil:
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General Valores Importar Perfil

Nombre ¥ Nombre

Figura 73 - Pantalla de edicién de perfil existente, pestafia General

1 En la pestafia Valores se muestran la Descripcion Clavey Valor de los campos referentes al perfil

importado o copiado:
= Nuevo Perfil

General Valores Importar Perfil

| Descripeién | Clave | Valor |

Figura 74 - Pantalla de edicién de perfil existente, pestafia Valores

1 Paraimportar el perfil, estan disponibles las siguientes opciones:
o Importar perfil de camara: el perfil de un dispositivo Pumatronix conectado a ITSCAMPRO

Mével, que estad conectado a la misma red, se puede importar sin que el equipo esté
registrado en el sistema.

o Importar archivo de perfil : Es posible importar un archivo con el texto generado por el
dispositivo Pumatronix que esta en uso por el sistema.

= Nuevo Perfil

General Valores Importar Perfil

| B2 Importar Perfil de la Cdmara
Cémara 3 camara v

| Host

+ Importar Perfil de la Camara

L= Importa Archivo de Perfil

&3 Envie el perfil arrastrando el archivo aqui o buscando un

Figura 75 - Editar una pantalla de perfil, pestafia Importar perfil
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6.4.6. Registro de Vehiculos Monitoreados

ITSCAMPRO Movepermite al usuario registrar cada matricula de vehiculo con interés de monitorizacion,
con el fin de sefalizar una alerta con un audio, en el momento en que se detecta la matricula, junto con la
descripcion introducida por el propio usuario. Es posible gestionar las notificaciones, habilitando y
deshabilitando segun la necesidad de monitorizacion.

=2 Principal I sis
Fonei da formackonee =

il Informes
e  Estaisticas =

& Administrador
W Cupra =

# Perfil de Sistema VI A

Powired by Paiions &

E Vehiculos Monitoreados ?

<+ Nuevo Vehiculo Monitoreado

Q 10 ~| Recibido el total de 3 vehiculos menitoreados. Presentando (1 hasta 3).

Situacién

Descripcion

Acciones

ABC1234 Furto & Roubo & =

Furto e Roubo Teste

ABC1234 Veiculos Menitorados (Alerta Réspids) # x

Veiculo investigado pela policie teste

ABCUATE Documentagde Documentago Rafael

& x

« < 1 > »

Figura 76 - Pantalla inicial de matriculacion de vehiculos monitorizados

La pantalla de creacion se muestra haciendo clic en+Nuevo vehiculo monitoreado. Para cambiar cualquier
matricula registrada, haga clic en la accion disponible en la derechaEditar vehiculo supervisada

1 Matricula: Matricula del vehiculo que se encuentra bajo monitoreo;

9 Tipo: Tipo de Monitoreo. Este campo se configura en Tipos de Monitoreo (permite reproducir audio
al reconocer la tarjeta);

Estado: Estadadel vehiculo. Este campo funciona como una descripcion resumida;

Descripcion Descripcion de por qué se estad monitoreando el vehiculo.

& Nuevo Vehiculo Monitoreado

=A =

Placa ‘ & Placa ‘

Tipo
Situacion

Descripcién

‘ W Busca e Apreensio

v ‘

‘ A situacion

Descripcién

o

Figura 77 - Nueva pantalla de registro de vehiculos monitoreados
6.4.7. Tipos de monitoreo

El ITSCAMPRO Mdvel admite la monitorizacion de vehiculos mediante la inserciébn manual o importacion de
archivos CSV, ademas de la integracion con diversos sistemas de seguridad existentes y/o personalizados
(envio a servidor REST genérico).

La funcionalidad principal de los tipos de monitoreo, ademas de la clasificacién, es permitir la configuracién
de un audio estandar o personalizado para que se reproduzca cuando se identifica un vehiculo monitoreado.

Al registrar manualmente los vehiculos monitoreados, la asociacién se realiza directamente a través de la
seleccion del tipo. Para la importacion y las integraciones, se utiliza el campo ID externo (en las
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integraciones, los campos devueltos en la respuesta de la solicitud se pueden asignar mediante el ID
externo).

lal Informes T & Administrador
e e & Perfilde Sistema v | i i

u Tipos de monitoreo ?

“ Nuevo Tipo de Monitoreo

Q 10 | Recibido el total de 4 tipos de monitoreo. Presentando (1 hasta 4).

Nombre 1D Externo Acciones

Busca & Apreensio Alerta Lenta 3 & x »
Documentacio Caja Registradora H & x

Furlo & Roubo Siena 1 F x

yvyyvy

Veiculos Monitorados {Alerta Répido) Alerta Répida & x

« < 1 > »

Figura 78 - Pantalla de inicio para tipos de monitoreo

La pantalla de creacion se muestra al hacer clic en +Nuevo tipo de monitoreo. Para cambiar una matricula
registrada, haga clic en la accion disponible a la derecha: Editar tipo de monitoreo.

1 Nombre: Nombre del tipo de monitoreo;

91 Audio: Audio que se reproducira cuando se identifique un vehiculo monitoreado asociado con el tipo
de monitoreo. Puede elegir entre un audio predeterminado o cargar un archivo de audio MP3
personalizado;

0 Archivo (MP3). Archivo de audio MP3 personalizado (cuando se optd por el envio);
o Nombre del audio: Nombre del nuevo audio que se guardara (cuando se opta por enviar; se
puede reutilizar en otros tipos de monitoreo);

9 ID Externo: Identificador utilizado al importar archivos CSV y en integraciones con sistemas externos,
permitiendo el mapeo de vehiculos monitoreados con tipos de monitoreo.

¥ Nuevo Tipo de Monitoreo

Nombre ‘ ¢> Nombre ‘
Audio ‘ [9] sin Audio v‘
ID Externo ‘ ¥ D Externo ‘

Figura 79 - Nueva pantalla de registro de tipo de monitoreo

¥ Nuevo Tipo de Monitoreo

Nombre ‘ ¢> Nombre

Audio ‘ [9] Enviar archivo de audio... v

Archivo (MP3) ‘ [ [ Escolher arquivo | Nenhum arquivo escolhido

Nombre del audio ‘ ¥ Nombre del audio

ID Externo ‘ ¥ D Externo

Figura 80 - Nueva pantalla de registro de tipo de monitoreo que envia un archivo de audio
personalizado
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6.4.8. Ajustes de zoom y enfoque

Para completar la instalacion de ITSCAMPRO Moveles necesario realizar algunos ajustes que le permitan
optimizar el procesamiento OCR, como enmarcar y ajustar el zoom y el enfoque de los dispositivos
instalados. Para ello se deben considerar las lentes utilizadas por el equipo y la distancia ideal parda lectura
de la matricula. Para obtener mas informacién, acceda al manual de la solucion respectiva y el dispositivo
respectivo.

Utilizando la interfaz del software, las opciones de configuracion de Zoom y Focus estan disponibles
haciendo clic en el botén binocular de cada imagen que se muestra en la pantalla principal del Panel de
control. En esta pantalla, la imagen del dispositivo seleccionado se amplia y le permite ajustar el zoomy el
enfoque para el dispositivo seleccionado, asi como habilitar o deshabilitar el enfoque automatico. Para
facilitar la calibracion, es posible utilizar la cuadricula de referencia haciendo clic en el icono (esquina
superior izquierda). Para cerrar la pantalla de configuracion, simplemente haga clic en el botén X en la
esquina superior derecha.

P Principal O Sl = P e # Perfil de Sistema v | 4 aplicar perfil

El

Ultimos Registros

<

[= Todos

B BA 64

© 27/12/201910:5419
AX® 1105

© 27/12/201910:5025
AZ 40

© 27/12/201910:47:36
B AW 14

O 27/12/201910:43:03
B AE" 187

O 27/12/201910:39:26
BA 62

© 27/12/201910:38:38
AU 11

© 27/12/201910:36:50
V) 40

© 27/12/201910:29:22
AT 68

© 27/12/201910:26:27
AE 91

Foco.

Autoiris
Habilitar O Desabilitar

OCR /s "C 27/12/2019 10:54:52 9%

DPwd wd® md wmd® wd® wd wd wd wd

Figura81 - Pantalla de ajuste de zoom y enfoque para un dispositivo registrado

7. Primer Acceso

Se debe acceder aITSCAMPRO Moévelitilizando el navegador Google Chrome desde un ordenador portétil
gue se encuentre en la misma red de datos, por la direccion de acceso externo y por dispositivos que
tengan instalada la aplicacion Android/iOS. La direccion IP del producto es proporcionada por Pumatronix,
junto con la informacion de usuario y la contrasefia predeterminadas.

Para acceder al sistema, se debe ingresar la direccion IP proporcionada y luego las credenciales de usuario
en la barra de navegacién. Sin embargo, en el primer acceso, se indicacrear los otros usuariosy restringir
el uso de la cuenta de administrador. Para realizar el primer acceso, utilice los datos predeterminados de
fabrica en la pantalla de inicio de sesion:
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Usuario admin

Ticket de turno admin

|TSCAMPRO§
e G

Powered by Pumatronix ®
& Usuario

a Senha

ITSCAMPRO Movel - Sistema Mével de Reconhecimento de
Placas

Figura 82 - Pantalla de inicio de sesion en el sistemal TSCAMPRO Movel

8. Cuidado y Mantenimiento

Se necesita algo de cuidado para garantizar el rendimiento del producto y extender su vida Uutil.

Riesgos del producto: El uso del producto presenta riesgos, los cuales se presentan en
la seccion Riesgos de Manejo

Desde la vista de Estado del Sistema se puede obtener la informacion de estado del funcionamiento del
sistema y el comportamiento del ITSCAMPRO Movil enMain > Dashboard. Con los datos obtenidos, se
pueden tomar las decisiones mas correctas para realizar el mantenimiento del sistema.

8.1. Mantenimiento del sistema

Al acceder al menu Sistema > Mantenimiento del Sistema, es posible realizar las operaciones principales
con el servidor donde esta instalado ITSCAMPRO Mévelpor lo que no es necesario acceder fisicamente al
equipo para ello. Las opciones de mantenimiento a través del acceso al sistema se describen a continuacion.

m Mantenimiento del Sistema »

& Actualizacién de software = Logs del Sistema

= Log del Servicio

= Versiones

£ Copia de Seguridad/Restauracin de la base de Datos

& Ervie un rso estindar de banco smssando ¢ backup 3 £33 es © haga clic aqui.

& Copia de Seguridad
C Reiniciar ITSCAMPRO Mdvel Z Borrar Registros.
’Bu"n’ﬁ'gi“ms

& Reinicio de Fébrica

2 Reinicio de Fabrica

Figura 83 - Pantalla de inicio de mantenimiento del sistema
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8.2. Actualizacion de ITSCAMPRO Moével

ITSCAMPRO Mdvetiene tres paquetes de software, que se pueden actualizar individualmente. El proceso

de actualizacion se realiza completamente en segundo plano, después de enviar el archivo de actualizaciéon
en el &rea de Actualizacion de software, donde se presentan las versiones actuales.Sin embargo, se indica

hacer una copia de seguridad de los datos antes del proceso de actualizacion.

El primer paquete que se instala en el sistema es el archivo que contiene la base de datos, denominado
itscamprom-db_2.X.Y.swu Para instalarlo, arrastre el archivo al area Versiones o haga clic en el enlace
indicado en la imagen para buscar un archivo guardado. A continuacion, el archivo llamado itscamprom-
service_2.X.Y.swudebe instalarse arrastrando o seleccionando a través del enlace. Finalmente, instale el
archivo llamado itscamprom-web_2.X.Y.swu que contiene toda la interfaz para la nueva aplicacion.

8.3. Registros moviles de ITSCAMPRO

ITSCAMPRO Moéveiene un registro completo de todas las operaciones realizadas por el sistema en segundo
plano y se puede acceder a él mediante descarga en la pantallaSistema > Mantenimiento del sistema en
la opcidn del boton Registro de servicio. Este archivo de registro ayuda al equipo de desarrollo a identificar
y analizar anomalias en el sistema.

8.4. Copia de seguridad y restauracion

ITSCAMPRO permite la creacion de copias de seguridad completas del sistema. Los archivos de copia de
seguridad generados se guardan en un formato propietario y solo pueden ser utilizados por ITSCAMPRO
Mével.

Para realizar una copia de seguridad, se debe hacer clic en el boténCopia de seguridad y para restaurar,
se debe seleccionar o arrastrar el archivo de copia de seguridad guardado al area indicada enCopia de
seguridad/restauracion de la base de datos.

Restauracion del sistema: al restaurar una base de datos en ITSCAMPRO Movel , se
sobrescribira toda la informacion almacenada en el equipo (incluidas las imagenes).

La opcion de restablecimiento de fabrica revierte la base de datos ITSCAMPRO Mdvela sus valores
predeterminados eliminando los datos previamente guardados.

Restauracion de fabrica: al restaurar una instalacion de ITSCAMPRO Movel a la versién
de fabrica, se eliminara toda la informacion almacenada (incluidas las imagenes).

>

ITSCAMPRO Movepermite a los usuarios reiniciar el equipo directamente desde la interfaz grafica en la
opcién Restart Server. Al seleccionarla opcion Reiniciar servicig solo se reinicia el software, pero en ambas
opciones puede haber pérdida de registros durante el proceso.

todas las conexiones a los dispositivos de captura de imagenes se interrumpan durante
el proceso y puede haber pérdida en el reconocimiento del vehiculo durante este
periodo.

f Reinicio del ITSCAMPRO movil: Solicitar el reinicio del ITSCAMPRO mdvil hace que
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8.5. Limpieza de registros

La funcion de limpieza de registros es para realizar la limpieza de datos, excluyendo todos los registros
realizados. Se utiliza en la liberacién de espacio de almacenamiento en el equipo, manteniendo las opciones
de configuracion realizadas.

Limpieza de registros: al aplicar la Limpieza de registros, todos los registros se
perderan y no se podran recuperar.

8.6. Habilitar estado de mantenimiento

ITSCAMPRO Moévebuede activar el periodo de mantenimiento que permite desactivar el perro guardian del
producto (instalado en el Consejo de Supervision) durante 10 minutos. De esta manera, se puede acceder
al equipo para realizar el mantenimiento necesario.

9. Politica de Privacidad

De acuerdo con la Ley General de Proteccién de Datos (LGPD) Ley N ° 13.709, de 14 de agosto de 2018,
este producto tiene funciones programables para la captura y procesamiento de imagenes que pueden
violar la LGPD cuando se utiliza, junto con otros equipos, para capturar datos personales.

El equipo no recopila, utiliza ni almacena informacion personal, sensible o no para su funcionamiento.

Pumatronix no se hace responsable de los fines, uso y tratamiento de las imagenes captadas, y el control
de la informacién y formas de funcionamiento del producto son decision exclusiva del usuario o comprador
del producto.

INDUSTRIA

BRASILEIRA
DE TECNOLOGIA
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