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Informacion General

Este documento tiene como objetivo guiar al desarrollador en el uso de las interfaces de operacion que
permiten la configuracién del comportamiento de los dispositivos ITSCAM 600, ITSCAM 600 FHD, ITSCAM
600+, VTR 600, ITSCAM 450 e ITSCAM 450+. Este documento detalla las opciones disponibles a travésle
la interfaz web, el Protocolo Pumatronix o el Protocolo Cougar.

Segun la version de firmware aplicada al dispositivo al que se accede, la interfaz de
acceso web es diferente y algunas funciones pueden estar disponibles solo en las

versiones mas actuales.
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7.3.30. salvarMultiplasFotosOcr( id : int, diretorio : char*, nFotos : int, qualidade : int) 1INt ..o e 129
7.3.31. salvarMultiplasFotosOcrlO(id : int, diretorio : char*, nFotos : int, qualidade : int) 1 iNt ..o e, 130
7.3.32. setaAutoFOCO( id : iNt, TOCO 1 INE) 1IN oot ettt ree e re eeesibeeaabee e st e e ssbbeesbeees ebeeeaabeesabeeeaaneeaaaeaee 130
7.3.33. setaBrilho(id 1 int, BrilN0 D INE) D INE oo e eerte e eeabeese e e e .130
7.3.34. setaContraste( id : int, CONraste @ INL) 1 INL e e srees ebeeesteesibe e e seeeabeeaaee eeessbeaasseeesibeeanes 130
7.3.35. setaFocoDayNight(id : int, daynight 1 INE) D INT e e eetre e e e e e ae eereeseesaee s 131
7.3.36. setaGanhoFixo( id : int, anN0 : INE) D INE oo e e tenre e 131
7.3.37. setaGanhoMaximo( id : int, ganho Nt T INE oo e eertee e eeaeeseenee e 131
7.3.38. setaPadrao( id : INE) D INT .o e et teste e eeaee s e 131
7.3.39. setaPortaServidor( id : int, POrta 1 INE) D INT i e eebeet e et e e e eesbeenree e enreaees 132
7.3.40. setaSaturacao( id : int, SAUrACA0 : INE) T INE .ooiiiiiiiii e e et eeare e 132
7.3.41. setaShutterFixo( id : int, SHUET 1 INE) T INE i e eebeer e e e ere e eesbeenreenaeenreaees 132
7.3.42. setaShutterMaximo( id : int, ShUtter 1 INt) D INE oo e e e 132
7.3.43. setaTipoServidor(id 1 int, tIPO T INE) TINE oo e eebe et e tebeeeeeeeebeaaeaneas 133
7.3.44. 1eTIPOFIASh( i 1 INE) T INT oo e ettt e s e st e s e ae eetteabeeateesee e s e e st e e s e e eeirenrenaee e 133
ARSI ST Lo I o T T=T o (1o I 11 3 T 1 S OSSPSR OURTPRRORIOt 133
7.3.46. [eTIipoSaidal id : iNt) T INT oo oo ettt e eeaee e e ae eeirenrenee e 134
7.3.47.18VaAlorSaidal id 1INt ) T INT coeiiiiiie i ettt e e re eebe et e e et e e e e ae eesbeseeaeeaeeaee st e aeeae eebeseeseeans 134
7.3.48. 1EDIAY( 10 1 INE) 1 TNttt ettt s eete et e e ettt febeeee et e et testeente e e e eaeas 134
ARSI L T =Y o To | o B L O | S OSSR RRURTTRRUPO 134
7.3.50. [eMOAOTESLE( I 1 INE) T INE i et e re eeareee e e e e esreae eeabeeer e e e ne eereereaneas 135
7.3.51. 1leGanhoAIErNativo( id : INE) I INE oeiieiiii i et re eeteesaee et e et et e s e e s e e ae eeseeeeeseeanee e e aeeaee e eenes 135
7.3.52. leValorGanhOoARErnativo( 10 : INT) © INT .ouiiiiiiiciciiiiii ettt eesteene e st e st e e s e e sre e st e s eeaaeeaaneaaeesteenaneneeenees 135
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1. Presentacion de la Interfaz Web

La interfaz web permite la evaluacién de las imagenes generadas y la configuracién de los dispositivos. El
acceso a la interfaz requiere que se informe lo siguiente:

Usuario aamin

Contrasefa 1234

ITSCAM
600

admin

=

Powered by Pumatronix ®

Figura 1 - Pantalla de inicio de sesion

Como forma de seguridad, se recomienda cambiar la contrasefia predeterminada del dispositivo accediendo
al mena Sistema > Usuarios

A Inicio / B Sistema

r e
Usuarios
Usuérios do Sistema

Atualizar C Adicionar =+
Q
admin
L g 1
J Sistema
B Editar X Remover

© Usuarios 12 / pagina

Figura 2 - Pantalla que se muestra al acceder al Sistema>Usuarios

1) Haga clic en Editar;
2) Introduzca un Nombrey cree una nueva Contraseria que puede contener entre 4 y 200 caracteres

entre nimeros, letras y caracteres especiales;
3) Termine haciendo clic en Aplicar.

Www.pumatronix.com
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Al J sistema / @ Usuérios

& admin

Aplicar

Identificagdo
* Nome @

admin

Senha ®

CJ Sistema
Administrador

@

© Usuérios

1.1. Ayuda en la Interfaz Web

Si aun existen dudas sobre la funcionalidad de cualquier configuracién en la interfaz web, el icono de signo
de interrogacion existente muestra la ayuda, con una explicacién, ejemplos o la configuracién recomendada
para el dispositivo, al colocar el cursor sobre él:

lm ~ Imagem
Perfis
Rowered by Transigoes Automaticas de Perfil

Habilitar transicdes automaticas @

‘) O perfil ativo pode ser automaticamente
@ Imagem selecionado de acordo com as configuragdes
Suavizag internas e condigdes de iluminag&o para que

se obtenha uma qualidade ideal de imagem

Be Perfis

Simple X =
em qualquer situagéo.

Tempo para Suavizagao \ms)

Figura 3 - Visualizacion de ayuda al colocar el cursor sobre el icono

Figura 4 i Ayuda de la interfaz

1.2. Cambio del Idioma de la Interfaz

La interfaz web se puede mostrar en Portuguéso Inglés seleccionando en la pantalla de inicio de sesion o
accediendo al menu Equipo> General en el ldioma predeterminado:

10
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,T-s a J Equipamento
Geral

Powered by B
Informagoes

* Nome do equipamento

B Imagem

ITSCAM 600 - Carlos Laet

Exibigao

) Idioma padrédo
W¢  Video
IS Portugués (BR)

¢ Equipamento

@ Geral

Figura 5 i’ Pantalla de menu Equipo > General

1.3. Pantalla de Inicio

La pantalla de inicio muestra el Estado Actualdel dispositivo en funcionamiento, ademas de las opciones
de usabilidad permanente en la interfaz:

IE 4 Inicio : —
Estado Atual Visualizacdo (pausada) A~
Powered by
Atualizar C @ @

Estado Atual
Equipamento

Imagem
ITSCAM 600 - Carlos de Laet - TESTE speed - Renan - Mar 1 - Mar 29

itscam I

10.48.29.52

Enderego MAC F8:D4:62:01:4E:32 @

Device ID 0x0145051544¢85d55 O @
ITSCAM 600 LM AD IOT (SO9L3W1N1AIP) Ol

PI) Desde 14/03/2024 16:59:14 SIS IR

5 dia(s), 17 hora(s), 28 minuto(s)

Equipamento

O Mudar nome do equipamento Ajustar data e hora
Versoes

Versao v1.6.0-42-g1081cdbe

- Versao 1 :

Figura 6 - Opciones disponibles en la interfaz y en la ventana Estado actual: 1) Barra de menu, 2)
Boton de accion disponible para la funcionalidad; 3) Ventana flotante de vista en vivo,; 4) Datos del
equipo, incluidos el tiempo de ejecucion detallado y los botones de ajuste rapido, 5) Datos de las
versiones de firmware instaladas

J Sistema

11
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= Desempenho

cpPu

Meméria

——
3920

Visualizago (pausada)

Figura 7 - Datos disponibles sobre el
Estado Actual del Rendimiento de la CPY
la memoria y el almacenamiento

= Servigos

Entradas e Saidas
Porta 1

¥ Tluminador

Porta 3

¥ Tluminador

ativo (em execugao)

Recepgao normal (GPS)
25°29'15.6"S 49°14'24.6"W
Link

884.70

Porta 2

¥ Tluminador

Porta 4 [ orr |

¥ Saida

Figura 8 - Datos disponibles sobre e/

Estado Actual de los Servicios de Camara y

GPS* y las conexiones de puertos

* Cuando el dispositivo es capaz de establecer comunicacion con una red GPS, la informacién principal de
geolocalizacion se presenta como en laFigura 8 anterior.

1.3.1. Visualizacionen directo

La interfaz web tiene un visualizador de imagenes en directo, disponible en una ventana flotante que se

puede mover a cualquier ubicacion en la pantalla de la interfaz o expandir para ocupar toda la ventana.

®

® 4700
® 3525

® 2350

® "1“6«)6

FPS80 N34 G0.01 S7881 B%Diurno

Figura 9 i Ventana flotante de visualizacion en vivo. 1) Pausar visualizacion en vivo, 2) Fotografiar, 3)
Ejecutar autofoco, 4) Mostrar/Ocultar Cuadricula, 5) Modo Video o Captura, 6) Control del Slider, 7)
Mostrar/Ocultar Configuraciones, 8) Pantalla completa, 9) Minimizar ventana,; 10) Valores de FPS,
Nivel, Ganancia, Obturador y Perfil de Imagen activos, 11) Ajustes de Zoom y Enfoque

WWW.pumatronix.com
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1) Haga clic en Pausar visualizacion(1) para pausar el video en vivo y la Ultima imagen capturada
permanece fija;

2) Haga clic en el boton Fotografiar (2) para descargar un archivo JPEG instantaneo generado de la
imagen que se estd mostrando actualmente;

3) Haga clic en el botén para Ejecutar el autofoco (3);

4) Haga clic en el boton para mostrar la Cuadricula (4):

a. En el lado derecho de la ventana estara disponible la configuracion del tamafio de la
Cuadricula

FPS8.0 N35- G0.01 S5987 B% Diurno

—F.

—
¥Zoom _ Foco

SE=0.

® 5x ,. 4700
§ 3525
@ 2350
® 15
® 1096
e D

o ==c

5) Seleccione elModo (5) de visualizacion de la Imagen, entre las opciones:
a. Seleccione elModo Videopara mostrar la imagen en tiempo real capturada por el dispositivo
y habilita la opcion:

i. Sincronizado: cuando esta habilitado es posible tener video durante la noche
sincronizado con el disparo de los iluminadores (el disparador debe estar habilitado);
cuando esta deshabilitado es posible tener un video mas fluido (no depende de la
configuracion del disparador). Esta opcidon se habilita automaticamente cuando se
configura en la pestafia Configuracion de Video (Streams)

FPS6.0 N37 G0.01 S8771 B&Diumno

er -

® 5x @® 4700

® 4x @® 3525

® ¥ ® 2350

. rﬁfm
e Ix

© @
N8 E E [ (]

b. Seleccione el Modo Capturapara mostrar las placas/vehiculos detectados en la captura:
i. Placas: haga clic para ocultar/mostrar las placas detectadas en la captura;
ii. Vehiculos: haga clic para ocultar/mostrar los vehiculos detectados en la capturg

13
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FPS8.2 N37 G0.01y S8857 B%Diumo

ot}
fZoom ..  Foco

) B

® 5x ® 4700
® 4x @ 3525
[ ] ¥ ® 2350

2% e
¥ ® ’1104
e Ix

© @
N8 B (o] [Fe] (o] O

6) Coloque el mouse sobre el Control del Slider (6) para verificar las opciones de atajos de teclado y
mouse para una mejor configuracion de Zoom y Enfoque;

e i = —|

Controles do Slider:

« Clique n as para cima/baixo para

ider diretamente para
mento rapido
roda do pairar sobre o
pida
ne Tab para alterar a

udarem para ver a

7) Haga clic en la opcion Mostrar Configuraciones de visualizacion (7)para acceder a todas las opciones
disponibles en la ventana flotante:
8) Haga clic en la opcion Pantalla completa (8) para expandir la visualizacion y ocupar toda la ventana
de la interfaz;
9) Haga clic en la flecha para Minimizarla ventana (9):
a. Elvisualizador puede ser bloqueado cuando esta minimizado al hacer clic sobre el candado

(pausada)

10) Visualice, en la parte superior de la ventana flotante (10), los valores de Nivel, Ganancia y Obturador
que estan siendo aplicados en el dispositivo y el Perfil de Imagen que esta activo;

11) Realice los ajustes de Zoom y Enfoque (11) en las dos barras mostradas en el lateral izquierdo de la
ventana flotante.

2. Ajustes de Imagen

Los pasos para configurar los dispositivos de captura de imagenes se presentan de

acuerdo con la secuencia de la interfaz y deben llevarse a cabo después de la instalacion

fisica, respetando los  Requisitos previos vy las Condiciones necesarias para la instalacion
presentadas en el Manual del Producto.

14
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2.1. Perfiles de Imagen

Los perfiles de configuracion de captura de imagenes Diurnoy Nocturno son los predeterminados de fabrica.
Se puede acceder a los ajustes aplicados a cada parametro de un perfil de imagen a través del menu
Imagen > Perfiles:

@ Inicio | & Imagem
Perfis

Preset de Configuragao
Configuragées pré selecionadas para perfis e reconhecimento @

Definido pelo Usuério

Perfis de Imagem

Atualizar Adicionar 4

Diurno Noturno

1B Editar O Ativar B Editar X Remover

Figura 10 i Pantalla del menu Imagen > Perfiles

1) Seleccione algunosAjustes Preestablecidosde configuracion con los ajustes preseleccionados para
el perfil y el reconocimiento, entre las opciones Equipos Moviles, Equipos Fijos o Definidos por el
usuario, que permiten ajustes manuales por parte del usuario. Solo se aplican si existen los perfiles
denominados Diurnoy Nocturno,

2) Hagaclic en Editarcorrespondiente a uno de los Perfiles de Imagen (Diurno o Nocturno, por ejemplo)
y los ajustes estaran disponibles en las pestafias y se guardaran automaticamente:

a. Acceda en la pestafia denominada General a la configuracion de /dentificacion y
Superposicion de Textoen la imagen;
b. Identifique el Perfil asignando un Nombrey afiadiendo una Descripcion
c. Habilite la opcion Leyenda en las fotos para aplicar una superposicion de texto en todas las
fotos generadas;
i. Rellere el campo de Texto de leyenda en fotos con una String de hasta 1024
caracteres. Acceder al campo deAyuda detalladapara comprobar los posibles valores
a insertar como leyenda;

15
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3)

A Inicio / B Imagem / B Perfis
¢ Diurno E

Geral Exposigao Trigger Lente Cor Transigdes

Identificacao
* Nome @

Diurno

Descricdo

Sobreposicao de texto

Legenda em fotos @

Texto de legenda em fotos @

> Ajudadetalhada

Figura 11 - Pantalla de inicio de edicion de perfil Diurno

Haga clic en Adadir + en Perfiles de imagenpara crear nuevos perfiles de imagen (se recomienda
configurar los perfiles existentes antes de crear otros nuevos).

2.1.1. Exposicion

1)

2)
3)

4)

5)
6)

En el menu /magen > Perfiles localice el perfil a configurar e Haga clic en Editar;

Perfis de Imagem

Atualizar C Adicionar =+

Diurno | Ativo Noturno

|8 Editar O Ativar 18 Editar X Resmover

Seleccione la pestafiaExposiciony en esta pantalla, los ajustes se guardan automaticamente;
Seleccione el valor objetivo del nivel de claridad de imagen que el dispositivo debe tratar de lograr
utilizando las variables configuradas como autométicas (obturador, ganancia y/o iris) en el Nivel
optimo, considerando que 0% es equivalente a una imagen en negro, mientras que 100% es
equivalente a una imagen en blanco, con valores entre 25 y 40 recomendados, segun el entorno;
Seleccione la opcion Habilitar region de interés y defina qué region de la imagen debe considerarse
para el célculo de nivel, especialmente en escenarios con regiones que pueden interrumpir el
algoritmo de nivel (por ejemplo, ldmparas demasiado fuertes, regiones parpadeantes o muy
oscuras);

Habilite el Obturador automatico o seleccione el valor para el Obturador fijo en microsegundos;
Seleccione el Rango de valores de obturador automatico que puede aplicar el algoritmo de Aive/
optimo, en microsegundos;

16
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A Inicio / W1

¢ Diurno [

Geral Exposigao Trigger Lente Cor

Nivel

Para o controle automadtico de exposicao de video, o algoritmo usa como base o nivel da imagem, que pode ser
interpretado como o qudo clara é a imagem (0% equivale a uma imagem preta, enquanto que 100% equivale a
uma imagem branca). Apenas as varidveis configuradas como automdticas (shutter, ganho e/ou iris) sdo usadas
pelo algoritmo. O valor recomendado depende da aplicagdo e ambiente, mas s@o recomendados valores entre

25e40.
Nivel ideal @

— 40
0% 25% 50% 75% 100%

Habilitar regido de interesse @

Shutter

Tempo de Shutter (ou de obturador) € o tempo em que a exposicdo ocorre. Com tempos de shutter mais altos, a
iluminacao(nivel) da imagem aumenta, mas objetos em movimento podem ficar borrados demais para serem
identificados.

Shutter automatico @

Faixa de valores de shutter @

48us 7536us 15024us 22512us 30000us
Min: 48 us Max: 2000 us

7) Habilite Gananciahaciendo clic en la opcion Ganancia automaticg en la que el equipo ajustara la
Ganancia(dentro de los limites definidos por el usuario) para mantener la imagen en el nivel éptimo
establecido. Al desactivar esta opcion, laGananciaque se aplicara es un valor fijo también establecido
por el usuario;

8) Seleccione el Rango de valores de gananciaque puede aplicar el algoritmo de nivel automatico, en
decibelios;

9) Habilite la opcion de /ris automatica:

Ganho

Ainda no sensor de imagem, € possive! aplicar um ganho analégico na imagem. Tal ganho deixa a imagem mais
clara, mas também amplifica o ruido de fundo natural, o que pode dificultar a identificacdo de objetos.

Ganho automatico @

|_©)

Faixa de valores de ganho ®

0dB 16dB 33dB 49dB 65dB
Min: 0.01 dB Max: 30.00 dB
Iris

A iris € um dispositivo mecdnico que limita a quantidade de luz que chega ao sensor. Ela é usada principalmente
em situagdes diurnas, onde a iluminacéo da imagem é tdo alta que ndo é possivel reduzir usando shutter ou
ganho. No entanto, é recomendado deixar ela totalmente aberta (fixar valor em 100%) apenas quando estiver
ajustando o foco da lente.

Iris automatica @

@

17
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2.1.2. Trigger
1) Busque en el menu /magen > Perfiles el perfil que se configurara y haga clic en Edijtar;
Perfis de Imagem
Atualizar C Adicionar =
Diurno = Noturno
1B &dita () Ativar 18 Editar X Remover

2) Seleccione la pestafia 7riggery en esta pantalla, los ajustes se guardan automaticamente;

A/l W Image Be Perfis
< Diurno =10
Geral Exposicao Trigger Lente Co ansigdes
Trigger
Habilitado @

@

Evento @

Constante
Intervalo minimo @

Oms

Multiplas Exposices

idade das pla

Habilitado @

3) Seleccione la opcionHabilitado para configurar la captura de imagenes como Evento configurado
4) Seleccione el Evento como Constante para generar un flujo continuo de captura de imagenes, a la
tasa mas alta que el dispositivo pueda soportar;
5) Seleccione el Eventode entrada de sefial de las opciones:
a. Borde ascendente.:genera una captura de imagen cuando se activa la sefial;
b. Borde descendente:genera una captura de imagen cuando se apaga la sefial;
c. Borde ascendente y descendente:genera una captura de imagen cuando la sefial se activa
0 desactiva;
d. Nivel alfo: genera capturas de imagenes de forma continua mientras la sefial esté en un nivel
alto;
e. Nivel bajo: genera capturas de imagen continuamente mientras la sefial es baja;
Seleccione el Puerto de Entrada de la sefal utilizada para el gatillo (disparador), configurado
en Entradas y Salidas
6) Seleccione Eventocomo Movimiento para habilitar la funcionalidad del Detector de Movimiento, que
genera la captura de imagenes sin la necesidad de sensores externos, mientras se detecta el

movimiento:
a. Establezca el/ntervalo minimo de separacion entre gatillos (disparadores), en milisegundos;

.

18
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b. Establezca el valor de Umbral (de 0 a 100) requerido para que se active el Detector de

movimiento,
c. Seleccione Habilitar region de interés, para delimitar el area de la imagen que se debe

considerar en el calculo del movimiento.

2.1.2.1. Exposiciones Multiples
1) Busque en el menu /magen > Perfiles el perfil que se configurard y haga clic en Editar;

Perfis de Imagem
Atualizar C Adicionar =+
Diurno =2 Noturno
1B Editar ) Ativar |8 Editar X Remover

2) Seleccione la pestafia 7riggery en esta pantalla, los ajustes se guardan automaticamente;

3) Habilite las Exposiciones Multiples haciendo clic en Habilitado para tomar varias fotos
simultdneamente con diferentes parametros de flash, obturador y ganancia. Si esta desactivado, solo
se realiza una exposicion por disparador, sin flash y con shutter y gananciade video;

4) Haga clic en Afiadir+ para crear una exposicion (hasta 8 por perfil);

Mdltiplas Exposicoes

Para lidar com condigdes diversas de iluminagdo, clima, refletividade das placas, etc., este equipamento usa um
sistema de brackenng. que toma vdrias exposicGes sucessivas com configuracdes de ganho/shutter/flash

Isto possibilita por 1plo que, em um mesmo conjunto de imagens, uma das exposi¢des identifique
a placa enquanto outra tem shutter reduzido para identificar placas refletivas.

Habilitado @
1 de 8 exposicoes Adicionar =+
Flash desabilitado
V' Shutter 100% Remover X

Ganho 100%

5) Seleccione la exposicidén para mostrar los ajustes respectivos;

19
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Habilitado @
1 de 8 exposicoes Adicionar =
Flash desabilitado
A Shutter 100% Remover X

Ganho 100%

Poténcia do flash - Porta 1

Poténcia do flash - Porta 2

Poténcia do flash - Porta 3

Shu"nr 100
"ef 0%  28%  50%  75%  100%

Usar % do shutter do perfil ()

Ganho 200
0% 25% 50% 75% 100%

Usar % do ganho do perfil ()

6) Seleccionar la Potencia del Flash siempre correspondiente a un porcentaje del disparo inicial (esta
opcion esté disponible para la linea de iluminadores Pumatronix ITSLUX);

7) Seleccione el porcentaje de Shutter (tiempo de exposicion del sensor de imagen), generando
imagenes con variacion en la cantidad de luz capturada,;

8) Seleccione el porcentaje de Ganancia(posprocesamientodigital), que le permite aclarar u oscurecer
las imagenes.

2.1.3. Lente

En la pestafia denominada Lente se encuentran los ajustes de Zoom y Enfoque, Autoenfoquey Filtro.

Mantenga la opcion  /ris automéatica  (disponible en los productos ITSCAM 600, ITSCAM
600 FHD e ITSCAM 450) desactivada durante el proceso de ajuste del enfoque, para
obtener el mejor resultado durante el proceso de configuracion de la imagen (disponible

en la pestafia Exposicion ).

1) Seleccione la pestafa Lente;

20
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A Inicio / B Imagem
¢ Diurno [

Geral

Zoom e Foco

Zoom ®
1x 2x 3x

-0.5 -0.1 -0.01
Foco @
0 150

-50 -10 g 8 +1
Autofoco

Executar autofoco @
Autofoco Q

Mostrar opgdes avancadas @

Filtro

FiltroIR ®

@

Exposicdo Trigger

Transicoes

3.10

+0.01 +0.1 +0.5

160

+10 +50

2) Compruebe en tiempo real el ajuste de la visualizacion de Zoomy Enfoque a través de la ventana

flotante de Visualizacion

3) Seleccione el valor de la tasa de Zoom, aumentando gradualmente los botones disponibles hasta

encontrar el valor ideal;

4) Seleccione la distancia de la lente Enfogue, aumentando gradualmente los botones disponibles hasta

encontrar el valor ideal;

a. Copie los ajustes de Zoom y Enfoque del primer perfil configurado, a través de la opcion
Espejar Zoom y Enfoque habilitando la opcion Usar Zoom y Enfoque del Perfil Diurng
disponible en la pestaia Lente de los otros perfiles;

# Inicio / B¢ Imagem | B8 Perfis
< Noturno
eral Exposigao Trigge

Espelhar Zoom e Foco

Utilizar zoom e foco do perfil Diurno

[_©)

Filtro

FiltroIR®

Ativar este perfil Q)

=

Lente

w0 painel de Visualizagdo.

5) Realice el ajuste del enfoque automatico haciendo clic en Autoenfoque (disponible solo en modelos
que tienen una lente motorizada), que modifica la posicion de enfoque hasta que encuentre el punto

WWW.pumatronix.com
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6)

de mayor contraste de imagen. El boton permanecera activo mientras el algoritmo se esté ejecutando
y se reiniciara cuando termine. Para detener el proceso, simplemente desactivelo haciendo clic de
nuevo en el boton. Se sugiere colocar objetos con bordes naables en el lugar de uso para ayudar al

algoritmo;

Haga clic en Mostrar opciones avanzadaspara mostrar la configuracion avanzada de Autoenfoque,
solo en caso de mal funcionamiento del algoritmo;
a. Paso largo:si la imagen no esta enfocada para empezar, el algoritmo primero se desplaza
por todo el rango de enfoque, con este valor como un incremento. No se puede editar esta

configuracion;

b. Umbral de proximidad: el contraste minimo para que la imagen comience a considerarse
enfocada. No se puede editar esta configuracion;
C. Frecuencia de actualizacion.tiempo esperado para que el enfoque se aplique correctamente

a la imagen;

d. Region de interés. define la region en la que se realizara el Autoenfoque, por defecto solo se
considera la region central de la imagen y se puede editar arrastrando los vértices del

rectangulo estandar.

Mostrar opcdes avancadas @

Passo longo @

0 25 50

Limiar de proximidade @

0% 25% 50%

Taxa de atualizagio @

Regido de interesse @

Atualizarimagem C

Altura da grade

50

50

El ajuste de las opciones avanzadas de
funcionamiento del algoritmo.

Autoenfoque solo debe realizarse en caso de mal

Los valores de Paso Largo y Umbral de Proximidad  ya vienen definidos de fabrica para
un rendimiento éptimo del equipo, y no es posible editarlos. Si es necesario, contacte
con el Soporte Técnico de Pumatronix.

Www.pumatronix.com
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7) Habilite el Filtro IR durante el dia, para proteger el sensor de imagen y porgue la luz infrarroja puede
distorsionar los colores de la imagen. Cuando se utilicen iluminadores infrarrojos, mantenga el Filtro

/R desactivado, asegurandose de que la imagen se forme en el sensor;

8) Ajuste la posicion del dispositivo en funcion de las imagenes que se muestran en la Visualizacion en
directo. El encuadre sugerido para dos vias en la imagen es la visualizacion de los extremos de la

carretera, como se muestra en los ejemplos:

A Ik

Figura 12 i Ejemplo de una Figura 13 i Ejemplo de imagen

imagen generada durante el generada durante el periodo
periodo diurno con el encuadre nocturno con el encuadre
sugerido sugerido
El Ajuste de Zoom y Enfoque coincide con el Perfil de Imagen: El ajuste de zoomy
enfoque debe realizarse en todos los Perfiles habilitados en el dispositivo.

2.1.4. Color

No se recomienda cambiar la configuracién de color, con la excepcion de la opcion Gamma.

1) Busque en el menu /magen > Perfiles el perfil que se configurara y haga clic en Editar;

Perfis de Imagem

Atualizar C Adicionar <+

Diurno Noturno

1B Editar ) Ativar |8 Editar X Remover

2) Seleccione la pestafiaColory en esta pantalla, la configuracion se guardara autométicamente;
3) Establezca el valor Gamma que ajusta la iluminacién de la imagen dando méas ganancia para lugares

mas oscuros que para lugares mas claros;

4) Habilite la opcion de Balance de blancos automaticoy el balance Rojo, Verde y Azul en la imagen se

ajustara automaticamente.
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4 Inicio ; W Imagem ; Q& Perfis
< Diurno
Geral Exposigio Trigger Lents Cor Transigdes
HDR
Habilitar @
Cor
Estas sdo conﬁguragcies digitais de imagem, ou seja, sdo aplicadas apds @ mesma ter sido adquirida.
Gama @
130
0 64 128 191 255
Brilho @
a
-100% -50% 0% 50%
Contraste @
a
-100% -50% 0% a0%
Saturagio @
o
-100% -50% 0% 50%

Nivel de preto @
0 286 512 767 1023

Pesos de cores

Este equipamento tem ajuste de balanco de branco automdtico, mas se desejado € possivel usar uma
configuragdo fixa de corregdo de cores.

Balango de branca automético @

@)

Los valores de Brillo , Contraste , Saturacion y Nivel de Negro vienen configurados de
fabrica a valores ideales en condiciones normales de iluminacién de la imagen, y los
ajustes estan restringidos en casos de mala calidad de las imagenes generadas.
Comuniquese con el Soporte Técnico para obtener orientacién sobre es

color.

tos ajustes de

En los dispositivos ITSCAM 450 y ITSCAM 450+ estan disponibles en la pestafiaCo/orlas configuraciones
adicionales de Reduccion de Ruidoy Nitidez. Estas configuraciones son excelentes para mejorar la calidad
visual de video e imagen, especialmente en condiciones de baja luminosidad.

1) Defina el Reduccion de Ruidode 0 a 100 par a

suavi

zar

el r ui

do

el

imagen), comdn en ambientes oscuros (la reduccién de ruido 3D puede causar rastros en objetos

en movimiento);

2) Defina el Nivel de Nitidez de 0 a 100 para dejar la imagen mas nitida, realzando los bordes y los
detalles de la imagen. Durante su uso, considere las siguientes situaciones:

1 Aumento leve de Nitidez: causa un realce de bordes de la imagen, siendo adecuado en casos como
el reconocimiento de caracteres de placas vehiculares.
1 Exceso de Nitidez: si estd muy acentuada, la nitidez puede causar un efecto granulado en las figuras
exhibidas, anulando el efecto de la reduccion de ruido.

WWW.pumatronix.com
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Reducao de Ruido

Escolha entre reducdo de ruido 2D (processa o frame atual) ou redugdo de ruidoe 3D (usa frames anteriores com
intensidade ajustdvel).

Habilitar Redugéo de Ruido

L)

Tipo de Redugéo de Ruido

2D (@ 3D
Intensidade da Redugao de Ruido 3D
0 25 50 75 100

Nitidez

Ajustar a nitidez da imagem. Valores mais altos aumentam a definigdo de bordas e detalhes.

Nivel de Nitidez

2.1.4.1. Configuracién de Reduccion de Ruido y Nitidez Sugerida

El balance entre Reduccién de Ruido y Nitidez debe siempre priorizar el objetivo principal de monitoreo del
dispositivo (ej.: capturar placas estaticas como en una estaciébn de peaje, capturar imagenes con
movimiento & como en una via con alto flujo vehicular, capturar imagenes limpias/suaves de noche, etc.).
A continuacion, detallamos las configuraciones optimizadas para diversos escenarios, buscando el maximo
desempefio de imagen en cada aplicacion.

1 Identificaciéon de detalles estéticos (Ej.: Placas)

En este escenario, el requisito principal es la maxima fidelidad de borde. Para ello, recomendamos la
utilizacién del filtro de reduccién de ruido 2D o configurar el filtro 3D con intensidad minima (0% a 20%).
El uso del filtro 3D debe hacerse con intensidad minimizada para prevenir que los rastros osurezcan los
caracteres. EIl Nivel de Nitidez debe ajustarse a un valor mas elevado, entre 25% y 35%, pues valores
altos son cruciales para el realce de la definicion de bordes, priorizando la informacién estructural de la
imagen.

I Monitoreo en Ambientes Dinamicos (Alto Trafico/Movimiento)

En este escenario, el foco es la prevencién de rastros y borrones. El filtro de reduccién de ruido 2D es el
mas indicado, por ser un filtro espacial (basado en un Unico fotograma), siendo mas confiable en escenas
de alto movimiento. EIl Nivel de Nitidez debe mantenerse entre 15% y 20% para garantizar el detalle sin
exageraciones, mitigando el efecto temporal del filtro 3D y garantizando claridad en la captura de eventos
en movimiento.

1 Monitoreo Nocturno Estdndar (Baja Luminosidad)

El objetivo es la suavizacion eficaz del ruido electrénico. Se recomienda el filtro de reduccion de ruido 3D
con intensidad de 30% a 50%. El procesamiento temporal es mas eficaz contra el ruido nocturno. EI Nivel
de Nitidez debe reducirse ligeramente a10% a 15% para evitar que el ruido residual sea realzado, buscando
el equilibrio ideal entre supresion de ruido y nitidez aceptable.

1 Ambiente de lluminacién Constante (Luz Controlada)

25
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En este caso, la prioridad es la optimizacion del desempefio. Si el ambiente esté bien iluminado y el ruido
es minimo, la Reducciéon de Ruido puede desactivarse o configurarse utilizando el filtro 2D. EI Nivel de
Nitidez debe ser conservador, entre 10% y 15%, pues la reduccion de ruido no es obligatoria bajo
iluminacién adecuada, optimizando el ciclo de procesamiento de la camara

2.1.5. Configuracion de Imagen Sugerida para Perfiles

Capturar imagenes de calidad es clave para desbloquear todo el potencial de los dispositivos de captura.
Por esta razon, se presenta una sugerencia de configuracién de imagen en la situacion de LuzVisible (Perfil
Diurno) y Luz Infrarroja (Perfil Nocturno), que se puede utilizar como punto de partida para ajustar el
equipo.

Las imagenes nocturnas y/o las imagenes capturadas con la ayuda de iluminacién artificial infrarroja (Perfil
Nocturno) necesitan ajustes de imagen que resalten los detalles de los vehiculos y los caracteres de las
placas, y la configuracion de imagen sugerida se puede utilizar como punto de partida para ajustar el equipo
y verificar la unidad del iluminador.

Valor sugerido en el Valor sugerido en el
Parametro Perfil Diurno Perfil Nocturno
(Luz Visible) (Luz Infrarroja)
Nivel 6ptimo 40%
Regién de interés Deshabilitado
Obturador automatico Habilitado
S Obturador minimo 80 us
©
g Obturador maximo 500 ps 1200 ps
x
w Ganancia automatica Habilitado
Ganancia minima 0,01 dB
Ganancia maxima 8,50 dB 10,50 dB
Iris automatica Habilitado
?95 Disparador* Habilitado/Deshabilitado
]
-‘é’ Exposiciones Multiples Habilitado/Deshabilitado
9
5 Filtro IR Habilitado Deshabilitado
-
HDR** Deshabilitado Habilitado
Gamma 130 25
5 Brillo 0%
©
o Contraste 0%
Saturacion 0% -100%
Nivel de negro 20
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Parametro

Valor sugerido en el

Perfil Diurno
(Luz Visible)

Valor sugerido en el
Perfil Nocturno
(Luz | nfrarroja)

Balance de blancosautomatico Habilitado Deshabilitado
Rojo 100%
Verde N/A 100%
Azul 100%

*Cuando esta habilitado, el /ntervalo minimo sugerido entre disparos es de 100 ms. Las capturas generadas por
ITSCAM estan determinadas por el Evento configurado y dentro del /ntervalo minimo especificado entre disparos

(triggers).
**Solo los dispositivos con el sensor S6 tienen esta funcionalidad.

2.2. Transiciones entre Perfiles de Imagen

El menu Transiciones permite configurar transiciones automéaticas entre perfiles de configuraciones del
dispositivo de captura basandose en condiciones de luminosidad (nivel de luz) y horario. Esta funcionalidad
es esencial para automatizar la aplicacién de conjuntos de confguraciones a lo largo del dia, como alternar
entre perfiles diurnos y nocturnos conforme a las condiciones de iluminacién del ambiente.

= & Inicio J Imagem
Transigoes

Transigdes Automaticas de Perfil

Habilitar transicties automaticas @

@)

Agenda de Transicdes

Transigdes superiores e inferiores se referem a valores de nivel maiores e menores do que o nivel atual do
equipamento respectivamente.

00:00 02:00 04:00 06:00 08:00 10:00 12:00 14:00 16:00 18:.00 20:00 22:00 00:00
[ |

Diurno (superior) B
00:00:00 - 00:00:00

Diurno (inferior)
00:00:00 - 00:00:00

Noturno (superior)
00:00:00 - 00:00:00

Noturno (inferior)
00:00:00 - 00:00:00

Configuracoes
Suavizagdo de nivel @

Simples

Tempo para suavizacio @

100 ms

Figura 14 - Pantalla de menu de imagen > Transiciones

1) Habilite la opcion Habilitar transiciones autométicas para que el cambio de perfil sea aplicado de
forma automatica de acuerdo con las configuraciones internas y condiciones de iluminacion, lo que
favorece la obtencién de una calidad ideal de imagen en cudquier situacion:

a. Utilice un perfil para capturas con luz ambiente (periodo diurno) y otro para capturas con
iluminacion artificial (periodo nocturno), tal como es recomendado, siendo posible registrar
hasta cuatro Perfiles de Imagen, cada uno con su propio conjunto de configuraciones.
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2) Configure la Agenda de Transicioneshaciendo clic en el boton Ediitaral lado del nombre del perfil;

Agenda de Transigbes

Transigdes superiores e inferiores se referem a valores de nivel maiores e menores do que o nivel atual do
equipamento respectivamente.

@‘00 02:00 04:00 06:00 08:00 10:00 12:00 14:00 16:00 18:00 20:00 22:00 00:00

Diurno (superior)
00:00:00 - 00:00:00

Diurno (inferior)
00:00:00 - 00:00:00

Noturno (superior)
00:00:00 - 00:00:00

Noturno (inferior)
00:00:00 - 00:00:00

3) Defina las opciones de Transicion Superior del perfil en edicion:
a. Seleccione hacia cual Perfil ocurre la transicion superior;
b. Defina el valor de Nivel en el que debe ocurrir la transicion superior;
c. Defina una Hora de inicio y/o una Hora de término para la transicién superior;
d. Defina el Tiempo de espera para la transicion superior, de forma que el dispositivo no oscile
innecesariamente entre los perfiles, ingresando un valor entre 10.000 milisegundos (10s) y
100.000 milisegundos (100s);
4) Defina las opciones de Transicion Inferior del perfil en edicion:
a. Seleccione hacia cual Perfil ocurre la transicion inferior;
b. Defina el valor de Nivel en el que debe ocurrir la transicién inferior;
c. Defina una Hora de inicio y/o una Hora de término para la transicion inferior;
d. Defina el Tiempo de espera para la transicion inferior, de forma que el dispositivo no oscile
innecesariamente entre los perfiles, ingresando un valor entre 10.000 milisegundos (10s) y
100.000 milisegundos (100s).

Es posible configurar el funcionamiento de la transicion automatica de perfiles de tres maneras distintas:

1) Transicion solo por nivel: Si se define un valor de nivel, el dispositivo de captura cambia de perfil tan
pronto como el nivel configurado sea alcanzado, sin considerar el horario (es decir, sin definir
horarios de inicio y término);

Diurno (superior) X
Para o perfil Quando nivel maior que
Diurno 30
Hora de inicio Hora de término Tempo de espera @
00:00:00 00:00:00 60000 ms

2) Transicion solo por horario: Si se define un valor de nivel mayor que 100 o menor que 1 en las
configuraciones de transicion, es posible utilizar la transicidn de perfil basada Unicamente en el horario
de inicio y término estipulados. (En el ejemplo abajo, entre 05h y 17h el perfil diurno quedara activo
y de 17h a 05h el perfil nocturno quedara activo);
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Para o perfil

Diurno

Hora de inicio

05:00:00

Aplicar

Diurno (inferior)

Noturno (superior)

Hora de término

17:00:00

Quando nivel maior que

1

Tempo de espera @

10000 ms

Para o perfil Quando nivel menor que
Noturno 100

Hora de inicio Hora de término Tempo de espera @
17:00:00 05:00:00 10000 ms

3) Transicion por nivel + horario: Si se configura tanto el valor de nivel como el horario de inicioffin, la
transicion solo ocurrira cuando ambas condiciones sean verdaderas, es decir, el nivel de la imagen
debe alcanzar el valor definido y la hora actual debe estar dentro del intervalo seleccionado;

Diurno (inferior) X

Para o perfil Quando nivel menor que

Tempo de espera @

Noturno

Hora de inicio Hora de término

17:00:00

4) Seleccione laSuavizacion de nivela ser aplicada en el cambio entre perfiles:
a. Ninguna: el cambio de nivel se realiza instantaneamente en el cambio de perfiles;
b. Simple: el cambio de nivel se realiza utilizando un tiempo de suavizacion durante el cambio
de perfiles;
5) Defina el Tiempo para suavizacionde nivel en la transicion automéatica entre perfiles, para definir el
intervalo en milisegundos que corresponde al tiempo del filtro para salir del nivel del perfil de origen
hasta llegar al nivel deseado del perfil actual;

05:00:00 10000 ms

Configuragoes
Suavizagao de nivel @

Simples

Tempo para suavizagio ®

100 ms
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2.2.1. Configuracion de Imagen Sugerida para las Transiciones

Valor sugerido en el Valor sugerido en el
Parametro Perfil Diurno Perfil Nocturno
(Luz Visible) (Luz Infrarroja)

Habilitar transiciones automaticas Seleccionado
Perfil (Transicion Superior) Diurno
Nivel (Transicién Superior) 30 10
Tiempo de espera* 60.000 ms 1.000 ms
Perfil (Transicion Inferior) Nocturno
Nivel (Transicion Inferior) 20 10
Tiempo de espera* 60.000 ms 1.000 ms

* Se recomienda definir el 7/empo de esperacercano a 1 minuto (ingresando en la interfaz el valor de 60.000 ms)
para que el dispositivo no oscile innecesariamente entre los perfiles de configuracion

2.3. Encuadre de Imagen

Cuando el equipo se fija mediante una ventosa en el parabrisas de un vehiculo o cuando se fija al techo, la
imagen del dispositivo estara al revés en la vista, o que se puede corregir en la Rotacion de la imagen

1) Acceda al mena /magen > Varios y la configuracién se guardara automaticamente;

2) Acceda a la pestafia /magen y habilite la opcion Rotacion de /a imagen, cuando el equipo esté
instalado boca abajo;

3) Defina el valor de Calidad predeterminadaen el que se generara el JPEG,;

A Inicio / Imagem
Miscelanea

Imagem Cenarios Assinatura Comentarios

Instalacao do equipamento

Rotagdo da imagem @

Configuracao JPEG

Qualidade padrao @

100
5% 29% 53% 76% 100%

Recorte de imagem

Recorte de fotos @
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4) Habilite la opcion de Recorte de fotosy las imagenes se generaran solo a partir de la parte del ROI
delimitada sobre la imagen de vista previa. Esta opcion no afecta a las transmisiones ni a la
visualizacién de imagenes en vivo y tiene como objetivo mejorar el tiempo de conversion a JPEG;

a. Seleccione elModo de recorte de las opciones:

i. Estatico(recorte utilizado para imitar un modelo con menor resolucion);

ii. OCR(el recorte utiliza el ROI como posicién predeterminada y, si se reconoce una
placa, mantiene el vehiculo centralizado, ajustando la posiciébn y manteniendo el
mismo tamafio);

b. Visualice la referencia del tamafio de la placa haciendo clic en Altura de la cuadricula'y
especificando el valor en pixeles, siguiendo elmodelo presentado en OCR;
c. Compruebe si el Tamafio de /a imagen recortadaes el tamafio final deseado;

Recorte de imagem

Recorte de fotos ®

(_©)

Modo do recorte @

Estatico

ROI do recorte @

Atualizarimagem C

@ Aturadagrade 100

Tamanho da imagem cortada 1808 X 1084

5) Haga clic en la pestafia Escenariospara configurar la inspeccion en dos carriles, definiendo dos
escenarios diferentes en la imagen generada por el dispositivo de captura, simulando el
funcionamiento de dos dispositivos de captura diferentes y también definir las configuraciones
comunes a ambos escenarios

a. Seleccione Color de subtitulo deshabilitado, Texto negro sobre fondo blancoy Texto blanco
sobre fondo negro;

b. Seleccione la Posicion y el Modo del Subtitulo en las opciones Superior- Superposicion,
Inferior - Superposicion, Superior- Extendidoe Inferior - Extendidopara definir si el subtitulo
se insertard en la parte superior o inferior de la imagen, superponiéndose a una parte
(superposicion), o si se extendera para que no se pierdan partes (extendido). La opcion
Extendido consume mas recursos de procesamiento
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A Inicio / Imagem
Miscelanea

Imagem Cenarios Assinatura Comentarios JPEG

Configuracoes comuns dos cenarios

Cor da legenda

Texto preto com fundo branco

Posicao e modo da legenda @

Superior - Estendida

Cenério 1 Cendrio 2

En la pestaiia Escenario 1 introduzca texto en la parte superior de la imagen, de hasta 1024
caracteres, para el Escenario 1haciendo clic en el campo de 7exto de leyenda en fotos.
Acceder al campo de Ayuda detallada para comprobar los posibles valores a insertar como
leyenda;

Seleccione eltamario del texto (en pixeles) que se utilizara en el titulo entre las opciones de
tamario disponibles;

Cenario 1 Cenario 2

Texto de legenda em fotos @

> Ajuda detalhada

Tamanho do texto (em pixels)

B80px

O usudrio pode definir tags que iniciam com "User_" que serdo substituidos pelos
valores enviados na requisicdo do cendrio (via protocolo cougar ou snapshot.cgi).

Seleccione el Tamario de la imagen recortadapara el Escenario 1de las opciones de tamafio
disponibles;

i. Haga clic en el vértice para arrastrar el recorte al encuadre ideal de la imagen;
Visualice la referencia del tamafio de la placa haciendo clic en Altura de la cuadricula'y
especificando el valor en pixeles, siguiendo elmodelo presentado en OCR;

Verifigue que la leyenda y el tamafio del recorte estén configurados correctamente haciendo
clic en Vista previa del recorte con leyenda,
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Recorte do Cenério 1
Tamanho da imagem recortada

1280x720 (16:9) HD

Area do recorte

Atualizar imagem

@ Altura da grade

Pré-visualizar recorte com legenda  [§)

h. Repita los pasos anteriores, accediendo a la pestafia Escenario 2 y estableciendo las
especificaciones para el Escenario 2
6) Es posible obtener imagenes de los Escenarios a través delProtocolo de Comunicacion COUGAR
(Socket) o la funcion Snapshot, disponible en Conferencia de Imagenes Generadas

2.3.1. Firma Digital

Descripcion del Proceso de Validacion deFirma Digital

En el momento en que el ITSCAM 600 convierte la imagen capturada al formato JPEG, el hash de esa
imagen se calcula utilizando el algoritmo SHA256. Este "hash" es firmado por el algoritmo RSA con una
clave de 1024, 2048 o 4096 bits. En la imagen final, que se transmitira a través de la red, se adjuntan los
siguientes campos a la imagen:

1 Sign: Firma RSA delhash;

1 ExponenteRSA.exponente utilizado en el calculo de la firma;
1 ModuloRSA.md6dulo utilizado para comprobar la firma;

1 Shaz56.Hash SHA256 de la imagen.

Para garantizar una alta seguridad, el exponente utilizado es siempre 65537. Estos datos se adjuntan, en
formato text o, al campo de comentario de i magen
especificacion ISO/IEC 10918.

Para comprobar la firma se debe realizar el siguiente procedimiento:

a) Eliminar los textos referentes a Sign, ExponenteRSA ModuloRSAy hash (Shaz5§ del campo de
comentarios;

b) Calcubr el hash de la imagen con el texto especificado en "a" eliminado;

c) Extraer el hash de la firma (campo Sigr) considerando el exponente (ExponenteRSAy el médulo
(ModuloRSA;

33
Www.pumatronix.com



M | de Int i6
-E@J- P“MATB""IK anua e Integracio

Dispositivos de Captur

d Comparar el hash obtenido en $ihbalégompamnse ebtieneheh s h
mismo hash para ambos casos, la imagen es auténtica. De lo contrario, hubo una manipulacién
de laimagen.

En la interfaz del dispositivo con esta funcionalidad aplicada, siga los pasos para generar unafirma Digital
0 para verificar:

1) Acceso en el menu Imagen > Varios;

2) Haga clic en la pestaia Firma y genere o registre una clave privada, que le permita firmar
digitalmente las imagenes. Después del registro, la clave publica permanece disponible para validar
la firma de las imagenes generadas por el dispositivo;

3) Seleccione una de las opciones para enviar una clave privada:

a. Cree unanueva clave privada haciendo clic enCrear+ para Crear una clave aleatoria. En esta
opcidn, el equipo creara una clave privada de 2048 bits (que no se compartira) y devolvera
la clave publica equivalente;

b. Introduzca el texto de la clave privada copiada en el campo disponible en 7ransferir clave de
texto, enviando al hacer clic en Transferir texto;

c. Envie el archivo de clave privada guardado haciendo clic en el campo en Transferir clave
desde archivg que admite archivos en formato PEMo P12(de 1024 a 4096 bits);

A Inicio / & Imagem
Miscelanea

Imagem Cenérios Assinatura Comentarios

Assinatura de imagens

Chave privada estd vazia. Para gue o equipamento use esta
@ chave, é necessdrio gerar uma chave ou configurar uma chave
especifica.

Criar uma chave aleatéria

Nesta opgdo, o equipamento criard uma chave privada de 2048 bits
(que néo serd compartilhada) e retorna a chave publica equivalente. A
chave publica serd mostrada ao usudrio, mas apenas enguanto o
usudrio permanecer na pdgina. Copie efou salve a chave piblica para
poder conferir esta assinatura no futuro.

Criar
Transferir chave do texto

Abra o arquivo de chave privada, copie o contetido e cole no campo a
seguir

Transferir texto 1

4) SeleccioneHabilitar firma digital en imagenes y Modo de concatenacion para unir la firma al archivo
JPEG generado;

5) Haga clic o arrastre un archivo a la Verificacion de firma integrada para verificar que una imagen con
una firma en los comentarios JPEG sea valida y haya sido firmada por el propio dispositivo;
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A Inicio / & Imagem
Miscelanea

Imagem Cenarios Assinatura Comentarios

Assinatura de imagens
Habilitar assinatura digital @

Modo de concatenagdo @

Concatenacéo nos comentdrios (padrdo 4Xx)

Chave privada estd configurada. Para gerar uma nova chave ou configurar uma chave
especifica, primeiro & necessdrio deletar a chave atual.

Chave piblica

————— BEGIN PUBLIC KEY--—MIIBI)ANBgkahkiGIWOBAQEFAAOCAQBAMIIEC U &)

Deletar chave atual E

Checagem de assinatura embutida

Use o campo a seguir para verificar se uma imagem com uma assinatura nos
comentdrios JPEG € vdlida, e se foi assinada por este equipamento.

B

Clique ou arraste uma imagem que se deseje checar a assinatura

2.3.2. Comentarios JPEG

1) Active la opcién que utiliza la entrada fisica del equipo para contar el tiempo de sincronizacion de las
capturas realizadas por multiples dispositivos. Para seleccionar una opcién de sincronizacién, es
necesario configurar algin puerto de entrada en ITSCAM 450, ITSCAM 600, ITSCAM 600 FHD,
ITSCAM 600+ y VTR 600. Con esta configuracion activa, los parametros "Tsinc" y "TsincDT" se
afaden a los comentarios jpeg de la imagen. Esta informacion puede ser utilizada por un servidor al

aplicar el sincronismo.

A Inicio / Imagem
Miscelanea

Imagem Cenarios Assinatura Comentarios

Sincronismo entre cameras (Tsinc)

Entrada @

2.4. Configuracion de Video (Streams)

Los dispositivos tienen la opcidén de realizar un seguimiento en vivo de las imagenes capturadas por el
dispositivo fuera de la interfaz web, integradas en un DVR o un sistema de monitoreo de video al configurar
en el menu Video > Streams. Los dispositivos ITSCAM 450 e ITSCAM 450+ solo permiten la transmision

MJIPEG

1) Acceda a la configuracion en la pestafia H.264/H.265 haciendo clic en Habilitado,
2) Elija qué Codlficacionentre las opciones H.264 o H.265;

WWW.pumatronix.com
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3) Establezcala 7asa de bitsde transferencia de datos para el flujo en bits/s;
4) Seleccione el Tipo de Codlficacionde las opciones:
a. Constante: el valor permanece igual durante toda la duracién del video;
b. Variable: el valor disminuye en las partes que necesitan menos informacion y aumenta en las
partes que necesitan una mayor cantidad de datos.
5) Seleccione elPerfilque define el estandar de compresién (disponible solo para la codificacion H.264),
entre las opciones: Alfo (High), Principal (Main) o Linea de base (Baseline),
6) Seleccione laFuente de las imagenespara el flujo, entre las opciones:
a. Vista previa: usando imagen continua;
b. Stils. utilizando las capturas de imagen (o alta tasa de disparo);
7) Introduzca un nimero de fotogramas de un mosaico de Grupo de imagenes. Este bloque se utiliza
como referencia para el proceso de codificacion de stream;

A Inicio / B Video

Streams

Aplicar

H.264/H.265 MIPEG

O
rm
)

Habilitado

Status

e URL: http://{IP}:8000/playlist.m3u8

* Codificacio @

H.265

* Taxa de bits @

10000 bit/s

* Tipo de codificacio @

Constante

* Fonte das imagens @

Stills

* Grupo de imagens @

30

8) Acceda a las opciones de configuracion de transmision en la pestafaMJPEG

9) Ajuste la calidad de las imagenes enviadas por la transmision en el campo Calidaa;

10) Establezca la 7Tasa maxima de fotogramas de imagenes enviadas por el stream;

11) Active la opcion Usar imdgenes de activacionpara mostrar en la transmision. Con esta funcion
activada, es posible sincronizar el video nocturno con la activacion de los iluminadores. Si esta
desactivada, se utilizaran las imagenes de vista previg

12) Haga clic en Aplicardespués de confirmar los ajustes realizados:
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@ Inicio / WM Video

Streams

H.264/H.265 MIPEG

Qualidade @

75
10 33 55 78 100

Taxa de quadros maxima ®

 —— 30

1 26 51 75 100

Utilizar imagens de trigger @

@

13) Acceda a las configuraciones en la pestafiaR7SFhaciendo clic en Habilitado,
14) Ingrese en Puerto RTSRel niUmero del puerto para la conexion;

15) Ingrese el endpoint de URL del RTSP;

16) Seleccione el Protocolo de Transporte, entre las opciones:

a. UDP
b. TCP
c. TCP/UDP

17) Habilite la opcion Habilitar Autenticacion,
a. Defina un Usuario para el acceso al RTSP;
b. Defina una Contrasefa para el acceso al RTSP;
18) Habilite la opcion Habilitar RTSP sobre HTTPara habilitar la conexion RTSP sobre HTTP (valido
solo para transporte TCP);
a. Ingrese el numero del Puerto HTTP.
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A Inicio ; WM Video
Streams
H.264/H.265 MIPEG RTSP

Habilitar &

@)

* Porta RTSP @

554

* URL doRTSP @

[streaming/mjpeg

# Protocolo de Transporte (&

TCP

Habilitar Autenticacio @

o

* |sudrio &
* Senha (@

Habilitar RTSP sobre HTTP @

@)

Porta HTTP &

8555

3. Configuraciones para el Equipo

3.1. General

La pantalla en Equipo> Generalpermite configurar la informacion de visualizacion del equipo:

1) Introduzca una identificacion del equipo en Nombre del equipo;
2) Seleccione el idioma de visualizacion de la interfaz, disponible enPortugués (BR) e /nglés (EE. UU.).

# Tnicio ; /¥ Equipamento

Geral

Aplicar /

Informacoes
* Nome do equipamento

ITSCAM 600 - Carlos Laet - (Thiago Trannin: teste long run gerenciadc
Exibicao
Idioma padrao

Portugués (BR)

Figura 15 - Pantalla de inicio en Equipo > General
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3.2. Fecha y Hora

Se puede acceder a la configuracion de Fecha y Horadesde el menu Equipo > Fecha y Horay se puede
realizar manualmente o a través de un servidor NTP habilitando la opcion Usar servidor NTP e introduciendo
la Direccion del servidor NTP.

En la opcién Zona horaria, al hacer clic, se debe seleccionar el continente y la zona de la ciudad respectiva,
considerando que el horario de verano se aplica automaticamente de acuerdo con las reglas actuales. Para
desactivar el horario de verano automéatico, se debe seleccionar b opcion Efcy el GMTTijo deseado (con
signo opuesto, debido a los patrones histoéricos).

Puede utilizar el propio dispositivo como servidor NTP seleccionando la opcionHabilitar servidor NTP
interno:

@ Inicio / / Equipamento

Data e Hora

Geral

04/09/2024, 16:02:45 America/Sao_Paulo (GMT-0300)

Data e hora atual da ITSCAM

04/09/2024, 16:02:51 America/Sao_Paulo (GMT-0300)

* Fuso horério ®

America / Sao_Paulo (GMT -3)

Usar servidor NTP

__O)

* Endereco do servidor NTP

time.google.com x

Habilitar o servidor NTP interno @

\

Figura 16 i Pantalla del menu del Equipo > Fecha y hora

3.3. Configuracion de Red

Para realizar la configuracién de la red es necesario utilizar un Equijpo Auxiliar de Configuracion.

3) Introduzca la direccion IP predeterminada de fabrica en el navegador;
4) Ingrese el usuarioadmin y /a contrasefia 1234,

5) Acceda al menu Equipo > Red,;

6) Acceda a la pestafia correspondiente a la red a configurar.

La pantalla inicial de configuracién de red permite visualizar el Estado de las redes y el diagrama de las
Rutas configuradas:
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A Inicio | J Equipamento
Rede
Visualizagdo (pausada) A
Status Ethernet Wi-F Movel HTTPS Firewall Rotas DDNS
ETH-1
e 10.48.29.52
. Manual
Méscara de sub-rede 255.255.0.0
Gateway 10.48.0.254
DNS 8.8.8.8
2178678448
Bytes RX
2.2GB
PR 40139297 recebidos
183 com erros, 467816 perdidos
5
BT 101022325867
101.0 GB
72177289 transmitidos
Pacotes TX
0 com erros, 0 perdidos

Figura 17 - Pantalla de inicio de configuracion de red

3.3.1. Configuracion de Red Ethernet

Algunos modelos del dispositivo ITSCAM 600 tienen solo un conector Ethernet, y losdispositivos ITSCAM
600 FHD e ITSCAM 600+ tienen 2 conectores Ethernet. Para ITSCAM 450, ITSCAM 450+ y VTR 600 solo
hay 1 interfaz Ethernet para la configuracion:

1) Seleccione la pestafiaEthernet,
2) Identifique la red en Nombre de host;
3) Complete los datos de la /nterfaz Primaria (ETH-1) cuando se conecte a ETH-1:
a. Utilice una direccion IP distinta a la solicitada para el acceso al dispositivo con el fin de evitar
conflictos y mal funcionamiento de la red de datos;

situaciones extraordinarias de pérdida de la IP primaria. Por esta razén, al configurar
manualmente la interfaz de red (Ethernet o Wi -Fi) del equipo, se deben aplicar valores

: La IP de mantenimiento (192.168.254.254) se utiliza para recuperar la conexion en
distintos a la IP de mantenimiento.

4) Haga clic en Aplicardespués de confirmar los datos introducidos:
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4 Inicio / / Equipamento
Status Ethernet Wi-F Mével HTTPS || Firewall Rotas
Geral

* Nome de host

itscam

Interface Primaria (ETH-1)
1PV4

Habilitado (manual)

* Endereco IP

10.48.29.52

* Mascara de sub-rede

255.255.0.0

Gateway

10.48.0.254

DNS

8.8.8.8

3.3.2. Configuracién de la Red WiFi

Solo los dispositivos VTR 600, ITSCAM 600+ y algunos modelos de dispositivos ITSCAM 600 e ITSCAM 600
FHD se pueden conectar a una red WiFi y configurar:

1) Seleccione en la pestafia Wi-Fila opcion Habilitada para la interfaz;

2) En Modo de Funcionamientq seleccione la opcién Station (STA) para conectarse a una red WiFi
existente;

3) Haga clic en el campo SS/Dy seleccione la red WiFi que se utilizara;

4) Seleccione enAutenticacionel protocolo de Autenticacion que se utilizara: Abierta (sin autenticacion),
WEP o WPA/WPAZ2 PSK;

5) Introduzca la Contrasefiapara acceder a la red Wi-Fi seleccionada;

6) Haga clic en Aplicardespués de confirmar los datos introducidos:
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@ Inicio / /¥ Equipamento

Rede

Status Ethernet Wi-Fi Movel HTTPS Firewall

Interface

Habilitada

(O]

* Modo de operacdo @

Station (STA)

*SSID ®

HT-MTTR-23-63

* Autenticagio @

WPA/WPA2 PSK

* Senha @

-48-C3

Seleccione la opcionAccess Point (AP)en el campo Modo de Funcionamientosolo cuando el dispositivo se
utilice como punto de acceso a una red Wi-Fi disponible:
1) Introduzca los datos de identificacion SS/D el Paisel Canaly el tipo de Autenticacionque se aplicara

en la distribucion de la conexion Wi-Fi;
2) Seleccione el tipo de Cifradoen la conexion entre 7KIP, AES o TKIP y AES;

3) Establezcauna Contraseriapara el acceso a la red Access Poirt

4) Introduzca la Direccion IPy la mdscara de subred del servidor DHCPdeterminando el rango de
direcciones para el equipo que se conecta al Access point

La IP de mantenimiento (192.168.254.254) se utiliza para recuperar la conexion en
situaciones extraordinarias de pérdida de la IP primaria. Por esta razén, al configurar

manualmente la interfaz de red (Ethernet o Wi

distintos a la IP de mantenimiento.

5) Haga clic en Aplicardespués de confirmar los datos introducidos.

-Fi) del equipo, se deben aplicar valores

WWW.pumatronix.com
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A Inicio / / Equipamento

Rede

Status Ethernet

Interface

Habilitada

(@)

* Modo de operagio @
Access Point (AP)

* SSID®

* Pais @

* Canal @

* Autenticagio @

* Criptografia ®

* Senha @

Servidor DHCP

* Enderego IP ®

* Mascara de sub-rede @

Wi-Fi Mével HTTPS

Visualizacéo (pausada)

3.3.3. Configuracion de Red 3G/4G

Solo los dispositivos VTR 600, ITSCAM 600+ y algunos modelos de dispositivos ITSCAM 600 e ITSCAM 600
FHD pueden habilitarse para la red movil, en la interfaz 3G/4G, y configurarse:

1) Seleccione en la pestafiaMovilla opcidon Habilitada para la interfaz 3G/4G;
2) Rellene los datos del APN, si no hay deteccion automatica, introduciendo los datos personalizados
siempre que sea necesario para configurar la informacién del operador. Por defecto la informacion

es:

a. APN http://[[nombre del operador].com.br;
b. Usuaria [nombre del operador];
c. Contrasefia [nombre del operador];

3) Haga clic en Aplicardespués de confirmar los datos introducidos.
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4 Inicio / / Equipamento

Rede Visualizagdo (pausada)
Status Ethernet F Mével P I

Interface 3G/4G

Habilitada

APN @

Usudrio @

Senha @

3.3.4. Configuracién de HTTPS

Los dispositivos de captura ITSCAM 600, ITSCAM 600 FHD, VTR 600 e ITSCAM 600+ soportan el protocolo
HTTPS (puerto 443) que permite realizar la comunicacion de forma cifrada, con un certificado creado por
el propio dispositivo o proporcionado por el usuario. Los dispositivos ITSCAM 450 eI TSCAM 450+, incluso
el firmware en la version 1.7.0 no son compatibles con el protocolo HTTPS.

1) Seleccione la opcidnHabilitado en la pestafia HTTPS;

) A Equipamento

Rede
Aplicar
HTTPS  Firewa Rotas
HTTPS
Habilitado @

@)

Fonte do certificado @

Usar o certificado padrao

2) Especifique el proveedor de los archivos de clave seleccionandoOrigen del certificado:

a. Utlizar el certificado predeterminado.: E| sistema utilizara un certificado incorporado,
generado por Pumatronix y aparecera un mensaje de seguridad en el navegador en el primer
acceso y, para que se apligue la configuracién, es necesario Reiniciar el dispositivo,
accediendo a Sistema > Actualizar;

b. Usar un certificado especifico:El sistema usara un certificado proporcionado por el usuario,
a través de un par de archivos de clave publica y privada, arrastrando en las areas Archivo
de certificadoy Archivo de clave privada,

3) Haga clic en Aplicardespués de confirmar los datos introducidos.
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RS

Habilitado @

@)

Fonte do certificado ®

Usar um certificado especifico

* Arquivo de certificado @

=)

Clique aqui ou arraste um arquivo nesta area

* Arquivo de chave privada @

&

Clique aqui ou arraste um arquivo nesta area

El uso de HTTPS cambia el enlace de acceso al dispositivo, de http://  a https:// yes
necesario Reiniciar el dispositivo para que se aplique el cambio, accediendo a Sistema >
Actualizar.

3.3.5. Configuracién del Firewall

Configure el Firewallde seguridad de red accediendo al menu Equipo > Red:

1) Seleccione la opcidnHabilitado en la pestaia Firewall

a. Seleccione la/nterfaz de conexion utilizada con el puerto;

b. Selecciore el Protocoloa aplicar;

c. Introduzca en el campo Redirigir a, el valor entre 100 y 65535 referido a qué puerto debe
utilizar el servicio en lugar del predeterminado (opcional), 0 manténgalo en blanco para no
redirigir (El valor debe ser diferente de otros puertos utilizados por el sistema o plugin y otras
redirecciones);

45
WWW.pumatronix.com



M | de Int i
E©= P“MATH""IK anual de Integracio

Dispositivos de Captur

- « # Equipamento d
Rede

Status Etharnet Wi-F Movel HTTPS Firewall Rotas DONS
Firewall
Habilitado
Servigo Habilitado Interface Protocolo Redirecionar para
SSH [ @) ETH-L X MévelX  Wi-hi X TCRX  UDP ¥
HTTP [ @) ETH-1 %  Movel X  Wi-fi TCP  UDP X
HTTPS [ @) ETH-1X  Movel X Wi-fi » TCP  UDP X
H264/H265 [ @) ETH-LX  MévelX Wi-fi » TCPX  UDP X
Protocolo
ETHL X MévelX  Wi-f ¥ TCR * p
pumaronie @ @O O W S 8
Protocolo
3 X Mével X Wi-fi ¥ CP ¥ X
A [ @) TH1 % Movel X Wi-h T UDP

2) Haga clic en la tecla que habilita la opcion Fail2ZBan que ofrece proteccion adicional contra fallos
repetidos de autenticacion/inicio de sesion en el dispositivo, bloqueando la IP del usuario durante 10
minutos después de 5 intentos incorrectos;

w1 A Equipamento

Rede

Status Ethernet Wi-F Move HTTPS Firewall Rotas DDNS

Firewall

Habilitado

Fail2Ban
Habilitado

@

3) Haga clic en Aplicardespués de confirmar los datos introducidos.
3.3.6. Configuracion de Rutas

Configure Rutas cuando se requiera acceder a subredes IP remotas 0 no conectadas directamente a la
interfaz de red, a las que se puede acceder mediante la puerta de enlace predeterminada o la ruta
especificada (Gateway) que se muestra en los Diagramas

1) Seleccione la pestafaRutas,
2) Afada una ruta haciendo clic en Adadir+,
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# Inicio / J/* Equipamento
Rede
S Ethernet ) HTTPS  Firewall Rotas
Rotas
1 ota adicionada Dagams <&
Enderego 12277111
Ma 2555 o
o+ RO Remover X
Gateway 12 1
Interface ETH-1
Y

3) Vista previa haciendo clic en Diagrama;

Diagrama de Rotas

»,. Endereco
= 9 1

ITSCAM Interface e y
> ETHA P 12mmmm

4) Edite los datos de Direccion, Mascara, Gateway e /nterfaz haciendo clic en el "+" a la izquierda de
la ruta;
5) Haga clic en Aplicardespués de revisar los datos introducidos.

# Inicio / / Equipamento
Rede
Ethernst Wi-Fi Méve HTTPS Firewall Rotas
Rotas
1 rota adiclonada T—
Endereco 1220711
M
- ascara 25 0 ——
Gateway 12 n
Interface ETH-1
Enderego | 12 1
Mascara 25 0
Gateway = 12 1
Interface ETH-1
(]

3.3.7. Integracion con el servicio DDNS

Al actualizar a la version de firmware desde 1.4.0, es posible integrar la conexién de red con un proveedor
de servicios DDNS (DNS dinamico):

47
Www.pumatronix.com



‘o PUMATRONIX

Manual de Integracio

Dispositivos de Captur

A Tnicio / / Equipamento

Rede

Status Ethernet Wi-Fi Mdvel HTTPS Firewall Rotas DDNS

DDNS
Habilitado

* Provedor @
* Usuario @

* Senha @

* Nome de host @

Figura 18 - Pantalla de menu Equipo > Red en configuracion DDNS

1) Seleccione la opciénHabilitado en la pestafia DDNS

2) Rellere los campos con los datos del Proveedorde servicios DNS, la Contrasefiay Usuariode acceso
y proveedor y el Nombre de Host incluyendo el nombre de dominio;

3) Haga clic en Aplicardespués de revisar los datos introducidos.

3.4. Reconocimiento (Lectura OCR)

Las imagenes capturadas pueden proporcionar un reconocimiento automatico de la matricula de los
vehiculos presentes en las imagenes (OCR) y el tipo de vehiculo identificado C/assifie). De esta manera,
las imagenes JPEG se entregan con el campo de comentarios del archivo que contiene las placas
identificadas, el tipo de vehiculo identificado (motocicleta, coche, camion y autobls) y los ajustes
instantaneos del equipo.

1) Acceda al menu Equipo > Reconocimiento;
2) Seleccione la pestafiadidoshay haga clic en Habilitar OCR,
3) Acceda a las opciones de ajuste en la pestafia General

a.
b.

Configure el nimero de Threads de procesamientoque se utilizaran para procesar el OCR;
Establezca el tamafio maximo de la Fila de procesamientode OCR (los valores méas pequefios
reducen la latencia, mientras que los valores mas grandes reducen la pérdida de fotogramas
en situaciones de alto rendimiento);

Configure el Tiempo limite de reconocimiento (imagenes sin matricula o con caracteres
ocultos hacen que el algoritmo siga buscando la matricula hasta que se alcance el tiempo
especificado);

Establezca elModo de procesamientoutilizado por OCR entre mas rapido o mas preciso;
Defina el Numero méaximo de placas por imagen determinando el nUmero maximo de placas
que se pueden leer en la misma imagen;

Seleccione el 7Tipo de matriculade los vehiculos que debe buscar el algoritmo en las imagenes,
considerando el patrén de letras y numeros de matricula, diferente para vehiculos y
motocicletas (en instalaciones frontales no se capturan matriculas de motocicletas);
Selecciore el Pais de matriculade los vehiculos en las imagenes; Para el procesamiento de
OCR de placas de vehiculos de paises distintos a Brasil, comuniquese con el soporte técnico
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de Pumatronix. ITSCAM con OCR integrado realiza el procesamiento solo para matriculas
brasilefas.

= Reconhecimento

Jidosha Classifier Voto Majoritario Faixas Andlise de Trafego
Jidosha
Habilitar OCR @

Geral Regigo de Interesse Caracteres Perspectiva

Threads de processamento @

1 2 3 4
Fila de processamento @
1 2 = 4
Tempo limite de reconhecimento @&
— 800

Oms 1250ms 2500ms 3750ms 5000ms

Modo de processamento @

Preciso

Nuimero méximo de placas por imagem @

1 2 3 4 5 6 7 8

Tipo de placa @

Ambos

Pais da placa @

Brasil

4) Seleccione la pestafiaRegion de Interésy haga clic en Habilitar region de interés:
a. Habilite la opcion Altura de Cuadricula ubicada justo debajo de la imagen;
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Jidosha

Habilitar OCR @
Geral Regido de Interesse Caracteres Perspectiva

Habilitar regido de interesse

@

Regido @

() Altura da grade 50

Usar ROI de resultado do Classifier

@

b. Establezca 10 para la Altura de la Cuadricula(en pixeles)

i. Tenga en cuenta el tamafio de los caracteres de la placa de matricula en la region de
la imagen marcada como 1 en el ejemplo, es decir, cuando los vehiculos estan en la
ubicacion mas alejada del dispositivo de captura. Los caracteres deben tener
aproximadamente el tamafio de la altura de la cuadricula. Si son muy diferentes, es
necesario revisar el ajuste del zoom;

c. Establezca40 para la Altura de la cuadricula(en pixeles);

i. Tenga en cuenta el tamafio de los caracteres de la matricula en la region de laimagen
marcada con 3 en el ejemplo, es decir, cuando los vehiculos estan en la regién mas
cercana al dispositivo de captura. Los caracteres deben tener aproximadamente el
tamafo de la altura de la cuadricula. Si son muy diferentes, es necesario revisar el
ajuste del zoom;

d. Establezca 25 para la Altura de /la cuadricula(en pixeles);

i. Tenga en cuenta el tamafio de los caracteres de la matricula en la region de laimagen

marcada como 2 en el ejemplo, es decir, cuando los vehiculos estan en la regién
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central de la imagen. Los caracteres deben tener aproximadamente el tamaio de la
altura de la cuadricula. Si son muy diferentes, es necesario revisar el ajuste del zoom;

OCR en la Region de Interés: El OCR se ejecuta solo dentro de la region dibujada, que
esta ligeramente sombreada en la imagen.

5) Acced a las opciones de ajuste en la pestafa Caracteres
a. Establezca el numero Maximo de caracteres de baja probabilidad permitidosy los caracteres
que se identifican con fiabilidad inferior al valor minimo establecido estan representados por
el caracter '?";

b. Defina la Confiabilidad Minima de Caradctercon el porcentaje minimo de confiabilidad OCR,
que considera el grado de similitud entre la letra identificada en el procesamiento y una letra
en perfectas condiciones de captura. Se recomienda mantener el estandar de fabrica del 85%
de fiabilidad minima;

Especifique la Alfura minima de caracteres como 9;
Especifique la Altura maxima de caracteres como 60;
e. Especifique la Altura promedio de los caracteres como 20,

oo

Jidosha

Habilitar OCR @

O

Geral Regido de Interesse Caracteres Perspectiva

Méximo de caracteres de baixa probabilidade permitidos @

0

Confiabilidade minima de caracteres @

2 85
0% 20% 40% 60% 80% 100%

Altura minima de caracteres @

Tpx 35px 64px 92px 120px

Altura maxima de caracteres @

—— 60
Tpx 35px 64px 92p 120px
Altura média de caracteres @

e 20
Tpx 35px 64px 92px 120px

6) Accedaa las opciones de ajuste en la pestaia Perspectiva.
a. Ajuste el angulo de /nclinacion de las placas como se muestra en la imagen, eliminando el
efecto 'cursiva’, para mejorar la eficiencia del OCR:
i. Tome una foto con una placa en la posicion deseada, utilizando la funcionalidad en
Equijpo > Imdgenes > Instantanea, y ajuste el valor de inclinacién hasta que los
caracteres de la placa estén alineados con el eje vertical de la cuadricula;
b. Ajuste el angulo de Rotacion de las placas como se muestra en la imagen para mejorar la
eficiencia del OCR:
i. Tome una foto con una placa en la posicién deseada, utilizando la funcionalidad en
Equipo > Imagenes > Instantanea y ajuste el valor de rotacion hasta que los
caracteres de la placa estén alineados con el eje horizontal de la cuadricula;
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7) Vea el efecto de los ajustes en Vista previa

Jidosha

Habilitar OCR @

@

Geral Regigo de Interesse Caracteres Perspectiva

Inclinagéio @
-12.4
-25° -12.5° 0 12
Rotacéo @

-25.0

-25° -12.5° 0° 12.5° 25

Preview

8) Haga clic en Aplicaral validar la informacién introducida.

3.4.1. Classifier

1) Acceda al menu Equipo > Reconocimiento,

2) Seleccione la pestafia Classifiery haga clic en Habilitar Classifierpara que el dispositivo analice las
imagenes capturadas en tiempo real y evalle el contenido presente en las imagenes. Este analisis
tiene como objetivo distinguir motocicletas, automéviles, camiones y autobuses de imagenes que
solo muestran el carril;

a. Configure el nimero de Threads de procesamientoutilizados para procesar el Classifier

b. Configure el tamafio de la Fila de procesamientode Imagenes por el Classifie; considerando
gue los valores mas pequefios reducen la latencia mientras que los valores mas grandes
reducen la pérdida de fotogramas en situaciones de alto flujo de vehiculos;

c. Definala Confiabilidad minimaen la identificacion/clasificacion de vehiculos en las imagenes,
considerando el grado de similitud entre el vehiculo identificado en el procesamiento y un
vehiculo en perfectas condiciones de captura. Se recomienda mantener el estandar de fabrica
del 20% de fiabilidad minima;

d. Habilite la opcién Ejecutar solo en las primeras exposicionesy el reconocimiento del Classifier
se procesara solo en la primera captura, cuando la opcidn Exposiciones multiples esté
habilitada y la primera tenga suficiente iluminacion para distinguir el vehiculo y las otras
exposiciones con iluminacién adecuada para el reconocimiento de placas;

3) Especifgue el Tipo del modelo, seleccionando de acuerdo a la instalacion del equipo;

4) Seleccione el Escenarioconsiderando la instalacion del equipo:

a. Panoramicapara capturar hasta dos carriles de la pista;
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b. Closeup para un solo carril de la pista;

5) SeleccioneHabilitar lectura de caracteristicas del vehiculopara que el Classifierprocese la lectura de
las caracteristicas del vehiculo, como la marca, el modelo y el color.Esta opcién puede aumentar el
tiempo de procesamiento;

Reconhecimento

Jidosha Classifier Voto Majoritario Faixas Andlise de Trafego

Classifier

Habilitar Classifier @

@«

Threads de processamento @

1 2 2 4
Fila de processamento @

1 a 3 4
Confiabilidade minima @
0% 20% 40% 60% 80% 100%

Executar apenas nas primeiras exposicies @

Tipo do modelo @

Vehicles(Melhor performance): Carro, moto, caminhdo e Snibus

Cenario @
Panoramica. Veiculos ecupam menos de 60% da imagem
Habilitar Lertura de Caracteristicas de Veiculos @

Habilitar rastreamento de objetos @

«©

40

6) Seleccione la opcionHabilitar sequimiento de objetos para generar un Lazo virtual de alta precision
(disparador virtual) en la imagen:
7) Cree las Regiones de Disparador Virtual que se componen de 3 informacion: 2 puntos (indicando
una linea) y una direccion (representada por la tercera punta del triangulo), indicando que los
vehiculos que cruzan la linea definida por los dos puntos y siguiendo la direccién indicada por el
triangulo generan la captura de una imagen, caracterizando el Lazo Virtual (disparador virtual):
a. + (Afadir region): Aflade una nueva region. Esta configuracion esta limitada a un maximo

b.

C.

de 4 regiones;

- (Eliminar region): Elimina la region seleccionada. Esta accion también se puede realizar a
través de la tecla "delete" en el teclado;
m (Rotar regién): cambia la direccion de la regién seleccionada. En esta funcién es posible
crear puntos de lazo distintos para cada carril e indica la direccion del flujo del vehiculo para
generar un lazo virtual preciso, basado en la clase de objetos;

WWW.pumatronix.com
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= Habilitar rastreamento de objetos @

O

Regides de Trigger Virtual ®

8) Haga clic en Ver caracteristicas experimentales para que se muestre la configuracién del Estimador
de velocidad:

a. Seleccione para Habilitar la medicion de velocidad y las coordenadas Pl a P6 estaran
disponibles para su ajuste. Esta funcién se basa en el tiempo entre los fotogramas y las
coordenadas de seguimiento del vehiculo y el visor de captura muestra la trayectoria del
vehiculo y la velocidad estimada en la trayectoria cuando se utiliza el seguimiento de objetos.
Esta funcion esta en fase experimental y solo estd disponible en algunas situaciones
seleccionadas.

=  Exibir funcionalidades experimentais

-

Habilitar medicgo de velocidade

@

Estimador de Velocidade
As linhas entre os pontos P1-P2 e P3-P4 devem estar alinhadas com a trajetdria do veiculo. P3 deve ser

posicionado de forma que a diregio de P1 para P3 seja perpendicular a diregéio de P1 para P2, como seria na
faixa real, ndo necessariamente formando um éngulo reto na imagem.

Estimador de Velocidade @

Distancia em centimetros entre P1 e P2 (d1)

100

Distancia em centimetros entre P4 e P5 (d2)

100
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3.4.2. Voto Mayoritario

1) Acceda a la pestaia Voto Mayoritario a las opciones de ajuste haciendo clic en Habilitar voto
mayoritario cuando la funcionalidad de Exposiciones MUltiplesesté habilitada y para que la tarjeta
resultante de la lectura de OCR considere la deteccién con mayor confiabilidad para cada caréacter;

2) Habilite Enviar solo la exposicion con la mejor opcion de reconocimientopara que solo se envie la
imagen con el mejor indice de reconocimiento;

3) Establezca el Numero méaximo de caracteres diferentes tolerados para considerar dos matriculas
como iguales al leer Exposiciones multiples,

4) Establecer un tiempo, en segundos, de /ntervalo minimo entre el reconocimiento de matriculas
idénticas;

5) Seleccione Habilitar filtrado con Classifier que le permite usar el reconocimiento de Classifiercuando
esta habilitado, y solo se generan imagenes que tienen un vehiculo;

6) Habilite la opcion de Reenviar imagenes sinmatriculas validas, si son activadas por el seguimiento
del Classifie; cuando la opcion de filtrado con el Classifieresté deshabilitada, y las imagenes seran
reenviadas por el seguimiento del C/assifierincluso cuando las placas detectadas no se consideren
vélidas;

7) Haga clic en Aplicaral validar la informacién introducida.

# Inicio / €% Equipamento

Reconhecimento

Aplicar

Jidosha Classifier Voto Majoritario Faixas Analise de Trafego

Voto Majoritario

Habilitar voto majoritario

o«

Enviar apenas a exposigio com melhor reconhecimento
M#amo de caracteres diferentes

1]

Intervalo minimo entre reconhecimentos de placas idénticas

60 segundos

Habilitar filiragem usando Classifier

Encaminhar imagens sem placas validas, caso sejam disparadas pelo rastreamento do Classifier

o«

3.4.3. Faixas

1) Acceda a las opciones de ajuste en la pestafaFaixashaciendo clic en Habilitar deteccion de faixas
para configurar y asignar un nombre a hasta 3 carriles. Se calculara el carril de los vehiculos
detectados y se mostrara en el comentario "VehicleList" de las imagenes

2) Haga clic en las pistas que se habilitaran en las opcionesHabilitar pista 1, Habilitar pista 2 y Habilitar
pista 3,

3) Establezca un nombre para las pistas que se han habilitadg

4) Define la region de la imagen que corresponde a cada pista

55
WWW.pumatronix.com



Revisién 15.2

M | de Int i6
-E@J- P“MAT“""IK anua e Integracio

Dispositivos de Captur

a. Haga clic en el vértice para arrastrar el recorte y definir el &rea de deteccion de rango;

@ Inicio | €8 Equipamento

Reconhecimento

Jidosha Classifier Voto Majoritario Faixas Analise de Trafego

Habilitar deteccao de faixa

Habilitar faixa 1 Habilitar faixa 2 Habilitar faixa 3
@) @) Qa
Nome da faixa 1

Faixa Direita

Nome da faixa 2

Faixa Esquerda

Regiao @

3.4.4. Andlise de Trafego

1) Haga clic en Habilitar recuento de vehiculosy la salida de impulsos para el recuento de vehiculos se

aplicara a través del puerto fisico de salida o UDP. Es necesario que el voto mayoritario sea
habilitado;

2) Seleccione qué Tipo de salidase utilizara entre las opciones:
a. Salida fisica de la camara configure indicando la Salida para conteo de vehiculos el Ancho

de pulso (ms), el Tiempo minimo entre pulsosy el Estado activoque define si el pulso de
salida debe seguir I6gica positiva o negativa;
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4 Inicio ; €% Equipamento

Reconhecimento

Jidosha Classifier Voto Majoritario Faixas Andlise de Trafego

Analise de Trafego

Contagem

Habilitar contagem de veiculos

Tipo de saida

Salda fisica da cAmera

Saida para contagem de veiculos

Porta 1 - invalida

Largura de pulso (ms)

100 ms

Tempo minimo entre pulsos @

100 ms

Estado ativo @

Alto

b. Comunicacionpor UDP:configure indicando la Direccion IPdel servidor UDP vy el Puerto UDP
gue recibe los pulsos, el Periodo de Actualizacioncon tiempo entre cada envio al servidor
indicando recuento de vehiculos o no, el Ancho de Pulso (ms) el Tiempo Minimo entre pulsos
con el Tiempo Minimo durante el cual la sefial debe mantenerse en estado inactivo entre dos
pulsos de recuento consecutivos, y el Estado Activoindicando si el pulso de salida debe seguir
una légica positiva o0 negativa, al seleccionar la opcion Alto o Bajo.

57
WWW.pumatronix.com



Revisién 15.2

_:@: P“MA."“'"IK Manual de Integracié

Dispositivos de Captur

= Reconhecimento
Aplicar
Jidosha Classifier Voto Majoritario Faixas Andlise de Trafego

Analise de Trafego

Contagem

Habilitar contagem de veiculos @

@

Tipo de saida ®

Comunicagéo por UDP

Endereco IP @

Porta UDP @

8080

Periodo de atualizagio @

250 ms

Largura de pulso (ms) @

100 ms

Tempo minimo entre pulsos @

100 ms

Estado ativo @

Alto

3.5. Conferencia de Imagenes Generadas

Es posible generar manualmente una captura y vista, con el objetivo de verificar la iluminacion local, de dia
o de noche, accediendo al menu Equipo > Imagenes.

1) Seleccione la pestafia Registrospara ver el historial de capturas mientras la pantalla esta abierta,
mostrando los datos de las imagenes y permitiendo también la busqueda por matricula o
caracteristica del vehiculo;

= @ Inicio ; €8 Equipamento
Imagens

Registros | Trigger | Snapshot

23/12/2025,10:55:53

23/12/2025,10:55:51

23/12/2025, 10:55:51
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a. Seleccione entre los filtros Fecha/hora inicial- Fecha/hora final Placg Marcg Color, Modelo
¥ Tipo para buscar capturas personalizadas;

b. Haga clic en el botdn Descargar registrospara descargar todas las capturas del dia;
c. Haga clic en el botén Borrartodos los datos locales para eliminar las capturas del dia;

| e]:]

d. Haga clic en el botdén Descargarpara descargar solo la Gltima captura mostrada;
e. Visualice los metadatos de la imagen haciendo clic en el campoDatos sin procesar

e 3
> Dados Brutos

2) Seleccione la pestafa Disparadory se mostrara la Ultima captura realizada, esperando a que se
actualice la ultima captura, cuando sea necesario;

w / Equipamento
Imagens

Trigger

arar atualizagdo continua |

>
Metadados da imagem

a. Haga clic en descargarpara descargar una instantanea JPEG de la captura realizada por el
dispositivo;

b. Haga clic en Metadatos de imagenpara ver los metadatos de la imagen generada;
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download !_

Placas BCE8025

v

Metadados da imagem

Altitude 896.50
Autolris 1
BMCList [™0,"0,"0],["".0,"",0,"",0]

[1,97,467,253,675,422],[1,81,282,15,

ClassifierList

483,308]
ClassifierTime 84
ContCaptura 3489665
CoordPlaca 568x573,69x26
CorPlaca 0
DataComp 06/03/2024 23:30:35
DataGPS 210324
DatetimeMs 2024-03-2117:20:59.767
DatetimeUTCMs 2024-03-21 20:20:59.767
Entradal 0

3) Acceda a la pestaia/nstantanea para acceder a la configuracion actual aplicada a la imagen;

a. Haga clic en Tomar foto y se vera la imagen generada;

b. Ver haciendo clic en el campo Metadatos de la imagengenerada;

4 Inicio / / Equipamento
Imagens

Trigger Snapshot

Tirar foto a

download !

¥ Metadados da imagem

Altitude 896.90

Autolris 1

BMCList ",0,",0,",0]
ClassifierList [1,73,283,16,480,310]
ClassifierTime 76

4) Realice los ajustes necesarios utilizando la informacién de configuracion de la imagen actual.
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3.6. Entradas y Salidas

Los dispositivos ITSCAM 600, ITSCAM 600 FHD, ITSCAM 600+ y VTR 600 tienen 4 puertos que deben ser
configurados por software como entradas o salidas (I0), que estan disponibles para controlar la activacion
del iluminador o para la instalacién de sensores externos, como lazos y barreras de luz, que identifican el
momento de captura de las imagenes (disparador). Para configurar el uso de cada puerto |10:

1) Acceda a los ajustes en el menl Equipo > Entradas y Salidas;
2) Ubique el Puerto que se configurarg;
3) Haga clic en el botdn Editarrespectivo;

. A Inic A Equipamento
Entradas e saidas
Geral
Portal Porta 2
1B Editar 18 Editar
Porta 3 Porta 4 m
1B Editar |8 Editar

4) Seleccione laFuncioncomo Salida de iluminador/flash cuando se utilice el puerto IO para activar el
flash del iluminador:
a. Seleccione el modelo del iluminador: ITSLUX WHITELUX WHITELUX (video) o, si el
iluminador es de otro fabricante, Ninguno/otro;
b. Establezca el valor de Avance del disparador del flash para alinear la captura de imagen con
el flash en su pico de emision de luz, en el equipo que tiene un retraso en la activacion.

A Inicio /| / Equipamento / 33 Entradas e saidas

¢ Portal

Aplicar

Funcédo

Saida de iluminador/flash

Modelo do iluminador @

ITSLUX

Adiantamento do disparo do flash @

0 250 500 750 1000

5) Seleccione Funcioncomo Entrada/Salida de propdsito generalal recibir sefial de lazo o barrera de
luz:
a. Seleccione el Tipo de puerto haciendo clic en Entrada (ejemplo: al recibir sefial de lazo o
barrera de luz);
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A Inicio /| J Eguipamento / @ Entradas e saidas

& Porta 3

Aplicar

Funcédo

Entrada/saida de uso geral

Tipo da porta

Valor de saida

Ligada Desligada

b. Seleccione el 7Tijpo de puerto como Salida(ejemplo: al activar puertas o alarmas);
i. Seleccione Valor de salidacomo Encendidopara activar la sefial de salida;
ii. Seleccione Valor de salidacomo Apagadopara deshabilitar la sefial de salida;
6) Aplique la configuracion del puerto haciendo clic en Aplicar.

A Inicio /| J Eguipamento /| @ Entradas e saidas

& Portaqg o

Aplicar

Funcédo

Entrada/saida de uso geral

Tipo da porta

Valor de saida

Ligada Desligada

3.6.1. Entradas y Salidas en ITSCAM 450 e ITSCAM 450+

Los dispositivos ITSCAM 450 e ITSCAM 450+ tienen 2 Entradas y 2 Salidas, que estan disponibles para
controlar la activacion del iluminador o para instalar sensores externos, como lazos y barreras de luz, que
identifican el momento de captura de las imagenes (disparador). Para configurar las salidas se debe acceder
al menu Equipo > Entradas y salidas:

1) Localice el Puerto que se configurard y haga clic en el boton Editar respectivo,
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. A Inicio /| / Equipamento
Entradas e saidas
Geral
Saida 1 [ on | Entrada 1 oFF
Saida 2 Entrada 2 OFF
V¥ Saida M Entrada

2) Seleccione Funcion como Salida de iluminador/flash cuando el puerto de salida se utiliza para la
unidad flash del iluminador;

a. Seleccione el Modelo de iluminador como /TSLUXYy, si el iluminador es de otro fabricante,
Ninguno/otro;

b. Establezca el valor de Avance del disparador del flash para alinear la captura de imagen con
el flash en su pico de emision de luz, en equipos que tengan un retraso en la activacion;

A Inicio / / Eguipamento / 3@ Entradas e saidas

& Saidal o~

Aplicar

Fungao

Saida de iluminador/flash

Modelo do iluminador @

Nenhum/outro

Adiantamento do disparo do flash @

3) Seleccione laFuncioncomo Entrada/salida de propdsito general cuando se utilice, por ejemplo, para
la activacion de compuertas;

Revisién 15.2
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4)

3.7.

A Inicic /| / Eguipamento / 3@ Entradas e saidas

& Saidal o~

Aplicar

Fungao

Entrada/saida de uso geral

Tipo da porta

Valor de saida

Desligada

a. Seleccione Valor de salidacomo Encendidopara activar la sefal de salida;
b. Seleccione Valor de salidacomo Apagadopara deshabilitar la sefial de salida;
Aplique la configuracion del puerto haciendo clic en Aplicar.

Servidores

Los dispositivos pueden enviar imagenes automaticamente a un servidor FTP o ITSCAMPRO, por ejemplo.

1)
2)

3)

Acceda al menu Equipos > Servidores,

Seleccione la pestafia correspondiente al servidor que debe configurarse:FTR ITSCAMPRQCougar,
Lince, Cliente REST APb Serial;

Compruebe en Mantenimiento los pasos para restaurar el sistema a los valores predeterminados de
fabrica, si se produce algun error durante la configuracion de los servidores.

3.7.1. Servidores FTP

1)
2)

3)
4)
5)

Habilite el servidor FTP haciendo clic enHabilitar FTP,
Seleccione el Protocolo que se utilizard, entre las opciones:
a. FTP:Protocolo basico de transferencia de archivos;
b. FTPS:Protocolo seguro de transferencia de archivos sobre SSL/TLS;
c. SFTP.Protocolo de transferencia de archivos a través de SSH.
Rellene los datos de la Direccionde IP y el Puertode acceso;
Establezcaun Usuarioy una Contrasena,
Habilite el Modo de incégnito cuando no se utiliza el nombre de usuario y la contrasefia;
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@ Inicio | /¥ Equipamento

Servidores

FTP ITSCAMPRO Cougar Lince Cliente REST API S

Habilitar FTP @

__O)

Protocolo @

FTP

* Endereco @

172.24.0.5

* Porta ®

2121

Modo andnimo @

O

Qualidade ®

i 85
15% 36% 58% 79% 100%

6) Ajuste la calidad de la imagen JPEG cuando se guarda a través de FTP seleccionando en el campo
Calidad
7) Cambie el codigo en Nombre de archivo para personalizar el nombre del archivo con la informacion
de captura. Para asegurar que el nombre esta en el formato correcto, se ha implementado un
mecanismo de validacion que indica si algiin campo esta rellenado incorrectamente. Para consultar,
amplie la opcion Ayuda detallada;
8) Habilite la opcién Mostrar opciones avanzadasy verifique/ajuste las opciones de almacenamiento
gue utilizara el servicio de envio de FTP:
a. 7TTL local si no es posible conectarse, el equipo mantendra las imagenes temporalmente
durante el tiempo especificado;
b. Tamario del bufer local si no es posible conectarse, el equipo mantendra las imagenes
temporalmente, limitadas por el tamafio especificado;
c. Tiempo de espera de transferencia tiempo de espera para una transferencia FTP individual;
d. /ntervalo para transferencias. después de transferir todas las imagenes, el equipo se
desconecta del servidor FTP y se vuelve a conectar solo después del tiempo especificado;
9) Haga clic en Aplicardespués de revisar los datos introducidos.

65
WWW.pumatronix.com



M | de Int i6
-E@J- P“MATH""IK anua e Integracio

Dispositivos de Captur

Qualidade ®

15% 36% 58% 79% 100%
Nome dos arquivos @
PTX_{yeardigits:4:4:0Xmonth,digits:2:2:0{day,digits:2:2:0}_{hour,di

> Ajuda detalhada

Mostrar opcGes avancadas

O

TTL local @

dia h m s
ano més
Tamanho de buffer local ®

102400 kb

Timeout de transferéncia @

60000 ms

Intervalo para transferéncias @

0 h 5 m 0 s

3.7.2. Servidor ITSCAMPRO

Los dispositivos se pueden habilitar para enviar capturas a un servidor ITSCAMPRO externo:

1) Seleccione la opcién Habilitar ITSCAMPRO en la pestafia ITSCAMPRO;

2) Rellenelos datos de la Direccionde IP del servidor ITSCAMPRO, que debe ser un nombre de dominio
0 una direccion IPv4 valida;

3) Inserte la Puertode acceso, entre 1y 65535;

# Inicio / / Equipamento

Servidores

FTP ITSCAMPRO Cougar Lince Cliente REST API Ser|

Habilitar ITSCAMPRO @

@

* Endereco @

10.71.0.60

* Porta @

9000

Modo de envio legado (ITSCAM400) @

status @

Desconectado.
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4)

5)
6)

Seleccione el Modo de envio heredado (ITSCAM 400)cuando se deba utilizar el protocolo PO para
enviar los datos. Este modo es compatible con ITSCAM400 y solo debe utilizarse en sistemas
heredados;

Haga clic en Aplicaral validar los datos introducidos;

Compruebe el Estadode entrada si el servidor esta Conectado.

3.7.3. Servidor Cougar

1)

2)

3)

Seleccione en la pestafiaCougarla opcion Habilitar autenticacion;

# Inicio / /¥ Equipamento

Servidores

FTP ITSCAMPRO Cougar Lince Cliente REST API Ser|

Habilitar autenticacio @

o

Senha @

Configure una Contraseria para autenticarse con Cougar, utilizando hasta 64 caracteres, ya que
Cougarpuede configurar multiples aspectos del equipo;
Haga clic en Aplicardespués de revisar los datos introducidos.

3.7.4. Servidor Lince

1)
2)

3)
4)
5)
6)
7)
8)

9)

Seleccione la opcionHabilitar Lince en la pestaia Lince,

Seleccione el Entorno de Operacion del Servidor de las opciones: Desarrollo, Aprobacion Produccion
u Ofro,

Introduzca el endpoint deseadointroduciendo la URL deseada para enviar las capturas a través del
servidor Lince. Ejemplo: lince.app.br o lince.app.br:1443;

Introduzca un /dentificador de cliente para el servidor Lince;

Introduzca un Cddigo de autenticacionpara el servidor Lince;

Establezca el Tiempo limite de respuestadel servidor Lince entre 2.000 y 15.000 milisegundos;
Compruebe en Estado de inicio de sesionel estado del Ultimo intento de inicio de sesion para enviar
registros;

Seleccione la opcionEnviar imagen sin OCR y Classifiepara que también se envien las imagenes sin
reconocimiento;

Haga clic en Aplicardespués de revisar los datos introducidos.
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# Inicio / J Equipamento

Servidores

FTP ITSCAMPRO Cougar Lince Cliente REST API Serial

Habilitar Lince @

__O)

Ambiente @

Outro

* Digite o endpoint desejado @

cameras.dev.lince.app.br

* Identificador do cliente ®

08823013000172

* Cédigo de autenticagio ®

Timeout da resposta @

5078
2000ms 5250ms 8500ms 11750ms 15000ms

Status do login ®

Cliente logado com sucesso

Enviar imagem sem OCR e Classifier

a

Pumg

3.7.5. Servidor Cliente REST API

Los dispositivos admiten el envio de capturas a un servidor HTTP genérico, el cambio de tamafio de la

imagen y el intento de envio.

1) Seleccione en la pestafia REST AP/ Clienta opcién Habilitar REST AP/ Clientque permite enviar

capturas a un servidor HTTP genérico;

a. Seleccione en Preagjustesun Presetpara aplicar un preajuste en algunos campos haciendo

clic en el botén Subir,

2) Seleccione elMétodo HTTPde la solicitud personalizada entre get, POST y PUT;
3) Introduzca la URLcorrespondiente a la solicitud personalizada, indicando el esquema, el host y la

ruta completados por separado;

4) Si se registra un certificado de confianza o una clave privada en Equipo > TLS, la opcion Clave para

MTLS estaréa disponible:

Chave para mTLS

mTLS Desabilitado
@  teste_HOM_PUMATRONIX

5) Indique los parametros de Query de la solicitud personalizada haciendo clic en +;
6) Indiqgue en Headerlos encabezados adicionales de la solicitud personalizada, haciendo clic en + e

introduciendo namey value,
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# Inicio / J Equipamento

Servidores

FTP ITSCAMPRO Cougar Lince Cliente REST APL Serial

Habilitar Cliente REST API @

O]

Predefinicoes @

Método HTTP @

POST

URL ®
HTTP 0 M & .5:5000 Jendpoint
Query @
+
Header @
e

Pumg

7) Seleccione la Variante del cuerpo de la solicitud personalizada como Singlepart
a. Seleccione el Tijpo de cuerpo de solicitud personalizado (el encabezado ContentType se
aflade automaticamente) entre las opciones JSON JPEGy Formulario (codificacion de URL);
b. Compruebe y edite los Datos del cuerpode la solicitud personalizada (el encabezado Content
Length se aflade automaticamente) reemplazando las variables por nombres de variables
envueltos por teclas dobles, considerando las variables disponibles en laAyuda detallada o

en Campos Disponibles APl Rest

= variante do corpo ®

’ Singlepart

Tipo do corpo ®

JSON

Dados do corpo @

> Ajuda detalhada

{

“"camerald”: "{{camerald}}",

"equipmentId”: "{{equipmentId}}",

"registerId”: "{{registerId}}",

"timestamp": "{{utcYear}}-{{utcMonth}}-
{{utcDay}}T{{utcHours}}: {{utcMinutes}}: {{utcSeconds}}.
{{utcMilliseconds}}Z",

"latitude”: "{{latitude}}",

"longitude": "{{longitude}}",

"recognitions”: {{recognitionList}},

“imagelist": {{imagelist}}

8) Seleccione la Variante del cuerpo de la solicitud personalizada como Multipart y el cuerpo de la
solicitud se compone de varios "contenidos”, cada uno de los cuales requiere nombre, tipo y datos:

a. ldentifique con un Nombre de contenido,

b. Especifiqgue el 7ijpo de contenido de la solicitud personalizada seleccionando entre las

opciones JSON JPEGy Formulario (codificacion de URL),
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c. Compruebe y edite los Datos de contenido de la solicitud personalizada (el encabezado
Content-Length se agrega autométicamente) reemplazando las variables por nombres de
variables envueltos por teclas dobles, considerando las variables disponibles en laAyuda
detallada de partes del cuerpo;

9) Seleccione laCalidad del JPE@)ue se envia en el cuerpo entre el E£stdandaro entre el 5% y el 95%;

10) Seleccione laResolucion de JPE@ue se envia en el cuerpo, teniendo en cuenta que una relacion de
aspecto de imagen diferente a la original causara estiramiento al cambiar el tamafio (si esto es un
problema, sera necesario seleccionar un recorte de imagen con la misma relacion de aspect9;

.— Variante do corpo ®

Multipart

Partes do corpo @

> Ajuda detalhada

* Nome do contetdo

a

Tipo do conteudo

JSON

* Dados do contetdo

{

“camerald”: “{{camerald}}",

"equipmentId”: "{{equipmentId}}",

“registerId": "{{registerId}}",

"timestamp”: "{{utcYear}}-{{utcMonth}}-{{utcDay}}T{{utcHours}}:
{{utcMinutes}}:{{utcSeconds}}.{{utcMilliseconds}}Z",

“latitude”: "{{latitude}}",

“longitude": "{{longitude}}",

"recognitions”: {{recognitionlist}},

"imagelist": {{imagelist}}

Qualidade do JPEG @

85%

Resolugdo do JPEG @

Original

11) Indique en Tiempo limite el intervalo de tiempo, en milisegundos, en el que se cancela la solicitud
personalizada en caso de que no haya respuesta del servidor;

12) Indique el nimero de Retencionesque se vuelve a realizar la peticion personalizada, en caso de
fallo. Tenga en cuenta que los errores de sustitucion de variables no cuentan como fallos;

13) Seleccione si el dispositivo debe Enviar solicitudes individuales considerando que se enviara una
solicitud para cada junta en lugar de una solicitud por grupo de exposiciones;

14) Seleccione si el dispositivo debe Enviar capturas que no tengan placas detectadas teniendo en
cuenta que se enviaran las capturas en las que no haya reconocimiento de caracteres de placa;

15) Seleccione Persistenciapara guardar la informacion en el disco, cuando la solicitud falle, e intente
enviarla de nuevo mas tarde;

16) Indique la cantidad en Mib del Uso Maximo de Discopara persistir las solicitudes que fallaron;

17) Indique la Edad maxima de archivode las solicitudes que fallaron, considerando que se descartan
las solicitudes que fallaron y son anteriores a este valor;

18) Seleccione si el dispositivo realizara laSolicitud méas reciente primero, teniendo en cuenta que las
solicitudes se realizaran de la més reciente a la mas antigua en lugar de la mas antigua a la més
reciente;

19) Compruebe en Estado la informacion relativa a la dltima solicitud personalizada realizada por el
Cliente APl REST,;
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20) Haga clic en Aplicardespués de revisar los datos introducidos.

Timeout ®

10000
Oms 2500ms 5000ms 7500ms 10000ms

Retentativas

0 1 2 3 4

Enviar requisigdes individuais

Enviar capturas que ndo possuem placas detectadas

@

Persisténcia

O

Uso de disco méximo @

2048 MiB

Idade de arquivo maxima

0 ano o] més 7 dia 1] h 0 m o s

Requisi¢do mais nova primeiro

Status @

Registros armazenados: <empty>
Espaco utilizade: @ B
Ainda nao foram realizadas requisigdes personalizadas.

3.7.6. Servidor Cliente REST APPR

Es posible crear un segundo cliente APl REST, lo que permite enviar datos a hasta 2 servidores con
diferentes API.

1) Seleccione la opcionHabilitar cliente de AP/ RESTen la pestafa Cliente de APl REST 2
2) Realizar los pasos indicados en la configuracion delServidor Cliente REST AR/pero insertando la
informacion del otro servidor API.

@l £ Equipamento

Servidores

FTP ITSCAMPRO Cougar Lince Cliente REST APT 1 Cliente REST API 2 Serial Pumatronix CGI

Habilitar Cliente REST API

Predefinigbes @

Con la inclusién del segundo cliente de la API REST en la pagina de servidores, se ha
modificado la estructura de almacenamiento de datos del cliente. Los registros antiguos

se ignoraran y ocuparan espacio en disco. Por lo tanto, si se utiliza el servicio (incluso
con un solo cliente), es necesario eliminar los datos de captura accediendo a

Mantenimiento de Almacenamiento tras actualizar a la version 1.7.6.
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3.7.6.1. Campos Disponibles API Rest

Es posible utilizar la sustitucion de variables por medio de hombres de variables envueltos por llaves dobles.
Las variables disponibles son:

Variable Descripcioén

camerald Nombre del equipo
equipmentid Direccién MAC delequipo
gpsHdop Dilucién de la precision horizontal del GPS

JPEG de la captura, codificado en base64. Puede enviar una URL de fecha prefijando
image este campo con informacion adicional:
"data:image/jpeg;base64,{{image}}"

Lista JSON de losJPEG (codificados en base64) de cada exposicion. Esta variable no

imageList . . .
9 necesita estar encerrada entre corchetes en la plantilla de contenido.

JPEG de la captura, en "raw bytes". Esta variable se trata de forma especial, y se
imageRaw sustituye solo cuando el contenido es exactamente "{{imageRaw}}", ya que de lo
contrario se generaria un JSON no valido.

Lista de JPEG de todas las exposiciones, en "raw bytes". Esta variable también se trata
de una manera especial, siendo reemplazada solo cuando el contenido es exactamente
"{{imageRawList}}". Debe usarse en formularios de varias partes, o que hace que se
envien varios archivos.

imageRawList

latitude Coordenadas del equipo (formato de grado decimal)

localDay Dia (formato "DD") de la fecha/hora actual (zona horaria local)

localHours Horas (formato "HH") de la fecha/hora actual (zona horaria local)
localMilliseconds Milisegundos (formato "mmm") de la fecha/hora actual (zona horaria local)
localMinutes Minutos (formato "MM") de la fecha/hora actual (zona horaria local)
localMonth Mes (formato "MM") de la fecha/hora actual (zona horaria local)
localSeconds Segundos (formato "SS") de la fecha/hora actual (zona horaria local)
localYear Afo (formato "AAAA") de la fecha/hora actual (zona horaria local)
longitude Coordenadas del equipo (formato de grado decimal)

plate Caracteres de tarjeta detectados

plateBoundingBox Coordenadas de | a placa en | a imagen (fo
plateProbability Confianza de cada caracter de la placa, separado por una coma

Lista de todos los reconocimientos. Cada reconocimiento es un objeto que contiene el
campo "imagelndex" y los campos opcionales "platelnfo" y "vehiclelnfo". "platelnfo” es
un objeto con campos "plate”, "plateProbability” y "plateBoundingBox". "vehiclelnfo" es
un objeto con los campos "vehicleBoundingBox", "vehicleType" y
"vehicleTypeProbability" y los campos opcionales "vehicleBrand",
"vehicleBrandProbability”, "vehicleColor", "vehicleColorProbability", "vehicleModel" y
"vehicleModelProbability" cuando lascaracteristicas del vehiculo estan habilitadas. Esta
variable no necesita estar encerrada entre corchetes en la plantilla de contenido.

recognitionList

registerld Identificador del registro actual
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Variable Descripcién

utcDay Dia (formato "DD") de la fecha/hora actual (zona horaria UTC)

utcHours Horas (formato "HH") de la fecha/hora actual (zona horaria UTC)

utcMilliseconds Milisegundos (formato "mmm") de la fecha/hora actual (zona horaria UTC)

utcMinutes Minutos (formato "MM") de la fecha/hora actual (zona horaria UTC)

utcMonth Mes (formato "MM") de la fecha/hora actual (zona horaria UTC)

utcSeconds Segundos (formato "SS") de la fecha/hora actual (zona horaria UTC)

utcYear Afno (formato "AAAA") de la fecha/hora actual (zona horaria UTC)

vehicleBoundingBox Coordenadas del veh2cul o en | a imagen (f
vehicleBrand Marca del vehiculo detectado

vehicleBrandProbability| Confianza de la marca del vehiculo detectado

vehicleColor Color del vehiculo detectado

vehicleColorProbability | Confianza del color del vehiculo detectado

vehicleModel Modelo de vehiculo detectado

vehicleModelProbability| Confianza del modelo de vehiculo detectado

vehicleType Tipo de vehiculo detectado

vehicleTypeProbability | Confianza del tipo de vehiculo detectado

Atenci - n: Los campos fAplate*o y fivehicle*d mu:
detectado en la imagen. Para varios vehiculos, se debe utilizar el campo

“"recognitionList".

También puede ingresar datos estaticos (como la direccion de la carretera, la clave publica y otros) en
JSON en el campo de creacién del modelo JSON, como en el campo "direccion” en el ejemplo a continuacion.
Ejemplo de JSON con todos los campos incluidos
JavaScript
{
"camerald": "{{camerald}}",
"equipmentld": "{{equipmentld}}",
"registerld": "{{registerld}}",
"timestamp":
"{utcYear}} - {{utcMonth}} - {{utcDay}}T{{utcHours}}:{{utcMinutes}}:{{utcSecond
s}}.{{utcMilliseconds}}Z",
"local_timestamp":
"{{localYear}} - {{localMonth}} - {{localDay}}T{{localHours}}:{{localMinutes}}:{
{localSeconds}}.{{localMilliseconds}}Z",
"latitude": {{latitude}},
"longitude": {{longitude}},
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"gpsHdop": {{gpsHdop}},
"recognitionList": {{recognitionList}},

"plate": "{{plate}}",
"plateBoundingBox": [{{plateBoundingBox}}],

"plateProbability": [{{plateProbability}}],
"vehicleBoundingBox": [{{vehicleBoundingBox}}],
"vehicleBrand": "{{vehicleBrand}}",
"vehicleBrandProbability": {{vehicleBrandProbability}},
"vehicleColor": "{{vehicleColor}}",
"vehicleColorProbability": {{vehicleColorProbability}},
"vehicleModel": "{{vehicleModel}}",
"vehicleModelProbability": {{vehicleModelProbability}},
"vehicleType": "{{vehicleType}}",
"vehicleTypeProbability": {{vehicleTypeProbability}},
"sentido": "crescente”,

"imageList": {{imageList}}

}
Ejemplo de datos enviados
JavaScript
{
"camerald": "ITSCAM 600 - Carlos Laet - (Thiago Trannin: prueba long run

gerente de capturas)",

"local_timestamp": "2024
“latitude": - 25.48764228820801,

"longitude™:

"equipmentld": "F8 - D4 62- 01- 4E- 32",
"registerld": "4856387",
"timestamp™: "2024 - 11-26T13:42:39.145Z7",

-11-26T10:42:39.145Z7",

-49.24016952514648,

"gpsHdop": 0.7,

"recognitionList": [

{
"imagelndex": 0,
"platelnfo™: {
"plate": "CBH0599",
"plateBoundingBox": [358, 182, 78, 23],
"plateProbability": [

0.9999926090240, 0.9999926090240, 0.9999926090240,
0.9999926090240, 0.9999926090240, 0.9999926090240,
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0.9999926090240

h

{

"imagelndex": 0,

"vehiclelnfo™: {

"vehicleBoundingBox": [541, 0, 658, 438],
"vehicleBrand": "fiat",
"vehicleBrandProbability": 0.8452616333961487,
"vehicleColor": "silver”,
"vehicleColorProbability": 0.5213572978973389,
"vehicleModel": "unknown”,
"vehicleModelProbability": 0.0,
"vehicleType": "car",

"vehicleTypeProbability": 0.0

1,

"plate”: "CBH0599",
358"plateBoundingBox": [358, 182, 78, 23],

"plateProbability": [1.0, 0.96, 0.98, 0.99, 1.0, 1.0, 1.0],
0"vehicleBoundingBox": [0, 0, 0, 0],

"vehicleBrand™": ",

"vehicleBrandProbability": 0.0,

"vehicleColor": ",

"vehicleColorProbability": 0.0,

"vehicleModel": ",

"vehicleModelProbability": 0.0,

"vehicleType": ",

"vehicleTypeProbability": 0.0,

"sentido”: "crescente”,

"imageList": ["/9j/AA<REST OF IMAGE IN BASEG64 format>ABA=="

3.7.7. Interfaz Serial

1) Seleccione la pestafiaSeria/para configurar las interfaces seriales del dispositivo;

2) Seleccione en la pestafiaSerial 1la opcion Habilitar serial 1,

3) Seleccione la 7Tasa de bits de las opciones: 4800, 9600, 19200, 38400, 57600 o0 115200;
4) Seleccione losBits de datos de las opciones: 5,6,7,809;
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5) Seleccione laParidadentre las opciones: Sin paridad, Impar o Par;
6) Seleccione losBits de paradade las opciones: 0, 1, 1,50 2.
7) Seleccione elModo de operacionen las opciones Enviar metadatos o Solicitar capturas por serie;

= @ Inicio / J Equipamento

Servidores

FTP ITSCAMPRO Cougar Lince Cliente REST API Serial Pumg

Serial 1 Serial 2

Habilitar serial 1

Taxa de bits

115200

Bits de dados

8

Paridade

Sem paridade

Bits de parada

4

Modo de operagdo

Envio de metadados

8) En Modo de Qperacion > Envio de metadatos, indique el Formato reemplazando las variables con
nombres de variables involucradas con teclas dobles, considerando las variables disponibles en la
Ayuda detallada,

a. Seleccione elFin de lineade las opciones: Ninguno, <CR>(\r), <LF>(\n) 0 <CR><LF>( \r\n);

Modo de operagao

Envio de metadados

Formato

{plates}

> Ajuda detalhada

Fim de linha

<CR>(\n)

9) En Modo de Operacion > Solicitar capturas por serie, seleccione el Escenario de las opciones: Sin
escenario, 1 o0 2;

Modo de operagao

Requisitar capturas pela serial

Cenario

1

10) Seleccione la pestafiaSerial Z2para configurar la interfaz serial 2 del dispositivo;
11) Seleccione la pestafia Wiegand para administrar una lista de placas y sus cédigos correspondientes,
que se transmitiran a travées de la interfaz serial luego de la deteccion;
a. Acceda a la seccion de Ayuda detallada para consultar los posibles valores que se pueden
introducir;
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Serial 1 Serial 2 Wiegand

Placas cadastradas

Lista de itens a serem enviados via protocolo Wiegand.

> Ajudadetalhada

0 item

Placa Valor Comentario

+ Adicionar item 2 Importar

12) Haga clic en + Agregar elemento para agregar manualmente la matricula, el valor y el comentario;

1 item

Placa Valor Comentario

4+ Adicionar item 2 Importar

13) Haga clic en Importar para enviar datos desde un archivo .CSV,

Serial 1 Serial 2 Wiegand

Importar

Adicione itens a lista através de um arquivo CSV. Placas jd existentes na lista terdo seus valores e comentdrios

sobrescritos pelos itens do arquivo.

> Ajuda detalhada

B

Clique aqui ou arraste um arquivo nesta area para fazer upload

< \Voltar alista

14) Haga clic en Guardar después de verificar los datos ingresados

3.7.8. Servidor Pumatronix

1) Habilite el Modo heredado para el protocolo Pumatronixy el campo /ndiceFofo en los comentarios
de la imagen indica una numeracion de 0 para los fotogramas de video/vista previa y 1.2... para el
disparador/instantanea. Cuando estéd desactivado, el campo /ndiceFoto mantiene la numeracion 0

para video o disparador y 1.2... para disparador.
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# In A Equipamento

Servidores

F1e ITSCAMPRO Cougar Lince Cliente REST API Serial Pumatronix

Modo legado para Protocolo Pumatronix @

@

3.7.9. Autenticacion para config.cgi y reboot.cgi

1) SeleccioneHabilitar autenticacién para config.cgi y reboot.cgipara proteger el acceso a config.cgiy
reboot.cgiy requieren autenticacién en el acceso. El usuario y la contrasefa para la autenticacion
son los mismos que la interfaz web.

2) Haga clic en Guardar después de verificar los datos ingresados

@ Inicio / / Equipamento

Servidores

FTP ITSCAMPRO Cougar Lince Cliente REST API Serial Pumatronix CGI

Habilitar autenticacéo para config.cgi e reboot.cgi @

@

3.8. TLS

Los dispositivos pueden enviar datos a un servidor REST usando autenticaciéon mutua TLS (mTLS), cargando
certificados y llaves privadas.
1) En la pestaia Certificados Confiables haga clic o arrastre un archivo de certificado a confiar en

formato .CR7, L os <certificados <confiables se wusan
servidores remotos para que se inicie una transferencia de datos)

A Inicio / %% Equipamento
TLS

Certificados Confiaveis Chaves Privadas

Certificados Confiaveis

* Arquivo de certificado a confiar @

=)

Cligue aqui ou arraste um arquivo nesta area

2) En la pestafia Llaves Privadas, seleccione el Formato de la llave privada entre las opciones:
a. Archivos de llave privada (.key) y certificado (.crt);
i. Haga clic o arrastre un archivo de llave privada en formato .KEYYy un certificado a
confiar en formato .CR7,en los campos respectivos;
b. Archivo unico .p12;
/. Haga clic o arrastre un archivo PKCS12 en formato.p12;
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3) Defina una Contrasefia, que puede contener entre 4 y 200 caracteres entre nuameros, letras y
caracteres especiales;

“ = A Inicio / £% Equipamento
Certificados Confiaveis Chaves Privadas

Chaves Privadas
Formato da chave privada @

Arquivos de chave privada (key) e certificado (.crt)

* Arquivo de chave privada ®

)

Clique aqui ou arraste um arquivo nesta area

* Arquivo de certificado @

)

Clique aqui ou arraste um arquivo nesta area

4) Haga clic en Guardardespués de verificar los datos ingresados.

4. Configuracion del Sistema

4.1. Plugins

Es posible importar plugins directamente a través de la interfaz web y configurar més de un puerto con
asignacion externa para dispositivos ITSCAM 600, ITSCAM 600 FHD, ITSCAM 600+ YTR 600. EI VTR 600
recibe la instalacion del plugin ITSCAMPRO Mdvil de fabrica.

Continde con la instalacién de plugins después de formatear la tarjeta SD siguiendo los pasos:

1) Acceda al menu Sistema> Plugins
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@/ 3 sistema
Plugins

Lista de plugins

Nenhum Plugin instalado

Novo plugin

&

Clique aqui ou arraste um arquivo nesta area para fazer upload

2) Haga clic o arrastre un archivo en formato .zar en el area Nuevo Plugin,

3) Establezcael Nombre del plugin que describe su uso;

4) Configure las Variables de entornodel plugin haciendo clic en AAadir variable de entorno;

5) Haga clic en Afiadir mapeo de puerto cuando sea necesario exponer un puerto interno del contenedor
en el dispositivo, de acuerdo con el plugin en uso;

6) Haga clic en /nstalar después de revisar los datos introducidos.

Novo plugin
rec v1.6.0.tar
Tamanho 543.9 MB
Modificado em 05/02/2024 13:51:56
Nome do plugin
©
Variaveis de ambiente [©]
I Adicionar varidavel de ambiente + |
Adicionar mapeamento de porta ﬁ
Cancelar ®

4.2. Licencias

La actualizacion de las licencias analiticas es posible directamente a través de la interfaz web, tanto parael
reconocimiento automatico de la matricula de los vehiculos presentes en las imagenes (OCR) como para el
reconocimiento del tipo de vehiculo identificado ( Classifie).

1) Acceda al menu Sistema > Licenciaspara actualizar las licencias;

2) Haga clic o arrastre el archivo en formato ./ic al area de Carga de licencias disponible por Soporte o
Comercial, cuando esté disponible;
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w1 J Sistema
Licencas

Upload de licenga

&

Clique aqui ou arraste um arquivo nesta area para fazer upload

Licengas disponiveis

0x01 85d55

Classifier

0x145051544¢85d55 (1

SHA1 12e518647e282d8836d16...

a4

4

Tempo¢ Ilimitado Tempo de

Test
1.14.0

0x145051544c85d55 (1

6d831a536260bef56d2577...

4

4

Ilimitado

3) Haga clic en Aplicar;

4) Confirme en la advertencia de reinicio, si es posible reiniciar el sistema después de aplicar la licencia:

0x0142851945837365.lic

T
Esta acao ira reinicializar o sistema,
N deseja continua mesmo assim?

Cancelar Sl

Cancelar @ Aplicar 1

315:35:

5) Espere a que el archivo se cargue por completo.

4.3. Gestidon de Acceso de Usuarios

Los dispositivos de captura permiten un mayor control de los accesos y cambios realizados en el dispositivo,
ya que se pueden crear multiples usuarios. Los usuarios configurados con el perfil de Administradorpueden
configurar el equipo, los usuarios y ver imagenes. Los usuarios con perfil de tipo Operador pueden ver
imégenes y configuraciones. Para administrar los usuarios activos, acceda al menuSistema > Usuarios.

Www.pumatronix.com
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£ Equipamento =
A Inic CJ sistema
Sy
Usuarios
Usuérios do Sistema
Atualizar C Adicionar -+
admin
3 sistema
1B Eeditar X Remover
12 / pagina
© usuérios

Figura 19 - Pantalla

de inicio de gestion de usuarios

1) Cree un nuevo usuario haciendo clic en Aiadir+,
2) Edite los datos de usuario existentes haciendo clic en el boton Edlitar respectivo;
3) Identifique con un Nombre Unico utilizando entre 4 y 200 caracteres, con letras y nimeros y sin

espacios;

4) Cree una Contrasefiade acceso que contenga entre 4 y 200 caracteres, niUmeros, letras y caracteres
especiales o déjela en blanco para mantener la contrasefia actual;

5) Valide la edicion haciendo clic en Aplicar.

@ I L Sistema
,’_.

admin

Aplicar

Identificagao

* Nome @

© Usuarios

| aomin|

Senha @

Administrador

@

El usuario y la contrasefia de fabrica predeterminados deben modificarse para un mejor
control de acceso y una mayor seguridad.

4.4. Monitoreo

Es posible monitorizar de forma remota el dispositivo de captura, a través del protocolo SNME configurado

directamente a través de la interfaz web.

1) Acced al menu Sistema > Monitoreo;

a. Seleccione la opcionHabilitar agente SNMR para habilitar el agente SNMP integrado;

b. Habilite la version 3 del protocolo

SNMP en la opcién Habilitar SNMPV3:
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i. Establezca unNombre de seguridad (nombre de usuario), también llamado "usuario”.
El nombre del contexto es una cadena vacia (campo obligatorio);
ii. Establezca una Contrasefia de autenticacion (SHAZ256) con el protocolo de
autenticacion SHA256(campo obligatorio);
iii. Establezca una Contraseria de privacidad (AES128)con el protocolo de privacidad
AES128(campo obligatorio);

c. Habilite la version 2 del protocolo SNMP en la opcion Habilitar SNMPvZ considerando que
SNMPv2 es inseguro de forma predeterminada, SNMPv3 debe usarse siempre que sea
posible:

i. Introduzca la cadena en el campo Comunidad,
2) Haga clic en Aplicardespués de confirmar los datos introducidos.

A Inicio / G Sistema

Monitoramento

SNMP

Habilitar agente SNMP @

Habilitar SNMPv2 @

Habilitar SNMPv3 ®

«©

* Nome de seguranga (usuaric) @

pumatronix

* Senha de autenticagio (SHA256) @

4.5. Mantenimiento

Las opciones de mantenimiento de Copi/a de seguridad Restauracion, Valores Predeterminados de Fabrica
y Reinicio Automatico estan disponibles a través del menu Sistema > Mantenimiento.

1) Localice el campo Copia de Seguridad para guardar un archivo de copia de seguridad de la
configuracion, que se puede restaurar en el propio dispositivo o importar la configuracion a otros
dispositivos;

a. Seleccione la configuracion que se guardara en el archivo de copia de seguridad;
b. Haga clic en Descargar archivo de copia de seguridad;
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2)

3)

A Inicio / B3 Sistema
Manutencao

Configuracdes Armazenamento

Backup

Faz o download de um arquivo .bkp com os valores atuais das seguintes configuragdes.

Pelo menos uma opgdo deve estar selecionada

Imagem

Perfis

Equipamento

Geral

Data e Hora
Rede
Reconhecimento

Servidores

Baixar arquivo de backup ¥

Reinicio automatico

Video

Streams

Sistema

Usuarios
Monitoramento
Manutencao

Localice el campo Restaurarpara usar una copia de seguridad, en cuyo caso la configuracién actual
sera sobrescrita por la informacién guardada en el archivo;

a. Haga clic o arrastre un archivo en formato .bkp;

b. Espere a que se cargue el archivo y se reinicie el equipo.
Localice el campo Predeterminados de fabricapara restaurar la configuracion de fabrica en caso de
mal funcionamiento o configuracién incorrecta del dispositivo;

a. Seleccione la configuracion que se restablecera a los valores predeterminados de fabrica;

b. Haga clic en Aplicar configuracion predeterminada;

C.

Espere a que el equipo se reinicie.

= Restauragao

res atuais das configuragdes de acordo co

=

m o arquivo .bkp carregado e reinicia o

Clique aqui ou arraste um arquivo nesta area para fazer

upload

Padrées de Fabrica

Imagem Video
Perfis Streams
Equipamento Sistema
Geral Usuérios
Data e Hora

Rede

Reconhecimento
Servidores

Aplicar configuragdes padrao  C'

Logs do sistema

Baixar arquivo de logs !

es padrdo e reinicia 0 equipamento.

WWW.pumatronix.com
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4) Busque el campo Registros del sistemapara descargar un archivo .zjp con los registros principales
del sistema: sistema, uso de memoria, uso de disco, uso de CPU, puntualidad y plugin ITSCAMPRO
movil. El archivo esté cifrado, por lo que debe descifrarlo utilizando la clave proporcionada:

a. Haga clic en Descargar archivo de registro;
b. Descomprima el archivo comprimido;
c. Acceda a los archivos de texto localizando los datos de cada registro por separado.

4.5.1. Mantenimiento de Almacenamiento

1) Acceda a la pestafia Almacenamiento en el menu Sistema > Mantenimiento;

2) Compruebe en Uso del Almacenamientoel espacio en uso del almacenamiento /nterno;

3) Compruebe en Uso de almacenamientosi hay archivos guardados en la tarjeta SD;

4) Haga clic en Formatear tarjeta SD solo si esta seguro de que los archivos del plugin se pueden
sobrescribir y sobrescribir. La importacion de plugins requiere que se inserte una tarjeta SD
formateada con ex?4 en el dispositivo de captura;

= @ Inicio / I Sistema
Manutencao

Configuragdes  Armazenamento

Uso do armazenamento

Interno I
21.6 %
1.76G8/8.0GB ! T T T
0% 25% 50 % 75 % 100 %
Cartdo SD I
0.2% |
45.4MB [29.7 GB extd I T T T
0% 25% 50 % 75 % 100 %

Formatar cartao SD

Formata o cartdo SD com uma nova parti¢do no sis:

@ Atengao: Isto sobrescre

Formatar cartdo SD (7]

Dados de captura dos servigos

Apaga os dados salvos em disco referentes a capturas ainda ndo processadas. Esses arquivos sdo gerados pelos
servicos FTF, ITSCAMPRO e Lince.

Apagar dados de captura |

Dados temporarios

Apaga os dados tempordrios salvos em disco, como logs de sistema e segmentos do codificador de video.

Apagar dados temporarios [l

a. En ausencia de la tarjeta SD, el dispositivo mostrara el siguiente mensaje de error:

@ Servigo indisponivel: Insira cartao
SD
Para utilizar plugins é necessario a utilizacao
de um cartao SD

Figura 20 i Mensaje de error mostrado en ausencia de /a tarjeta SD

5) Seleccione la opcién para eliminar los Datos de captura de los serviciosy se eliminaran los datos
guardados en el disco para las capturas aun no procesadas incluidos los datos de captura
almacenados en la tarjeta SD. Estos archivos son generados por los servicios FTP, ITSCAMPRO y
Lynx;

6) Seleccione la opcion para borrar los Datos temporales y se eliminaran los datos temporales
guardados en el disco, como los registros del sistema y los segmentos del codificador de video.
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7) En los dispositivos ITSCAM 600 e ITSCAM 600 FHD, es posible habilitar la opcién Usar tarjeta SD
para almacenar datos de servicio (FTP, ITSCAMPRO, Lince, Rest API Client).

@ Inicio | 3 Sistema
Manutencao

Configuracoes Armazenamento Reinicio automatico

Cartao SD

Utilizar o cartdao SD para armazenamento de dados dos servigos (FTF, ITSCAMPRO, Lince, Rest API Client).

O

4.5.2. Reinicio Automatico

1) Programe el Reinicio automaticodel dispositivo en un dia y hora programados o periddicamente para
mejorar el funcionamiento del sistema:
a. Seleccione Habilitar reinicio programado para reiniciar el sistema en los dias y horas
especificados;
i. Elija uno o mas Dias de la semanapara reiniciar el sistema;
ii. Establezcauna hora para el reinicio del sistema,;
b. Seleccione Habilitar reinicio periodico para reiniciar el sistema cada vez que se encienda
durante mas tiempo que el intervalo especificado;
i. Establezca un rango entre las opciones disponibles.

4 Inicio ; OJ Sistema
Manutencao

Configuragdes Armazenamento Reinicio automatico

Aplicar

Reinicio agendado

Habilitar reinicio agendado

@

Dias da semana

Segunda-feira

Terga-feira

Quarta-feira

Quinta-feira

Sexta-feira

Sabado
Domingo
Hora

oo

Reinicio periddico
Habilitar reinicio periédico @

@

Intervalo

5 dias

4.5.3. Acceso remoto

El dispositivo puede conectarse de forma remota a través de varco.io.
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Varco.io es una plataforma de acceso remoto para cAmaras. Para utilizarla, es necesario tener una cuenta
Varco.io y una llave de aprovisionamiento.

1) Habilite la opcion Habilitar acceso remoto via Varco.iopara conectarse a Varco.io;

2) Ingrese el Servidor Edgeque serd utilizado por Varco.io;

3) Ingrese la L/ave de aprovisionamientoque serd utilizada por Varco.io;

4) Defina el Nombre del dispositivo para ser mostrado en Varco.io. Déjelo en blanco para utilizar la
direcciéon MAC del dispositivo;

5) Haga clic en Aplicar para confirmar los datos ingresados.

A Tnicio / B3 Sistema

Manutencao

Configuracdes Armazenamento Reinicio automatico Acesso remoto Diagndstico de Rede

Aplicar

Varco.io

Habilitar acesso remoto via Varco.io @

* Servidor Edge @

edge.varco.io

* Chave de provisionamento @

Nome do dispositivo @

4.5.4. Diagnéstico de Red

En la pestafia Diagndstico de Redestan incluidas diversas herramientas para ayudar a solucionar problemas
de red.

1) Seleccione la Interfaz de Red en la que se realizaran las pruebas, entre las opciones:
a. ethl;
b. wifi
2) Ingrese una Direccion IP o FQDN (Fully Qualified Domain Name) para probar la conexién por ping;
3) Ingrese una Direccion IP o FQDN (Fully Qualified Domain Name) para probar la configuracion de
DNSLookup (dig);
4) Ingrese una Direcciéon IP o FQDN (Fully Qualified Domain Name) para encontrar el camino de rutas.
En caso de falla, algunos de los errores posibles son:
IA: Red de destino administrativamente prohibida
IF: Fragmentacion necesaria
IH: Host inaccesible
IN: Red inaccesible
IP: Protocolo inaccesible
IS: Ruta de origen fallida
g. !X: Administrativamente prohibido
5) En Velocidad de Conexion informe la direccion y el puerto de un servidor /Perf3 para probar la
velocidad de subida y bajada. (Para esto, es necesario un servidor iPerf3 como punto de referencia.
Es posible iniciar un servidor local ejecutando el comando: iperf3 -s);

"0 00T
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6) En Nmap, para obtener informacion sobre los puertos de una determinada direccion, ingrese una
direccién IP o un FQDN (Fully Qualified Domain Name), ademas de los argumentos de puertos. Use
comas (,) para separar puertos y guiones (-) para definir rangos. (Para esto, es necesario informar
una direccion IP o nombre de dominio (FQDN) y los puertos que desea escanear.)

# Inicio ; BJ Sistema
Manutencao

Cmf’gu'agﬁes Armazenamento Reinicio automatico Acesso remoto Diagnostico de Rede

Interface de Rede

Selecione a interface de Rede para configurar os testes:  wifi

Ping

Enderego IP ou FQDN (Fully Qualified Domain Name) para festar conexdo por ping

DNS Lookup

Enderego IP ou FQDN (Fully Qualified Domain Name) para testar a configuragdo de DNSLookup (dig)

TraceRoute

Enderego IP ou FQDN (Fully Qualified Domain Name) enconirar o caminhoe de rotas

Velocidade de Conexéo

Informe o endereco € a porta de um servidor iPerf3 para testar a velocidade de upload e d
spesdiest saol edgoo.net : 9231 Speedtest (£)
Nmap

Para obter m,fo!magﬁes sobre as portas de um determinado endereco, insira um endereco IP ou um FQDN
(Fully Qualified Domain Name), além dos argumentos de portas. Use virgulas {,) para separar portas e hifens
(-} para definir intervalos.

4.5.5. Proxy

En la pestafia Proxy es posible cambiar la ruta de la aplicacion web para que se pueda utilizar un proxy
externo para acceder a diferentes dispositivos de captura detras de una misma direccion.

7) Ingrese la ruta de la URL basedonde se accede a la aplicacién (por ejemplo: / para la raiz, /camera
para la ruta con proxy);
a. Configure la URL base de la aplicacion para su implementacién detras de un proxy inverso.
Esto permite que la aplicacion funcione correctamente cuando se accede a ella a través de
rutas como /camera, /appl, etc.
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= @ 3 sistema
Manutencao

Configurages Armazenamento Reinicio automatico Acesso remoto Diagndstico de Rede Proxy

Proxy
* Caminho da URL Base @

/

@ Configuragao de Proxy

Configure a URL base da aplicagéo para implantacao atrés de um proxy reverso. Isso permite que a aplicagio funcione corretamente quando acessada através de caminhos como /camera, fappl, etc.

4.6. Actualizacion

1) Cargue el archivoque se produce automaticamente cuando se conecta a SoftwareUpdatee instalelo
autométicamente cuando el archivo sea valido;

2) Haga clic en Reiniciar ITSCAM6000o ITSCAM450) cuando termine todo el proceso de actualizacion,
para que la nueva version entre en funcionamiento;

# Inicio ; O] Sistema
Atualizacao
Upload

Upload de arquivo

J

Por favor aguarde

Reinicializacao

Reinicia o equipamento. Recomenddvel apés atualizagbes

Reiniciar ITSCAM 600

3) Compruebe la versién del nombre del archivo instalado yendo a la pantalla £stado actual > Versiones
> Firmware.

5. API REST

Los dispositivos de captura tienen una APl REST para acceder a las imagenes y la configuracion del equipo.
La API estd documentada en formato OpenAP/3.0 y la ultima version esté disponible en la propia interfaz
web de los dispositivos a través de la opciébn Documentacion de APl en el menl de la izquierda o
directamente a través del endpoint http://192.168.254.254/protected/itscam.yaml.  El archivo itscam.yam/
se puede importar mediante herramientas de prueba de API como Postmane Insomnia.
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6. Protocolo de Comunicacion COUGAR (Socket)

El protocolo Cougar es una API para la integracién de dispositivos de captura, basada en conexiones de
socket TCP. Las principales funcionalidades disponibles a través de esta API son el control y la configuracion
del dispositivo y la recepcién de imagenesy metadatos de los registros de pasajes de vehiculos.

El protocolo fue disefiado teniendo en cuenta los siguientes supuestos:

1 Modularidad de implementacion:

o Todos los mensajes comparten un encabezado comun, lo que hace que el intérprete de bajo
nivel sea facil de implementar,;

o Datos formateados principalmente en formato JSON, sin necesidad de rellenar todos los
campos de una configuracion dada;

o0 Mediante el uso de JSON, los metadatos y la funcionalidad adicional se pueden implementar
en el mismo comando sin interferir con la operacion actual;

1 Mensajes asincronos:

o Los eventos/metadatos pueden ser enviados por el equipo sin interferir con la comunicacion
de la configuracion;

o Facilita la creacion de GUI u otros servicios de eventos concurrentes de alta velocidad;
9 Personalizaciéon de la conexion:

o La informacion se envia solo cuando se solicita, lo que reduce el consumo de ancho de
banda;

o Los metadatos de la imagen se pueden enviar de forma aislada, lo que permite recibir solo
metadatos, solo la imagen o ambos;

o Los metadatos completos se envian durante el procesamiento de JPEG, lo que mejora la
sincronizacién de eventos y el uso del ancho de banda;

0 La conexién puede utilizar otros tipos de JSON binario para reducir la cantidad de datos
transmitidos;

o Las conexiones pueden solicitar una contrasefia, lo que dificulta los ataques.

El desglose del protocolo que sigue a este manual presenta la estructura basica del protocolo, documenta
los comandos, sus argumentos y cémo funcionan, describe las API del cliente y presenta un conjunto de
recomendaciones generales de cédigo y uso para apovechar al maximo el protocolo y las API.

6.1. Conexion y Mensajes

El Cougar se implementa utilizando el puerto TCP/60000. De forma predeterminada, el equipo (que se
llamara servidor) no enviara ningun dato (excepto la indicacion de apagado del servidor) hasta que esté
configurado para enviar, 0 como respuesta a una solicitud.

Cualquier dato enviado en cualquier direccion siempre estard encapsulado en un mensaje. Cada mensaje
contiene un encabezado y un cuerpo, si los hay. Todos los datos se formatean primero con el byte mas
significativo (MSB) (también llamado Network Byte Order). La estructura del mensaje es:

Cabecalho Corpo
. ) Operagio . . . CRC corpo
Byte Inicial Tamanho {32bits) (16bits) ID (32bits) CRC {16bits) . Corpo (16bits)
(102) Ox66 | MSB LSB | MSE | LSB | MSB LSB [MSB | LSB | . |0O([1] .. Tamanho-1 | MSE | LSB
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1 Byte inicial:

0 8 hits;
o Valor fijo de 102 (0x66);
1 Tamafo del cuerpo:
0 32 bits sin sefial;
o0 Contiene el tamafio del mensaje del cuerpo (sin CRC);
1 Operacion:
o 16 bits sin sefal;
o Describe la operacion realizada o el tipo de mensaje en el cuerpo;

0 32 bits sin sefial;

o ldentificador fA%¥nicod de | a tr anosteocgodante)n ( pos
A Las respuestas a las solicitudes tienen el mismo ID que la solicitud.

o Valor incremental, con incremento de 2;

o0 Elcliente debe empezar a contar desde 0. El servidor comienza a contar en 1;

0 16 bits sin sefial;
o0 Formato XMODEM (polinomio: 0x1021, valor inicial: 0x0000, residuo: 0x0000);
A Ver ejemplo de célculo CRC16 XMODE;
0 Célculo de envio realizado desde el byte inicial hasta el ID (11 bytes);
0 Habilita la verificacién ejecutando el algoritmo una sola vez en todo el encabezado (13
bytes);
A El encabezado CRC siempre devolvera 0.
9 Cuerpo (opcional):
o0 Tamafio descrito en bytes en el encabezado;
1 CRC del cuerpo (cuando el cuerpo existe):
o0 16 bits sin sefial;
0 Formato XMODEM (polinomio: 0x1021, valor inicial: 0x0000, residuo: 0x0000);
0 Caélculo realizado solo para el cuerpo.

6.2. Definiciones Generales

La definicion de operaciones esta relacionada con las caracteristicas de implementacién para los dispositivos
ITSCAM 600, ITSCAM 600 FHD, ITSCAM 450 e ITSCAM 450+:

1 ITSCAM 600 e ITSCAM 600 FHD tienen 4 "I/Os secas" (generalmente llamadas GPI10), que se pueden
configurar para:

o Entrada de sefiales de captura de imagen (Disparador);
0 Salida para activacion de equipos (portones, sefializacion, etc.);
o Salida para activacion de Flash;
1 ITSCAM 450 e ITSCAM 450+ tienen 4 10s, 2 entradas y 2 salidas, no configurables;

1 ITSCAM 600 e ITSCAM 600 FHD tienen 2 interfaces serie que se pueden montar como R232 o0 RS
485 (generalmente RS-232 en serial 1 y RS485 en serial 2);

I ITSCAM 450 e ITSCAM 450+ tienen 2 interfaces serie R&232;
1 Las imagenes capturadas se pueden separar en 3 categorias:
o Vista Previa
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Cuando no se configura nada mas, todas las imagenes son Vista previa;

Fuente principal de transmisiones de video;

Sin disparo de flash;

Sin procesamiento OCR ni deteccion de vehiculos;

A Se utiliza para el detector de movimiento y el ajuste del brillo de la imagen;
0 /Instantanea:
o Solicitud realizada por el cliente (Cougar, WEB o ProtocoloPumatronix);
0 Multiples exposiciones (1 a 8): el Flash, el Obturador y la ganancia se pueden personalizar
a pedido;
o Pipeline de procesamiento donde se realizan OCR y otros analisis;
o Laimagen nunca se filtra (siempre hay una respuesta del cliente);
o Disparador:
A Solicitud realizada automaticamente (mediante borde ascendente/descendente de
sefial, deteccién de movimiento, etc.);
A Mlltiples exposiciones (1 a 8): Flash, obturador y ganancia previamente
personalizados a través de REST/WEB o Cougar;
A Pipeline de procesamiento donde se realizan OCR y otros analisis;
A La imagen se puede filtrar, si esta configurada para no reenviar imagenes sin
vehiculos;

9 El equipo puede capturar entre 1 y 8 exposiciones (ITSCAM 600 e ITSCAM 600FHD) o entre 1y 4
exposiciones (ITSCAM 450 e ITSCAM 450+) de un solo evento, cada uno con su propio obturador y
ganancia (que puede ser fijado por el usuario o depender del valor actual);

1 ITSCAM 600 e ITSCAM 600 FHD pueden activar hasta 4 iluminadores (flash) de forma
independiente y con control de potencia;

1 ITSCAMA450 e ITSCAM450+ pueden conducir hasta 2 iluminadores de forma independiente.

D> > > D

6.3. Operaciones

Tipo Nombre ‘ Valor

Eventos

Comentario
General NACK 1 (0x0001) Error de mensaje/keep-alive
SHUTDOWN 256 (0x0100) Equipo/conexién apagando

EVT_TRIGGER

257 (0x0101)

Metadatos del Disparador

JPEG_TRIGGER

258 (0x0102)

Imagen del Disparador

EVT_SNAPSHOT

259 (0x0103)

Metadatos de instantanea

JPEG_SNAPSHOT

260 (0x0104)

Imagen instantdnea

EVT_PREVIEW

261 (0x0105)

Metadatos de Vista previa

JPEG_PREVIEW

262 (0x0106)

Imagen de Vista previa

EVT_PIPE_START

263 (0x0107)

Entrada de imagen en el pipeline

EVT_GPIO

264 (0x0108)

Cambio de entradas de GPIO

EVT_SERIAL

265 (0x0109)

Datos recibidos en el serial

IMGPKG_TRIGGER

266 (0x010A)

Imagen de Disparador con Metadatos
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Tipo

Nombre

IMGPKG_SNAPSHOT

‘ Valor

267 (0x010B)

Comentario

Imagen instantanea con metadatos

Requisiciones

SET_OPT_STR

512 (0x0200)

Configuracion de seccion

SET_CALLBACKS

513 (0x0201)

Configuracion de callbacks(eventos)

SET_JPEG_CFGS

514 (0x0202)

Configuracion de conversion de JPEG

TRIGGER_SNAPSHOT

515 (0x0203)

Solicitar instantanea

GET_LASTFRAME

516 (0x0204)

Solicitar dltimo fotograma (Preview)

AUTHENTICATE

517 (0x0205)

Autenticacion del cliente

SET_SERIAL_CFGS

518 (0x0206)

Configuracion de la interfaz serial

SEND_SERIAL_DATA

519 (0x0207)

Envio de datos a través de interfaces seriales

SET_EQUIP_CFGS

520 (0x0208)

Configuraciones generales del equipo

CMD_REBOOT

521 (0x0209)

Requiere reiniciar el dispositivo

El cuerpo de todos los mensajes tiene uno de los siguientes formatos:

1 Ninguno: (cuerpo vacio [0 bytes])
0 Se usa para NACK como verificacion de vida (para verificar mas rapido si la conexion con el
servidor no funciona);
1 Binario: el cuerpo contiene solo datos en formato binario (es decir, imagen JPEG)
0 Usado para GET_LASTFRAME;

9 JSON: el cuerpo contiene datos solo en formato JSON o una de las variantes binarias, configuradas
mediante SET_OPT_STR;

o Se utiliza en todas las demas solicitudes y eventos sin imagen JPEG (es decir,
EVT_SNAPSHOT);

1 Mixto: El cuerpo tiene, en orden:
o Tamafio de metadatos en 32 bits (4 bytes);
A MSB primero, asi como para el encabezado.
o Metadatos en formato JSON (o variante);
o Datos en formato binario, ocupando el resto del espacio especificado por el encabezado;
o Utilizado en eventos de imagen (es decir: JPEG_SNAPSHOT);

Las descripciones de los campos JSON acompafian, entre corchetes, al tipo de datos junto con el valor
predeterminado o un ejemplo. Por ejemplo:

T Acamped r /i ng:Explicaced delcampo.

Para la mayoria de los campos, la respuesta contiene todos los campos que se pueden configurar para una
solicitud determinada. Por lo tanto, para leer la configuracién actual, envie una solicitud vacia.

1) NACK: El servidor envia NACK en respuesta a un comando cuando:

1 Respuesta al comando NACK (enviado por el cliente): Dado que la conexion TCP a menudo asume
gue el servidor aun esta operativo, el uso de una verificacion en vivo puede verificar que el servidor
se apag6 mas rapido;

1 Operacion no vélida o no implementada por el servidor;

1 Cliente no autenticado (si la opcién esta habilitada);
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1 El operando requerido no esta presente o tiene un formato incorrecto;
9 Error interno;

No se envia un NACK cuando:

1 El encabezado del mensaje tiene un formato incorrecto, con un encabezado o cuerpo CRC no valido;
1 La operacion no critica falla o tiene un formato incorrecto:

o es decir: al i nt edispanadorop ceme re le |l c ocneammpdoo ASET _ CA
operacion falla, ya que espera un valor booleano (verdadero o falso), pero no genera errores.
Debe verificar la respuesta del comando para determinar si la operacién fue exitosa.

El cuerpo de la respuesta es un JSON con el campo "razéon" que describe el error encontrado con fines de
depuracién, a menos que sea una respuesta al comando NACK en si (en cuyo caso, el cuerpo esta vacio).

2) SHUTDOWN: Evento enviado cuando el servidor se esta apagando (por ejemplo, si el dispositivo se
esta reiniciando). Enviado sin argumentos y no necesita ser configurado para ser enviado.

3) SET_OPT_STR: configura las opciones relacionadas con la seccidn/conexién del cliente. Por
seguridad, esta es la Unica configuracién que solo funciona con formato JSON simple (por ejemplo,
{ Aicl av e 0 :Lasajastempara ¢sha opcion son:

T Aj sprobdr i ng:modddeeaviartodds los demas mensajes. Puede ser:
o "plain": JSON comun ((string ascii);

o Absonodo: Binary JSON (BSON);

o Acboro: Concise Binary Object Representation
o imessagepacko: MessagePack;

O Aubjsond: Universal Binary JSON;

1 Ar es pond@bdof Biset dudndo se establece, la operacion SET_EQUIP_CFGS devuelve la ruta
que se envio a la solicitud (més detalles sobre la operacion).

T Ati meout Mso [int, 1 2 9 6 IMxeDed Milspgundos @pbr aefecta es igtial aelp o
dias), valores aceptados entre 1000 y 2147483647 (2"31-1). ElI servidor cougar
desconectard/cerrara el socket si no recibe ningin mensaje del cliente en ese intervalo. Para
mantener la conectividad, es necesario enviar un comando al dispositivo en un intervalo mas corto
gue el tiempo limite definido. Para ello, el comando NACK vacio se puede utilizar como sefial de
keepalive. (A partir de la version de firmware 1.7.2/1 .8.0).

4) AUTHENTICATE: Si el servidor esta configurado como tal, el cliente debera enviar una contrasefia
para la autenticacion. Esta opcién es muy recomendable para cualquier sistema operativo, ya que
Cougar tiene acceso a la mayoria delas configuraciones del equipo. El parametro utilizado en la
solicitud (que se puede omitir si solo desea verificar el estado) es:

1 A p a gsginy/: Contrasefia de acceso de clientes.

Este comando no devuelve NACK. La respuesta siempre contendra:

a u tbhoy: Verdadero si se permite el acceso a otros mensajes;

ms fpiing/: Mensaje relacionado con el estado de la operacion. Puedes indicar, por ejemplo:
o Sino se requiere autenticacion;

Si ya esté autenticado;

Si la autenticacion se ha realizado correctamente;

Si el campo esta mal formado;

Si la contrasefia es incorrecta;

1A
1A

O O O ©

Los unicos comandos que funcionan sin autenticacion son:
1 NACK (checkalive);
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I SET_OPT_STR (para configurar el modo JSON);

1 AUTHENTICATE.

5) SET_CALLBACKS: configura qué eventos se envian al cliente. Los campos son:
1 Api p efboolats€: Habilita eventos EVT_PIPE_START,;

T At r i gbgokt falee/: Habilita eventos EVT_TRIGGER;

1 A s nap gbhoh falee/: Habilita eventos EVT_SNAPSHOT,;

1 A pr e v/boelwalse]: Habilita eventos EVT_PREVIEW;

1 A g p fbood false]: Habilita eventos EVT_GPIO;

1 At ri gg ool falsef dabilita eventos JIPEG_TRIGGER;

1 A snaps h pooj falseh idabilita eventos JIPEG_SNAPSHOT;

T Apr evi eboplgatsey .AHabilita eventos IPEG_PREVIEW;

1T Atr i gg e r/boah@Eplel: gabilita eventos IMGPKG_TRIGGER;

I A snaps ho t/boah dafsdd: gabilita eventos IMGPKG_SNAPSHOT;

1 A s er jbeol false/: Habilita eventos EVT_SERIAL parael serial 1;

1 A s er jbeol r2/se/: Habilita eventos EVT_SERIAL parael serial 2.

6) SET_JPEG_CFGS: establece la calidad minima y el tiempo de generacién de JPEG. La calidad

predeterminada se puede configurar a través de la interfaz REST/WEB. Los campos son:
T Atrigger A:
o 0 q u a |int topfyurable] : Calidad de las imagenes generadas desdeDisparador.
f isnapshot fi:
o 0 g u a int topfigyurable] : Calidad de las imagenes generadas desde/nstantanea.
T Aprevi ewhf:
0 q u a lirit, topfyurable] . Calidad de las imagenes generadas desde Vista previa;
0 mi n /s 200]: Tiempo minimo (en milisegundos) entre las imagenes de Vista previa,
para reducir la velocidad de fotogramas maxima.
' “imgpkg"
o ‘"embedexif' /bool, false]: Inserta los datos EXIF en la imagen.
o0 ‘"embedcomments" /[bool, false]: Inserta los metadatos de imagen en el campo
icomentariosodo de | a i magen.
o0 ‘"embedsign" [bool, false]: Inserta la firma en las imagenes, es decir, inclusion de las
etiguetas en los metadatos: "ExpoenteRSA", "ModuloRSA", "Sha256" y "Sign".

A
A

7) EVT_PIPE_START: Evento enviado cuando un cuadro entra en el pipeline de fotos (Disparador y
Snapshot). Usado para facilitar la temporizacién de la captura de fotos con un servidor externo.
Como en esta etapa aun no se ha efectuado ninglin procesamiento en b imagen, solo se envian los
metadatos mas simples

1 Af r ame quntb4y:tvalor de imagen Unico, implementado mediante un contador que aumenta
con todas las imagenes tomadas (Snapshots, Triggers y/o Previews), restablecido al iniciar el
servidor;

1 A r i/dm64]: valor de sincronizacion de Instantdnea. Implementado para que el cliente pueda
correlacionar la solicitud realizada (que devuelve el mismo valor) con la imagen capturada;

T Amultexpo:

o A | efinth Namero de exposiciones en el grupo de exposicion multiple;
o A p o/smp: Posicion de la imagen en las exposiciones mdltiples, empezando por 0.

8) EVT_TRIGGER,EVT_SNAPSHOT y EVT_PREVIEW: Todos estos eventos se envian cuando las
imagenes acaban de ser procesadas internamente y se entregan al Servidor. En el momento en que
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se envian estos eventos, también comienza la conversién JPEG de la imagen, si esta habilitada. Para
las imagenes Disparador e Instantanea es posible correlacionar EVT_PIPE_START eventos utilizando
"framecount”. Los metadatos para todos ellos son similares, con la excepcion de la falta de datos
"rid", "jidosha" y "classifier" para las imagenes de Vista previa. Los campos son:

1 Afr ame quntb4y:tvalor de imagen Unico, implementado mediante un contador que aumenta
con todas las imagenes tomadas (Snhapshots, Triggers y/o Previews), restablecido al iniciar el
servidor;

1 A r i/dm64]: valor de sincronizacion de Instantdnea. Implementado para que el cliente pueda
correlacionar la solicitud realizada (que devuelve el mismo valor) con la imagen capturada;

T AogSi zeo:
0 w @t/ . Ancho original de la imagen, en pixeles;
0 h /int]: altura de la imagen original, en pixeles;
T Asi zeo:
o i w/@nt/: Ancho de la imagen. Diferente del original si la imagen ha sido recortada (crop),
en pixeles;

o A h /@ Altura de la imagen. Diferente del original si la imagen ha sido recortada (crop),
en pixeles;

|l t Expo:
| efintfa Numero de exposiciones en el grupo de exposicion multiple;
p o/g&ip: Posicion de la imagen en las exposiciones multiples, empezando por 0.
9 “shutter" /int/: Obturador de exposicibn en microsegundos;
"gain" /int]: ganancia analdgica de exposicién enmilibelios (100x decibelios);
T Aistatso:
0 | e yirg/l Nbvel de imagen, con valor de 0 a 1000;
me a fint/ :0vValor promedio del color Rojo, que va de 0 a 255;
me a g/ oValor promedio del color Verde, con un valor de 0 a 255;
me a fing/ dValor promedio del color Azul, con un valor de 0 a 255;
s t d dr#/ vDeesviacion estandar al cuadrado, con valor de 0 a 65535;
me O :
s e t /wip6d]: tiempo monoténico de programacion de la exposicion, en microsegundos;
e X [pint64]: Tiempo monoténico de exposicion, en microsegundos;
d ma/@nt64]: tiempo monoténico de entrada de exposicion en el pipeline, en
microsegundos;
A n o Yw@rt64]: Tiempo monotdnico interno de este mensaje, en microsegundos;
teo:
y e @t/ bARo de captura de imagen;
mo n finy OMes de captura de imagen;
d afjn#: Dia de captura de imagen;
h o Jint/oHora de captura de la imagen;
mi fing: Minuto de captura de imagen;
"sec" fint]: Segundo de captura de imagen;

"msec" fint/: Milisegundo de captura de imagen (tomada al mismo tiempo que el campo
"time.dma");

T Acropo:
x [t} - Posicion horizontal del inicio del recorte de la imagen, en pixeles;
y/ikt] : Posicion vertical del inicio del recorte de la imagen, en pixeles;

fi
A

T A mu
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o f
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doshao: Lista / Vector:
fi p | dstriegh: Placa identificada;
i p r oflsta de float] : Probabilidades de cada caracter identificado. Mismo tamafio que la
placa identificada. Valores de 0.0 a 1.0;
Aposo:
A
A

T A
0]
(6]

x[iat] : Posicion horizontal de la placa, en pixeles;
y[imt] : Posicion vertical de la placa, en pixeles;
A w [int] : Ancho de la placa, en pixeles;
A 7 hiint] : Altura de la placa, en pixeles;
¢ o I[ird]r @olor de la placa, siendo 0 para blanco y 1 para rojo;
mo t[iotJd Valor 1 para cuando la placa identificada tiene formato de Moto, O en caso
contrario;
o0 f ¢ o u nint]r: gddigo de pais OCR, usando ISO 31661;
9 “classifier": Lista / Vector:
o fAt y pre/oTipo de vehiculo identificado, basado en la interfaz del Classifier:
A 0: Desconocido:

2 S ! S 1

=1

) S 1]

A 1: Coche;
A 2: Motocicleta;
A 3: Camion;
A 4: Autobs;
o 0 pr ¢gfbad: Probabilidad de identificacion, de 0.0 a 1.0.
0O Aposo:
A A x/int]: Posicion horizontal del vehiculo, en pixeles;
A 7 y /et Posicion vertical del vehiculo, en pixeles;
A f w ] Ancho del vehiculo, en pixeles;
A A h/on: Altura del vehiculo, en pixeles.

9) JPEG_TRIGGER, JPEG_SNAPSHOT, JPEG_PREVIEW, IMGPKG_TRIGGER e IMGPKG_SNAPSHO
Todos estos eventos cargan la imagen JPEG convertida junto con algunos metadatos relacionados
con la captura, para que pueda correlacionar eventos (utilizando el formato Mixta, descrito
anteriormente). La calidad de la conversién se configura a través de los campos de "quality”" de
SET JPEG_CFGS. Para el evento JPEG_PREVIEW, solo se completan los campos "framecount" y
"quality". Para otros, los campos son:

1 Af r ame quntb4y:tvalor de imagen Unico, implementado mediante un contador que aumenta
con todas las imagenes tomadas (Snapshots, Triggers y/o Previews), restablecido al iniciar el
servidor;

1 A g u a Jint] t Calidlad de conversion de JPEG, en porcentaje;

~

1 A r i/udm64]: valor de sincronizacion de Instantdnea. Implementado para que el cliente pueda
correlacionar la solicitud realizada (que devuelve el mismo valor) con la imagen capturada;

~

T Amult Expo:

o A | efinth Namero de exposiciones en el grupo de exposicion multiple;
o A p o/gm: Posicion de la imagen en las exposiciones multiples, empezando por 0.
1 At a gsemp:incluye todas las etiquetas ya presentes en los comentarios de las imagenes obtenidas
por los métodos tradicionales de snapshot o disparador, pero para incluir los atributos de firma es
necesario utilizar IMGPKG_* configurado especificamente para aceptala firma: SET_JPEG_CFGS

10) TRIGGER_SNAPSHOT: esta operacion pone efiila una solicitud de instantdnea. De forma
predeterminada, cuando se llama sin ningln parametro, utiliza los pardmetros predeterminados
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configurados para el Disparador en la interfaz WEB/REST. Los ajustes de exposicion mdltiple se
deben formatear de la siguiente manera:

1 "multexp™: Lista / Vector (entre 1y 8 items):
0o Aishutterod (solo una de | as opciones, 100%
A @ p e r clistnioop: Porcentaje de obturador actual;
A v a | /inte Obturador en microsegundos;
0 "gain" (solo una de las opciones, 100% de la ganancia actual si no se completa)
A @ p e r c/istnivop: Porcentaje de ganancia actual;
A 7 v a | /fibat]o Ganancia en decibelios;
asho:
1 fint, 0] - porcentaje de parpadeo en la salida 1;
2 [int, 0] - porcentaje de parpadeo en la salida 2;
3 /int, 0] : porcentaje de parpadeo en la salida 3;
4 [int, 0] . Porcentaje de parpadeo en la salida 4.

o fAf

|
A
A
A

S ! S | - 1§

A

Los campos Ashuttero y fAgaind esperan solo una de

se utilizara el porcentaje. Ademas, para que el flash funcione correctamente es necesario preconfigurar las
salidas que se utilizan como flash.

La respuesta de la solicitud contiene solo el "rid" (campo de numero entero de 64 bits), que es un valor de
identificador Unico de la solicitud, que sirve para correlacionar las solicitudes con las imagenes/el
procesamiento/los metadatos resultantes.

Tambi ®n es posible pasar | os siguientes par 8met
forma de pares de cadenas, para personalizar las peticiones:
9 "stringMap":
o "Cenario" [string/: Puede pasar el valor "1" o "2" para usar uno de los escenarios
configurados en el dispositivo (en el menu

Imagen > Varios, pestaria Escenarios);,

0 "Usen \*" [string]. Cualquier cadena de texto, para reemplazar la etiqueta con el mismo
nombre  en la  franja  configurada para el escenario  seleccionado.
El nombre de este campo puede ser elegido por el usuario (como User_Speed, User_Id),
aceptando cualquier string alfanumérica en lugar del *

0 "UserCrop" [string]: Cadena en el formato "x1,y1,x2,y2", donde x1 e y1 son los en pixeles
de posicién de la esquina superior izquierda de la imagen, y x2 e y2 son los pixeles de
posiciébn de la esquina inferior derecha de un recorte personalizado en la imagen;

0 "TextOverlay" [string]: Texto personalizado deseado para la banda de imagen.

11) GET_LASTFRAME: Esta operacion utiliza la dltima exposicion de Preview para generar un archivo

JPEG. El Unico pardmetro de entrada es:

1 A q u a lint, 80/ :&Calidad de la conversion de JPEG La respuesta de este comando llena el cuerpo

por completo con la imagen convertida o devuelve NACK en caso de cualquier problema. Para uso
continuo (video o vista previa) se recomienda utilizar el evento JPEG_PREVIEW paraenerar las
imagenes.
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12 EVT _GPI O:
del equipo. Los datos enviados son:

Este

evento se envza cuando hay

u

n

1 Afr ame clwmb#t Fotograma en el que ocurrid el evento, Gtil para correlacionar con las

exposiciones;

1 A r i s/inth Ganbinacion de todas las entradas donde el nivel légico fue de 0 a 1;

1
T

i
i

Para acortar los mensajes, los datos de todas las entradas se colocan en la misma variable entera,
configurando el bit con el desplazamiento correspondiente. Por ejemplo, si la entrada 3 cambia de estado
deOalylaentradal es alta, el evento correspond i ent e

f a | fni/:rCgnibinacion de todas las entradas donde el nivel I6gico fue de 1 a 0;
s t gimt/e Estado final de las entradas.

{"framecount":1234, "rising":4, "falling":0, "state":5}

(en modo Apl ainod)

Por lo tanto, ajustar el bit correspondiente a la entrada 3 seria equivalente a 1<<(3-1) =>4 ("<<"siendo
la operacion de desplazamiento a la izquierda) y la combinacién de los bits 1y 3 seria(1<<(3 - 1))|(1<<(1
1))=>5 ("|" siendo la operacion O bit a bit).

c a

ser

13) SET_SERIAL_CFGS: configura las interfaces seriales. Pueden ser utilizados por mas de un cliente, la

reconfiguracién utilizando diferentes parametros puede provocar la pérdida de datos. Serecomienda
(principalmente valido para conexiéon RS485) que todos los dispositivos en el mismo bus utilicen la

misma configuracion. Los ajustes disponibles son:
l1o0:

T iseri al
o A
o
o
o A
A
A
A

T Aseri al

A

A
A

nn
of:
eo

20:
o Mi smos

b a yid,iZ15200] : Velocidad en bits por segundo (baud) de la interfaz;
b i fnts&f: Numero de bits en cada fotograma. Los valores validos estan entre 5y 8;
s t gmy #/: Nimero de bits de parada. Los valores validos son 1 0 2;
par/igitymi/ nRaridadde eéada fotograma. Los valores validos son:
A . gergiacion ni verificacion;

Paridad i mpar (odd);
Paridad par (even).

par 8metros que fAserial 10.

14) EVT_SERIAL: Evento generado cuando se reciben datos a través de la interfaz serial. Como hay mas
de una interfaz, el formato del mensaje es Mixto. En los metadatos se envia:

1 Api ey

Fu

ent e

de datos (fiserialldo o fAserial 20d)
envian los datos recibidos. En cada mensaje, se pueden enviar entre 1 y 2048 bytes de datos sin
procesar. Debido a tiempos internos y otros factores, los mensajes entrantes pueden enviarse en

fragmentos mas pequefios que el tamafio maximo.
1 ADat et i m¢gstiagl:Nrecha y hora (en UTC, considerando la zona horaria como 0) desde el
se envi arMMWDDI dhsh:ment: scsa tODD.0)( AYYY'
1 Aupt i niegMsTiempo, en milisegundos, desde la Ultima inicializacion. Tiene la misma fuente
de tiempo

mo ment o

En el resto del mensaje (formato binario) se envian los datos recibidos. En cada mensaje pueden enviarse

en

que

que

el met adato ATempolLigadoo

de

entre 1 y 2048 bytes de datos brutos. Debido a tempaorizaciones internas y otros factores, los mensajes
recibidos pueden ser enviados en fragmentos menaes que el tamafio maximo; Sin embargo, debido a

temporizaciones internas y otros factores, los mensajes pueden ser enviados en fragmentos menores que

el tamarfio maximo.
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15) SEND_SERIAL_DATA: Esta operacion envia datos a la interfaz especificada. Los campos requeridos
son:

pi [y

T
T
T

jun 1 S ) e ! S 1]

T

nterfaz
a s fsiringf Datos en formato ASCII (sin caracteres especiales/bytes) o;
b a s gs@iAgj. Datos en formato base64 o;
h e fgting]: Datos en formato hexadecimal (2 caracteres por byte, 0-9;AF).

de

destino

(Aserial 10 o

Afseri al

Solo se usa uno de los campos de datos (principalmente usando "ascii", luego "base64", luego "hex" si se
envian multiples). Se recomienda enviar sélo el formato mas conveniente. Si todo sale como se esperaba,

el retorno del comando contendré:

1 A | efintfi Numero de cuadros (generalmente bytes) enviadas.

16) SET_EQUIP_CFGS: es la interfaz principal para controlar la configuracién del equipo en Cougar. Para
aproximar el formato de la interfaz REST, controla la configuracién de toma de imagenes,
equivaliendo a los endpoints REST:

= =2 =4 4 48 8 5 4
~ O~~~ — —~ - -

ca

O 0O 0O o0 o0 o0 o0
Q9 9 9 O D QD

me
me
me
me
me
me
me
me

T e e T T T T

al
al
al
al
al
al
al
al

mi
mi
mi
autofo
prof il
profil
transi

(0]

sclr
sclr

SC

S

Y también controla los endpoints de los Servicios:

/

= =4 A 4 45 8 4
~ —~ —~ —~ - -

O O 0O 0O 0O O O
Q0 v 9 D D

a

me
me
me
me
me
me
me

e e e

al
al
al
al
al
al
al

n n n nu n n
® ® @@ ® d @D

S

e

\%

= = = = = = =
< < < < < <

O 0O o0 o0 o o

c

eadonly/vol atile Afequip. Vv
eadonly/ constants Afequi p.
Afequi p. mi sch;

cus Afequip. autof ocush;
es/ :id (excepto creaci n vy
es Aequip.currProfil ehf;
tioner fequi p.transitione
fequi p.i of

es/ stream Anh264n y fAmjpeg
es/ ocr Afocr fi,;

es/ classifier fcl assifier
es/ anal ytics Aanal yticsin;
es/ ftp Aftph;
es/itscampro iitscamproif;
es/ |l icenses Al i censef.

Los parametros de entrada (opcionales) para este comando son:

1 Apaty i r /: Rutarafz @ gonsiderar para los datos;
1 i d a yobjdio/valor, {}] : Datos que se escribiran en la configuracion.

ol atil e
mi sc RO
el i mi na
r n;
i
fi;

Todos los ajustes mencionados anteriormente estan disponibles en un arbol de ajustes completo. Por lo
tanto, como todas las demas configuraciones de Cougar, puede configurar elementos escasamente,
configurando solo lo que necesita. Esto hace que, desde elpunto de vista de la escritura, las siguientes

opciones sean equivalentes:

1{
T{
T{

Debi

i
]

5

do

pat h
path
path

al

0:

o O

0

o O

anal ytics.
Adat ao:
anal ytics.

BN

o

v ol

umen

\Y

{

\Y

tot al
alrededor de 800 elementos. Esto aumenta innecesariamente el consumo de procesamiento y recursos de
red y, por lo tanto, no se recomienda su uso continuo. Para los ejemplos anteriores, las respuestas son:

ot i
ilan
ot i

de

ng.roil.x00, fdat ao:
alyticso: {Avotingo: {
ngo, Adatao: {Aroi 10:

configuraciones,

al
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1 123;
i todas las configuraciones (~800 elementos);
1 solo configuraciones de voto mayoritario (~25 elementos).

Debido al volumen de configuraciones, se recomienda utilizar la documentacién de la interfaz REST para
hacer referencia a los pardmetros de este comando.

17) CMD_REBOOT: Este comando obliga a un reinicio inmediato del dispositivo de captura.

6.4. API Disponibles

Dado que el protocolo es abierto, es posible implementar su propia version del cliente, especialmente si su
aplicacién no utiliza uno de los idiomas en los que se implementaron, o si la version disponible no cumple
con los requisitos del resto. de la aplicacién (por ejemplo, Python 2 frente a 3, C++ 98 frente a 11 frente
a 17 frente a 20). Pumatronix proporciona clientes C++ y Python solo para referencia de codigo
(comuniquese con el soporte técnico para obtenerlos).

6.5. Recomendaciones Generales

La configuracién se puede cambiar parcialmente/escasamente, sin necesidad de leer, modificar y escribir
una estructura fija. De esa forma, incluso si se agregan nuevos campos, el comportamiento del cliente se
mantiene constante.

Para | a operaci-n SET_EQUIP_CFGS, debe intentar inf
que desea establecer, haciendo que la operacion regrese lo mas pequefa posible. Se recomienda obtener
todaslasc onf i guraci ones (Apatho: 00) solo cuando sea nec
del cliente).

Para implementar el protocolo de forma independiente, se recomienda encarecidamente utilizar un entorno
de subprocesos multiples para manejar la recepcién e interpretacién de mensajes en un subproceso
separado, para reducir la latencia entre la recepcién de datos. Si es necesario, es posible utilizar un
threadjpool para una interpretacion mas rapida en entornos de varios nicleos.

Todos los mensajes son asincronos, es decir, durante el procesamiento de un comando (esperando entre
enviar y recibir) se pueden recibir otros mensajes (eventos, imagenes o incluso comandos de otros threads).

6.6. Ejemplo de calculo de CRC16 XMODEM

/I Ejemplo de implementacion del algoritmo CRC16 XMODEM. Este ejemplo usa una //

"CRC tab"para calcular previamente los coeficientes y optimizar el rendimiento.

/I Es posible definir la pestafia como una constante de valores "magicos".

/I Utiliza variables definidas en el <stdint.h> que puede ser reemplazado

/I por el sistema equivalente. Usualmente estan:

/I - uint8_t ->unsigned char

/I - uintl6_t -> unsigned short int

uintl6_t crceXMODEM(const uint8_t *c, int numBytes, uint16_t currCrc = 0) {
static uintl6_t crcTab[256];
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static bool init = 0;
if(tinit){
init = true;
for (int i=0; i<256; i++) {
uintl6_t short_c = i<<8;
uintl6_tcrc =0;
for (int j=0; j<8; j++) {
if ( ((crc ~ short_c) & 0x8000) !=
crc <<=1,
crc A= 0x1021;
} else {
crc <<=1,
}

short_c <<= 1;

}

crcTabli] = crc;

}

for (inti = 0; i < numBytes; i++) {

0){

currCrc = (currCrc << 8) ~ crcTab[((currCrc >> 8) ~ c[i])];

}

return currCrc;

7. Protocolo de Comunicacion Open Source Pumatronix

(Socket)

450/600, y fue integrado dentro de las limitaciones de compatibilidad entre los

: Este protocolo esta disponible Unicamente para facilitar la migracion de la linea 400 a la

modelos. Debe darse prioridad al Protocolo Cougar cuando se utilice para desarrollo.

La comunicacién con los dispositivos se realiza a través de la interfaz Ethernet, utilizando el protocolo de
comunicacion Pumatronix UDP y TCP/IP. El puerto utilizado para la comunicacion con el equipo externo es
el nimero 50000 . Por lo tanto, la aplicacion desarrollada para comunicarse con el dispositivo debe
configurarse para enviar comandos utilizando este puerto en los protocolos TCP y UDP. Hay compatibilidad

y algunas diferencias en la aplicacién en cada modelo de dispositio.

El protocolo UDP se utiliza Unicamente para la identificacion de equipos conectados a la red, ya que permite
el envio de paquetes de tipo broadcast que son recibidos por todos los dispositivos. Esto permite que el
dispositivo de captura de imagenes envie su identificacion al recibir este paquete.

Todos los demas comandos utilizan el protocolo TCP, que establece una conexion punto a punto entre el
dispositivo de control y el dispositivo de captura de imagenes. La seguridad en la recepcion y cambio de
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configuraciones se realiza con la transmision de un cédigo CRC Sin embargo, la mayoria de las respuestas
enviadas por el equipo no tienen CRC

El Protocolo Pumatronix admite conexiones que se desarrollaron en base a la Biblioteca Dinamica (dll) y la
clase C++ para Linux. Un kit de desarrollo (SDK) con los archivos necesarios para el desarrollo de la
aplicacion esta disponible en https://www.pumatronix.com/ , que se puede descargar accediendo al sitio
web del Area de Cliente > Soporte Técnico.

7.1. Cddigos de Errores de la Biblioteca Dinamica

En la mayoria de las funciones de la biblioteca dinamica, se retorna un valor entero que indica el éxito o
error en su ejecucion. La lista con los valores de error se encuentra en la 7abla de Codjgos de Erroresde
la Biblioteca Dinamica SDK de la ITSCAM. EIl éxito en la ejecucion de las funciones esta representado por
el retorno positivo; sin embargo, si el retorno no esta listado en los cddigos de error, debe contactarse con
el soporte técnico.

7.2. Comandos Aceptados y Totalmente Compatibles

7.2.1. broadcast( lista : char *, tamanhoLista : int) : void

Descripcion

Retorna las direcciones IP de lasITSCAMs de la red (IP de la conexion en ETHO).

Parametros
lista Regién de memoria que inicia la lista.
tamanhoLista Tamafio del bloque de memoria que contendra la lista.

7.2.2. criarConexaoltscam( ip : const char *) : int

Descripcion
Establece la conexién con una ITSCAM conectada a la red. El retorno de un valor distinto de cero no significa que
la conexién con la ITSCAM fue establecida con éxito.Esto significa que el identificador fue creado. Para saber si

la conexion fue establecida correctamente, debe usarse la funcion /eStatus.

Parametros
o ____ |DieccionlPdelallsCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
0 Conexién no establecida.
laé64d Id de la conexion.

7.2.3. criarConexaoltscamTimeout( ip : const char , timeout : int) : int

Establece la conexién con una ITSCAM conectada a la red especificando un timeout en segundos. El retorno de
un valor distinto de cero no significa que la conexién con la ITSCAM fue establecida con éxito. Esto significa que
el identificador fue creado. Para saber si la conexion fue establecida correctamente, debe usarse la funcion
leStatus

ip Direccién IP de la ITSCAM.

timeout Tiempo de espera de la conexién via socket (en segundos).
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Valor negativo

Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).

0

Conexion no establecida.

1a64

Id de la conexion.

7.2.4. fecharConexaoltscam(id : int) : int

Descripcion
Cierra una conexion especifica con una ITSCAM de la redEl identificador se vuelve invalido después de la
llamada de esta funcion y no debe ser usado nuevamente.

Parametros

_ indice de la conexion con la ITSCAM.

Valor negativo

Retorno
Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

1

Exito

7.2.5. leAutoFoco( id : int) : int

Descripcién

Retorna el estado del autoenfoque de la ITSCAM. La funcion de autoenfoque ajusta automaticamente el foco

cuando se modifica el zoom.

Parametros

id | indice de la conexion con la ITSCAM.

Valor negativo

Retorno
Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

0

Deshabilitado

1

Habilitado

7.2.6. leAutolris(id : int) : int

Descripcion

Retorna el valor de la configuracion de la lente auto iris de la ITSCAM, cuando esta en perfil Diurno. En el perfil
Nocturno el iris se mantiene siempre abierto.

Parametros

_ indice de la conexion con la ITSCAM.

Valor negativo

Retorno
Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

0

ITSCAM sin lente auto iris DC.

1

ITSCAM con lente auto iris DC.

7.2.7. leBalancoBranco( id : int, bb : int*) : int

Descripcion
Parametros
id indice de la conexion con la ITSCAM.
bb Vector con tres valores enteros de 32 bits, siendo el primero correspondiente al rojo, el
segundo al verde y el tercero al azul.
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
1 Exito

7.2.8. leDataAtual(id : int) : int
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Descripcion
Pardmetros
id . lindicedelaconexionconlaiisCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
0 ITSCAM sin el médulo de reloj.
Valor positivo Fecha en el formato DDMMYY.

7.2.9. leFocolnfraVermelho( id : int) : int

Descripcién
Las lentes motorizadas no poseen correccion para luz infrarroja, por lo que debe hacerse un enfoque para luz
visible y otro para luz infrarroja. Esta funcion retorna el tipo de enfoque que esta siendo usado en el momento.

Parametros
id lindicedelaconexionconlalifscAm™. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
0 Enfoque actual para luz visible (filtro infrarrojo activado).
1 Enfoque actual para luz infrarroja (filtro infrarrojo desactivado).
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7.2.10. leGamma( id : int) : int

Descripcién
Retorna el valor del gamma de la ITSCAM. El gamma es una operacion realizada en la imagen que produce una
respuesta logaritmica a la intensidad de los pixeles, con el objetivo de mejorar el contraste y la claridad. Puede
ser til para resaltar imagenes en sombra. Para los dispositivos de las familias ITSCAM 450 y ITSCAM 600 los

valores de gamma son indicados para el perfil activo.

Parametros
id . lindicedelaconexionconlalisCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de laBiblioteca Dinamica).
0 Gamma deshabilitado y respuesta del sensor de imagen lineal.
1 Gamma habilitado y respuesta logaritmica estandar del sensor de imagen.
70 a 255 Gamma habilitado con curva logaritmica de acuerdo con el valor retornado.

7.2.11. leGateway( id : int, gateway : char*) : int

Descripcion

Retorna el gateway de la ITSCAM.

Parametros
id indice de la conexién con la ITSCAM.
gateway Vector de caracteres en el que sera llenado el gateway de la ITSCAM de la

conexién especificada.

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
1 Exito

7.2.12. leHoraAtual(id : int) : int

Descripcion
Parametros
id lindicedelaconexionconlallscAm. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
-1 ITSCAM sin el médulo de reloj.
Valor positivo Hora en el formato HHMMSS.

7.2.13. lelp(id :int, ip : char*) : int

Descripcién

Retorna la direccion IP de la ITSCAM que esta conectada en el id especificado.

Pardmetros
id indice de la conexién con la ITSCAM.
ip Vector de caracteres en el que sera llenada la direccién IP de la ITSCAM de la
conexion especificada.
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
1 Exito

* Ejemplos de utilizacion de la funcion de lectura de la direccion IP de la conexién pueden encontrarse en la
Biblioteca Dinamica del SDK.
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7.2.14. leMac(id : int, mac : char*) : int

Descripcién

Retorna la direcciéon MAC de la ITSCAM.

Parametros
id indice de la conexion con la ITSCAM.

mac Vector de caracteres en el que sera llenada la direccion MAC de la ITSCAM de Ig
conexion especificada (con tamafiominimo de 18 caracteres).

Retorno

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

1 Exito

7.2.15. leMascaraRede( id : int, mascara : char*) : int

Descripcion

Retorna la mascara de red de la ITSCAM.

Parametros
id indice de la conexién con la ITSCAM.
mascara Vector de caracteres en el que sera llenada la mascara de red de la ITSCAM de

la conexion especificada.

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de laBiblioteca Dinamica).
1 Exito

7.2.16. leModelo(id : int) : int

Descripcion

Retorna el modelo de la ITSCAM.

Parametros
i lindicedelaconexionconlaliSCAM.
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la BibliotecaDinamica).
Valor de 1 a 524699 441 = ITSCAM 450 o ITSCAM 600

7.2.17. leModoDayNight(id : int) : int

Descripcion
Pardmetros
id _indicedelaconexionconlallsCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cadigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
0 Transicién Automatica (conmuta entre el modo Day y Night segun la luminosidad)
1 Perfil 0 activo (Diurno, por defecto)
2 Otro perfil activo
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7.2.18. leModoOCR( id : int) : int

Descripcién
Parametros
id |indicedelaconexionconlaltscam. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
0 OCR deshabilitado
1 OCR en modorapido (ejecucién mas rapida y reconocimiento inferior)
2 OCR en modo normal
3 OCR en modo lento
4 OCR en modo muy lento (ejecucion mas demorada y reconocimiento mayor)

7.2.19. leNivelDesejado( id : int) : int

Descripcion

Retorna el nivel de claridad deseado para la imagen de la ITSCAM.

Parametros
id  [indicedelaconexionconlaltfSCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
7a62 Valor del nivel deseado

7.2.20. leNumeroFotos(id :int) : int

Descripcion

Retorna el niUmero de fotos configurado por solicitud via red.

Parametros
id __indicedelaconexionconlallSCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cdédigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
1al6 Varia segun elmodelo de ITSCAM (consulte el Manual de Integracién para limites)

7.2.21. leNumeroFotoslO(id : int) : int

Descripcion
Parametros
id __|indicedelaconexionconlaiisSCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cdédigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
1al6 Varia segln el modelo de ITSCAM (consulte el Manual de Integracién para limites)

7.2.22. lePortaServidor(id : int) : int

Descripcién
Retorna el puerto configurado en la ITSCAM. El sistema puede tener varios servidores activos, pero retorna solo
el puerto del servidor configurado por el comando seta7ijpoServidor

Parametros

_ indice de la conexion con la ITSCAM.

Retorno

1 a 65535 Puerto
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7.2.23. lePosicaoFoco( id : int) : int

Descripcién

Retorna la posicién absoluta del enfoque si la ITSCAM posee lente motorizada.

Parametros

_ indice de la conexion con la ITSCAM.

Retorno
Valor positivo o0 negativo Posicién delenfoque de la lente motorizada

7.2.24. lePosicaoZoom(id : int) : int

Descripcion

Retorna la posicion absoluta del zoom si la ITSCAM posee lente motorizada.

Parametros

id | indice de la conexién con la ITSCAM.

Retorno
Valor positivo o negativo Posicion del zoom de la lente motorizada

7.2.25. leQualidadeFotolO(id : int) : int

Descripcion

Retorna la calidad de las fotos JPEG cuando son solicitadas via 1/O.

Parametros
id lindicedelaconexionconlalifsSCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
0al00 Calidad cuando el formato de foto utilizado es JPEG

7.2.26. leRevisaoFirmware(id : int) : int

Descripcion
Parametros
id . lindicedelaconexionconlalifscAm™. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
Valor positivo Revisién del firmware de la ITSCAM

7.2.27. leRotacao( id : int) : int

Descripcion
Parametros
id . lindicedelaconexionconlalisCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
0 Imagen normal
1 Imagen rotada 180°
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7.2.28. leSituacaoDayNight(id : int) : int

Descripcién
Parametros
id _lindicedelaconexionconlaliscAm™. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cdodigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
0 Perfil nocturno (o cualquier perfil diferente del Diurno)
1 Perfil del dia

7.2.29. leStatus(id : int) : int

Descripcion
Parametros
id _lindicedelaconexionconlallsCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
0 Conexion OK

7.2.30. leTipoGanho(id : int) : int

Descripcion

Retorna la configuraciéon de la ganancia de la ITSCAM relativa al perfil activo.

Parametros
id _lindicedelaconexionconlallsCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cdédigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
0 Ganancia fija
1 Ganancia automatica

7.2.31. leTipoServidor(id : int) : int

Descripcién
Retorna la configuracion del servidor de la ITSCAM. El sistema puede tener varios servidores activos, pero
retorna solo uno de ellos.

Parametros
id __lindicedelaconexionconlaiisCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
0 Ningln
1 FTP
2 ITSCAMPRO
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7.2.32. leTipoShutter(id : int) : int

Descripcién
Retorna la configuracion del shutter de la ITSCAM. Valor valido solo después de la definicion mediante la funcién
setaTipoShutter.

Pardmetros
id __lindicedelaconexionconlaiiscAm™. .|
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cdédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
0 Shutter fijo en ambos perfiles
1 Shutter automatico en ambos perfiles
2 Shutter fijo en modo Diurno y automatico en modo Nocturno

7.2.33. leValorEntrada( id : int) : int

Descripcién

600. En la ITSCAM 450, retorna el valor de las entradas 1y 2.
Parametros
id _______[indicedelaconexionconlalifscam™. |
Retorno
Valor negativo | Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
0 Entradas desactivadas
1 Solo primera entrada habilitada
2 Solo segunda entrada activada
3 Ambas entradas activadas

7.2.34. leValorNivel(id : int) : int

Descripcion
Parametros
id __|indicedelaconexionconlallSCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cdédigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
0a62 Valor del nivel actual

7.2.35. leVersaoFirmware( id : int) : int

Descripcion
Retorna la version del firmware de la ITSCAM con el valor referente solo a los dos primeros campos del firmware.
Ejemplo: versién v1.7.7 y v1.7.6 retornan el mismo valor.

Pardmetros
id lindicedelaconexionconlaiisCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
Valor positivo Version de Firmware:
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7.2.36. requisitaFotold(id : int, slot : int, idFoto : int, buf : unsigned char*, res : int
) rint

Descripcién

Recolecta una foto a partir del identificador retornado por requisitaMultiplasFotosSemEspera

requisitaMultiplasFotos/OSemEspera

id indice de la conexion con la ITSCAM.

Slot Identificador del paquete, retornado por la funcién requisitaMultiplasFotosSemEspera
requisitaMultiplasFotos|OSemEspera

idFoto Foto de la secuencia deseada, iniciando en 0

buf Vector de bytes previamente asignado, con tamario suficiente para contener la imagen. Para

modelos en los que la resolucion es de 752x480 pixeles, se recomienda usar un vector de al
menos 1.082.934 bytes, que corresponde al tamafio de un BMP color de 752x480 pixeles

res Parametro reservado, enviar siempre 0
Retorno

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
Valor positivo Exito i tamafio en Bytes de la imagen

7.2.37. setaBalancoBranco( id : int, bb : int*) : int

Descripcién
Paradmetros
id indice de la conexion con la ITSCAM.
bb Vector con tres enteros que representan el peso de los componentes rojo, verde y azul (en
este orden). Los valores varian de 0 (ajuste automatico) a 255.
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cadigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
1 Exito

7.2.38. setaBalancoBrancoAlternativo( id : int, tipo : int) : int

Descripcién
Pardmetros

id indice de la conexion con la ITSCAM.

tipo 0: Balance de blancos igual para modo Day y Night

1: Balance de blancos alternativo/diferenciado habilitado para modo Day

2: Balance de blancos alternativo/diferenciado habilitado para modo Night

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cadigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
1 Exito
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7.2.39. setaFoco( id : int, foco :int) : int

Descripcién
En las ITSCAM con lente motorizada, mueve el enfoque de la lente.
Parametros
id indice de la conexién con la ITSCAM.
foco 1 a 999: Mueve la lente para enfocar objetos en el infinito

1000: No mueve la lente

1001 a 1999: Mueve la lente para enfocar objetos cercanos

Retorno

Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
1 Exito

7.2.40. setaFotoColorida(id : int, cor : int) : int

Descripcién

Configura la ITSCAM para producir fotos en color en el modo Night. Generar fotos en color en el modo Night no
es lo mismo que forzar a la ITSCAM a operar siempre en el modo Day.

Parametros

indice de la conexion con la ITSCAM.

id

cor 0: fotos en el modo Night en escala de grises; 1: fotos en color en el modo Night
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
1 Exito

7.2.41. setaGamma( id : int, gamma : int) : int

Descripcién
Asigna el valor del gamma de la ITSCAM para perfiles de acuerdo con la seleccion desetaGammaAlternativa El
gamma es una operacion realizada en la imagen que produce una respuesta logaritmica a la intensidad de los
pixeles, con el objetivo de mejorar el contraste y la claridad. Puede ser (til para resaltar imagenes en sombra.

Parametros
id indice de la conexion con la ITSCAM.
gamma 0: Gamma deshabilitado y respuesta del sensor de imagen lineal

1. Gamma habilitado y respuesta logaritmica estandar del sensor de imagen

70 a 255: Gamma habilitado con curva logaritmica de acuerdo con el valor retornado
Retorno

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).

1 Exito

7.2.42. setaGammaAlternativo( id : int, tipo : int) : int

Descripcion
Parametros
id indice de la conexion con la ITSCAM.
tipo 0: Gamma igual en modo Day y Night

1. Gamma alternativo/diferenciado habilitado para modo Day

2: Gamma alternativo/diferenciado habilitado para modo Night

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
1 Exito
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7.2.43. setaGanhoAlternativo( id : int, tipo : int) : int

Descripcién
Asigna ganancias maximas diferentes para los modos Day y Night. Cuando se trabaja con ganancia automatica,
en algunas situaciones es importante que la ganancia maxima en el modo Day sea diferente a la del modo Night.
La ITSCAM posee un filtro entre la lente y el sensor que corta rayos infrarrojos, reduciendo significativamente la
cantidad de luz captada por el sensor. En el modo Night no existe ese filtro y generalmente se usa flash
infrarrojo, con lo cual la cantidad de luz captada por el sensor es mucho mayor y la ganancia maxima del modo
Night necesita ser menor que la usada en el modo Day.

Parametros
id indice de la conexién con la ITSCAM.
tipo 0: Ganancia igual en modo Day y Night

1: Ganancia maxima alternativa/diferenciada habilitada para modo Day

2. Ganancia maxima alternativa/diferenciada habilitada para modo Night
Retorno

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

1 Exito

7.2.44. setaGanhoSegundaFotoLuzInfravermelha( id : int, ganho : int) : int

Descripcién
Asigna el valor de la ganancia de la segunda foto, cuando la luz predominante es infrarroja y se estan usando las
funciones de requisicién de multiples fotos.

Parametros
id indice de la conexion con la ITSCAM.
ganho Oa72
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
1 Exito

7.2.45. setaGanhoSegundaFotoLuzVisivel( id : int, ganho : int) : int

Descripcién
Asigna el valor de la ganancia de la segunda foto, cuando la luz predominante es visible y se estan usando las
funciones de requisicién de multiples fotos.

Parametros
id indice de la conexién con la ITSCAM.
ganho Oa72
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
1 Exito

7.2.46. setalntervaloTriggersPeriodicos( id : int, intervalo : int) : int

Descripcién
Asigna el tiempo que la ITSCAM espera para realizar una nuevacaptura, modificando el tiempo minimo entre
disparadores, cuando esta configurada con disparador 9: Periédico, 10: Nivel Alto o 11: Nivel Bajo.

Parametros
id indice de la conexion con la ITSCAM.
intervalo Tiempo (en minutos en caso de disparador periodico, o en milisegundos en caso de nivel alto
o nivel bajo
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
1 Exito
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7.2.47. setalLenteAutolris( id : int, autoiris : int) : int

Descripcién

Asigna la configuracién de la lente de la ITSCAM. Vélido para el perfil Diurno, ya que en el Nocturno la Iris esta

siempre abierta.
Parametros

indice de la conexion con la ITSCAM.
automs 0: Lente sin auto iris DC; 1: Lente con auto iris DC
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cdodigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
1 Exito

7.2.48. setaLimiarDayNight(id : int, limiar : int) : int

Asigna el valor del nivel que la ITSCAM debe usar para el cambio del modo Day al modo Night. Este cambio
ocurre cuando el shutter y la ganancia llegan al valor méximo y el nivel alcanza un valor menor que el umbral
establecido. Este cambio ocurre cuando d shutter y la ganancia llegan al valor méximo y el nivel alcanza un

valor menor que el umbral establecido.
- Par4metrcs

indice de la conexién con la ITSCAM.

I|m|ar 5 a 40: Nivel de la ITSCAM para entrada en el modo Night

| Valornegativo | Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la BibliotecaDinamica). | negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la BibliotecaDinamica).
1 Exito

7.2.49. setalLimiarNightDay( id: int, limiar : int) : int

Asigna el porcentaje del valor del shutter maximo que la ITSCAM debe presentar para el cambio del modo Night

al modo Day.

indice de la conexién con la ITSCAM.

Ilmlar 0 a 100: Porcentaje del shutter maximo de la ITSCAM para entrada en el modo Night
Retorno

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cdédigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
1 Exito

7.2.50. setaModoDayNight( id : int, daynight : int) : int

Descripcién
Parametros
id indice de la conexion con la ITSCAM.
daynight 0: Modo Automatico; 1: Modo Day; 2: Modo Night
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
1 Exito
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7.2.51. setaModoOCR( id : int, ocr : int) : int

Descripcién
Asigna el modo de OCR de la ITSCAM.

Parametros
id indice de la conexién con la ITSCAM.
ocr 0: OCR deshabilitado

1: OCR en modo rapido (ejecucién mas rapida y reconocimiento inferior)

2: OCR en modo normal

3: OCR en modo lento

OCR en modo muy lento (ejecucidon mas demorada y reconocimiento mayor
Retorno

Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

1 Exito

7.2.52. setaNumeroFotos(id : int, num : int) : int

Descripcién
Asigna el nUmero de fotos a ser capturadas en cada requisicion via red. Esta funcion no necesita ser llamada
directamente, ya que las funciones de requisicion de fotos ya la llaman internamente.

Parametros
id indice de la conexion con la ITSCAM.
num 1 al limite del modelo de la ITSCAM (consulte el Manual de Integracion para

verificar el valor)

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de laBiblioteca Dinamica).
1 Exito

7.2.53. setaNumeroFotosIO( id : int, num : int) : int

Descripcion
Asigna el nUmero de fotos a ser capturadas en cada requisicion via 1/0. Esta funcién no necesita ser llamada

directamente, ya que las funciones de requisicion de fotos ya la llaman internamente.

Parametros
id indice de la conexion con la ITSCAM.
num 1 al limite del modelo de la ITSCAM (consulte el Manual de Integracion para
verificar el valor
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
1 Exito

7.2.54. setaPosicaoFoco( id : int, foco : int) : int

Descripcion
En las ITSCAMSs con lente motorizada, modifica la posicion absoluta del enfoque a la informada en esta funcion.
La posicion absoluta se mide en relacion con una referencia fija.

Parametros
id indice de la conexion con la ITSCAM.
foco -1000 a 1000: Posicion absoluta del enfoque
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
1 Exito
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7.2.55. setaPosicaoZoom( id : int, zoom : int) : int

Descripcién

id

En las ITSCAMSs con lente motorizada, modifica la posicion absoluta del zoom a la informada en esta funcién. La

posicion absoluta se mide en relacion con una referencia fija.
Parametros

indice de la conexién con la ITSCAM.

Z00m

Valor negativo

-1000 a 2000: Posicion absoluta del zoom

Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

1

Exito

7.2.56. setaQualidadeFotolO( id : int, qualidade : int) : int

Descripcion

Asigna la calidad de la foto JPEG adquirida por el I/O de la ITSCAM.

Parametros
id indice de la conexion con la ITSCAM.
calidad 0a 100
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la BibliotecaDinamica).
1 Exito

7.2.57. setaRotacao( id : int, rotacaol180 : int) : int

Descripcién
Parametros
id indice de la conexién con la ITSCAM.
Rotacao180 0: No rota la imagen 180°
1. Rota la imagen 180°
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
1 Exito

7.2.58. setaTempoEntreTriggers(id : int, tempo : int) : int

Asigna el tiempo minimo entre dos pulsos de I/O para que el segundo pulso sea considerado valido (en
milisegundos), modificando el tiempo minimo entre disparadores.

Parametros
id indice de la conexién con la ITSCAM.
tiempo 0 a 60000 (milisegundos
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
1 Exito
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7.2.59. setaTipoGanho( id : int, automatic : int) : int

Descripcién

Asigna el tipo de ganancia de la ITSCAM relativo a todos los perfiles.

Parametros
id indice de la conexién con la ITSCAM.
automatic 0: Ganancia fija
1: Ganancia automatica
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
1 Exito

7.2.60. setaTipoShutter(id : int, tipo : int) : int

Descripcion

Asigna el tipo de shutter de la ITSCAM.

Parametros
id indice de la conexion con la ITSCAM.
tipo 0: Shutter fijo relativo al perfil activo

1: Shutter automatico relativo al perfil activo

2: Shutter fijo en modo Day y automatico en modo Night
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
1 Exito

7.2.61. setaTriggerAlternativo( id : int, tipo : int) : int

Descripcion

Asigna el estado del disparador alternativo/diferenciado de la ITSCAM.

Parametros
id indice de la conexion con la ITSCAM.
tipo 0: Disparador igual en modo Visible e Infrarrojo

1: Activador alternativo/diferenciado habilitado para modo visible

2: Disparador alternativo/diferenciado habilitado para modo Infrarrojo

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
1 Exito

7.2.62. setaValorBalancoBrancoAlternativo( id : int, bb : int*) : int

Descripcién

Asigna los valores del balance de blancos alternativo/diferenciado.

Pardmetros
id indice de la conexion con la ITSCAM.
bb Vector con tres valores enteros de 32 bits, siendo el primero correspondiente al rojo, el segundo

al verde y el tercero al azul. Para cada componente es posible asignar de 0 (la ITSCAM controla

los valores) a 255.
Retorno

Valor negativo | Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
1 Exito
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7.2.63. setaValorGammaAlternativo( id : int, gamma : int) : int

Descripcién

Asigna el valor de gamma alternativo/diferenciado.

id

Parametros
indice de la conexion con la ITSCAM.

Gamma

Valor negativo

0,1 o0de 70 a 255

Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

1

Exito

7.2.64. setaValorGanhoAlternativo( id : int, ganho : int) : int

Descripcion

Asigna el valor de la ganancia alternativa/diferenciada.

Parametros

id

indice de la conexién con la ITSCAM.

Valor negativo

ganho 0a72

Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

1

Exito

7.2.65. setaValorSaida( id : int, saida : int) : int

Asigna el valor de la sefial de salida (pines 3, 4, 7 y 8 del conector trasero) de la ITSCAM. Esta funcién solo tiene
efecto para la salida 1 (OUT1) si esta configurada para el tipo 1/O.

id indice de la conexién con la ITSCAM.
saida 0: Salidas deshabilitadas

1: Salida 1 habilitada y 2 deshabilitada
2: Salida 1 deshabilitada y 2 habilitada
3: Ambas salidas habilitadas

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cdédigos de Errores de la BibliotecaDinamica).
1 Exito

7.2.66. setaValorTriggerAlternativo( id : int, trigger : int) : int

Descripcion

Asigna la configuracion del disparador alternativo/diferenciado de la ITSCAM.
Parametros

id indice de la conexion con la ITSCAM.

trigger Segun lo descrito en la funcién /e Trigger

Retorno

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

1 Exito
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7.2.67. setaZzoom( id : int, zoom :int) : int

Descripcién
Parametros
id indice de la conexion con la ITSCAM.
zoom 1 a 999: Mueve el zoom para abrir el campo de vision

1000: No mueve la lente

1001 a 1999: Mueve el zoom para cerrar el campo de vision

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
1 Exito

7.3. Comandos aceptados con adaptaciones

7.3.1. leBrilho(id : int) : int

Descripcién
Retorna el valor del brillo (o nivel de negro) de la ITSCAM relativo al perfil activo. El intervalo leido de 0 a 255
corresponde linealmente a los limites minimos y méaximos del dispositivo (100 a 100%).

Parametros
i lindicedelaconexionconlalisCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la BibliotecaDinamica).
0a 255 Brillo

7.3.2. leContraste(id : int) : int

Descripcién
Retorna el valor del contraste (o ganancia digital) de la ITSCAM relativo al perfil activo. El intervalo leido de 0 a
255 corresponde linealmente a los limites minimos y maximos deldlsposmvo ( 100 a 100%). El intervalo leido de

Parametros
id . lindicedelaconexionconlaliscCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
0 a 255 Contraste

7.3.3. leFormatoFotolO(id : int) : int

Descripcion

Retorna el formato de la foto de las solicitudes via 1/O.

Parametros

_ indice de la conexion con la ITSCAM.

Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

1 Foto enviada en formato JPEG
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7.3.4. leFotoColorida( id : int) : int

Descripcién
Parametros
id |indicedelaconexionconlaltscam. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
0 Fotos en escala de grises en el modo Night
1 Fotos en color en el modo Night

7.3.5. leGanhoFixo(id :int) : int

Descripcion
Retorna el valor de la ganancia fija de la ITSCAM relativa al perfil activo. El intervalo leido de 0 a 72 corresponde
linealmente a los limites minimos y maximos del sensor.

Parametros
id  lindicedelaconexionconlalTSCAM.
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
0a72 Monto de ganancia

7.3.6. leGanhoMaximo(id : int) : int

Descripcién
Retorna el valor de la ganancia maxima de la ITSCAM. Elintervalo leido de 0 a 72 corresponde linealmente a los
limites minimos y méximos del sensor. El intervalo leido de 0 a 72 corresponde linealmente a los limites minimos
y méximos del sensor.

Parametros
id |indicedelaconexionconlaltlscAm™. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
0a72 Monto maximo de ganancia

7.3.7. leGanhoSegundaFotoLuzVisivel(id : int) : int

Descripcion
Retorna la ganancia de la segunda foto relativa al perfil activo, cuando la luz predominante es la visible y se estan
usando las funciones de multiples fotos por solicitud. El intervalo leido de 0 a 72 corresponde linealmente a los

limites minimos y maximos del sensor.

Parametros
id lindicedelaconexionconlallSCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
0a72 Monto de ganancia
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7.3.8. leSaturacao( id : int) : int

Descripcién
Retorna el valor de la saturacion de colores de la ITSCAM relativa alperfil activo. El intervalo leido de 0 a 255
corresponde linealmente a los limites minimos y maximos del dispositivo (-100 a 100%).

Pardmetros
id . lindicedelaconexionconlaiiscAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
0a 255 Saturacion

7.3.9. leShutterFixo(id : int) : int

Descripcién
Retorna el valor del shutter fijo de la ITSCAM. El intervalo leido de 0 a 2047 corresponde linealmente a los limites
minimos y maximos del sensor. El intervalo leido de 0 a 2047 corresponde linealmente a los limites minimos y
maximos del sensor.

Parametros
id  lindicedelaconexionconlalTSCAM.
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
Valor positivo Shutter fijo

7.3.10. leShutterMaximo( id : int) : int

Descripcién
Retorna el valor del shutter maximo de la ITSCAM. El intervalo leido de 0 a 2047 corresponde linealmente a los
limites minimos y méximos del sensor. El intervalo leido de 0 a 2047 corresponde linealmente a los limites
minimos y maximos del sensor.

Parametros
id . lindicedelaconexionconlalisCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
Valor positivo Shutter maximo

7.3.11. leValorGanho(id : int) : int

Descripcion
Retorna el valor de la ganancia actual de la ITSCAM relativa al perfil activo. El intervalo leido de 0 a 72
corresponde linealmente a los limites minimos y méaximos del sensor. El intervalo leido de 0 a 72 corresponde

linealmente a los limites minimos y maximos del sensor.

Parametros
id . lindicedelaconexionconlalifscCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
0a72 Valor de la ganancia actual
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7.3.12. leValorOcrAlternativo( id : int) : int

Descripcién
Retorna el modo del OCR de la ITSCAM para la configuracion diferenciada. No hay diferenciacion de configuracio
del OCR para dia y noche.

Pardmetros
id lindicedelaconexionconlallscAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
0 OCR deshabilitado
1 OCR en modo rapido (ejecucidon mas rapida y reconocimiento inferior)
2 OCR en modo normal
3 OCR en modolento
4 OCR en modo muy lento (ejecucién mas demorada y reconocimiento mayor)

7.3.13. leValorShutter(id : int) : int

Descripcién
limites minimos y méaximos del sensor.
Parametros
id __indicedelaconexionconlallSCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
1 al limite del modelo Cada modelo de ITSCAM posee urvalor de shutter limite. Consulte en el Manual de
de la ITSCAM Integracién el valor del modelo utilizado

7.3.14. requisitaFoto( id : int, buf : unsigned char*, formato : int, qualidade : int) :
int

Descripcién

Solicita una foto de la ITSCAM definida por elidentificador id. En caso de que la ITSCAM esté configurada para

uso de flash, la foto sera sincronizada con el disparo.
Parametros

id indice de la conexion con la ITSCAM.

buf Vector de bytes previamente asignado, con tamafio suficiente para contener la imagen
(RGBresolucion+cabecera). Para modelos en que la resolucion es de 752x480 pixeles, se
recomienda el uso de un vector de al menos 1.082.934 Bytes (3752*480+54), que
corresponde al tamafio de un BMP a color de 752x480 pixeles

formato 1: JPEG

calidad 0a 100

Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
Valor positivo Exito i tamafio en Bytes de la imagen
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7.3.15. requisitaFotolO( id : int, foto : unsigned char*, formato : int, qualidade : int
) @ int

Descripcién
Requiere una foto a partir de un evento de disparador y de I/O. Esta funcién retorna cuando ocurra el evento, o
cuando el timeout sea alcanzado, lo que ocurra primero. La requisicion debe estar configurada como solamente
una exposicion.

Parametros

id indice de la conexién con la ITSCAM.
foto Vector con el tamafio en Bytes de la imagen
formato 0: Requisicion de imagen BMP

1: Requisicién de imagen JPEG
calidad 0 a 100
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
Valor positivo Exito i tamafio en Bytes de la imagen

7.3.16. requisitaFotoTriggerContinuo( id : int, buf : unsigned char*, formato : int,
qualidade : int) : int

Descripcion
Requiere una foto generada por la ITSCAMcuando el tipo de disparador seleccionado es el continuo. Si la
ITSCAM posee OCR embebido y este esta habilitado, esta funcion puede tardar en retornar, pues esperara hasta
que ocurra un reconocimiento de placa, o hasta que el timeout sea alcanzado.
Requiere una foto a partir de un evento de disparador y de I/O. La requisicion debe estar configurada como
solamente una exposicion.

id indice de la conexion con la ITSCAM.
buf Vector de bytes previamente asignado, con tamafio suficiente para contener la imagen

(RGBresolucion+cabecera). Para modelos en los que la resolucion es de 752x480 pixeles, se
recomienda usar un vector de al menos 1.082.934 bytes, que corresponde al tamafio de un
BMP color de 752x480 pixeles

formato 0: Requisicion de imagen BMP
1: Requisicién de imagen JPEG
calidad 0a100
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
Valor positivo Exito i tamafio en Bytes de la imagen
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7.3.17. requisitaMultiplasFotos( id : int, buf : unsigned char**, nfotos : int, tamanho
- int*, formato : int, qualidade : int) : int

Descripcién
Requiere una secuencia de fotos. Esta funcién solo retorna cuando todas las imagenes hayan sidaecolectadas.
En caso de que la ITSCAM esté configurada para uso de flash, las fotos estaran sincronizadas con el disparo.
Verifique las especificaciones técnicas del flash para comprobar si puede atender todas las requisiciones.

id indice de la conexion con la ITSCAM.
buf Vector de vectores de bytes previamente asignados, cada uno con tamafio suficiente para

contener la imagen. Para modelos en los que la resolucion es de 752x480 pixeles, se
recomienda usar un vector de al menos 1.082.934 bytes, que corresponde al tamafio de un
BMP color de 752x480 pixeles

nfotos 1 al valor maximo del modelo de la ITSCAM (consultar el Manual de Integracion para limites)
tamarfio Vector con el tamafio en Bytes de cada imagen

formato 0: BMP 1: JPEG

calidad 0a 100

Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

Valor positivo Exito i tamafio en Bytes de la imagen

7.3.18. requisitaMultiplasFotoslO( id : int, foto : unsigned char**, nFotos : int,
tamFotos : int*, formato : int, qualidade : int) : int

Descripcién
Requiere una secuencia de fotos a la ITSCAM como resultado de un evento de disparador o de 1/O, es decir,
después de la llamada de esta funcion, la ITSCAM esperara hasta que ocurra un evento o hasta que el timeout
sea alcanzado. En caso de evento de I/O, k funcién retorna solamente después de que todas las fotos hayan
sido capturadas.
En caso de que la ITSCAM esté configurada para uso de flash, las fotos estaran sincronizadas con el disparo.
Verifigue las especificaciones técnicas del flash para comprobar si puede atender todas las requisiciones.

Pardmetros
id indice de la conexion con la ITSCAM.
foto Vector de vectores de bytes previamente asignados, cada uno con tamafiosuficiente para

alojar las imégenes solicitadas. Para modelos en los que la resolucion es de 752x480 pixeles,
se recomienda usar un vector de al menos 1.082.934 bytes, que corresponde al tamafio de
un BMP color de 752x480 pixeles

nFotos 1 al valor méximo del modelo de la ITSCAM (consultar el Manual de Integracion para limites)
tamFotos Vector con los tamafios en Bytes de las imagenes creadas

formato 0: BMP; 1:JPEG

calidad 0a 100

Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

Valor positivo Exito i tamafio en Bytes de la imagen
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7.3.19. requisitaMultiplasFotoslOSemEspera( id : int, nfotos : int, formato : int,
qualidade : int) : int

Requiere una secuencia de fotos por requisicion hecha via 1/0O o disparador a la ITSCAM. Esta funcion retorna
cuando ocurra el evento o en caso de que el valor de timeout sea alcanzado. Ese identificador debe ser usado
posteriormente por la funcion requisitaFotold para recolectar las fotos individualmente.

En caso de que la ITSCAM esté configurada para uso de flash, las fotos estaran sincronizadas con el disparo.

Verifigue las especificaciones técnicas del flash para comprobar si puede atender todas las requisiciones.
Parémetros

id indice de la conexion con la ITSCAM.
nfotos 1 al valor maximo del modelo de la ITSCAM (consultar el Manual de Integracién para limites)
formato 0: Requisicion de imagen BMP

1. Requisicion de imagen JPEG
calidad 0 a 100

Retorno

Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
Valor positivo Identificador del paquete de fotos. Ese identificador debe ser usado posteriormente por la

funcidén requisitaFotold para recolectar las fotos individualmente.

7.3.20. requisitaMultiplasFotosSemEspera( id : int, nfotos : int, formato : int,
qualidade : int) : int

... Descipcon _________________________
Requiere una secuencia de fotos. Esta funcién retorna inmediatamente. El valor de retorno es un identificador
gue debe ser usado posteriormente por la funcion requisitaFotold para recolectar las fotos individualmente. En
caso de que la ITSCAM esté configurada para uso de flash, las fotos estaran sincronizadas con el disparo.

Verifigue las especificaciones técnicas del flash para comprobar si puede atender todas las requisicioss.
Parametros

id indice de la conexion con la ITSCAM.

nfotos 1 al valor maximo del modelo de la ITSCAM (consultar el Manual de Integracién para limites)
formato 0: BMP 1. JPEG

calidad 0 a 100

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cdédigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
Valor positivo Identificador del paquete de fotos. Ese identificador debe ser usado posteriormente por la
funcion requisitaFotold para recolectar las fotos individualmente.

7.3.21. requisitaQuadroVideo( id : int, buf : unsigned char*, formato : int, qualidade

int) s int
Descripcion
Requiere una foto de la ITSCAM definida por el identificador id sin sincronismo con flash.
Parametros
id indice de la conexion con la ITSCAM.
buf Vector de bytes previamente asignado, con tamafio suficiente para contener la imagen

(RGBresolucion+cabecera). Para modelos en los que la resoluciéon es de 752x480 pixeles, se
recomienda usar un vector de al menos 1.082.934 bytes, que corresponde al tamafio de un
BMP color de 752x480 pixeles

formato 1: JPEG

calidad 0a 100

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
Valor positivo Exito i tamafio en Bytes de la imagen
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7.3.22. salvarFoto( id : int, arquivo : char*, formato : int, qualidade : int) : int

Descripcién
Guarda en disco una foto de la ITSCAM.En caso de que la ITSCAM esté configurada para uso de flash, la foto
sera sincronizada con el disparo.

Parametros
id indice de la conexién con la ITSCAM.
archivo Vector de caracteres que corresponde al nombredel archivo a ser creado
formato 1: JPEG
calidad 0a 100
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
Valor positivo Exito i tamafio en Bytes de la imagen

7.3.23. salvarFotolO( id : int, arquivo : char*, formato : int, qualidade : int) : int

Descripcién
Guarda en disco una foto de la ITSCAM después de que ocurra un evento de disparador o de I/O. La requisicion
debe estar configurada como solamente una exposicion.

Parametros
id indice de la conexion con la ITSCAM.
archivo Vector de vectores de bytes previamente asignado, con tamario suficiente para alojar las

imagenes solicitadas (RGB*resolucién+cabecera). Para modelos en los que la resolucion es
de 752x480 pixeles, se recomienda usar un vector de al menos 1.082.934 bytes, que
corresponde al tamafio de un BMP color de 752x480 pixeles

formato 0: BMP; 1. JPEG

calidad 0 a 100

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
Valor positivo Exito i tamafio en Bytes de la imagen

7.3.24. salvarFotoOcr( id : int, diretorio : char*, qualidade : int) : int

Descripcién

Guarda una imagen JPEG de la ITSCAM, colocando en el nombre del archivo la informaciéon de OCR.
Parametros

id indice de la conexién con la ITSCAM.

directorio Directorio donde la foto sera guardada. El nombre del archivo posee la siguiente

formateacion: AAMMDD_HHmmSSsss_ PPPPPPP.jpg, en que AA = afio, MM = mes, D[
= dia, HH = hora, mm = minuto, SS = segundo, sss = milisegundo, PPPPPPP = placa

del vehiculo.
calidad 0a 100
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cdédigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
Valor positivo Exito i tamafio en Bytes de la imagen
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7.3.25. salvarFotoOcrlO(id : int, diretorio : char*, qualidade :int) : int

Descripcién
Guarda una imagen JPEG de la ITSCAM cuando ocurre un evento de disparador o de 1/0O. La requisicion debe
estar configurada como solamente una exposicion.
Esta funcidn no funciona si el tipo de disparador es continuo. Use salvarFotoOcrTriggerContinuoen ese caso.

Pardmetros
id indice de la conexion con la ITSCAM.
directorio Directorio donde la foto sera guardada. El nombre del archivo posee la siguiente

formateacion: AAMMDD_HHmmSSsss_PPPPPPP.jpg, en que AA = afio, MM = mes, D[
= dia, HH = hora, mm = minuto, SS = segundo, sss = milisegundo, PPPPPPP = placa

del vehiculo.
calidad 0 a 100
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
Valor positivo Exito i tamafio en Bytes de la imagen

7.3.26. salvarFotoOcrTriggerContinuo( id : int, diretorio : char*, qualidade : int) :
int

Descripcién
Guarda una imagen JPEG de la ITSCAM cuando el evento de disparador o de I/Gespecificado es el continuo. La
placa reconocida estara en el nombre del archivo generado por la ITSCAM. Esta funcion puede tardar en
retornar, pues espera hasta que la ITSCAM haga un reconocimiento, o hasta que el timeout sea alcanzado.
La requisicion debe estar configurada como solamente una exposicion.

Parametros
id indice de la conexion con la ITSCAM.
directorio Directorio donde la foto sera guardada. El nombre del archivo posee la siguiente

formateacion: AAMMDD_HHmMmSSsss_PPPPPPP.jpg, en que AA = afio, MM = mes, DD =
dia, HH = hora, mm = minuto, SS = segundo, sss = milisegundo, PPPPPPP = placa del

vehiculo.
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
Valor positivo Exito i _tamafio en Bytes de la imagen

7.3.27. salvarFotoTriggerContinuo( id : int, arquivo : char*, formato : int, qualidade
int) :int

Descripcion
Guarda en disco una foto de la ITSCAM cuando el evento de disparador o de 1/O especificado es el continuo. En
caso de que la ITSCAM esté configurada para uso de flash, la foto vendréa sincronizada con el disparo. Verifique
las especificaciones técnicas del flash para comprobar si puede atender todas las requisiciones.
La requisicién debe estar configurada como solamente una exposicion.

Pardmetros
id indice de la conexién con la ITSCAM.
archivo Vector de caracteres que corresponde al nombre del archivo a ser creado
formato 0: BMP; 1. JPEG
calidad 0a 100
Valor negativo Error (consultar Tabla de Coédigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
Valor positivo Exito i tamafio en Bytes de la imagen
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7.3.28. salvarMultiplasFotos( id : int, filename : char**, nFotos : int, tamFotos : int*,
formato : int, qualidade :int) : int

Guarda en discouna secuencia de fotos de la ITSCAM. En caso de que la ITSCAM esté configurada para uso de
flash, la foto vendra sincronizada con el disparo. Verifique las especificaciones técnicas del flash para comprobar
si puede atender todas las requisiciones.

Descripcién

Parametros

Valor negativo

id indice de la conexién con la ITSCAM.

filename Vector de strings con los nombres de los archivos a ser creados

nFotos 1 al valor maximo del modelo de la ITSCAM (consultar el Manual de Integracién para limites)
tamFotos Vector con los tamafios en Bytes de cada imagen creada

formato 0: BMP; 1: JPEG

calidad 0 a 100

Retorno
Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

Valor positivo

Exito i tamafio en Bytes de las imagenes

7.3.29. salvarMultiplasFotoslO( id : int, filename : char**, nFotos : int, tamFotos :
int*, formato : int, qualidade : int) : int

requisiciones.

Guarda endisco una secuencia de fotos de la ITSCAM después del acontecimiento de un evento de disparador o
de 1/0. En caso de que la ITSCAM esté configurada para uso de flash, la foto vendra sincronizada con el
disparador. Verifique las especificaciones técnicas déflash para comprobar si puede atender todas las

Descripcién

Parametros

Valor negativo

id indice de la conexién con la ITSCAM.
filename Vector de strings con los hombres de los archivos a ser creados
nFotos 1 al valor maximo del modelo de la ITSCAM (consultar el Manual de Integracién para limites)
tamFotos Vector con los tamafios en Bytes de las imagenes creadas
formato 0: BMP
1: JPEG
calidad 0a 100

Retorno
Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

Valor positivo

Exito i tamafio en Bytes de la imagen

7.3.30. salvarMultiplasFotosOcr( id : int, diretorio : char*, nFotos : int, qualidade :

int) :in

t

Descripcién

Guarda una secuencia de imagenes JPEG de I#TSCAM.

Parametros

id indice de la conexion con la ITSCAM.

directorio Directorio donde las fotos seran guardadas. AAMMDD_ HHmMmSSsss_ii PPPPPPP.jpg, en que
AA = afio, MM = mes, DD = dia, HH = hora, mm = minuto, SS = segundo, sss =
milisegundo, ii = indice de la foto, PPPPPPP = placa del vehiculo.

nFotos 1 al valor méximo del modelo de la ITSCAM (consultar el Manual de Integracién para limites)

calidad 0a 100

Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de laBiblioteca Dinamica).

1 Exito
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7.3.31. salvarMultiplasFotosOcrlO( id : int, diretorio : char*, nFotos : int, qualidade
int) - int

Descripcién

Guarda una secuencia de imagenes JPEG de la ITSCAM cuando ocurre un evento de disparador o de I/O. Esta

funcion no funciona si el tipo de disparador es continuo. Use salvarFotoOcrTriggerContinuoen ese caso.
Parémetros

id indice de la conexién con la ITSCAM.

directorio Directorio donde las fotos seran guardadas. AAMMDD_HHmmSSsss_ii PPPPPPP.jpg, en que
AA = afio, MM = mes, DD = dia, HH = hora, mm = minuto, SS = segundo, sss =
milisegundo, ii = indice de la foto, PPPPPPP = placa del vehiculo.

nFotos 1 al valor maximo del modelo de la ITSCAM (consultar el Manual de Integracién para limites)

calidad 0a 100

Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

Valor positivo Exito i tamafio en Bytes de la imagen

7.3.32. setaAutoFoco( id : int, foco :int) : int

Descripcion

Dispara una rutina de autofoco cuando es requerido.

Parametros
id indice de la conexion con la ITSCAM.
foco 2: Ejecuta el autofoco de la ITSCAM (una vez
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).

1 Exito

7.3.33. setaBrilho(id : int, brilho :int) : int

Atribuye el brillo o nivel de negro de las fotos generadas por la ITSCAM relativo al perfil activo. El intervalo escrito
de 0 a 255 corresponde linealmente a los limites minimos y méximos del dispositivo (-100 a 100%).

Parametros
id indice de la conexion con la ITSCAM.
brillo 0 a 255
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de laBiblioteca Dinamica).
1 Exito

7.3.34. setaContraste( id : int, contraste : int) : int

Atribuye el contraste de las fotos generadas por la ITSCAM relativo al perfil activo. El contraste es equivalente a
la ganancia digital y puede variar de 0 a 255, que corresponden linealmente a los limites minimos y maximos del
dispositivo (-100 a 100%). EIl valor estandar es 100 y corresponde a multiplicar todos los pixeles de la imagen por
1, después de que el shutter y la ganancia hayan hecho sus ajustes automaticos. El valor 0 hace que los pixeles

de la foto capturada sean multiplicados por 0, resultando en una imagen negra.
Parametros

id indice de la conexién con la ITSCAM.

contraste 0 a 255

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
1 Exito
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7.3.35. setaFocoDayNight( id : int, daynight : int) : int

Descripcién

Guarda en la memoria flash la configuracion de foco actual.

id

Parametros
indice de la conexion con la ITSCAM.

daynight

Valor negativo

50: modifica zoom y foco del perfil nocturno para los mismos valores del perfil diurno
Retorno
Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).

1

Exito

7.3.36. setaGanhoFixo(id : int, ganho : int) : int

id

Atribuye el valor de la ganancia fija para la ITSCAM relativo al perfil activo. El intervalo escrito de 0 a 72
corresponde linealmente a los limites minimos y maximos del sensor.

Descripcion

Parametros
indice de la conexién con la ITSCAM.

ganho

Valor negativo

0a72
Retorno
Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

1

Exito

7.3.37. setaGanhoMaximo( id : int, ganho : int) : int

id

Atribuye el valor de la ganancia maxima para la ITSCAM relativo al perfil activo. Elintervalo escrito de 0 a 72
corresponde linealmente a los limites minimos y maximos del sensor.

Descripcién

Parametros
indice de la conexién con la ITSCAM.

ganho

Valor negativo

0a72
Retorno
Error (consultar Tabla de Cdodigos de Errores de laBiblioteca Dinamica).

1

Exito

7.3.38. setaPadrao( id : int) : int

Descripcién
Restaura las configuraciones de fabrica de la ITSCAM: alterando los valores de imagen y servidores. La
configuracion de red, fecha y hora no son modificadas.

Parametros

_ indice de la conexion con la ITSCAM.

Valor negativo

Retorno
Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).

1

Exito
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7.3.39. setaPortaServidor( id : int, porta : int) : int

Descripcién
Parametros
id indice de la conexién con la ITSCAM.
puerta 1 a 65535
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
1 Exito

7.3.40. setaSaturacao( id : int, saturacao : int) : int

Descripcion
Atribuye la saturacion de los colores de las fotos en color generadas por la ITSCAM relativo al perfil activo. El
intervalo escrito de 0 a 255 corresponde linealmente a los limites minimos y maximos del dispositivo (-100 a
100%).

id indice de la conexion con la ITSCAM.

saturacién 0 a 255

Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
1 Exito

7.3.41. setaShutterFixo( id : int, shutter : int) : int

Descripcién
Atribuye el valor del shutter fijo para la ITSCAM. El intervalo escrito de 0 a 2047 es transformado linealmente a
los limites minimos y maximos del sensor.

Pardmetros
id indice de la conexion con la ITSCAM.
shutter 1 al limite del modelo de la ITSCAM (consultar en el Manual de Integracién los
limites
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cadigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
1 Exito

7.3.42. setaShutterMaximo( id : int, shutter : int) : int

Descripcion
Atribuye el valor del shutter maximo para la ITSCAM. El intervalo escrito de 0 a 2047 es transformado linealmente
a los limites minimos y méaximos del sensor.

Parametros
id indice de la conexién con la ITSCAM.
shutter 1 al limite del modelo de la ITSCAM (consultar en el Manual de Integracion los limites

Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
1 Exito
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7.3.43. setaTipoServidor( id : int, tipo : int) : int

Descripcién

Atribuye el tipo de servidor de la ITSCAM.

Parametros
indice de la conexion con la ITSCAM.
0: Ninguno; 1: FTP; 2: ITSCAMPRO
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
1 Exito

7.3.44. leTipoFlash(id : int) : int

Descripcion

Retorna la configuracién del flash de la ITSCAM.

Parametros
id ________|indice delaconexionconlalfSCAM. |
Retorno

Valor negativo | Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

1 Desactivadoi El flash nunca esaccionado

2 Modo Unicoi El flash se activa instantaneamente cuando hay una solicitud de imagen con el
comando fiFot oo

3 Modo continuo 1 El flash es accionado en todos los cuadros capturados internamente por el
dispositivo. Este modo esrecomendado solo para iluminadores LED

4 Modo Unico con delay i El flash es accionado momentos antes de la exposicion del shutter, de
acuerdo con el tiempo configurado (solo par

5 Automatico i El flash se activa solamente cuando el ambiente esta oscuro, evitando disparos
durante el dia. Genera ahorros de energia para el sistema

6 Automatico con delay i Utiliza el mismo principio del Flash Automatico, pero con delay para
optimizar la iluminacién en el momento de la captura

7.3.45. leTrigger(id :int) : int

Descripcién

Retorna la configuracion del disparador de la ITSCAM.

Pardmetros
id ___lindicedelaconexionconlaiifscAm®. .|
Retorno

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cdédigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).

1 Desactivadoi No se realizan solicitudes de fotos via 1/0

2 Borde de subidai Se envian imagenes cuando ocurre un borde de subida en la I/O

3 Borde de bajada’i Se envian imagenes cuando ocurre un borde de bajada en la I/O

4 Borde de subida y bajadai Se envian imagenes cuando ocurre un borde de subida o de
bajada en la I/O
8 Continuo i La ITSCAM captura imagenes continuamente. Si hay OCR integrado y habilitado,
solo se transmiten las imagenes reconocidas. Si no hay OCR o esta desactivado, todas las
imé&genes son transmitidas.

10 Nivel alto I Se envian imagenes mientras el nivel l6gico de la I/O esté alto
11 Nivel bajo T Se envian imagenes mientras el nivel l6gico de la I/0 esté bajo
12 Borde de subida y aproximacion. La ITSCAM recibesolicitudes de fotos tanto fisicamente por

I/O (en el borde de subida) como por procesamiento digital de imagenes.
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7.3.46. leTipoSaida(id : int) : int

Descripcién
Parametros
id |indicedelaconexionconlaltscam. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
1 Salida configurada para usar flash
2 Salida configurada para I/O

7.3.47. leValorSaida(id : int) : int

Descripcion
Retorna el valor de las salidas de la ITSCAM. El valor referente a la Salida 1 retornado por esta funcion no tiene
significado cuando la salida esta configurada para flash.

Parametros
id . lindicedelaconexionconlalTsCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
0 Salida desactivada
1 Salida 1 activada y 2 desactivada
2 Salida 1 desactivada y 2 activada
3 Salidas activadas

7.3.48. leDelay(id : int) : int

Descripcién
Pardmetros
id _lindicedelaconexionconlaliscAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
100 a 25000 Delay en microsegundos entre la activacién del flash y la exposicion del shutter de la
ITSCAM

7.3.49. leHdr(id : int) : int

Descripcion
Parametros
id ______lindicedelaconexionconlaiiscAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Erroresdela | 0 Deshabilitado
Biblioteca Dinamica). 1 Habilitado
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7.3.50. leModoTeste(id : int) : int

Descripcién
Parametros
id _______|indicedelaconexionconlaltfscam. |
Retorno
Valor negativo | Error (consultar Tabla de Cédigos de Erroresdela | 2 Patron de prueba horizontal
Biblioteca Dinamica).
0 Imagen capturada del sensor 3 Patrén de prueba diagonal
1 Patrén de prueba vertical

7.3.51. leGanhoAlternativo(id : int) : int

Descripcion

Retorna el estado de la ganancia maxima alternativa/diferenciada de la ITSCAM.

Parametros
id . [indicedelaconexionconlaltscAm™. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
0 Ganancia igual en modo Day y Night
1 Ganancia maxima alternativa/diferenciada habilitada para modo Day
2 Ganancia maxima alternativa/diferenciada habilitada para modo Night

7.3.52. leValorGanhoAlternativo( id : int) : int

Descripcion

Retorna el valor de la ganancia alternativa/diferenciada de la ITSCAM.

Parametros
id . lindicedelaconexionconlalisCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dindmica)
0a72 Valor de la ganancia alternativa/diferenciada

135
WWW.pumatronix.com



) -3 PUMATRONIX WWW.pumatronix.com

000




	1.  Presentación de la Interfaz Web
	1.1. Ayuda en la Interfaz Web
	1.2. Cambio del Idioma de la Interfaz
	1.3. Pantalla de Inicio
	1.3.1. Visualización en directo


	2. Ajustes de Imagen
	2.1. Perfiles de Imagen
	2.1.1. Exposición
	2.1.2. Trigger
	2.1.2.1. Exposiciones Múltiples

	2.1.3. Lente
	2.1.4. Color
	2.1.4.1. Configuración de Reducción de Ruido y Nitidez Sugerida

	2.1.5. Configuración de Imagen Sugerida para Perfiles

	2.2. Transiciones entre Perfiles de Imagen
	2.2.1. Configuración de Imagen Sugerida para las Transiciones

	2.3. Encuadre de Imagen
	2.3.1. Firma Digital
	2.3.2. Comentarios JPEG

	2.4. Configuración de Vídeo (Streams)

	3. Configuraciones para el Equipo
	3.1. General
	3.2. Fecha y Hora
	3.3. Configuración de Red
	3.3.1. Configuración de Red Ethernet
	3.3.2. Configuración de la Red Wi-Fi
	3.3.3. Configuración de Red 3G/4G
	3.3.4. Configuración de HTTPS
	3.3.5. Configuración del Firewall
	3.3.6. Configuración de Rutas
	3.3.7. Integración con el servicio DDNS

	3.4. Reconocimiento (Lectura OCR)
	3.4.1. Classifier
	3.4.2. Voto Mayoritario
	3.4.3. Faixas
	3.4.4. Análise de Tráfego

	3.5. Conferencia de Imágenes Generadas
	3.6. Entradas y Salidas
	3.6.1. Entradas y Salidas en ITSCAM 450 e ITSCAM 450+

	3.7. Servidores
	3.7.1. Servidores FTP
	3.7.2. Servidor ITSCAMPRO
	3.7.3. Servidor Cougar
	3.7.4. Servidor Lince
	3.7.5. Servidor Cliente REST API
	3.7.6. Servidor Cliente REST API 2
	3.7.6.1. Campos Disponibles API Rest

	3.7.7. Interfaz Serial
	3.7.8. Servidor Pumatronix
	3.7.9. Autenticación para config.cgi y reboot.cgi

	3.8. TLS

	4. Configuración del Sistema
	4.1. Plugins
	4.2. Licencias
	4.3. Gestión de Acceso de Usuarios
	4.4. Monitoreo
	4.5. Mantenimiento
	4.5.1. Mantenimiento de Almacenamiento
	4.5.2. Reinicio Automático
	4.5.3. Acceso remoto
	4.5.4. Diagnóstico de Red
	4.5.5. Proxy

	4.6. Actualización

	5. API REST
	6. Protocolo de Comunicación COUGAR (Socket)
	6.1. Conexión y Mensajes
	6.2. Definiciones Generales
	6.3. Operaciones
	6.4. API Disponibles
	6.5. Recomendaciones Generales
	6.6. Ejemplo de cálculo de CRC16 XMODEM

	7. Protocolo de Comunicación Open Source Pumatronix (Socket)
	7.1. Códigos de Errores de la Biblioteca Dinámica
	7.2. Comandos Aceptados y Totalmente Compatibles
	7.2.1. broadcast( lista : char *, tamanhoLista : int ) : void
	7.2.2. criarConexaoItscam( ip : const char * ) : int
	7.2.3. criarConexaoItscamTimeout( ip : const char , timeout : int ) : int
	7.2.4. fecharConexaoItscam( id : int ) : int
	7.2.5. leAutoFoco( id : int ) : int
	7.2.6. leAutoIris( id : int ) : int
	7.2.7. leBalancoBranco( id : int, bb : int* ) : int
	7.2.8. leDataAtual( id : int ) : int
	7.2.9. leFocoInfraVermelho( id : int ) : int
	7.2.10. leGamma( id : int ) : int
	7.2.11. leGateway( id : int, gateway : char* ) : int
	7.2.12. leHoraAtual( id : int ) : int
	7.2.13. leIp( id : int, ip : char* ) : int
	7.2.14. leMac( id : int, mac : char* ) : int
	7.2.15. leMascaraRede( id : int, mascara : char* ) : int
	7.2.16. leModelo( id : int ) : int
	7.2.17. leModoDayNight( id : int ) : int
	7.2.18. leModoOCR( id : int ) : int
	7.2.19. leNivelDesejado( id : int ) : int
	7.2.20. leNumeroFotos( id : int ) : int
	7.2.21. leNumeroFotosIO( id : int ) : int
	7.2.22. lePortaServidor( id : int ) : int
	7.2.23. lePosicaoFoco( id : int ) : int
	7.2.24. lePosicaoZoom( id : int ) : int
	7.2.25. leQualidadeFotoIO( id : int ) : int
	7.2.26. leRevisaoFirmware( id : int ) : int
	7.2.27. leRotacao( id : int ) : int
	7.2.28. leSituacaoDayNight( id : int ) : int
	7.2.29. leStatus( id : int ) : int
	7.2.30. leTipoGanho( id : int ) : int
	7.2.31. leTipoServidor( id : int ) : int
	7.2.32. leTipoShutter( id : int ) : int
	7.2.33. leValorEntrada( id : int ) : int
	7.2.34. leValorNivel( id : int ) : int
	7.2.35. leVersaoFirmware( id : int ) : int
	7.2.36. requisitaFotoId( id : int, slot : int, idFoto : int, buf : unsigned char*, res : int ) : int
	7.2.37. setaBalancoBranco( id : int, bb : int*) : int
	7.2.38. setaBalancoBrancoAlternativo( id : int, tipo : int ) : int
	7.2.39. setaFoco( id : int, foco : int ) : int
	7.2.40. setaFotoColorida( id : int, cor : int ) : int
	7.2.41. setaGamma( id : int, gamma : int ) : int
	7.2.42. setaGammaAlternativo( id : int, tipo : int ) : int
	7.2.43. setaGanhoAlternativo( id : int, tipo : int ) : int
	7.2.44. setaGanhoSegundaFotoLuzInfravermelha( id : int, ganho : int ) : int
	7.2.45. setaGanhoSegundaFotoLuzVisivel( id : int, ganho : int ) : int
	7.2.46. setaIntervaloTriggersPeriodicos( id : int, intervalo : int ) : int
	7.2.47. setaLenteAutoIris( id : int, autoiris : int ) : int
	7.2.48. setaLimiarDayNight( id : int, limiar : int ) : int
	7.2.49. setaLimiarNightDay( id: int, limiar : int ) : int
	7.2.50. setaModoDayNight( id : int, daynight : int ) : int
	7.2.51. setaModoOCR( id : int, ocr : int) : int
	7.2.52. setaNumeroFotos( id : int, num : int ) : int
	7.2.53. setaNumeroFotosIO( id : int, num : int ) : int
	7.2.54. setaPosicaoFoco( id : int, foco : int ) : int
	7.2.55. setaPosicaoZoom( id : int, zoom : int ) : int
	7.2.56. setaQualidadeFotoIO( id : int, qualidade : int ) : int
	7.2.57. setaRotacao( id : int, rotacao180 : int ) : int
	7.2.58. setaTempoEntreTriggers( id : int, tempo : int ) : int
	7.2.59. setaTipoGanho( id : int, automatic : int) : int
	7.2.60. setaTipoShutter( id : int, tipo : int ) : int
	7.2.61. setaTriggerAlternativo( id : int, tipo : int ) : int
	7.2.62. setaValorBalancoBrancoAlternativo( id : int, bb : int* ) : int
	7.2.63. setaValorGammaAlternativo( id : int, gamma : int ) : int
	7.2.64. setaValorGanhoAlternativo( id : int, ganho : int ) : int
	7.2.65. setaValorSaida( id : int, saida : int ) : int
	7.2.66. setaValorTriggerAlternativo( id : int, trigger : int ) : int
	7.2.67. setaZoom( id : int, zoom : int ) : int

	7.3. Comandos aceptados con adaptaciones
	7.3.1. leBrilho( id : int ) : int
	7.3.2. leContraste( id : int ) : int
	7.3.3. leFormatoFotoIO( id : int ) : int
	7.3.4. leFotoColorida( id : int ) : int
	7.3.5. leGanhoFixo( id : int ) : int
	7.3.6. leGanhoMaximo( id : int ) : int
	7.3.7. leGanhoSegundaFotoLuzVisivel( id : int ) : int
	7.3.8. leSaturacao( id : int ) : int
	7.3.9. leShutterFixo( id : int ) : int
	7.3.10. leShutterMaximo( id : int ) : int
	7.3.11. leValorGanho( id : int ) : int
	7.3.12. leValorOcrAlternativo( id : int ) : int
	7.3.13. leValorShutter( id : int ) : int
	7.3.14. requisitaFoto( id : int, buf : unsigned char*, formato : int, qualidade : int ) : int
	7.3.15. requisitaFotoIO( id : int, foto : unsigned char*, formato : int, qualidade : int ) : int
	7.3.16. requisitaFotoTriggerContinuo( id : int, buf : unsigned char*, formato : int, qualidade : int ) : int
	7.3.17. requisitaMultiplasFotos( id : int, buf : unsigned char**, nfotos : int, tamanho : int*, formato : int, qualidade : int ) : int
	7.3.18. requisitaMultiplasFotosIO( id : int, foto : unsigned char**, nFotos : int, tamFotos : int*, formato : int, qualidade : int) : int
	7.3.19. requisitaMultiplasFotosIOSemEspera( id : int, nfotos : int, formato : int, qualidade : int ) : int
	7.3.20. requisitaMultiplasFotosSemEspera( id : int, nfotos : int, formato : int, qualidade : int ) : int
	7.3.21. requisitaQuadroVideo( id : int, buf : unsigned char*, formato : int, qualidade : int ) : int
	7.3.22. salvarFoto( id : int, arquivo : char*, formato : int, qualidade : int ) : int
	7.3.23. salvarFotoIO( id : int, arquivo : char*, formato : int, qualidade : int ) : int
	7.3.24. salvarFotoOcr( id  : int, diretorio : char*, qualidade : int ) : int
	7.3.25. salvarFotoOcrIO( id  : int, diretorio : char*, qualidade : int ) : int
	7.3.26. salvarFotoOcrTriggerContinuo( id : int, diretorio : char*, qualidade : int ) : int
	7.3.27. salvarFotoTriggerContinuo( id  : int, arquivo : char*, formato : int, qualidade : int ) : int
	7.3.28. salvarMultiplasFotos( id : int, filename : char**, nFotos : int, tamFotos : int*, formato  : int, qualidade : int ) : int
	7.3.29. salvarMultiplasFotosIO( id : int, filename : char**, nFotos : int, tamFotos : int*, formato : int, qualidade : int ) : int
	7.3.30. salvarMultiplasFotosOcr( id  : int, diretorio : char*, nFotos : int, qualidade : int ) : int
	7.3.31. salvarMultiplasFotosOcrIO( id  : int, diretorio : char*, nFotos : int, qualidade : int ) : int
	7.3.32. setaAutoFoco( id : int, foco : int ) : int
	7.3.33. setaBrilho( id : int, brilho : int ) : int
	7.3.34. setaContraste( id : int, contraste : int ) : int
	7.3.35. setaFocoDayNight( id : int, daynight : int ) : int
	7.3.36. setaGanhoFixo( id : int, ganho : int ) : int
	7.3.37. setaGanhoMaximo( id : int, ganho  : int) : int
	7.3.38. setaPadrao( id : int) : int
	7.3.39. setaPortaServidor( id : int, porta : int ) : int
	7.3.40. setaSaturacao( id : int, saturacao : int ) : int
	7.3.41. setaShutterFixo( id : int, shutter : int ) : int
	7.3.42. setaShutterMaximo( id : int, shutter : int ) : int
	7.3.43. setaTipoServidor( id : int, tipo : int ) : int
	7.3.44. leTipoFlash( id : int ) : int
	7.3.45. leTrigger( id : int ) : int
	7.3.46. leTipoSaida( id : int ) : int
	7.3.47. leValorSaida( id : int ) : int
	7.3.48. leDelay( id : int ) : int
	7.3.49. leHdr( id : int ) : int
	7.3.50. leModoTeste( id : int ) : int
	7.3.51. leGanhoAlternativo( id : int ) : int
	7.3.52. leValorGanhoAlternativo( id : int ) : int



