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Informacion General

Este documento tiene como objetivo guiar al desarrollador en el uso de las interfaces de operacion que
permiten la configuracion del comportamiento de los dispositivos ITSCAM 600, ITSCAM 600 FHD, ITSCAM
600+, VTR 600, ITSCAM 450 e ITSCAM 450+. Este documento detalla las opciones disponibles a través de
la interfaz web, el Protocolo Pumatronix o el Protocolo Cougar.

acceso web es diferente y algunas funciones pueden estar disponibles solo en las

2 Segun la version de firmware aplicada al dispositivo al que se accede, la interfaz de
versiones mas actuales.

www.pumatrunix.cum



I Manual de Integracidn
-EC?:- PUMATRONIX

Dispositivos de Captura

indice

1. Presentacion de la INterfaz WED........oouiiiiiiiiiie et 10
1.1, Ayuda €N 12 INEEITAZ WED ....cuui it e e e e s e e e e e e et e e e e e s e e eeaa e e e e b e s e e e b e e e erna e e rrran 11
1.2. Cambio del Idioma de 18 INEEITAzZ .......oiviciiiriiiii 11
1.3. Pantalla de INICIO.....coviiiiiiii i 12

0 T IV ET0 1 oo a I =T N =T o 13

B N 8Ty =136 L= g =TT o TN 16

2.1, Perfiles de IMAGEN .......uuuuuuuunnn s e e e e e 16
0 B T oo o SRR SSRE 17
00 1 4T o = 19
R TR =T o <RI 21
0 R R o] 24
2.1.5. Configuracion de Imagen SUGErida Para PEITIIES .......ccueiieeiiieeiieeiiiecseessiee s re e s e e s e e ste e s re e s e e e s bee s seesbe e saneesseeenseeenanesnnesnneennnn 27

2.2. Transiciones entre Perfiles de IMAgEN .......ccccccririririrrr s s e e e e e 28
2.2.1. Configuracion de Imagen Sugerida para 18S TraNSICIONES .......cciiueireeireriireriiseeseeeseessseessseesseessessssesssssssssessssesssessnsessssessnsessses 31

BN TR = T U= T [ 3o L= Ly g =T o PP 31
0 T R 1 44T . - PP 34
B0 B8 o] 4 T=] 1 = o LS T 36

2.4. Configuracion de VIAEO (SErEAMS) .......uuurreieieiiiiiiiieeieee e e eseitsre e e e e e s s sssbare e e e e e e s s ssabareeeeeessesanssreeeeeeesesansareneeeessesnans 36

3. Configuraciones pPara €l EQUIPO . .uuuiiiruiiiiiiiiseseris s er s ers s ss s s s eas s s rn s s s rn s s srn s s e rn s s snnsasnnnsaes 39
C 700 R 7= =Y | 39
T =T = IRV o PP 40
TR I @) o1l [0 = Vo o] g e [T X 1= ST PRRPRR 41

3.3.1. Configuracion de REA ELNEIMEL.......cciuieiiieiitee ittt siee et ettt ettt et esae e e bt e s bt e s abe e s aseesseeebeesseesaneesseeenseesnseesnseennreennnn 41
3.3.2. ConfigUuracion dE 1@ REA Wi-Fi.....cuieiueeiieeiiieesitieseeeseeesteesteeseessseessseesseessseesseeaaseseseesaseeeseeesseesseesaseesaseeaseesnseesnsensneesnnenssen 42
CTiC Tic A @leT o) iTa [0 ToiTo T I [l 20=Ta € T SRRSO OPRUPRRURPTPOE 44
TG T @loT o 1o 0T Yol T g I L= o 120N 45
ST T @leT o) iTa [0 ToiTo 1o I L=t I T | RSP URORRUPRRURPTPOE 46
TG J T oo 1o 0T ol o g I L1 2TV 7= SRRSO 47
3.3.7. Integracion CON €l SEIVICIO DDINS .....cuiiseriireeiteeseeestessstesssesseesssessasessseessseessseasseeaaseesaseessseeaseesaseeaseeesseessseensseensnesseennennsen 48

3.4. Reconocimiento (LECEUrA OCR) .....uuuuuuuunni s s s s 49

2 1= Tt 1= PP 53
4

www.pumatronix.com



I Manual de Integracidn
-EC?:- PUMATRONIX

Dispositivos de Captura

2R Vo1 o N 1= Yo | = o Y 56
TR R R =1 L3RRI 56
3.4.4. ANAlISE A TIAfEGO «..vveeveeereeiieeseeesteeesteeeeteesseesseeesseeaabeesaseesaneasseeeaseeaseeeaseeaae e e Reeaaseeeaseesaeeeseeaneesaneesaneeenseennneenneesneennneennen 57
3.5. Conferencia de IMAGENES GENEIAUGS ..uuuuuuuuuruuuunnnnnnnns s rarasssasssaaasasssssasasnsesssesssnsnsnsnses 59
3.6. ENradas ¥ SAlIAAS .....ccuuvuuuiiiiiiiiiii e e e e e e e a e e aeee 61
3.6.1. Entradas y Salidas en ITSCAM 450 € ITSCAM 4504 ......cuutttitieteiteeteeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeereee............——....——————————————.——————————————— 63
3.7, SEIVIAOIES ..uvurniiriiiiiiiii 65
T ST g o o =t=J I Y 65
B0 0 = Ta [ g ST o Y 67
CJ07 206 TR o 1o o o T - PSR ROTE 68
B0 =T oo [o ol 68
3.7.5. Servidor ClIENE REST APL......uiiiiiiiii it b bbb bbb s b b e e e b e e s e e s ab s s b e e s b e e s b e e s b e e s b e e s bn e e bes 69
B STt g oo gl 1=t gL S S I 72
T A R 1311 = 5 = .20 - Y 76
B STt g o [o g oW = 0] ] 78
SIS I \U1(<Talor=Toilo]aWot=T - Wate) oo Fela IR VAN €=\ To o el | HU SRRSO 79

7R 70 15 PP 79
4. Configuracion del SISEEMA. ......cceiiiieiiiiiirrr s e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e eeeeeas 80
L R 11T 1 PPN 80
LR T = o LN 81
4.3. GeStiON de ACCESO A USUAIOS ....euvrreerinreresssreeessmneeessamseeesssseeessssneeessannneeesanneeeesannreessannseeesannreeesannreeesannnenessnnnes 82
L TR 1o 10 =T N 83
e 30 TR 11 T 1 0T 111 1 N 84
4.5.1. Mantenimiento de AIMacENAMIENTO .......iiuiiiiiiis i s 86
LT =1y o To 3 YU 1o 03 1o TP 87
BTG T Vol =To N =T340 o N 87
LT b F-To o u(olo e S =T [ PSPPSRI 88
T Yo (U1 2= ol TSP 89
TR Y 0 90
6. Protocolo de Comunicacidon COUGAR (SOCKEL) ....uuuuururuurrunnnnsrsssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnssnnns 90
6.1, CONEXION Y MENSAJES 1.eveeeuuurrrrrersesssssurtrrreesssssssssrrreeeaesssaassreeeeeaessaaasssbeeeeeeee e e abaeeeeeaaeeesassbseeeeeeeeeaaassbnreneesennennnns 91
6.2. DefiNICIONES GENEIAIES .......uviiiiiiiiiiiirr e e e e s s s s s E e e e e s s s s a e e e e e s e s s e saae 92
LSTC TR 00T = ol o 1= 93

5

www.pumatronix.com



I Manual de Integracidn
-EC?:- PUMATRONIX

Dispositivos de Captura

6.4. API DISPONIDIES ....iiieieitii et e e e e s 101
6.5. RecOMENdACIONES GENETAIES .....iiiiiiiiiiiiiiies it s s e e s naae 101
6.6. Ejemplo de cAlculo de CRC16 XMODEM ......cccuvueiiiiureeesiisreessissseesssssssessssssseessssssesssssssesssssssesssssssesssasssesssssssensssnsnes 102
7. Protocolo de Comunicacion Open Source PUMatronixX (SOCKEL) ......uuuvurrurrurumnnmnnnnnnnnnnnnnnnnnnsnssnnnnnnns 103
7.1. Cddigos de Errores de |a BiblioteCa DINAMICA ...uvviivrrreiiiureeseiiirressssirreessssreessssreessssreessssreessssreessssreesssssseessensnes 103
7.2. Comandos Aceptados y Totalmente CoOmMPatibIES .......ccuuuiiiiiiiiiiiii e e eeaa e 103
7.2.1. broadcast( lista : char *, tamanhoLista : int ) : VOId ......uveiiiiiiiiiiiii i 103
7.2.2. criarConexacltscam( ip : CONSE ChAr * ) & Nt .iiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieiei e e e e e e e e e e e e eeee e e ee s eeeeese e s e eee e e e e e ee s e eeeeeeenessssnsnnsnnsnnnnnnnnnnnn 104
7.2.3. criarConexaoltscamTimeout( ip : const char , timeout : It ) @ INt.ueeeiiiii 104
W22 (=T g =T @) Tz To) LusTor= o (R (o o T L PP 104
4% 28 TR 1= YU o] oo (T T || Y 104
2% 2 TR 1= YU (o g1 (o N o T | TP 105
7.2.7. leBalancoBranco( id : int, bb 1 int* ) 1 Nt 105
2 R 1= =Y 0 [ T B T o [ | TP 105
7.2.9. leFocoInfraVermelho( id : INE ) & Nt ..uueeiiiiiiiiirii e 105
/2% 2 L R (=7 To T 0 = (o TR0 T TR 106
7.2.11. leGateway( id : int, gateway : Char® ) 1 iNt.....oeeeiiiiiiiiii 106
2 2 R 1< To T =V U= (o N o A PR 106
7.2.13. leIp(id 2Nk, iP 2 ChAr¥ ) 1IN e 106
7.2.14. leMac( id : int, MAC : Char® ) 1 iNt...eeeeeiii i e e s s s s e e e e s s s s s snrr e e e e s s e s ssnnnreeessennnnnrnneeesennnsnnnnees 107
7.2.15. leMascaraRede( id : int, Mascara : Char* ) 1 Nt i 107
2% 2 LT 1= o T 1= Lo (T T T T L PP 107
7.2.17. leModoDayNight( id : iNE) 2 I e 107
2% 2 1= o T (o T 1@ (o NN A PRI 108
7.2.19. leNivelDesejado( id : iNT ) 2 INE ciiiiiieeiiii i e e e s s s s rr e e e e s s e r e e e e r e e e s s nnrr e 108
7.2.20. 1eNUmMEroFOtOS( id : INT ) & N ceiiiiiieieee s ee s e e s s e e s s s s s e e e e s s s s rr e e e e e s s ssssnnneeeessasnsnnnneeeesenssnnnneeesesnnnnnnnnnes 108
7.2.21. 1leNumeroFOtOSIO( id & iNE ) 1IN ..ueeeeiiiii i e s s s s r e e s s s s nrr e e e e e s s s s nnnn e e e e s s e s nnnr e e e e s s e nnnnnnees 108
7.2.22. 1ePortaServidor( id 1INt ) I coieeir i e nrr e 108
%20 2 T (oo XS or=To o olo (e AN o | PP 109
A B (oo TSy o= To Yoo 4o T To NN o o B o | PSSP PRUPPPTRPOY 109
7.2.25. 1eQualidadeFotoIO( id : INT ) & NT cuurreiiiiiiiiirrr e e s e e e s s s e e e e s s s s ssnr e e e e e s s s s s nnnn e e e e s s s snnnnnneeesssennnnnnees 109
7.2.26. 1eReViSaOFirmMwWare( id 2 INE ) & N ...uurereeeiiiciriiee s e e s s e e e e e s s s s e e e e e s s s s ssnrrreeessesssnrrreeeeeennnnrrreeeeeennnnnrneen 109
2% 20 A7 R 1= 2o =T Vo (1o B T | | PP 109
6

www.pumatronix.com



I Manual de Integracidn
-EC?:- PUMATRONIX

Dispositivos de Captura

7.2.28. leSituacaoDayNight( id @ iNt ) 2 INE..eeeeiiiiiir 110
A A R (=] = 10 T I | o T | TP PPPPPPPPPPPPPPRN 110
7.2.30. 1eTipoGanho( id @ INE ) & INT .uiiiiiiiiiriiii e 110
2% 2 3 R () 10T N5Y=T V7 Ta (o (o AN ol B [ P PRPPPPPPPPPPPPRN 110
7.2.32. leTipoShutter( id : INt ) @ iNE .. 111
Y2 2 X T V2= Lol = aTu=To L= T o N T 1A T | L P PRPPPPPPPPPPPPRN 111
7.2.34. 1eValorNIVel( id Nt ) 1IN wueeeiiiiirii 111
7.2.35. 1eVersaoFirmwWare( id : iNE ) & iNE cueiiiiieeeeieiiiiieieieieee e e e e e ee e e e e e e ee e e e e eeee e e e e e e e ee e s ee s eeeeeseeeeee e e e e esssseseseseennsennnnnnnnnnnnnnnnnnnnen 111
7.2.36. requisitaFotold( id : int, slot : int, idFoto : int, buf : unsigned char*, res : int ) @ iNt...cccciiiiiiiiiiin 112
7.2.37. setaBalancoBranco( id : int, bD & iNE*) 1 INT c..eveeiiiiiiicriie e e e s e e nnnnees 112
7.2.38. setaBalancoBrancoAlternativo( id : int, tipo 1INt ) & iNteueeiiiiiii 112
/20535 =T = o Tto T To A T | P oo N L g SRR 113
7.2.40. setaFotoColorida( id : int, COr 1 iNE) 1 INE coiiiiiiii 113
7.2.41. setaGamma( id : int, gamma 2 INE ) 2 INE .o s e s e e e e e e e s e rr e e e e e e e nnnnees 113
7.2.42. setaGammaAlternativo( id : int, tiPo @ INE ) 1 iNEeeiii i 113
7.2.43. setaGanhoAlternativo( id : int, tiPO 1 INE ) & INEeeeeeeiiiiii e e s 114
7.2.44. setaGanhoSegundaFotoLuzInfravermelha( id : int, ganho @ int ) @ int...ciiiii 114
7.2.45. setaGanhoSegundaFotoLuzVisivel( id : int, ganho 1 Nt ) 1 INE cceeeeiiee e s 114
7.2.46. setalntervaloTriggersPeriodicos( id : int, intervalo : int ) @ Nt 114
7.2.47. setalLenteAutolris( id : int, QUEOIMS & INt ) 2 INE.ueiiiiiiiiirieie e e s e e s s s s snn e e e e e e s s e snrnnnreeessennnnnnnnes 115
7.2.48. setaLimiarDayNight( id : int, limiar : int) 2 iNE .. 115
7.2.49. setaLimiarNightDay( id: int, Imiar : Nt ) 2 iNE .. e e s s s s rrr e e s s s s snnnnreeeesennnnnnnes 115
7.2.50. setaModoDayNight( id : int, daynight : int ) 1 iNE .. 115
7.2.51. setaModOOCR( id : iNt, OCK & INE) & NE weviriiiiiiirrree s sssrrrr e s e s s s s s e re e s s s s s s e e e e e s s s sssnrrreeessssssnrnnneeessasnssnnnnensssnnnnnnnnnen 116
7.2.52. setaNumeroFotos( id : int, NUM 2 INE ) 1 INT .eeueiiiii e 116
7.2.53. setaNumeroFotosIO( id : iNt, NUM & NE ) 2 INE.eeeieeriiiirii e e e s s s e e e s s s s snrrr e e e e s s e s nnnnnneeeseennnnnnnees 116
7.2.54. setaPosicaoFoco( id : int, FOCO 1 INT ) 1 INE couiiiiiiii e e e s e e s s s e e e s s e nnnn s 116
7.2.55. setaPosicaoZoom( id : int, ZOOM & INE ) & INE .uureeieriiiiiirrriee s sessrrrree e s ssrrrre e s s s s s e e e e e s s s s ssrrrreeesssssssrrreeessasssssnnnneeesssnnsnnnnnes 117
7.2.56. setaQualidadeFotolO( id : int, qualidade : iNt ) 1 INE.....ueeiiiiiiiir e 117
7.2.57. setaRotacao( id : int, rotacaol80 : INE ) 1INt ..iieiiiiiiiiiiiii e e 117
7.2.58. setaTempoEntreTriggers( id : int, tempo 1 INE) 1 INE...eeeiiiii e 117
7.2.59. setaTipoGanho( id : int, automatic 1 INE)  INT..uuiiiiiiii i 118
7.2.60. setaTipoShutter( id : int, TPO 1 INE ) 1 NT e s e e e s s nnrr e e e e s s s s nnnnnees 118

www.pumatronix.com



I Manual de Integracidn
-EC?:- PUMATRONIX

Dispositivos de Captura

7.2.61. setaTriggerAlternativo( id : int, tipo : iNt ) @ INteeeeiiiiiii 118
7.2.62. setaValorBalancoBrancoAlternativo( id : int, bb : int* ) 1INt —————————. 118
7.2.63. setaValorGammaAlternativo( id : int, gamma @ int ) @ Nt 119
7.2.64. setaValorGanhoAlternativo( id : int, ganho : iNT ) 2 iNE...eeieiiiiiiiree e e e s s s nnn e e e e s s s s nnnnnees 119
7.2.65. setaValorSaida( id : int, saida : INt ) 1INt .o 119
7.2.66. setaValorTriggerAlternativo( id : int, trigger : INT ) & iNT.ueeeeiiiiiieiiee e e e s s s nnn e e e e s s s nnnnnnees 119
7.2.67. setaZzoom( id : int, ZOOM 1 INE ) I INT wueiiiiiiiiiiii 120
7.3. Comandos aceptados CON AdAPLACIONES ... ...uuuiiiiriiiieeiie e e erir e e e s e e s e et e s e e er s s eraa e e e et e e e enna s seernaseeesansaennnnsaaes 120
7.3.1.1eBrilNO( Id 2 INE ) 1 I et 120
/8 A 1= o T = 5 (T T I o T o TP 120
7.3.3. leFormatoFOtoIO( id : INE ) 1 INEei i 120
/8 0 1= o (o1 @o] 4T =T To A T o TP 121
7.3.5. 1eGanhoFIXO( id : INE) 2 INE wureiiiiiiiiriii e 121
/28C T TR (== a1 o)\ = 3Ty o T T o TS| TP 121
7.3.7. leGanhoSegundaFotoLuzVisivel( id : INE ) & INT..uuiiiii i 121
/0GR R 1= 18 == Lo (1o A T o | TP 122
86 8 IR 1= g 1W< Do (o A o | Y 122
7.3.10. leShutterMaximo( id : Nt ) 1 Nt ..iiceeeeeie s s e e s s s s e e e s s s s s e r e e e e e s ss s ssnrreeessssssnnneeeessessssnnneeessassnnnnnnnsssnnnsnnnnnes 122
7.3.11. 1eValorGanho( id @ iNE ) 2 INE . .eiriiiiiiriiiie e e e e e e e e s nnr s 122
7.3.12. leValorOcrAlternativo( id : INE ) & iNE..ueeeee e e e s s s s e e e e s s s s snr e e e e e s s e s snnnnreeessesnnnnnnneeeseennnnnnnees 123
7.3.13. 1eValorShutter( id 1 INT ) & iNT e e e e s s r e e e e e e s s s r e e e e s s r e e s nnn s 123
7.3.14. requisitaFoto( id : int, buf : unsigned char*, formato : int, qualidade : iNt ) 2 INt.....cevieeriiii 123
7.3.15. requisitaFotoIO( id : int, foto : unsigned char*, formato : int, qualidade : int ) : INte..cieeiiiiiiiiiiiii 124
7.3.16. requisitaFotoTriggerContinuo( id : int, buf : unsigned char*, formato : int, qualidade : int ) : iNt....ccccoeeeeni s 124
7.3.17. requisitaMultiplasFotos( id : int, buf : unsigned char**, nfotos : int, tamanho : int*, formato : int, qualidade : int) : int........ 125

7.3.18. requisitaMultiplasFotosIO( id : int, foto : unsigned char**, nFotos : int, tamFotos : int*, formato : int, qualidade : int) : int... 125

7.3.19. requisitaMultiplasFotosIOSemEspera( id : int, nfotos : int, formato : int, qualidade : int ) : iNt...cceviiiiiiiiiiiiei, 126
7.3.20. requisitaMultiplasFotosSemEspera( id : int, nfotos : int, formato : int, qualidade : it ) @ INt....eeeeeiiiiiiiii s 126
7.3.21. requisitaQuadroVideo( id : int, buf : unsigned char*, formato : int, qualidade : int ) @ iNt.....ceeeeeieiiieeei 126
7.3.22. salvarFoto( id : int, arquivo : char*, formato : int, qualidade : INt ) : Nt ...eeeieeii i 127
7.3.23. salvarFotoIO( id : int, arquivo : char*, formato : int, qualidade : int ) @ INt...coeiiiiiiii 127
7.3.24. salvarFotoOcr( id : int, diretorio : char*, qualidade : INt ) : N ..ueeeeeeiiie e snrrnees 127
7.3.25. salvarFotoOcrIO( id : int, diretorio : char*, qualidade : iNt ) : iNt...eiii i s 128
8

www.pumatronix.com



I Manual de Integracidn
-EC?:- PUMATRONIX

Dispositivos de Captura

7.3.26. salvarFotoOcrTriggerContinuo( id : int, diretorio : char*, qualidade : int ) : it 128
7.3.27. salvarFotoTriggerContinuo( id : int, arquivo : char*, formato : int, qualidade : INt ) : iNt..ccceeieeei s 128
7.3.28. salvarMultiplasFotos( id : int, filename : char**, nFotos : int, tamFotos : int*, formato : int, qualidade : int) : int................ 129
7.3.29. salvarMultiplasFotosIO( id : int, filename : char**, nFotos : int, tamFotos : int*, formato : int, qualidade : int) : int.............. 129
7.3.30. salvarMultiplasFotosOcr( id : int, diretorio : char*, nFotos : int, qualidade : int ) @ iNt....ccviiiiiiiiiiiiiii 129
7.3.31. salvarMultiplasFotosOcrIO( id : int, diretorio : char*, nFotos : int, qualidade : int ) : iNtu..cceiiiiiiiiiiiiee e, 130
7.3.32. setaAutoFoco( id : int, FOCO 1 INE ) & INEeeiiiiiiii i e bbb e s be s s ne s s nn e ne e 130
7.3.33. setaBrilho( id : int, BrilN0 2 INT ) 2 iNE.eiiiiiiiiiiiiiiiiii et e e e e e e e e e e e e e e e ee e e e e e e e et e e e e e eeee e e nnserrnannnnannnnrnnnnrrnnnnnnnnn 130
7.3.34. setaContraste( id : int, contraste : iNt ) @ INt...ueei 130
7.3.35. setaFocoDayNight( id : int, daynight : iNt ) 1INt eeeeeeecceiiee e e e s e e s s s e nrnr e e e e e s s e nnnnnnees 131
7.3.36. setaGanhoFixo( id : int, ganho @ iNE) 2 INE....eeiei 131
7.3.37. setaGanhoMaximo( id : int, gaNh0 : INE) 1 INE .eeeeeiiiicirrie e e s s e e s s s s snrr e e e e e s s e s nnnnnreeessennnnnnnees 131
7.3.38. setaPadrao( id @ INE) & INT .uuueiiiiiiiii e 131
YRGS =T = o Ta v= N5T= Y o fo T (o A T oo T = A T o T (o | TR 132
7.3.40. setaSaturacao( id : int, SAUrACa0 : INE ) & iNt..ueiiiiiiiiri 132
7.3.41. setaShutterFixo( id : int, ShUttEr 1 INE) 1 INT c.vvrrieer e e e e s s s nr e e e e s s e s nnnnnees 132
7.3.42. setaShutterMaximo( id : int, shutter : int ) @ iNE..oi i 132
7.3.43. setaTipoServidor( id : int, tiP0 2 INE) 1 INE ceeceiiiiee e e s s s e e e s s s s srrn e e e e e s e e s snnnnneeeesennnnnnnnnes 133
0 T o I oo = T T {1 T 1 PP 133
8 TR (o I o T =Y (T (o T T L PP 133
7.3.46. 1eTIip0Saida( id 1 INE ) 2 INE.uueiiiiiiiiiiiiii e e e e e s 134
W R oY = (o T T = (o A o N o PRI 134
7.3.48. 1eDelay( id 1 INE ) 1IN e e s e e e s e nnrr e 134
8 TR 1= T [ (T T o | ORI 134
7.3.50. 1eMOdOTeSte( id 2 INE ) 1IN auiiiiiiiiiiiii i e e e 135
7.3.51. 1eGanhoAIternativo( id = INE ) 2 N .ueeeeiee e e e s s s s s e e e e e s s s ssnr e e e e e s s e s s snnnreeessannnnnnnneeesennnnnnnnees 135
7.3.52. leValorGanhoAlternativo( id : INE ) 1 INE e e e e 135
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1. Presentacion de la Interfaz Web

La interfaz web permite la evaluacidon de las imagenes generadas y la configuracion de los dispositivos. El
acceso a la interfaz requiere que se informe lo siguiente:

Usuario admin

Contraseiia 1234

ITSCAM
600

admin

=

Powered by Pumatronix ®

Figura 1 - Pantalla de inicio de sesion

Como forma de seguridad, se recomienda cambiar la contrasena predeterminada del dispositivo accediendo
al menu Sistema > Usuarios:

A Inicio / B Sistema

r e
Usuarios
Usuérios do Sistema

Atualizar C Adicionar =+
Q
admin
L g 1
J Sistema
B Editar X Remover

© Usuarios 12 / pagina

Figura 2 - Pantalla que se muestra al acceder al Sistema>Usuarios

1) Haga clic en Editar,
2) Introduzca un Nombrey cree una nueva Contrasefa, que puede contener entre 4 y 200 caracteres

entre numeros, letras y caracteres especiales;
3) Termine haciendo clic en Aplicar:

10
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# Inicio / CJ Sistema / @ Usuérios
& admin

Aplicar

Identificagdo
* Nome @

admin

Senha ®

CJ Sistema
Administrador

@

© Usuérios

1.1. Ayuda en la Interfaz Web

Si auin existen dudas sobre la funcionalidad de cualquier configuracion en la interfaz web, el icono de signo
de interrogacion existente muestra la ayuda, con una explicacion, ejemplos o la configuracion recomendada
para el dispositivo, al colocar el cursor sobre él:

I'E a Imagem
Perfis
Rowered by Transigoes Automaticas de Perfil

Habilitar transicdes automaticas @

‘) O perfil ativo pode ser automaticamente

B Imagem selecionado de acordo com as configuragdes

Suavizag internas e condigdes de iluminag&o para que
se obtenha uma qualidade ideal de imagem

Be Perfis

Simple X
em qualquer situagéo.

Tempo para suavizagao yms)

Figura 3 - Visualizacion de ayuda al colocar el cursor sobre el icono

Figura 4 — Ayuda de la interfaz

1.2. Cambio del Idioma de la Interfaz

La interfaz web se puede mostrar en Portugués o Inglés seleccionando en la pantalla de inicio de sesidn o
accediendo al menu Equipo > General, en el Idioma predeterminado:

11
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,T-s a J Equipamento
Geral

Powered by
Informagoes

* Nome do equipamento

B Imagem

ITSCAM 600 - Carlos Laet

Exibigao
o™ Vid Idioma padréo
] ideo
IS Portugués (BR)

¢ Equipamento

@ Geral

Figura 5 — Pantalla de menu Equipo > General

1.3. Pantalla de Inicio

La pantalla de inicio muestra el Estado Actual del dispositivo en funcionamiento, ademas de las opciones

de usabilidad permanente en la interfaz:

IE 4 Inicio : —
Estado Atual Visualizacdo (pausada) A~
Powered by
Atualizar C @ @

Estado Atual
Equipamento

Imagem
ITSCAM 600 - Carlos de Laet - TESTE speed - Renan - Mar 1 - Mar 29

itscam I

10.48.29.52 0

Enderego MAC F8:D4:62:01:4E:32 @ @
Device ID 0x0145051544¢85d55 O

ITSCAM 600 LM AD IOT (S09L3W1IN1AIP) (1l

PI) Desde 14/03/2024 16:59:14 SIS IR

5 dia(s), 17 hora(s), 28 minuto(s)

Equipamento

O Mudar nome do equipamento Ajustar data e hora
Versoes

Versao v1.6.0-42-g1081cdbe

- Versao 1 :

Figura 6 - Opciones disponibles en la interfaz y en la ventana Estado actual: 1) Barra de menu, 2)
Botdn de accion disponible para la funcionalidad,; 3) Ventana flotante de vista en vivo, 4) Datos del
equipo, incluidos el tiempo de ejecucion detallado y los botones de ajuste rapido, 5) Datos de las
versiones de firmware instaladas

J Sistema

www.pumatronix.com
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= Desempenho

cpu

60.17 °C

Meméria

=
342%

Figura 7 - Datos disponibles sobre el
Estado Actual del Rendimiento de la CPU,
la memoria y el almacenamiento

= Servigos

Entradas e Saidas
Porta 1

¥ Tlumina dor

Porta 3

¥ Tluminac dor

ativo (em execugao)

Recepgao normal (GPS)
25°29'15.6"S 49°14'24.6"W
Link

884.70

0.90

9

Agora

Porta 2

¥ Tluminador

Porta 4 [ orr |

¥ Saida

Figura 8 - Datos disponibles sobre el
Estado Actual de los Servicios de Camara y
GPS* y las conexiones de puertos

* Cuando el dispositivo es capaz de establecer comunicacion con una red GPS, la informacion principal de

geolocalizacion se presenta como en la Figura 8 anterior.

1.3.1. Visualizacion en directo

La interfaz web tiene un visualizador de imagenes en directo, disponible en una ventana flotante que se

puede mover a cualquier ubicacion en la pantalla de la interfaz o expandir para ocupar toda la ventana.

www.pumatrunix.com
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Figura 9 — Ventana flotante de visualizacion en vivo: 1) Pausar visualizacion en vivo, 2) Tomar foto, 3)
Ejecutar autofoco, 4) Mostrar/Ocultar Cuadricula,; 5) Modo Video o Captura, 6) Control del Slider, 7)
Mostrar/Ocultar Configuraciones, 8) Pantalla completa, 9) Minimizar ventana, 10) Valores de FPS,
Nivel, Ganancia, Obturador y Perfil de Imagen activos, 11) Ajustes de Zoom y Enfoque

1) Haga clic en Pausar visualizacion (1) para pausar el video en vivo y la Ultima imagen capturada
permanece fija;

2) Haga clic en el botdn Tomar Foto (2) para descargar un archivo JPEG instantaneo generado de la
imagen que se esta mostrando actualmente;

3) Haga clic en el boton para Ejecutar el autofoco (3);

4) Haga clic en el botén para mostrar la Cuadricula (4):

a. En el lado derecho de la ventana estara disponible la configuracién del tamafo de la
Cuadricula;

FPS 8.0 ~N35- G0.01 S 5987 8% Diurno

o
2, Vldeo Slncronlzado

5) Seleccione el Modo (5) de visualizacion de la Imagen, entre las opciones:
a. Seleccione el Modo Video para mostrar la imagen en tiempo real capturada por el dispositivo
y habilita la opcidn:

i. Sincronizado: cuando estd habilitado es posible tener video durante la noche
sincronizado con el disparo de los iluminadores (el disparador debe estar habilitado);
cuando esta deshabilitado es posible tener un video mas fluido (no depende de la
configuracion del disparador). Esta opcidn se habilita automaticamente cuando se
configura en la pestaia Erro! Fonte de referéncia ndo encontrada.;

14
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FPS6.0 N37 GO0.01 S8771 B% Diuno

er ol

® 5x ® 4700
® 4x @ 3525
(] 3 ® 2350
& o

® 5104
e 1Ix e 0

© L0
e E E ] [

b. Seleccione el Modo Captura para mostrar las placas/vehiculos detectados en la captura:
i. Placas: haga clic para ocultar/mostrar las placas detectadas en la captura;
ii. Vehiculos: haga clic para ocultar/mostrar los vehiculos detectados en la captura;

FPS82 N37 GO0.01y S8857 8% Diurno
)
fZoom Foco

® 5x ® 4700

® 4x ® 3525

o3 ® 2350

5 i

¥ ® 7104
* 1Ix e 0

[V
N8 (] [ (] O

6) Coloque el mouse sobre el Control del Slider (6) para verificar las opciones de atajos de teclado y
mouse para una mejor configuracion de Zoom y Enfoque

lider diretamente para
posicionamento rapido

udarem para ver a

7) Haga clic en la opcidn Mostrar Configuraciones de visualizacion (7) para acceder a todas las opciones
disponibles en la ventana flotante:
8) Haga clic en la opcidn Pantalla completa (8) para expandir la visualizacion y ocupar toda la ventana
de la interfaz;
9) Haga clic en la flecha para Minimizar la ventana (9):
a. El visualizador puede ser bloqueado cuando esta minimizado al hacer clic sobre el candado:

(PEUEEGEY)

10) Visualice, en la parte superior de la ventana flotante (10), los valores de Nivel, Ganancia y Obturador
que estan siendo aplicados en el dispositivo y el Perfil de Imagen que esta activo;

15
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11) Realice los ajustes de Zoom y Enfoque (11) en las dos barras mostradas en el lateral izquierdo de la
ventana flotante.

2. Ajustes de Imagen

acuerdo con la secuencia de la interfaz y deben llevarse a cabo después de la instalacion
fisica, respetando los Requisitos previosy las Condiciones necesarias para la instalacion

: Los pasos para configurar los dispositivos de captura de imagenes se presentan de
presentadas en el Manual del Producto.

2.1. Perfiles de Imagen

Los perfiles de configuracion de captura de imagenes Diurnoy Nocturno son los predeterminados de fabrica.
Se puede acceder a los ajustes aplicados a cada parametro de un perfil de imagen a través del menu
Imagen > Peffiles:

A Inicio | B Imagem
Perfis

Preset de Configuracao
Configuragdes pré selecionadas para perfis e reconhecimento @

Definido pelo Usuério

Perfis de Imagem

Atualizar C Adicionar 4

Diurno Noturno

|B Editar O Ativar B Editar X Remover

Figura 10 — Pantalla del menu Imagen > Perfiles

1) Seleccione algunos Ajustes Preestablecidos de configuracion con los ajustes preseleccionados para
el perfil y el reconocimiento, entre las opciones Equipos Mdviles, Equipos Fijos o Definidos por el
usuario, que permiten ajustes manuales por parte del usuario. Solo se aplican si existen los perfiles
denominados Diurno 'y Nocturno;

2) Haga clic en Editar correspondiente a uno de los Perfiles de Imagen (Diurno o Nocturno, por ejemplo)
y los ajustes estaran disponibles en las pestaias y se guardaran automaticamente:

a. Acceda en la pestafa denominada General a la configuracién de Identificacion y
Superposicion de Texto en la imagen;
b. Identifique el Perfil asignando un Nombre y anadiendo una Descripcion,
c. Habilite la opcidn Leyenda en las fotos para aplicar una superposicion de texto en todas las
fotos generadas;
i. Rellene el campo de Texto de leyenda en fotos con una String de hasta 1024
caracteres. Acceder al campo de Ayuda detallada para comprobar los posibles valores
a insertar como leyenda;

16
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3)

A Inicio / B Imagem / B Perfis
¢ Diurno E

Geral Exposigao Trigger Lente Cor Transigdes

Identificacao
* Nome @

Diurno

Descricdo

Sobreposicao de texto

Legenda em fotos @

Texto de legenda em fotos @

> Ajudadetalhada

Figura 11 - Pantalla de inicio de edicion de perfil Diurno

Haga clic en Afadir + en Perfiles de imagen para crear nuevos perfiles de imagen (se recomienda
configurar los perfiles existentes antes de crear otros nuevos).

2.1.1. Exposicion

1)

2)

4)

)
6)

En el menu Imagen > Peffiles, localice el perfil a configurar e Haga clic en Editar,

Perfis de Imagem

Atualizar C Adicionar =+

Diurno | Ativo Noturno

|8 Editar O Ativar 18 Editar X Resmover

Seleccione la pestafia Exposicion y en esta pantalla, los ajustes se guardan automaticamente;
Seleccione el valor objetivo del nivel de claridad de imagen que el dispositivo debe tratar de lograr
utilizando las variables configuradas como automaticas (obturador, ganancia y/o iris) en el Nivel
dptimo, considerando que 0% es equivalente a una imagen en negro, mientras que 100% es
equivalente a una imagen en blanco, con valores entre 25 y 40 recomendados, segun el entorno;
Seleccione la opcion Habilitar region de interés y defina qué region de la imagen debe considerarse
para el calculo de nivel, especialmente en escenarios con regiones que pueden interrumpir el
algoritmo de nivel (por ejemplo, lamparas demasiado fuertes, regiones parpadeantes o muy
oscuras);

Habilite el Obturador automatico o seleccione el valor para el Obturador fijo en microsegundos;
Seleccione el Rango de valores de obturador automatico que puede aplicar el algoritmo de Nivel
dptimo, en microsegundos;

17
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A TInicio / B¢ Imagem / B Perfis

< Diurno

Geral Exposigao

Nivel

Para o controle automadtico de exposicao de video, o algoritmo usa como base o nivel da imagem, que pode ser
interpretado como o qudo clara é a imagem (0% equivale a uma imagem preta, enquanto que 100% equivale a
uma imagem branca). Apenas as varidveis configuradas como automdticas (shutter, ganho efou irit
pelo algoritmo. O valor recomendado depende da aplicagdo e ambiente, mas s@o recomendados valores entre

25e40.
Nivel ideal @
0% 25% 50% 75%

Habilitar regido de interesse @

Shutter

Tempo de Shutter (ou de obturador) € o tempo em que a exposicdo ocorre. Com tempos de shutter mais altos, a
iluminacao(nivel) da imagem aumenta, mas objetos em movimento podem ficar borrados demais para serem

identificados.

Shutter automatico @

Faixa de valores de shutter @

48us 7536us 15024us 22512us
Min: 48 us Max: 2000 us

sdo usadas

7) Habilite Ganancia haciendo clic en la opcién Ganancia automadtica, en la que el equipo ajustara la
Ganancia (dentro de los limites definidos por el usuario) para mantener la imagen en el nivel éptimo
establecido. Al desactivar esta opcion, la Ganancia que se aplicara es un valor fijo también establecido

por el usuario;

8) Seleccione el Rango de valores de ganancia que puede aplicar el algoritmo de nivel automatico, en

decibelios;

9) Habilite la opcion de Iris automatica:

Ganho

Ainda no sensor de imagem, € possive! aplicar um ganho analégico na imagem. Tal ganho deixa a imagem mais
clara, mas também amplifica o ruido de fundo natural, o que pode dificultar a identificacdo de objetos.

Ganho automatico @

|_©)

Faixa de valores de ganho ®

0dB 16dB
Min: 0.01 dB Max: 30.00 dB
Iris

A iris € um dispositivo mecdnico que limita a quantidade de luz que chega ao sensor. Ela é usada principalmente
em situagdes diurnas, onde a iluminacéo da imagem é tdo alta que ndo é possivel reduzir usando shutter ou
ganho. No entanto, é recomendado deixar ela totalmente aberta (fixar valor em 100%) apenas quando estiver

ajustando o foco da lente.

Iris automatica @

@

@

www.pumatrunix.cum
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2.1.2. Trigger

1) Busque en el menu Imagen > Perfiles el perfil que se configurara y haga clic en Editar,

Perfis de Imagem

Diurno = Noturno

1B Edita ) Ativar 18 Editar X Remover

2) Seleccione la pestaia Triggery en esta pantalla, los ajustes se guardan automaticamente;

Al B¢ Imagem / i Perfis
& Diurno 0

Trigger Lente Co ansigdes
Triggel
Habilitado @

@

Evento @

Constante
Intervalo minimo @

50
Oms

Multiplas Exposices

Habilitado @

3) Seleccione la opcidn Habilitado para configurar la captura de imagenes como Evento configurado

4) Seleccione el Evento como Constante para generar un flujo continuo de captura de imagenes, a la
tasa mas alta que el dispositivo pueda soportar;

5) Seleccione el Evento de entrada de sefal de las opciones:

a.
b.
C.

Borde ascendente: genera una captura de imagen cuando se activa la seial;

Borde descendente: genera una captura de imagen cuando se apaga la senal;

Borde ascendente y descendente: genera una captura de imagen cuando la sefial se activa
o desactiva;

Nivel alto: genera capturas de imagenes de forma continua mientras la sefial esta en un nivel
alto;

Nivel bajo: genera capturas de imagen continuamente mientras la sefal es baja;

Seleccione el Puerto de Entrada de la senal utilizada para el gatillo (disparador), configurado
en Entradas y Salidas;

6) Seleccione Evento como Movimiento para habilitar la funcionalidad del Detector de Movimiento, que
genera la captura de imagenes sin la necesidad de sensores externos, mientras se detecta el
movimiento:

19
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a. Establezca el Intervalo minimo de separacion entre gatillos (disparadores), en milisegundos;

b. Establezca el valor de Umbral (de 0 a 100) requerido para que se active el Detector de
movimiento;

c. Seleccione Habilitar region de interés, para delimitar el area de la imagen que se debe
considerar en el calculo del movimiento.

Dispositivos de Captura

2.1.2.1. Exposiciones Multiples
1) Busque en el menu Imagen > Perfiles el perfil que se configurara y haga clic en Editar,

Perfis de Imagem
Atualizar C Adicionar =+
Diurno =33 Noturno
B Editar O Ativar |8 Editar X Remover

2) Seleccione la pestana Triggery en esta pantalla, los ajustes se guardan automaticamente;

3) Habilite las Exposiciones Mduiltiples haciendo clic en Habilitado para tomar varias fotos
simultaneamente con diferentes parametros de flash, obturador y ganancia. Si esta desactivado, solo
se realiza una exposicion por disparador, sin flash y con shutter y ganancia de video;

4) Haga clic en Afadir+ para crear una exposicion (hasta 8 por perfil);

Multiplas Exposicoes

Para lidar com condigdes diversas de iluminagdo, clima, refletividade das placas, etc., este equipamento usa um

sistema de bfﬂCI(E'U‘g, que toma varias expost COE’S sucessivas com COR‘I"J agoe de 6(]’1"0 /shuti ter; sh
diferentes. Isto possibilita por exemplo que, em um mesmo conjunto de imagens, uma das exposi¢es identifique
a placa enquanto outra tem shutter reduzido para identificar placas refletivas.

Habilitado @
1 de 8 exposicoes Adicionar =+
Flash desabilitado
V' Shutter 100% Remover X

Ganho 100%

5) Seleccione la exposicion para mostrar los ajustes respectivos;

20
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Habilitado @
1 de 8 exposicoes Adicionar =
Flash desabilitado
A Shutter 100% Remover X

Ganho 100%

Poténcia do flash - Porta 1

Poténcia do flash - Porta 2

Poténcia do flash- Porta3
0%

Shu"nr 100
"ef 0%  28%  50%  75%  100%

Usar % do shutter do perfil ()

Ganho 200
0% 25% 50% 75% 100%

Usar % do ganho do perfil ()

6) Seleccionar la Potencia del Flash, siempre correspondiente a un porcentaje del disparo inicial (esta
opcion esta disponible para la linea de iluminadores Pumatronix ITSLUX);

7) Seleccione el porcentaje de Shutter (tiempo de exposicion del sensor de imagen), generando
imagenes con variacion en la cantidad de luz capturada;

8) Seleccione el porcentaje de Ganancia (posprocesamiento digital), que le permite aclarar u oscurecer
las imagenes.

2.1.3. Lente

En la pestafia denominada Lente se encuentran los ajustes de Zoom y Enfoque, Autoenfoque'y Filtro.

Mantenga la opcion Iris automatica (disponible en los productos ITSCAM 600, ITSCAM
600 FHD e ITSCAM 450) desactivada durante el proceso de ajuste del enfoque, para
obtener el mejor resultado durante el proceso de configuracion de la imagen (disponible
en la pestaifia Exposicion).

1) Seleccione la pestafa Lente;

21
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4 Inicio / MM Imagem u Perfis

¢ Diurno E

Geral Exposicdo Trigg

Zoom e Foco

Zoom ®
1x 2x 3x

-0.5 -0.1 -0.01
Foco @
0 150

-50 -10 g 8 +1
Autofoco

Executar autofoco @
Autofoco Q

Mostrar opgdes avancadas @

Filtro

FiltroIR ®

@

Lente Cor Transigbes

+0.01

+10

3.10

+0.1 +0.5

160

+50

2) Compruebe en tiempo real el ajuste de la visualizacién de Zoom y Enfoque a través de la ventana

flotante de Visualizacion;

3) Seleccione el valor de la tasa de Zoom, aumentando gradualmente los botones disponibles hasta

encontrar el valor ideal;

4) Seleccione la distancia de la lente Enfoque, aumentando gradualmente los botones disponibles hasta

encontrar el valor ideal;

a. Copie los ajustes de Zoom y Enfoque del primer perfil configurado, a través de la opcion
Espejar Zoom y Enfoque, habilitando la opcion Usar Zoom y Enfoque del Perfil Diurno,
disponible en la pestaia Lente de los otros perfiles;

# Inicio / B¢ Imagem | B8 Perfis

< Noturno

Espelhar Zoom e Foco

Utilizar zoom e foco do perfil Diurno

[_©)

Filtro
FiltroIR®

@ Atengdo: Este
Ative-o primeir

Ativar este perfil Q)

=

s no painel de Visualizagdo.

5) Realice el ajuste del enfoque automatico haciendo clic en Autoenfoque (disponible solo en modelos
que tienen una lente motorizada), que modifica la posicidn de enfoque hasta que encuentre el punto

www.pumatrunix.com
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de mayor contraste de imagen. El botén permanecera activo mientras el algoritmo se esté ejecutando
y se reiniciara cuando termine. Para detener el proceso, simplemente desactivelo haciendo clic de
nuevo en el botdn. Se sugiere colocar objetos con bordes notables en el lugar de uso para ayudar al
algoritmo;

6) Haga clic en Mostrar opciones avanzadas para mostrar la configuracion avanzada de Autoenfoque,
solo en caso de mal funcionamiento del algoritmo;

a. Paso largo: si la imagen no esta enfocada para empezar, el algoritmo primero se desplaza
por todo el rango de enfoque, con este valor como un incremento. No se puede editar esta
configuracion;

b. Umbral de proximidad: el contraste minimo para que la imagen comience a considerarse
enfocada. No se puede editar esta configuracion;

c. Frecuencia de actualizacion: tiempo esperado para que el enfoque se aplique correctamente
a la imagen;

d. Region de interés: define la region en la que se realizara el Autoenfoque, por defecto solo se
considera la regién central de la imagen y se puede editar arrastrando los vértices del
rectangulo estandar.

Mostrar opcdes avancadas @

Passo longo @

50
0 25 50 75 100

Limiar de proximidade @
0% 25% 50% 75% 100%
Taxa de atualizagdo @

= 50

Oms 250ms 500ms 50ms 1000ms

Regido de interesse @

Atualizarimagem C

Altura da grade

El ajuste de las opciones avanzadas de Autoenfoque solo debe realizarse en caso de mal
funcionamiento del algoritmo.

Los valores de Paso Largoy Umbral de Proximidad ya vienen definidos de fabrica para
un rendimiento 6ptimo del equipo, y no es posible editarlos. Si es necesario, contacte
con el Soporte Técnico de Pumatronix.
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7) Habilite el Filtro IR durante el dia, para proteger el sensor de imagen y porque la luz infrarroja puede
distorsionar los colores de la imagen. Cuando se utilicen iluminadores infrarrojos, mantenga el Filtro
IR desactivado, asegurandose de que la imagen se forme en el sensor;

8) Ajuste la posicion del dispositivo en funcion de las imagenes que se muestran en la Visualizacion en
directo. El encuadre sugerido para dos vias en la imagen es la visualizacién de los extremos de la
carretera, como se muestra en los ejemplos:

A I

Figura 12 — Ejemplo de una Figura 13 — Ejemplo de imagen

imagen generada durante el generada durante el periodo
periodo diurno con el encuadre nocturno con el encuadre
sugerido sugerido

El Ajuste de Zoom y Enfoque coincide con el Perfil de Imagen: El ajuste de zoom y
enfoque debe realizarse en todos los Perfiles habilitados en el dispositivo.

2.1.4. Color

No se recomienda cambiar la configuracién de color, con la excepcion de la opcidn Gamma.

1) Busque en el menu Imagen > Perfiles el perfil que se configurara y haga clic en Editar,

Perfis de Imagem

Atualizar C Adicionar <+

Diurno Noturno

1B Editar ) Ativar |8 Editar X Remover

2) Seleccione la pestana Colory en esta pantalla, la configuracidon se guardara automaticamente;

3) Establezca el valor Gamma, que ajusta la iluminacion de la imagen dando mas ganancia para lugares
mas oscuros que para lugares mas claros;

4) Habilite la opcion de Balance de blancos automadtico y el balance Rojo, Verde y Azul en la imagen se
ajustara automaticamente.
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4 Inicio ; W Imagem ; Q& Perfis
< Diurno

Geral Exposicio  Trigger Lents Cor | Transigbes

HDR
Habilitar @

Cor

Estas sdo conﬁguragcies digitais de imagem, ou seja, sdo aplicadas apds @ mesma ter sido adquirida.

Gama @

0 64 128 191 255

Brilho @

-100% -50% 0%

Contraste @

-100% -50% 0%

Saturagio @

-100% -50% 0%
Nivel de preto @
o 256
Pesos de cores
Este equipamento tem gjuste de balango de branco automdtico, mas se desejado & possivel usar uma

configuragdo fixa de corregdo de cores.

Balango de branca automético @

@)

Los valores de Brillo, Contraste, Saturaciony Nivel de Negro vienen configurados de
fabrica a valores ideales en condiciones normales de iluminacion de la imagen, y los
ajustes estan restringidos en casos de mala calidad de las imagenes generadas.
Comuniquese con el Soporte Técnico para obtener orientacién sobre estos ajustes de
color.

En los dispositivos ITSCAM 450 y ITSCAM 450+ estan disponibles en la pestaia Color las configuraciones
adicionales de Reduccion de Ruidoy Nitidez. Estas configuraciones son excelentes para mejorar la calidad
visual de video e imagen, especialmente en condiciones de baja luminosidad.

1) Habilite la opcién Habilitar Reduccion de Ruido, para suavizar el ruido electrénico (“granulado” en la
imagen), comun en ambientes oscuros;
2) Seleccione el Tipo de Reduccion de Ruido, entre las opciones:
a. 2D (filtro espacial): procesa el fotograma actual. Es un filtro eficiente que preserva la nitidez
y en el que hay bajo riesgo de crear distorsiones en la imagen;
b. 3D (filtro temporal): usa fotogramas anteriores para calcular y reducir el ruido (la reduccién
de ruido 3D puede causar rastros en objetos en movimiento).
i. Ajuste la Intensidad de la Reduccion de Ruido 3D entre 0 y 100.
3) Defina el Nivel de Nitidez de 0 a 100 para dejar la imagen mas nitida, realzando los bordes y los
detalles de la imagen. Durante su uso, considere las siguientes situaciones:

e Aumento leve de Nitidez: causa un realce de bordes de la imagen, siendo adecuado en casos como
el reconocimiento de caracteres de placas vehiculares.

e Exceso de Nitidez: si esta muy acentuada, la nitidez puede causar un efecto granulado en las figuras
exhibidas, anulando el efecto de la reduccion de ruido.
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Reducao de Ruido

Escolha entre reducdo de ruido 2D (processa o frame atual) ou redugdo de ruidoe 3D (usa frames anteriores com
intensidade ajustdvel).

Habilitar Redugéo de Ruido

L)

Tipo de Redugéo de Ruido

2D (@ 3D

Intensidade da Redugao de Ruido 3D

Nitidez

Ajustar a nitidez da imagem. Valores mais altos aumentam a definigdo de bordas e detalhes.

Nivel de Nitidez

2.1.4.1. Configuracion de Reduccion de Ruido y Nitidez Sugerida

El balance entre Reduccidn de Ruido y Nitidez debe siempre priorizar el objetivo principal de monitoreo del
dispositivo (ej.: capturar placas estaticas como en una estacidn de peaje, capturar imagenes con
movimiento — como en una via con alto flujo vehicular, capturar imagenes limpias/suaves de noche, etc.).
A continuacion, detallamos las configuraciones optimizadas para diversos escenarios, buscando el maximo
desempeiio de imagen en cada aplicacion.

e Identificacion de detalles estaticos (Ej.: Placas)

En este escenario, el requisito principal es la maxima fidelidad de borde. Para ello, recomendamos la
utilizacién del filtro de reduccion de ruido 2D o configurar el filtro 3D con intensidad minima (0% a 20%).
El uso del filtro 3D debe hacerse con intensidad minimizada para prevenir que los rastros oscurezcan los
caracteres. El Nivel de Nitidez debe ajustarse a un valor mas elevado, entre 25% y 35%, pues valores
altos son cruciales para el realce de la definicion de bordes, priorizando la informacion estructural de la
imagen.

e Monitoreo en Ambientes Dinamicos (Alto Trafico/Movimiento)

En este escenario, el foco es la prevencion de rastros y borrones. El filtro de reduccién de ruido 2D es el
mas indicado, por ser un filtro espacial (basado en un Unico fotograma), siendo mas confiable en escenas
de alto movimiento. El Nivel de Nitidez debe mantenerse entre 15% y 20% para garantizar el detalle sin
exageraciones, mitigando el efecto temporal del filtro 3D y garantizando claridad en la captura de eventos
en movimiento.

e Monitoreo Nocturno Estandar (Baja Luminosidad)

El objetivo es la suavizacion eficaz del ruido electronico. Se recomienda el filtro de reduccién de ruido 3D
con intensidad de 30% a 50%. El procesamiento temporal es mas eficaz contra el ruido nocturno. El Nivel
de Nitidez debe reducirse ligeramente a 10% a 15% para evitar que el ruido residual sea realzado, buscando
el equilibrio ideal entre supresion de ruido y nitidez aceptable.

e Ambiente de Iluminacion Constante (Luz Controlada)

26
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En este caso, la prioridad es la optimizacion del desempeno. Si el ambiente esta bien iluminado y el ruido
es minimo, la Reduccion de Ruido puede desactivarse o configurarse utilizando el filtro 2D. El Nivel de
Nitidez debe ser conservador, entre 10% y 15%, pues la reduccion de ruido no es obligatoria bajo
iluminacidn adecuada, optimizando el ciclo de procesamiento de la cdmara.

2.1.5. Configuracion de Imagen Sugerida para Perfiles

Capturar imagenes de calidad es clave para desbloquear todo el potencial de los dispositivos de captura.
Por esta razon, se presenta una sugerencia de configuracion de imagen en la situacion de Luz Visible (Perfil
Diurno) y Luz Infrarroja (Perfil Nocturno), que se puede utilizar como punto de partida para ajustar el
equipo.

Las imagenes nocturnas y/o las imagenes capturadas con la ayuda de iluminacion artificial infrarroja (Perfil
Nocturno) necesitan ajustes de imagen que resalten los detalles de los vehiculos y los caracteres de las
placas, y la configuracion de imagen sugerida se puede utilizar como punto de partida para ajustar el equipo
y verificar la unidad del iluminador.

Valor sugerido en el Valor sugerido en el
Parametro Perfil Diurno Perfil Nocturno
(Luz Visible) (Luz Infrarroja)
Nivel éptimo 40%
Region de interés Deshabilitado
Obturador automatico Habilitado
5 Obturador minimo 80 us
‘S
'g Obturador maximo 500 ps 1200 ps
] Ganancia automatica Habilitado
Ganancia minima 0,01 dB
Ganancia maxima 8,50 dB 10,50 dB
Iris automatica Habilitado
© Disparador* Habilitado/Deshabilitado
8 0o
@0 o
a Exposiciones Mdltiples Habilitado/Deshabilitado
9
$ |Filtro IR Habilitado Deshabilitado
-
HDR** Deshabilitado Habilitado
Gamma 130 25
5 Brillo 0%
o
© Contraste 0%
Saturacion 0% -100%
Nivel de negro 20

www.pumatronix.com
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Valor sugerido en el Valor sugerido en el
Parametro Perfil Diurno Perfil Nocturno
(Luz Visible) (Luz Infrarroja)
Balance de blancos automatico Habilitado Deshabilitado
Rojo 100%
Verde N/A 100%
Azul 100%

*Cuando esta habilitado, el Intervalo minimo sugerido entre disparos es de 100 ms. Las capturas generadas por
ITSCAM estan determinadas por el Evento configurado y dentro del Intervalo minimo especificado entre disparos

(triggers).
**Solo los dispositivos con el sensor S6 tienen esta funcionalidad.

2.2. Transiciones entre Perfiles de Imagen

El menu Transiciones permite configurar transiciones automaticas entre perfiles de configuraciones del
dispositivo de captura basandose en condiciones de luminosidad (nivel de luz) y horario. Esta funcionalidad
es esencial para automatizar la aplicacién de conjuntos de configuraciones a lo largo del dia, como alternar
entre perfiles diurnos y nocturnos conforme a las condiciones de iluminacion del ambiente.

= 4@ Inicio | Imagem
Transigoes

Transigdes Automaticas de Perfil

Habilitar transicties automaticas @

@)

Agenda de Transicdes

Transigdes superiores e inferiores se referem a valores de nivel maiores e menores do que o nivel atual do
equipamento respectivamente.

00:00 02:00 04:00 06:00 08:00 10:00 12:00 14:00 16:00 18:.00 20:00 22:00 00:00
[ |

Diurno (superior) B
00:00:00 - 00:00:00

Diurno (inferior)
00:00:00 - 00:00:00

Noturno (superior)
00:00:00 - 00:00:00

Noturno (inferior)
00:00:00 - 00:00:00

Configuracoes
Suavizagdo de nivel @

Simples

Tempo para suavizacio @

100 ms

Figura 14 - Pantalla de menu de imagen > Transiciones

1) Habilite la opcién Habilitar transiciones automaticas para que el cambio de perfil sea aplicado de
forma automatica de acuerdo con las configuraciones internas y condiciones de iluminacion, lo que
favorece la obtencidn de una calidad ideal de imagen en cualquier situacion:

a. Utilice un perfil para capturas con luz ambiente (periodo diurno) y otro para capturas con
iluminacién artificial (periodo nocturno), tal como es recomendado, siendo posible registrar
hasta cuatro Perfiles de Imagen, cada uno con su propio conjunto de configuraciones.
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2) Configure la Agenda de Transiciones haciendo clic en el boton Editar al lado del nombre del perfil;

Agenda de Transigbes

Transigdes superiores e inferiores se referem a valores de nivel maiores e menores do que o nivel atual do
equipamento respectivamente.

@‘00 02:00 04:00 06:00 08:00 10:00 12:00 14:00 16:00 18:00 20:00 22:00 00:00

Diurno (superior)
00:00:00 - 00:00:00

Diurno (inferior)
00:00:00 - 00:00:00

Noturno (superior)
00:00:00 - 00:00:00

Noturno (inferior)
00:00:00 - 00:00:00

3) Defina las opciones de Transicion Superior del perfil en edicion:
a. Seleccione hacia cual Perfil ocurre la transicion superior;
b. Defina el valor de Nivel en el que debe ocurrir la transicion superior;
c. Defina una Hora de inicio y/o una Hora de término para la transicion superior;
d. Defina el Tiempo de espera para la transicion superior, de forma que el dispositivo no oscile
innecesariamente entre los perfiles, ingresando un valor entre 10.000 milisegundos (10s) y
100.000 milisegundos (100s);
4) Defina las opciones de Transicion Inferior del perfil en edicion:
a. Seleccione hacia cual Perfil ocurre la transicion inferior;
b. Defina el valor de Nivel en el que debe ocurrir la transicion inferior;
c. Defina una Hora de inicio y/o una Hora de término para la transicion inferior;
d. Defina el Tiempo de espera para la transicion inferior, de forma que el dispositivo no oscile
innecesariamente entre los perfiles, ingresando un valor entre 10.000 milisegundos (10s) y
100.000 milisegundos (100s).

Es posible configurar el funcionamiento de la transicién automatica de perfiles de tres maneras distintas:

1) Transicién solo por nivel: Si se define un valor de nivel, el dispositivo de captura cambia de perfil tan
pronto como el nivel configurado sea alcanzado, sin considerar el horario (es decir, sin definir
horarios de inicio y término);

Diurno (superior) x
Para o perfil Quando nivel maior que
Diurno 30
Hora de inicio Hora de término Tempo de espera ®
00:00:00 00:00:00 60000 ms

2) Transicidon solo por horario: Si se define un valor de nivel mayor que 100 o menor que 1 en las
configuraciones de transicion, es posible utilizar la transicion de perfil basada Unicamente en el horario
de inicio y término estipulados. (En el ejemplo abajo, entre 05h y 17h el perfil diurno quedara activo
y de 17h a 05h el perfil nocturno quedara activo);
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Noturno (superior) X

Para o perfil Quando nivel maior que
Diurno 1

Hora de inicio Hora de término Tempo de espera @
05:00:00 17:00:00 10000 ms

Aplicar

Diurno (inferior) X

Para o perfil Quando nivel menor que
Noturno 100

Hora de inicio Hora de término Tempo de espera @
17:00:00 05:00:00 10000 ms

3) Transicidn por nivel + horario: Si se configura tanto el valor de nivel como el horario de inicio/fin, la
transicion solo ocurrird cuando ambas condiciones sean verdaderas, es decir, el nivel de la imagen
debe alcanzar el valor definido y la hora actual debe estar dentro del intervalo seleccionado;

Diurno (inferior) X

Para o perfil Quando nivel menor que

Hora de inicio Hora de término Tempo de espera @
17:00:00 05:00:00 10000 ms

4) Seleccione la Suavizacion de nivel a ser aplicada en el cambio entre perfiles:
a. Ninguna: el cambio de nivel se realiza instantaneamente en el cambio de perfiles;
b. Simple: el cambio de nivel se realiza utilizando un tiempo de suavizacidon durante el cambio
de perfiles;
5) Defina el Tiempo para suavizacion de nivel en la transicion automatica entre perfiles, para definir el
intervalo en milisegundos que corresponde al tiempo del filtro para salir del nivel del perfil de origen
hasta llegar al nivel deseado del perfil actual;

Configuragoes
Suavizagio de nivel @

Simples

Tempo para suavizagao ®

100 ms
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2.2.1. Configuracion de Imagen Sugerida para las Transiciones

Valor sugerido en el Valor sugerido en el
Parametro Perfil Diurno Perfil Nocturno
(Luz Visible) (Luz Infrarroja)
Habilitar transiciones automaticas Seleccionado
Perfil (Transicion Superior) Diurno
Nivel (Transicion Superior) 30 10
Tiempo de espera* 60.000 ms 1.000 ms
Perfil (Transicion Inferior) Nocturno
Nivel (Transicion Inferior) 20 10
Tiempo de espera* 60.000 ms 1.000 ms

* Se recomienda definir el Tiempo de espera cercano a 1 minuto (ingresando en la interfaz el valor de 60.000 ms)
para que el dispositivo no oscile innecesariamente entre los perfiles de configuracion.

2.3. Encuadre de Imagen

Cuando el equipo se fija mediante una ventosa en el parabrisas de un vehiculo o cuando se fija al techo, la
imagen del dispositivo estara al revés en la vista, lo que se puede corregir en la Rotacion de la imagen:

1) Acceda al menu Imagen > Varios y la configuracion se guardara automaticamente;

2) Acceda a la pestaia Imagen y habilite la opcidon Rotacion de la imagen, cuando el equipo esté
instalado boca abajo;

3) Defina el valor de Calidad predeterminada en el que se generara el JPEG;

A Inicio / Imagem
Miscelanea

Imagem Cenarios Assinatura Comentarios

Instalacao do equipamento

Rotagdo da imagem @

Configuracao JPEG

Qualidade padrao @

100
5% 29% 53% 76% 100%

Recorte de imagem

Recorte de fotos @
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4) Habilite la opcion de Recorte de fotos y las imagenes se generaran solo a partir de la parte del ROI
delimitada sobre la imagen de vista previa. Esta opcion no afecta a las transmisiones ni a la
visualizacion de imagenes en vivo y tiene como objetivo mejorar el tiempo de conversion a JPEG;

a. Seleccione el Modo de recorte de las opciones:

i. Estatico (recorte utilizado para imitar un modelo con menor resolucion);

ii. OCR (el recorte utiliza el ROI como posicidon predeterminada vy, si se reconoce una
placa, mantiene el vehiculo centralizado, ajustando la posicién y manteniendo el
mismo tamano);

b. Visualice la referencia del tamafio de la placa haciendo clic en Altura de la cuadricula y
especificando el valor en pixeles, siguiendo el modelo presentado en OCR;
c. Compruebe si el Tamano de la imagen recortada es el tamano final deseado;

Recorte de imagem

Recorte de fotos ®

(_©)

Modo do recorte @

Estatico

ROI do recorte @

Atualizarimagem C

@ Aturadagrade 100

Tamanho da imagem cortada 1808 X 1084

5) Haga clic en la pestafia Escenarios para configurar la inspeccion en dos carriles, definiendo dos
escenarios diferentes en la imagen generada por el dispositivo de captura, simulando el
funcionamiento de dos dispositivos de captura diferentes y también definir las configuraciones
comunes a ambos escenarios;

a. Seleccione Color de subtitulo deshabilitado, Texto negro sobre fondo blanco y Texto blanco
sobre fondo negro;

b. Seleccione la Posicion y el Modo del Subtitulo en las opciones Superior - Superposicion,
Inferior - Superposicion, Superior - Extendido e Inferior - Extendido para definir si el subtitulo
se insertara en la parte superior o inferior de la imagen, superponiéndose a una parte
(superposicion), o si se extendera para que no se pierdan partes (extendido). La opcion
Extendido consume mas recursos de procesamiento.
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A Inicio / Imagem
Miscelanea

Imagem Cenarios Assinatura Comentarios JPEG

Configuracoes comuns dos cenarios

Cor da legenda

Texto preto com fundo branco

Posicao e modo da legenda @

Superior - Estendida

Cenério 1 Cendrio 2

En la pestafia Escenario 1, introduzca texto en la parte superior de la imagen, de hasta 1024
caracteres, para el Escenario 1 haciendo clic en el campo de Texto de leyenda en fotos.
Acceder al campo de Ayuda detallada para comprobar los posibles valores a insertar como
leyenda;

Seleccione el tamano del texto (en pixeles) que se utilizara en el titulo entre las opciones de
tamafio disponibles;

Cenario 1 Cenario 2

Texto de legenda em fotos @

> Ajuda detalhada

Tamanho do texto (em pixels)

B80px

O usudrio pode definir tags que iniciam com "User_" que serdo substituidos pelos
valores enviados na requisicdo do cendrio (via protocolo cougar ou snapshot.cgi).

Seleccione el Tamahno de la imagen recortada para el Escenario 1 de las opciones de tamafo
disponibles;

i. Haga clic en el vértice para arrastrar el recorte al encuadre ideal de la imagen;
Visualice la referencia del tamaifo de la placa haciendo clic en Altura de la cuadricula y
especificando el valor en pixeles, siguiendo el modelo presentado en OCR;

Verifique que la leyenda y el tamafio del recorte estén configurados correctamente haciendo
clic en Vista previa del recorte con leyenda,
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Recorte do Cenério 1
Tamanho da imagem recortada

1280x720 (16:9) HD

Area do recorte

Atualizar imagem

@ Altura da grade

Pré-visualizar recorte com legenda  [§)

h. Repita los pasos anteriores, accediendo a la pestana Escenario 2 y estableciendo las
especificaciones para el Escenario 2.
6) Es posible obtener imagenes de los Escenarios a través del Protocolo de Comunicacion COUGAR
(Socket) o la funcion Snapshot, disponible en Conferencia de Imagenes Generadas.

2.3.1. Firma Digital

Descripcion del Proceso de Validacion de Firma Digital-:

En el momento en que el ITSCAM 600 convierte la imagen capturada al formato JPEG, el hash de esa
imagen se calcula utilizando el algoritmo SHA-256. Este "hash" es firmado por el algoritmo RSA con una
clave de 1024, 2048 o 4096 bits. En la imagen final, que se transmitira a través de la red, se adjuntan los
siguientes campos a la imagen:

Sign: Firma RSA del hash;

ExponenteRSA: exponente utilizado en el calculo de la firma;
ModuloRSA: mddulo utilizado para comprobar la firma;
Sha256: Hash SHA-256 de la imagen.

Para garantizar una alta seguridad, el exponente utilizado es siempre 65537. Estos datos se adjuntan, en
formato texto, al campo de comentario de imagen JPEG, definido en el marcador “FF FE” segun
especificacién ISO/IEC 10918.

Para comprobar la firma se debe realizar el siguiente procedimiento:

a) Eliminar los textos referentes a Sign, ExponenteRSA, ModuloRSA y hash (Sha256) del campo de
comentarios;

b) Calcular el hash de la imagen con el texto especificado en "a" eliminado;

c) Extraer el hash de la firma (campo Sign) considerando el exponente (ExponenteRSA) y el modulo
(ModuloRSA);

34
www.pumatrunix.com



Manual de Integracion
-E?:- PUMATRONIX

Dispositivos de Captura

d) Comparar el hash obtenido en "b” con el hash obtenido en “c”. Si al comparar se obtiene el
mismo hash para ambos casos, la imagen es auténtica. De lo contrario, hubo una manipulacion
de la imagen.

En la interfaz del dispositivo con esta funcionalidad aplicada, siga los pasos para generar una Firma Digital
o para verificar:

1) Acceso en el menu Imagen > Varios;

2) Haga clic en la pestafia Firma y genere o registre una clave privada, que le permita firmar
digitalmente las imagenes. Después del registro, la clave publica permanece disponible para validar
la firma de las imagenes generadas por el dispositivo;

3) Seleccione una de las opciones para enviar una clave privada:

a. Cree una nueva clave privada haciendo clic en Crear+ para Crear una clave aleatoria. En esta
opcion, el equipo creara una clave privada de 2048 bits (que no se compartird) y devolvera
la clave publica equivalente;

b. Introduzca el texto de la clave privada copiada en el campo disponible en Transferir clave de
texto, enviando al hacer clic en Transferir texto;

c. Envie el archivo de clave privada guardado haciendo clic en el campo en Transferir clave
desde archivo, que admite archivos en formato PEM o P12 (de 1024 a 4096 bits);

A Inicio / & Imagem
Miscelanea

Imagem Cenérios Assinatura Comentarios

Assinatura de imagens

Chave privada estd vazia. Para gue o equipamento use esta
@ chave, é necessdrio gerar uma chave ou configurar uma chave
especifica.

Criar uma chave aleatéria

Nesta opgdo, o equipamento criard uma chave privada de 2048 bits
(que néo serd compartilhada) e retorna a chave publica equivalente. A
chave publica serd mostrada ao usudrio, mas apenas enguanto o

usudrio permanecer na pdgina. Copie efou salve a chave piblica para
poder conferir esta assinatura no futuro.

Criar

Transferir chave do texto

Abra o arquivo de chave privada, copie o contetido e cole no campo a
seguir

Transferir texto 1

4) Seleccione Habilitar firma digital en imagenes y Modo de concatenacion, para unir la firma al archivo
JPEG generado;

5) Haga clic o arrastre un archivo a la Verificacion de firma integrada para verificar que una imagen con
una firma en los comentarios JPEG sea valida y haya sido firmada por el propio dispositivo;
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A Inicio / & Imagem
Miscelanea

Imagem Cenarios Assinatura Comentarios

Assinatura de imagens
Habilitar assinatura digital @

Modo de concatenagdo @

Concatenacéo nos comentdrios (padrdo 4Xx)

Chave privada estd configurada. Para gerar uma nova chave ou configurar uma chave
especifica, primeiro & necessdrio deletar a chave atual.

Chave piblica

————— BEGIN PUBLIC KEY--—MIIBI)ANBgkahkiGIWOBAQEFAAOCAQBAMIIEC U &)

Deletar chave atual E

Checagem de assinatura embutida

Use o campo a seguir para verificar se uma imagem com uma assinatura nos
comentdrios JPEG € vdlida, e se foi assinada por este equipamento.

B

Clique ou arraste uma imagem que se deseje checar a assinatura

2.3.2. Comentarios JPEG

1) Active la opcion que utiliza la entrada fisica del equipo para contar el tiempo de sincronizacién de las
capturas realizadas por multiples dispositivos. Para seleccionar una opcidn de sincronizacién, es
necesario configurar algun puerto de entrada en ITSCAM 450, ITSCAM 600, ITSCAM 600 FHD,
ITSCAM 600+ y VTR 600. Con esta configuracion activa, los parametros "Tsinc" y "TsincDT" se
afnaden a los comentarios jpeg de la imagen. Esta informacion puede ser utilizada por un servidor al

aplicar el sincronismo.

A Inicio / Imagem
Miscelanea

Imagem Cenarios Assinatura Comentarios

Sincronismo entre cameras (Tsinc)

Entrada @

2.4. Configuracion de Video (Streams)

Los dispositivos tienen la opcion de realizar un seguimiento en vivo de las imagenes capturadas por el
dispositivo fuera de la interfaz web, integradas en un DVR o un sistema de monitoreo de video al configurar
en el menu Video > Streams. Los dispositivos ITSCAM 450 e ITSCAM 450+ solo permiten la transmision

MJPEG.

1) Acceda a la configuracién en la pestafia H.264/H.265 haciendo clic en Habilitado;
2) Elija qué Codificacion entre las opciones H.264 o H.265;

www.pumatrunix.com
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3)
4)

)

6)

7)

Establezca la Tasa de bits de transferencia de datos para el flujo en bits/s;
Seleccione el Tipo de Codificacion de las opciones:
a. Constante: el valor permanece igual durante toda la duracion del video;
b. Variable: el valor disminuye en las partes que necesitan menos informacion y aumenta en las
partes que necesitan una mayor cantidad de datos.
Seleccione el Perfil que define el estandar de compresidn (disponible solo para la codificacion H.264),
entre las opciones: Alto (High), Principal (Main) o Linea de base (Baseline),;
Seleccione la Fuente de las imagenes para el flujo, entre las opciones:
a. Vista previa: usando imagen continua;
b. Stills: utilizando las capturas de imagen (o alta tasa de disparo);
Introduzca un nimero de fotogramas de un mosaico de Grupo de imagenes. Este bloque se utiliza
como referencia para el proceso de codificacion de stream;

A Inicio / B Video

Streams

Aplicar

H.264/H.265 M3F

O
rm
)

Habilitado

Status

e URL: http://{IP}:8000/playlist.m3u8

* Codificacio @

H.265

* Taxa de bits @

10000 bit/s

* Tipo de codificacio @

Constante

* Fonte das imagens @

Stills

* Grupo de imagens ®

30

8) Acceda a las opciones de configuracidn de transmision en la pestafia MJPEG,;

9) Ajuste la calidad de las imagenes enviadas por la transmisién en el campo Calidad,

10) Establezca la Tasa maxima de fotogramas de imagenes enviadas por el stream;

11)Active la opcidén Usar imagenes de activacion para mostrar en la transmision. Con esta funcion

activada, es posible sincronizar el video nocturno con la activacién de los iluminadores. Si esta
desactivada, se utilizaran las imagenes de vista previa;

12) Haga clic en Aplicar después de confirmar los ajustes realizados:
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@ Inicio / WM Video

Streams

H.264/H.265 MIPEG

Qualidade @

10 33 55

Taxa de quadros maxima ®

1 26 51

Utilizar imagens de trigger @

@

75

30

13) Acceda a las configuraciones en la pestafia RTSP haciendo clic en Habilitado;
14) Ingrese en Puerto RTSP el nimero del puerto para la conexion;
15) Ingrese el endpoint de URL del RTSP,

16) Seleccione el Protocolo de Transporte, entre las opciones:

a. UbP
b. TCP
c. TCP/UDP

17) Habilite la opcidn Habilitar Autenticacion,

a. Defina un Usuario para el acceso al RTSP;
b. Defina una Contrasena para el acceso al RTSP;

18) Habilite la opcidn Habilitar RTSP sobre HTTP para habilitar la conexion RTSP sobre HTTP (valido

solo para transporte TCP);

a. Ingrese el nimero del Puerto HTTP.

www.pumatrunix.com
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A Inicio / BN Video

Streams
H.264/H.265 MIPEG

Habilitar @

L@

* Porta RTSP @

5564

* URL do RTSP @

/streaming/mjpeg

* Protocolo de Transporte (B

TCP

Habilitar Autenticacio @

L

* Usuario @
* Senha @

Habilitar RTSP sobre HTTP @

L@

Porta HTTP @

gbb65h

RTSP

3. Configuraciones para el Equipo

3.1. General

La pantalla en Equipo > General permite configurar la informacion de visualizacién del equipo:

1) Introduzca una identificacion del equipo en Nombre del equipo,

2) Seleccione el idioma de visualizacién de la interfaz, disponible en Portugués (BR) e Inglés (EE. UU.).

www.pumatronix.com
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# Inicio ;| /¥ Equipamento

Geral

Aplicar /

Informacoes

* Nome do equipamento

ITSCAM 600 - Carlos Laet - (Thiago Trannin: teste long run gerenciadc

Exibicdo
Idioma padrao

Portugués (BR)

Figura 15 - Pantalla de inicio en Equipo > General

3.2. Fecha y Hora

Se puede acceder a la configuracion de Fecha y Hora desde el menu Equipo > Fecha y Hora y se puede
realizar manualmente o a través de un servidor NTP habilitando la opcidn Usar servidor NTP e introduciendo

la Direccion del servidor NTP.

En la opcidn Zona horaria, al hacer clic, se debe seleccionar el continente y la zona de la ciudad respectiva,
considerando que el horario de verano se aplica automaticamente de acuerdo con las reglas actuales. Para
desactivar el horario de verano automatico, se debe seleccionar la opcion Etcy el GMT fijo deseado (con
signo opuesto, debido a los patrones historicos).

Puede utilizar el propio dispositivo como servidor NTP seleccionando la opcidon Habilitar servidor NTP

interno:

@ Inicio / /¥ Equipamento

Data e Hora

Geral

04/09/2024, 16:02:45 America/Sao_Paulo (GMT-0300)

Data e hora atual da ITSCAM

04/09/2024, 16:02:51 America/Sao_Paulo (GMT-0300)

* Fuso horério ®

America / Sao_Paulo (GMT -3)

Usar servidor NTP

* Endereco do servidor NTP

time.google.com x

Habilitar o servidor NTP interno @

\_J

Figura 16 — Pantalla del menu del Equipo > Fecha y hora
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3.3. Configuracion de Red

Para realizar la configuracion de la red es necesario utilizar un Equipo Auxiliar de Configuracion.

3) Introduzca la direccion IP predeterminada de fabrica en el navegador;
4) Ingrese el usuario admin y la contrasefia 1234;

5) Acceda al menu Equipo > Red,

6) Acceda a la pestafia correspondiente a la red a configurar.

La pantalla inicial de configuracidon de red permite visualizar el Estado de las redes y el diagrama de las
Rutas configuradas:

4 Inicio / J Equipamento
Rede
Visualizagao (pausada) ~
Status Ethernet Wi-Fi Movel HTTPS Firewall Rotas DDNS
ETH-1
— 10.48.29.52
i Manual
Mascara de sub-rede 255.255.0.0
Gateway 10.48.0.254
DNS 8.8.8.8
2178678448
Bytes RX
2.2GB
40139297 recebidos
Pacotes RX
183 com erros, 467816 perdidos
101022325867
Bytes TX
101.0 GB
" S 72177289 transmitidos
' 0 com erros, 0 perdidos

Figura 17 - Pantalla de inicio de configuracion de red
3.3.1. Configuracién de Red Ethernet

Algunos modelos del dispositivo ITSCAM 600 tienen solo un conector Ethernet, y los dispositivos ITSCAM
600 FHD e ITSCAM 600+ tienen 2 conectores Ethernet. Para ITSCAM 450, ITSCAM 450+ y VTR 600 solo
hay 1 interfaz Ethernet para la configuracion:

1) Seleccione la pestafia Ethernet,
2) Identifique la red en Nombre de host,
3) Complete los datos de la Interfaz Primaria (ETH-1) cuando se conecte a ETH-1:
a. Utilice una direccién IP distinta a la solicitada para el acceso al dispositivo con el fin de evitar
conflictos y mal funcionamiento de la red de datos;
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situaciones extraordinarias de pérdida de la IP primaria. Por esta razoén, al configurar
manualmente la interfaz de red (Ethernet o Wi-Fi) del equipo, se deben aplicar valores

: La IP de mantenimiento (192.168.254.254) se utiliza para recuperar la conexién en
distintos a la IP de mantenimiento.

4) Haga clic en Aplicar después de confirmar los datos introducidos:

# Inicio /| / Equipamento
Ethernet Wi-Fi Mével HTTPS Firewall Rotas DDNS
Geral

* Nome de host

itscam

Interface Primaria (ETH-1)
IPv4

Habilitado (manual)

* Endereco IP

10.48.29.52

#* Mascara de sub-rede

255.255.0.0

Gateway

10.48.0.254

DNS

8.8.8.8

3.3.2. Configuracién de la Red Wi-Fi

Solo los dispositivos VTR 600, ITSCAM 600+ y algunos modelos de dispositivos ITSCAM 600 e ITSCAM 600
FHD se pueden conectar a una red Wi-Fi y configurar:

1) Seleccione en la pestafia Wi-Fi la opcidn Habilitada para la interfaz;

2) En Modo de Funcionamiento, seleccione la opcidn Station (STA) para conectarse a una red Wi-Fi
existente;

3) Haga clic en el campo SSID y seleccione la red Wi-Fi que se utilizara;

4) Seleccione en Autenticacion el protocolo de Autenticacidn que se utilizara: Abierta (sin autenticacion),
WEP o WPA/WPA2 PSK;

5) Introduzca la Contrasefa para acceder a la red Wi-Fi seleccionada;

6) Haga clic en Aplicar después de confirmar los datos introducidos:
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@ Inicio / /¥ Equipamento

Rede

Status Ethernet

Interface

Habilitada

(O]

* Modo de operacdo @

Station (STA)

*SSID ®

HT-MTTR-23-63-48-C3

* Autenticagio @

WPA/WPA2 PSK

* Senha @

B

Seleccione la opcidn Access Point (AP) en el campo Modo de Funcionamiento solo cuando el dispositivo se

utilice como punto de acceso a una red Wi-Fi disponible:

1) Introduzca los datos de identificacién SSID, el Pais, el Canaly el tipo de Autenticacion que se aplicara
en la distribucién de la conexién Wi-Fi;

2) Seleccione el tipo de Cifrado en la conexidn entre TKIP, AES o TKIP y AES,

3) Establezca una Contrasefa para el acceso a la red Access Point;

4) Introduzca la Direccion IP y la mdscara de subred del servidor DHCP determinando el rango de
direcciones para el equipo que se conecta al Access point;

situaciones extraordinarias de pérdida de la IP primaria. Por esta razon, al configurar

: La IP de mantenimiento (192.168.254.254) se utiliza para recuperar la conexion en

manualmente la interfaz de red (Ethernet o Wi-Fi) del equipo, se deben aplicar valores

distintos a la IP de mantenimiento.

5) Haga clic en Aplicar después de confirmar los datos introducidos.
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A Inicio / / Equipamento

Rede

Status Ethernet Wi-Fi Mével HTTPS

Interface

Habilitada

(@)

* Modo de operagio @

Access Point (AP)

* SSID @

* Pais @

* Canal @

* Autenticagio @

* Criptografia ®

* Senha @

Servidor DHCP

* Enderego IP ®

* Mascara de sub-rede @

Visualizacéo (pausada)

3.3.3. Configuracién de Red 3G/4G

Solo los dispositivos VTR 600, ITSCAM 600+ y algunos modelos de dispositivos ITSCAM 600 e ITSCAM 600
FHD pueden habilitarse para la red movil, en la interfaz 3G/4G, y configurarse:

1) Seleccione en la pestafia Movil la opcidn Habilitada para la interfaz 3G/4G;
2) Rellene los datos del APN, si no hay deteccidon automatica, introduciendo los datos personalizados
siempre que sea necesario para configurar la informacion del operador. Por defecto la informacion

€s:

a. APN: http://[nombre del operador].com.br;
b. Usuario: [nombre del operador];

C.

Contrasena: [nombre del operador];

3) Haga clic en Aplicar después de confirmar los datos introducidos.

www.pumatronix.com
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4 Inicio / / Equipamento

Status Ethernet

Interface 3G/4G

Habilitada

3.3.4. Configuracién de HTTPS

Los dispositivos de captura ITSCAM 600, ITSCAM 600 FHD, VTR 600 e ITSCAM 600+ soportan el protocolo
HTTPS (puerto 443) que permite realizar la comunicacion de forma cifrada, con un certificado creado por
el propio dispositivo o proporcionado por el usuario. Los dispositivos ITSCAM 450 e ITSCAM 450+, incluso
el firmware en la version 1.7.0 no son compatibles con el protocolo HTTPS.

1) Seleccione la opcidn Habilitado en la pestafia HTTPS;

) A Equipamento
Rede
Aplicar
HTTPS  Firewa Rotas
HTTPS
Habilitado @

@)

Fonte do certificado @

Usar o certificado padrao

2) Especifique el proveedor de los archivos de clave seleccionando Origen del certificado:

a. Utilizar el certificado predeterminado: El sistema utilizara un certificado incorporado,
generado por Pumatronix y aparecera un mensaje de seguridad en el navegador en el primer
acceso y, para que se aplique la configuracién, es necesario Reiniciar el dispositivo,
accediendo a Sistema > Actualizar,

b. Usar un certificado especffico: El sistema usara un certificado proporcionado por el usuario,
a través de un par de archivos de clave publica y privada, arrastrando en las areas Archivo
de certificado y Archivo de clave privada,

3) Haga clic en Aplicar después de confirmar los datos introducidos.
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RS

Habilitado @

@)

Fonte do certificado ®

Usar um certificado especifico

* Arquivo de certificado @

=)

Clique aqui ou arraste um arquivo nesta area

* Arquivo de chave privada @

&

Clique aqui ou arraste um arquivo nesta area

necesario Reiniciar el dispositivo para que se aplique el cambio, accediendo a Sistema >

: El uso de HTTPS cambia el enlace de acceso al dispositivo, de http:// a https://yes
Actualizar.

3.3.5. Configuracién del Firewall

Configure el Firewall de seguridad de red accediendo al menl Equipo > Red:

1) Seleccione la opcidn Habilitado en la pestafia Firewall,

a. Seleccione la Interfaz de conexion utilizada con el puerto;

b. Seleccione el Protocolo a aplicar;

c. Introduzca en el campo Redirigir a, el valor entre 100 y 65535 referido a qué puerto debe
utilizar el servicio en lugar del predeterminado (opcional), o manténgalo en blanco para no
redirigir (El valor debe ser diferente de otros puertos utilizados por el sistema o plugin y otras
redirecciones);
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- « # Equipamento d
Rede

Status Etharnet Wi-F Movel HTTPS Frrewall Rotas DONS
Firewall
Habilitado
Servigo Habilitado Interface Protocolo Redirecionar para
SSH [ @) ETH-L X MévelX  Wi-hi X TCRX  UDP ¥
HTTP [ @) ETH-1%  Movel X  Wi-fi » TCP  UDP X
HTTPS [ @) ETH-1X  MovelX  Wich ¥ TCP  UDP
H264/H265 [ @) ETH-1 X MévelX  Wi-h » TCP¥  UDP ¥
Protocole
ETH-L®  MévelX  Wichi ¥ TCP ¥  UDP ¥
pumatronse & @O O [ 2 18
Protocolo
ETH-1% Movel X Wi-fi TCP*  UDP X
A (O dvel X W

2) Haga clic en la tecla que habilita la opcion Fail2Ban, que ofrece proteccion adicional contra fallos
repetidos de autenticacion/inicio de sesidn en el dispositivo, bloqueando la IP del usuario durante 10
minutos después de 5 intentos incorrectos;

w1 A Equipamento

Rede
Status Ethernet Wi-F Move HTTPS Firewall Rotas DDNS

Firewall

Habilitado

Fail2Ban
Habilitado

@

3) Haga clic en Aplicar después de confirmar los datos introducidos.
3.3.6. Configuracion de Rutas

Configure Rutas cuando se requiera acceder a subredes IP remotas 0 no conectadas directamente a la
interfaz de red, a las que se puede acceder mediante la puerta de enlace predeterminada o la ruta
especificada (Gateway) que se muestra en los Diagramas.

1) Seleccione la pestafia Rutas,
2) Afada una ruta haciendo clic en Afadir+,
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# Inic / Equipamento
Rede
<<<<< Ethernet ) ewal Rotas
Rotas
1 rota adicionada Diagrama <5 Adicionar  +

Enderego 122777111
Ma
- ascara 25 0 Remover X
Gateway 12 1
Interface ETH-1

3) Vista previa haciendo clic en Diagrama,

Interface »,. Endereco
ETH-1 = 9 1

ITSCAM >

4) Edite los datos de Direccion, Mascara, Gateway e Interfaz haciendo clic en el "+" a la izquierda de
la ruta;
5) Haga clic en Aplicar después de revisar los datos introducidos.

# Inicio / /P Equipamento
Rede
Mével ~ HTTPS  Firewall Rot:
Rotas
1 rota adiclonada T—
Endereco 1220711
M 25 o
- o Remover X
Gateway 12 n
Interface ETH-1
Enderego | 12 1
Mascara 25 0
Gateway = 12
Interface ETH-1
(]

3.3.7. Integracion con el servicio DDNS

Al actualizar a la version de firmware desde 1.4.0, es posible integrar la conexion de red con un proveedor
de servicios DDNS (DNS dinamico):
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A Tnicio / / Equipamento

Rede

Status Ethernet Wi-Fi Mdvel HTTPS Firewall Rotas DDNS
DDNS
Habilitado
* Provedor @
* Usuario @

* Senha @

* Nome de host @

Figura 18 - Pantalla de menu Equipo > Red en configuracion DDNS

1) Seleccione la opcidn Habilitado en la pestafia DDNS;

2) Rellene los campos con los datos del Proveedor de servicios DNS, la Contrasefia'y Usuario de acceso
y proveedor y el Nombre de Host, incluyendo el hombre de dominio;

3) Haga clic en Aplicar después de revisar los datos introducidos.

3.4. Reconocimiento (Lectura OCR)

Las imagenes capturadas pueden proporcionar un reconocimiento automatico de la matricula de los
vehiculos presentes en las imagenes (OCR) y el tipo de vehiculo identificado (Classifier). De esta manera,
las imagenes JPEG se entregan con el campo de comentarios del archivo que contiene las placas
identificadas, el tipo de vehiculo identificado (motocicleta, coche, camién y autobls) y los ajustes
instantaneos del equipo.

1) Acceda al menu Equipo > Reconocimiento,
2) Seleccione la pestaina Jidosha y haga clic en Habilitar OCR,
3) Acceda a las opciones de ajuste en la pestana General.

a.
b.

Configure el niUmero de Threads de procesamiento que se utilizaran para procesar el OCR;
Establezca el tamaino maximo de la Fila de procesamiento de OCR (los valores mas pequefios
reducen la latencia, mientras que los valores mas grandes reducen la pérdida de fotogramas
en situaciones de alto rendimiento);

Configure el Tiempo limite de reconocimiento (imagenes sin matricula o con caracteres
ocultos hacen que el algoritmo siga buscando la matricula hasta que se alcance el tiempo
especificado);

Establezca el Modo de procesamiento utilizado por OCR entre mas rapido o mas preciso;
Defina el Numero maximo de placas por imagen, determinando el nimero maximo de placas
que se pueden leer en la misma imagen;

Seleccione el Tipo de matricula de los vehiculos que debe buscar el algoritmo en las imagenes,
considerando el patréon de letras y nimeros de matricula, diferente para vehiculos y
motocicletas (en instalaciones frontales no se capturan matriculas de motocicletas);
Seleccione el Pa/is de matricula de los vehiculos en las imagenes; Para el procesamiento de
OCR de placas de vehiculos de paises distintos a Brasil, comuniquese con el soporte técnico
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de Pumatronix. ITSCAM con OCR integrado realiza el procesamiento solo para matriculas

brasilenas.

= Reconhecimento

Jidosha Classifier Voto Majoritario Faixas Andlise de Trafego
Jidosha
Habilitar OCR @

Geral Regigo de Interesse Caracteres Perspectiva

Threads de processamento @

1 2 3 4
Fila de processamento @
1 2 = 4
Tempo limite de reconhecimento @&

— 800

Oms 1250ms 2500ms 3750ms 5000ms

Modo de processamento @

Preciso

Nuimero méximo de placas por imagem @

1 2 3 4 5 6 7 8

Tipo de placa @

Ambos

Pais da placa @

Brasil

4) Seleccione la pestafia Region de Interés y haga clic en Habilitar regidn de interés:
a. Habilite la opcién Altura de Cuadricula, ubicada justo debajo de la imagen;
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Jidosha

Habilitar OCR @
Geral Regido de Interesse Caracteres Perspectiva

Habilitar regido de interesse

@

Regido @

() Altura da grade 50
Usar ROI de resultado do Classifier

@

b. Establezca 10 para la Altura de la Cuadricula (en pixeles)

i. Tenga en cuenta el tamafio de los caracteres de la placa de matricula en la regién de
la imagen marcada como 1 en el ejemplo, es decir, cuando los vehiculos estan en la
ubicacion mas alejada del dispositivo de captura. Los caracteres deben tener
aproximadamente el tamafio de la altura de la cuadricula. Si son muy diferentes, es
necesario revisar el ajuste del zoom;

c. Establezca 40 para la Altura de la cuadricula (en pixeles);

i. Tenga en cuenta el tamano de los caracteres de la matricula en la region de la imagen
marcada con 3 en el ejemplo, es decir, cuando los vehiculos estan en la region mas
cercana al dispositivo de captura. Los caracteres deben tener aproximadamente el
tamafo de la altura de la cuadricula. Si son muy diferentes, es necesario revisar el
ajuste del zoom;

d. Establezca 25 para la Altura de la cuadricula (en pixeles);

i. Tenga en cuenta el tamafo de los caracteres de la matricula en la region de la imagen

marcada como 2 en el ejemplo, es decir, cuando los vehiculos estan en la region

51
www.pumatrunix.cum



‘o PUMATRONIX

Manual de Integracion

Dispositivos de Captura

central de la imagen. Los caracteres deben tener aproximadamente el tamafo de la
altura de la cuadricula. Si son muy diferentes, es necesario revisar el ajuste del zoom;

OCR en la Region de Interés: El OCR se ejecuta solo dentro de la region dibujada, que
esta ligeramente sombreada en la imagen.

5) Acceda a las opciones de ajuste en la pestafia Caracteres:

a. Establezca el nimero Maximo de caracteres de baja probabilidad permitidos y los caracteres
que se identifican con fiabilidad inferior al valor minimo establecido estan representados por
el caracter '?';

b. Defina la Confiabilidad Minima de Caracter con el porcentaje minimo de confiabilidad OCR,
que considera el grado de similitud entre la letra identificada en el procesamiento y una letra
en perfectas condiciones de captura. Se recomienda mantener el estandar de fabrica del 85%
de fiabilidad minima;

Especifique la Altura minima de caracteres como 9,
Especifique la Altura maxima de caracteres como 60,
e. Especifique la Altura promedio de los caracteres como 20,

o

Jidosha

Habilitar OCR @

30 de Interesse Caracteres Perspectiva

Méximo de caracteres de baixa probabilidade permitidos @

0

o
b
"

r

Confiabilidade minima de caracteres @

= 85
0% 20% 40% 60% 80% 100%

Altura minima de caracteres @

Tpx 35px 64px 92px 120px

Altura maxima de caracteres @

e 60
Tpx 35px 64px 92p 120p
Altura média de caracteres @

e 20
Tpx 35px 64px 92px 120px

6) Acceda a las opciones de ajuste en la pestaia Perspectiva:
a. Ajuste el angulo de Inclinacion de las placas como se muestra en la imagen, eliminando el
efecto 'cursiva', para mejorar la eficiencia del OCR:
i. Tome una foto con una placa en la posicion deseada, utilizando la funcionalidad en
Equipo > Imagenes > Instantdnea, y ajuste el valor de inclinacion hasta que los
caracteres de la placa estén alineados con el eje vertical de la cuadricula;
b. Ajuste el angulo de Rotacion de las placas como se muestra en la imagen para mejorar la
eficiencia del OCR:
i. Tome una foto con una placa en la posicidon deseada, utilizando la funcionalidad en
Equipo > Imdgenes > Instantdanea y ajuste el valor de rotacion hasta que los
caracteres de la placa estén alineados con el eje horizontal de la cuadricula;
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7) Vea el efecto de los ajustes en Vista previa

Jidosha
Habilitar OCR @

@

Geral Regigo de Interesse Caracteres Perspectiva

Inclinagéio @

-12.4

Rotacéo @

-25.0

-25° -12.5° 0° 12.5°

Preview

8) Haga clic en Aplicar al validar la informacidn introducida.

3.4.1. Classifier

1) Acceda al menu Equipo > Reconocimiento,

2) Seleccione la pestana Classifier y haga clic en Habilitar Classifier para que el dispositivo analice las
imagenes capturadas en tiempo real y evalle el contenido presente en las imagenes. Este analisis
tiene como objetivo distinguir motocicletas, automdviles, camiones y autobuses de imagenes que
solo muestran el carril;

a. Configure el niUmero de Threads de procesamiento utilizados para procesar el Classifier;

b. Configure el tamafio de la Fila de procesamiento de Imagenes por el Classifier, considerando
que los valores mas pequeios reducen la latencia mientras que los valores mas grandes
reducen la pérdida de fotogramas en situaciones de alto flujo de vehiculos;

c. Defina la Confiabilidad minima en la identificacion/clasificacion de vehiculos en las imagenes,
considerando el grado de similitud entre el vehiculo identificado en el procesamiento y un
vehiculo en perfectas condiciones de captura. Se recomienda mantener el estandar de fabrica
del 20% de fiabilidad minima;

d. Habilite la opcidn Ejecutar solo en las primeras exposiciones y el reconocimiento del Classifier
se procesara solo en la primera captura, cuando la opcidén Exposiciones multiples esté
habilitada y la primera tenga suficiente iluminacion para distinguir el vehiculo y las otras
exposiciones con iluminacion adecuada para el reconocimiento de placas;

3) Especifique el Tipo del modelo, seleccionando de acuerdo a la instalacion del equipo;

4) Seleccione el Escenario considerando la instalacién del equipo:

a. Panoramica para capturar hasta dos carriles de la pista;
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b. Close-up para un solo carril de la pista;
5) Seleccione Habilitar lectura de caracteristicas del vehiculo para que el Classifier procese la lectura de
las caracteristicas del vehiculo, como la marca, el modelo y el color. Esta opcion puede aumentar el

tiempo de procesamiento;

= Reconhecimento

Jidosha Classifier Voto Majoritario Faixas Andlise de Trafego
Classifier
Habilitar Classifier @
Threads de processamento @
4
1 2 2 4
Fila de processamento @
3
1 a 3 4
Confiabilidade minima @
40
0% 20% 40% 60% 80% 100%

Executar apenas nas primeiras exposicies @

Tipo do modelo @

Vehicles(Melhor performance): Carro, moto, caminhdo e Snibus

Cenario @

Panoramica. Veiculos ecupam menos de 60% da imagem

Habilitar Lertura de Caracteristicas de Veiculos @

Habilitar rastreamento de objetos @

«©

6) Seleccione la opcién Habilitar seguimiento de objetos para generar un Lazo virtual de alta precision

(disparador virtual) en la imagen:

7) Cree las Regiones de Disparador Virtual que se componen de 3 informacion: 2 puntos (indicando

una linea) y una direccion (representada por la tercera punta del triangulo), indicando que los

vehiculos que cruzan la linea definida por los dos puntos y siguiendo la direccién indicada por el
triangulo generan la captura de una imagen, caracterizando el Lazo Virtual (disparador virtual):

a. + (Anadir region): Ahade una nueva regidn. Esta configuracion esta limitada a un maximo

de 4 regiones;

b. - (Eliminar regién): Elimina la region seleccionada. Esta accion también se puede realizar a
través de la tecla "delete" en el teclado;
c. m(Rotar regidn): cambia la direccidon de la regidn seleccionada. En esta funcidn es posible
crear puntos de lazo distintos para cada carril e indica la direccién del flujo del vehiculo para

generar un lazo virtual preciso, basado en la clase de objetos;

www.pumatrunix.com
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= Habilitar rastreamento de objetos @

O

Regides de Trigger Virtual ®

8) Haga clic en Ver caracteristicas experimentales para que se muestre la configuracién del Estimador
de velocidad:

a. Seleccione para Habilitar la medicion de velocidad y las coordenadas P1 a P6 estaran
disponibles para su ajuste. Esta funcion se basa en el tiempo entre los fotogramas y las
coordenadas de seguimiento del vehiculo y el visor de captura muestra la trayectoria del
vehiculo y la velocidad estimada en la trayectoria cuando se utiliza el seguimiento de objetos.
Esta funcién estda en fase experimental y solo esta disponible en algunas situaciones
seleccionadas.

= Exibir funcionalidades experimentais

-

Habilitar medicgo de velocidade

@

Estimador de Velocidade
As linhas entre os pontos P1-P2 e P3-P4 devem estar alinhadas com a trajetdria do veiculo. P3 deve ser

posicionado de forma que a diregio de P1 para P3 seja perpendicular a diregéio de P1 para P2, como seria na
faixa real, ndo necessariamente formando um éngulo reto na imagem.

Estimador de Velocidade @

Distancia em centimetros entre P1 e P2 (d1)

100

Distancia em centimetros entre P4 e P5 (d2)

100
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3.4.2. Voto Mayoritario

1) Acceda a la pestafia Voto Mayoritario a las opciones de ajuste haciendo clic en Habilitar voto

2)
3)
4)
5)

6)

mayoritario cuando la funcionalidad de Exposiciones Miltiples esté habilitada y para que la tarjeta
resultante de la lectura de OCR considere la deteccion con mayor confiabilidad para cada caracter;
Habilite Enviar solo la exposicion con la mejor opcion de reconocimiento para que solo se envie la
imagen con el mejor indice de reconocimiento;

Establezca el Numero maximo de caracteres diferentes tolerados para considerar dos matriculas
como iguales al leer Exposiciones multiples,

Establecer un tiempo, en segundos, de Intervalo minimo entre el reconocimiento de matriculas
idénticas,

Seleccione Habilitar filtrado con Classifier que le permite usar el reconocimiento de Classifier cuando
esta habilitado, y solo se generan imagenes que tienen un vehiculo;

Habilite la opcion de Reenviar imdgenes sin matriculas validas, si son activadas por el seguimiento
del Classifier, cuando la opcién de filtrado con el Classifier esté deshabilitada, y las imagenes seran
reenviadas por el seguimiento del Classifier incluso cuando las placas detectadas no se consideren
validas;

7) Haga clic en Aplicar al validar la informacion introducida.
h # Inicio / €% Equipamento
Reconhecimento
Jidosha Classifier Voto Majoritario Faixas Analise de Trafego
Voto Majoritario
Habilitar voto majoritario
o«
Enviar apenas a exposigio com melhor reconhecimento
M#amo de caracteres diferentes
o
Intervalo minimo entre reconhecimentos de placas idénticas
60 segundos
Habilitar filiragem usando Classifier
Encaminhar imagens sem placas validas, caso sejam disparadas pelo rastreamento do Classifier
(@)
3.4.3. Faixas
1) Acceda a las opciones de ajuste en la pestafia Faixas haciendo clic en Habilitar deteccion de faixas
para configurar y asignar un nombre a hasta 3 carriles. Se calculara el carril de los vehiculos
detectados y se mostrara en el comentario "VehicleList" de las imagenes;
2) Haga clic en las pistas que se habilitaran en las opciones Habilitar pista 1, Habilitar pista 2 y Habilitar
pista 3;
3) Establezca un nombre para las pistas que se han habilitado;
4) Define la regidn de la imagen que corresponde a cada pista;
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a. Haga clic en el vértice para arrastrar el recorte y definir el area de deteccion de rango;

@ Inicio | €8 Equipamento

Reconhecimento

Jidosha Classifier Voto Majoritario Faixas Analise de Trafego

Habilitar deteccao de faixa
Habilitar faixa 1 Habilitar faixa 2 Habilitar faixa 3
@) @) Qa
Nome da faixa 1

Faixa Direita
Nome da faixa 2

Faixa Esquerda
Regiao @

3.4.4. Andlise de Trafego

1) Haga clic en Habilitar recuento de vehiculosy la salida de impulsos para el recuento de vehiculos se

aplicard a través del puerto fisico de salida o UDP. Es necesario que el voto mayoritario sea
habilitado;

2) Seleccione qué Tipo de salida se utilizara entre las opciones:
a. Salida fisica de la camara: configure indicando la Salida para conteo de vehiculos, el Ancho

de pulso (ms), el Tiempo minimo entre pulsos y el Estado activo que define si el pulso de
salida debe seguir logica positiva o negativa;
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4 Inicio ; €% Equipamento

Reconhecimento

Jidosha Classifier Voto Majoritario Faixas Andlise de Trafego

Analise de Trafego

Contagem

Habilitar contagem de veiculos

Tipo de saida

Salda fisica da cAmera

Saida para contagem de veiculos

Porta 1 - invalida

Largura de pulso (ms)

100 ms

Tempo minimo entre pulsos @
100 ms

Estado ativo @

Alto

b. Comunicacién por UDP: configure indicando la Direccion IP del servidor UDP y el Puerto UDP
que recibe los pulsos, el Periodo de Actualizacion con tiempo entre cada envio al servidor
indicando recuento de vehiculos o no, el Ancho de Pulso (ms), el Tiempo Minimo entre pulsos
con el Tiempo Minimo durante el cual la sefial debe mantenerse en estado inactivo entre dos
pulsos de recuento consecutivos, y el Estado Activo indicando si el pulso de salida debe seguir
una logica positiva o negativa, al seleccionar la opcién Alto o Bajo.

58
www.pumatrunix.com



Manual de Integracion
-E?:- PUMATRONIX

Dispositivos de Captura

= Reconhecimento

Aplicar

Jidosha Classifier Voto Majoritario Faixas Andlise de Trafego

Analise de Trafego

Contagem

Habilitar contagem de veiculos

Tipo de saida ®

Comunicagéo por UDP

Endereco IP

Porta UDP

8080

Periodo de atualizagio

250 ms

Largura de pulso (ms) @

100 ms

Tempo minimo entre pulsos
100 ms

Estado ativo @

Alto

3.5. Conferencia de Imagenes Generadas
Es posible generar manualmente una captura y vista, con el objetivo de verificar la iluminacion local, de dia
o de noche, accediendo al menu Equipo > Imdgenes:

1) Seleccione la pestafia Disparador y se mostrara la ultima captura realizada, esperando a que se
actualice la ultima captura, cuando sea necesario;
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w / Equipamento
Imagens

Trigger

Parar atualizagdo continua [l

> Metadados da imagem

a. Haga clic en descargar para descargar una instantanea JPEG de la captura realizada por el

dispositivo;

b. Haga clic en Metadatos de imagen para ver los metadatos de la imagen generada;

download !

Placas

BCE8025

¥ Metadados da imagem

Altitude

Autolris

BMCList

ClassifierList

ClassifierTime

ContCaptura

CoordPlaca

CorPlaca

DataComp

DataGPS

DatetimeMs

DatetimeUTCMs

Entradal

896.50
i §

[ 0.7 0, O],["".0,"".0," 0]

[1,97,467,253,675,422],[1,81,282,15,

483,308]

84

3489665

568x573,69x26

0

06/03/2024 23:30:35
210324
2024-03-2117:20:59.767
2024-03-21 20:20:59.767

0

2) Acceda a la pestafia Instantanea para acceder a la configuracion actual aplicada a la imagen;
a. Haga clic en Tomar fotoy se vera la imagen generada;

b. Ver haciendo clic en el campo Metadatos de la imagen generada;
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4 Inicio / / Equipamento
Imagens

rigger Snapshot

Tirar foto m

download i

¥ Metadados da imagem

Altitude

Autolris

BMClList

ClassifierList

ClassifierTime

[1,73,283,16,480,310]

76

3) Realice los ajustes necesarios utilizando la informacion de configuracion de la imagen actual.

3.6. Entradas y Salidas

Los dispositivos ITSCAM 600, ITSCAM 600 FHD, ITSCAM 600+ y VTR 600 tienen 4 puertos que deben ser
configurados por software como entradas o salidas (I0), que estan disponibles para controlar la activacion
del iluminador o para la instalacion de sensores externos, como lazos y barreras de luz, que identifican el
momento de captura de las imagenes (disparador). Para configurar el uso de cada puerto I0:

1) Acceda a los ajustes en el menu Equipo > Entradas y Salidas,

2) Ubique el Puerto que se configurara;
3) Haga clic en el boton Editar respectivo;

www.pumatrunix.cum

61



‘o PUMATRONIX

Manual de Integracion

Dispositivos de Captura

. a1 4 Equipamento
Entradas e saidas
Geral
Portal Porta 2
B Editar |18 Editar
Porta 3 Porta 4
1B Editar |8 Editar

4) Seleccione la Funcion como Salida de iluminador/flash cuando se utilice el puerto IO para activar el
flash del iluminador:
a. Seleccione el modelo del iluminador: ITSLUX, WHITELUX, WHITELUX (video) o, si el
iluminador es de otro fabricante, Ninguno/otro;
b. Establezca el valor de Avance del disparador del flash, para alinear la captura de imagen con
el flash en su pico de emisidn de luz, en el equipo que tiene un retraso en la activacion.

A Inicio /| J Equipamento / @ Entradas e saidas

¢ Portal

Aplicar

Funcdo

Saida de iluminador/flash

Modelo do iluminador @

ITSLUX
Adiantamento do disparo do flash @

0 250 500 750 1000

5) Seleccione Funcion como Entrada/Salida de propdsito general al recibir sefial de lazo o barrera de
luz:
a. Seleccione el Tipo de puerto haciendo clic en Entrada (ejemplo: al recibir senal de lazo o
barrera de luz);
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A Inicio /| J Eguipamento / @ Entradas e saidas

& Porta 3

Aplicar

Funcédo

Entrada/saida de uso geral

Tipo da porta

Valor de saida

Ligada Desligada

b. Seleccione el Tipo de puerto como Salida (ejemplo: al activar puertas o alarmas);
i. Seleccione Valor de salida como Encendido para activar la sefial de salida;
ii. Seleccione Valor de salida como Apagado para deshabilitar la sefal de salida;
6) Aplique la configuracién del puerto haciendo clic en Aplicar.

A Inicio /| J Eguipamento /| @ Entradas e saidas

& Portaqg o

Aplicar

Funcédo

Entrada/saida de uso geral

Tipo da porta

Valor de saida

Ligada Desligada

3.6.1. Entradas y Salidas en ITSCAM 450 e ITSCAM 450+

Los dispositivos ITSCAM 450 e ITSCAM 450+ tienen 2 Entradas y 2 Salidas, que estan disponibles para
controlar la activacion del iluminador o para instalar sensores externos, como lazos y barreras de luz, que
identifican el momento de captura de las imagenes (disparador). Para configurar las salidas se debe acceder
al menu Equipo > Entradas y salidas:

1) Localice el Puerto que se configurara y haga clic en el boton Editar respectivo,’
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. A Inicio /| / Equipamento
Entradas e saidas
Geral
Saida 1 [ on | Entrada 1 oFF
Saida 2 @”] Entrada 2 OFF
¥ Saida ™ Entrada

2) Seleccione Funcion como Salida de iluminador/flash cuando el puerto de salida se utiliza para la
unidad flash del iluminador;

a. Seleccione el Modelo de iluminador como ITSLUX 'y, si el iluminador es de otro fabricante,
Ninguno/otro,

b. Establezca el valor de Avance del disparador del flash, para alinear la captura de imagen con
el flash en su pico de emisidn de luz, en equipos que tengan un retraso en la activacion;

A Inicio /| / Equipamento / 3@ Entradas e saidas

& Saidal o~

Aplicar

Fungao

Saida de iluminador/flash

Modelo do iluminador @
Nenhum/outro

Adiantamento do disparo do flash @

0 500 750

3) Seleccione la Funcién como Entrada/salida de propdsito general cuando se utilice, por ejemplo, para
la activacion de compuertas;
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A Inicic /| / Eguipamento / 3@ Entradas e saidas

& Saidal o~

Aplicar

Fungao

Entrada/saida de uso geral

Tipo da porta

Valor de saida

Desligada

a. Seleccione Valor de salida como Encendido para activar la sefial de salida;
b. Seleccione Valor de salida como Apagado para deshabilitar la sefial de salida;
4) Aplique la configuracion del puerto haciendo clic en Aplicar.

3.7. Servidores

Los dispositivos pueden enviar imagenes automaticamente a un servidor FTP o ITSCAMPRO, por ejemplo.

1) Acceda al menu Equipos > Servidores,

2) Seleccione la pestafia correspondiente al servidor que debe configurarse: FTP, ITSCAMPRO, Cougar,
Lince, Cliente REST API o Serial,;

3) Compruebe en Mantenimiento los pasos para restaurar el sistema a los valores predeterminados de
fabrica, si se produce algun error durante la configuracion de los servidores.

3.7.1. Servidores FTP

1) Habilite el servidor FTP haciendo clic en Habilitar FTP,
2) Seleccione el Protocolo que se utilizara, entre las opciones:
a. FTP: Protocolo basico de transferencia de archivos;
b. FTPS: Protocolo seguro de transferencia de archivos sobre SSL/TLS;
c. SFTP: Protocolo de transferencia de archivos a través de SSH.
3) Rellene los datos de la Direccion de IP y el Puerto de acceso;
4) Establezca un Usuarioy una Contrasena,
5) Habilite el Modo de incégnito cuando no se utiliza el nombre de usuario y la contrasena;
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@ Inicio | /¥ Equipamento

Servidores

FTP ITSCAMPRO Cougar Lince Cliente REST API

Habilitar FTP @

__O)

Protocolo @

FTP

* Endereco @

172.24.0.5

* Porta ®

2121

Modo andnimo @

O

Qualidade ®

i 85

15% 36% 58% 79% 100%

6) Ajuste la calidad de la imagen JPEG cuando se guarda a través de FTP seleccionando en el campo

Calidad,

7) Cambie el cddigo en Nombre de archivo para personalizar el nombre del archivo con la informacion
de captura. Para asegurar que el nombre estd en el formato correcto, se ha implementado un
mecanismo de validacion que indica si algin campo esta rellenado incorrectamente. Para consultar,
amplie la opcién Ayuda detallada,

8) Habilite la opcidon Mostrar opciones avanzadas y verifique/ajuste las opciones de almacenamiento
que utilizara el servicio de envio de FTP:

a. TTL local: si no es posible conectarse, el equipo mantendra las imagenes temporalmente
durante el tiempo especificado;
b. Tamafo del bufer local: si no es posible conectarse, el equipo mantendra las imagenes
temporalmente, limitadas por el tamafio especificado;
c. Tiempo de espera de transferencia: tiempo de espera para una transferencia FTP individual;
d. Intervalo para transferencias: después de transferir todas las imagenes, el equipo se
desconecta del servidor FTP y se vuelve a conectar solo después del tiempo especificado;
9) Haga clic en Aplicar después de revisar los datos introducidos.
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Qualidade ®

15% 36% 58% 79% 100%

Nome dos arquivos @
PTX_{yeardigits:4:4:0Xmonth,digits:2:2:0{day,digits:2:2:0}_{hour,di

> Ajuda detalhada

Mostrar opcGes avancadas

TTL local @

dia h m s

ano més

Tamanho de buffer local ®

102400 kb

Timeout de transferéncia @

60000 ms

Intervalo para transferéncias @

0 h 5 m 0 s

3.7.2. Servidor ITSCAMPRO

Los dispositivos se pueden habilitar para enviar capturas a un servidor ITSCAMPRO externo:

1) Seleccione la opcién Habilita

r ITSCAMPRO en la pestafia ITSCAMPRO;

2) Rellene los datos de la Direccion de IP del servidor ITSCAMPRO, que debe ser un nombre de dominio

0 una direccidn IPv4 valida;
3) Inserte la Puerto de acceso,

entre 1 y 65535;

# Inicio / / Equipamento

Servidores

FTP ITSCAMPRO Cougar Lince Cliente REST API Ser|

Habilitar ITSCAMPRO @

@

* Endereco @

10.71.0.60

* Porta @
9000
Modo de envio legado (ITSCAM400) @

status @

Desconectado.
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4) Seleccione el Modo de envio heredado (ITSCAM 400) cuando se deba utilizar el protocolo PO para
enviar los datos. Este modo es compatible con ITSCAM400 y solo debe utilizarse en sistemas
heredados;

5) Haga clic en Aplicar al validar los datos introducidos;

6) Compruebe el Estado de entrada si el servidor esta Conectado.

3.7.3. Servidor Cougar

1) Seleccione en la pestana Cougar la opcion Habilitar autenticacion,

# Inicio / /¥ Equipamento

Servidores

FTP ITSCAMPRO Cougar Lince Cliente REST API Ser|

Habilitar autenticacio @

o

Senha @

2) Configure una Contrasefia, para autenticarse con Cougar, utilizando hasta 64 caracteres, ya que
Cougar puede configurar multiples aspectos del equipo;
3) Haga clic en Aplicar después de revisar los datos introducidos.

3.7.4. Servidor Lince

1) Seleccione la opcién Habilitar Lince en la pestafa Lince,

2) Seleccione el Entorno de Operacion del Servidor de las opciones: Desarrollo, Aprobacion, Produccion
u Otro;

3) Introduzca el endpoint deseado introduciendo la URL deseada para enviar las capturas a través del
servidor Lince. Ejemplo: lince.app.br o lince.app.br:1443;

4) Introduzca un Identificador de cliente para el servidor Lince;

5) Introduzca un Cddigo de autenticacion para el servidor Lince;

6) Establezca el Tiempo limite de respuesta del servidor Lince entre 2.000 y 15.000 milisegundos;

7) Compruebe en Estado de inicio de sesion el estado del Ultimo intento de inicio de sesidn para enviar
registros;

8) Seleccione la opcién Enviar imagen sin OCR y Classifier para que también se envien las imagenes sin
reconocimiento;

9) Haga clic en Aplicar después de revisar los datos introducidos.
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# Inicio / J Equipamento

Servidores

FTP ITSCAMPRO Cougar Lince Cliente REST API Serial

Habilitar Lince @

__O)

Ambiente @

Outro

* Digite o endpoint desejado @

cameras.dev.lince.app.br

* Identificador do cliente ®

08823013000172

* Cédigo de autenticagio ®

Timeout da resposta @

5078

2000ms 5250ms 8500ms 11750ms 15000ms

Status do login ®

Cliente logado com sucesso

Enviar imagem sem OCR e Classifier

a

Pumg

3.7.5. Servidor Cliente REST API

Los dispositivos admiten el envio de capturas a un servidor HTTP genérico, el cambio de tamano de la

imagen y el intento de envio.

1) Seleccione en la pestafa REST API Client la opcion Habilitar REST API Client, que permite enviar

capturas a un servidor HTTP genérico;

a. Seleccione en Preajustes un Preset para aplicar un preajuste en algunos campos haciendo

clic en el boton Subir,

2) Seleccione el Método HTTP de la solicitud personalizada entre get, POST y PUT,;
3) Introduzca la URL correspondiente a la solicitud personalizada, indicando el esquema, el host y la

ruta completados por separado;

4) Si se registra un certificado de confianza o una clave privada en Equipo > TLS, la opcién Clave para

mTLS estara disponible:

Chave para mTLS

mTLS Desabilitado

®  teste_HOM_PUMATRONIX

5) Indique los parametros de Query de la solicitud personalizada haciendo clic en +;
6) Indique en Header los encabezados adicionales de la solicitud personalizada, haciendo clic en + e

introduciendo namey value;
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# Inicio / J Equipamento

Servidores

FTP ITSCAMPRO Cougar Lince Cliente REST APL Serial Pumg

Habilitar Cliente REST API @

O]

Predefinicoes @

Método HTTP @

POST

URL ®

HTTP 0 M & .5:5000 Jendpoint

Query @

Header @

7) Seleccione la Variante del cuerpo de la solicitud personalizada como Singlepart:
a. Seleccione el Tipo de cuerpo de solicitud personalizado (el encabezado Content-Type se
anade automaticamente) entre las opciones JSON, JPEG 'y Formulario (codificacion de URL),;
b. Compruebe y edite los Datos del cuerpo de la solicitud personalizada (el encabezado Content-
Length se afiade automaticamente) reemplazando las variables por nombres de variables
envueltos por teclas dobles, considerando las variables disponibles en la Ayuda detallada o
en Campos Disponibles API Rest,/

= variante do corpo ®

’ Singlepart

Tipo do corpo ®

JSON

Dados do corpo @

> Ajuda detalhada

{

“"camerald”: "{{camerald}}",

"equipmentId”: "{{equipmentId}}",

"registerId”: "{{registerId}}",

"timestamp": "{{utcYear}}-{{utcMonth}}-
{{utcDay}}T{{utcHours}}: {{utcMinutes}}: {{utcSeconds}}.
{{utcMilliseconds}}Z",

"latitude”: "{{latitude}}",

"longitude": "{{longitude}}",

"recognitions”: {{recognitionList}},

“imagelist": {{imagelist}}

rd

8) Seleccione la Variante del cuerpo de la solicitud personalizada como Multipart y el cuerpo de la
solicitud se compone de varios "contenidos", cada uno de los cuales requiere nombre, tipo y datos:
a. Identifique con un Nombre de contenido,
b. Especifique el Tipo de contenido de la solicitud personalizada seleccionando entre las
opciones JSON, JPEGy Formulario (codificacion de URL),;
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c. Compruebe y edite los Datos de contenido de la solicitud personalizada (el encabezado
Content-Length se agrega automaticamente) reemplazando las variables por nombres de
variables envueltos por teclas dobles, considerando las variables disponibles en la Ayuda
detallada de partes del cuerpo,

9) Seleccione la Calidad del JPEG que se envia en el cuerpo entre el Estandar o entre el 5% y el 95%;

10) Seleccione la Resolucion de JPEG que se envia en el cuerpo, teniendo en cuenta que una relaciéon de
aspecto de imagen diferente a la original causara estiramiento al cambiar el tamano (si esto es un
problema, sera necesario seleccionar un recorte de imagen con la misma relacion de aspecto);

.— Variante do corpo ®

Multipart

Partes do corpo @

> Ajuda detalhada

* Nome do contetdo

a

Tipo do conteudo

JSON

* Dados do contetdo

{

“camerald”: “{{camerald}}",

"equipmentId”: "{{equipmentId}}",

“registerId": "{{registerId}}",

"timestamp”: "{{utcYear}}-{{utcMonth}}-{{utcDay}}T{{utcHours}}:
{{utcMinutes}}:{{utcSeconds}}.{{utcMilliseconds}}Z",

“latitude”: "{{latitude}}",

“longitude": "{{longitude}}",

"recognitions”: {{recognitionlist}},

"imagelist": {{imagelist}}

}

Qualidade do JPEG @

85%

Resolugdo do JPEG @

Original

11) Indique en Tiempo limite el intervalo de tiempo, en milisegundos, en el que se cancela la solicitud
personalizada en caso de que no haya respuesta del servidor;

12) Indique el nimero de Retenciones que se vuelve a realizar la peticion personalizada, en caso de
fallo. Tenga en cuenta que los errores de sustitucion de variables no cuentan como fallos;

13) Seleccione si el dispositivo debe Enviar solicitudes individuales, considerando que se enviara una
solicitud para cada junta en lugar de una solicitud por grupo de exposiciones;

14) Seleccione si el dispositivo debe Enviar capturas que no tengan placas detectadas, teniendo en
cuenta que se enviaran las capturas en las que no haya reconocimiento de caracteres de placa;

15) Seleccione Persistencia para guardar la informacion en el disco, cuando la solicitud falle, e intente
enviarla de nuevo mas tarde;

16) Indique la cantidad en Mib del Uso Maximo de Disco para persistir las solicitudes que fallaron;

17) Indique la Edad médxima de archivo de las solicitudes que fallaron, considerando que se descartan
las solicitudes que fallaron y son anteriores a este valor;

18) Seleccione si el dispositivo realizara la Solicitud mas reciente primero, teniendo en cuenta que las
solicitudes se realizaran de la mas reciente a la mas antigua en lugar de la mas antigua a la mas
reciente;

19) Compruebe en Estado la informacion relativa a la ultima solicitud personalizada realizada por el
Cliente API REST;
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20) Haga clic en Aplicar después de revisar los datos introducidos.

Timeout ®

10000
Oms 2500ms 5000ms 7500ms 10000ms

Retentativas

0 1 2 3 4

Enviar requisigdes individuais

Enviar capturas que ndo possuem placas detectadas

@

Persisténcia

O

Uso de disco méximo @

2048 MiB

Idade de arquivo maxima

0 ano o] més 7 dia 1] h 0 m o s

Requisi¢do mais nova primeiro

Status @

Registros armazenados: <empty>

Espaco utilizade: @ B

Ainda nao foram realizadas requisigdes personalizadas.

3.7.6. Servidor Cliente REST API 2

Es posible crear un segundo cliente API REST, lo que permite enviar datos a hasta 2 servidores con
diferentes API.

1) Seleccione la opcidn Habilitar cliente de API REST en la pestaia Cliente de API REST 2;
2) Realizar los pasos indicados en la configuracion del Servidor Cliente REST API, pero insertando la
informacién del otro servidor API.

@l £ Equipamento

Servidores

FTP ITSCAMPRO Cougar Lince Cliente REST APT 1 Cliente REST API 2 Serial Pumatronix CGI

Habilitar Cliente REST API

Con la inclusion del segundo cliente de la API REST en la pagina de servidores, se ha
modificado la estructura de almacenamiento de datos del cliente. Los registros antiguos
se ignoraran y ocuparan espacio en disco. Por lo tanto, si se utiliza el servicio (incluso
con un solo cliente), es necesario eliminar los datos de captura accediendo a
Mantenimiento de Almacenamiento tras actualizar a la version 1.7.6.
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3.7.6.1. Campos Disponibles API Rest

Es posible utilizar la sustituciéon de variables por medio de nombres de variables envueltos por llaves dobles.
Las variables disponibles son:

Variable Descripcion

camerald

Nombre del equipo

equipmentld

Direccion MAC del equipo

gpsHdop Dilucion de la precision horizontal del GPS

JPEG de la captura, codificado en base64. Puede enviar una URL de fecha prefijando
image este campo con informacion adicional:

"data:image/jpeg;base64,{{image}}"
. . Lista JSON de los JPEG (codificados en base64) de cada exposicion. Esta variable no
imagelList . : .

necesita estar encerrada entre corchetes en la plantilla de contenido.

JPEG de la captura, en "raw bytes". Esta variable se trata de forma especial, y se
imageRaw sustituye solo cuando el contenido es exactamente "{{imageRaw}}", ya que de lo

contrario se generaria un JSON no valido.

Lista de JPEG de todas las exposiciones, en "raw bytes". Esta variable también se trata
. . de una manera especial, siendo reemplazada solo cuando el contenido es exactamente
imageRawList . : " . .

{{imageRawList}}". Debe usarse en formularios de varias partes, lo que hace que se

envien varios archivos.
latitude Coordenadas del equipo (formato de grado decimal)
localDay Dia (formato "DD") de la fecha/hora actual (zona horaria local)
localHours Horas (formato "HH") de la fecha/hora actual (zona horaria local)

localMilliseconds

Milisegundos (formato "mmm") de la fecha/hora actual (zona horaria local)

localMinutes

Minutos (formato "MM") de la fecha/hora actual (zona horaria local)

localMonth

Mes (formato "MM") de la fecha/hora actual (zona horaria local)

localSeconds

Segundos (formato "SS") de la fecha/hora actual (zona horaria local)

localYear Afo (formato "AAAA") de la fecha/hora actual (zona horaria local)
longitude Coordenadas del equipo (formato de grado decimal)
plate Caracteres de tarjeta detectados

plateBoundingBox

Coordenadas de la placa en la imagen (formato “x,y,w,h")

plateProbability

Confianza de cada caracter de la placa, separado por una coma

recognitionList

Lista de todos los reconocimientos. Cada reconocimiento es un objeto que contiene el
campo "imagelndex" y los campos opcionales ' pIateInfo y "vehicleInfo". "
un objeto con campos pIate" "plateProbability" y "plateBoundingBox". "
un objeto con los campos "vehicleBoundingBox", "veh|cIeType y
"vehicleTypeProbability" y los campos opcionales "vehicleBrand",
"vehicleBrandProbability", "vehicleColor", "vehicleColorProbability", "vehicleModel" y
"vehicleModelProbability" cuando las caracteristicas del vehiculo estan habilitadas. Esta
variable no necesita estar encerrada entre corchetes en la plantilla de contenido.

plateInfo" es
vehicleInfo" es

registerId

Identificador del registro actual

www.pumatronix.com

73



i o |
h©‘ P“MA.I.B“NIK Dispositivos de Captura

Manual de Integracion

utcDay Dia (formato "DD") de la fecha/hora actual (zona horaria UTC)

utcHours Horas (formato "HH") de la fecha/hora actual (zona horaria UTC)
utcMilliseconds Milisegundos (formato "mmm") de la fecha/hora actual (zona horaria UTC)
utcMinutes Minutos (formato "MM") de la fecha/hora actual (zona horaria UTC)
utcMonth Mes (formato "MM") de la fecha/hora actual (zona horaria UTC)
utcSeconds Segundos (formato "SS") de la fecha/hora actual (zona horaria UTC)
utcYear Afo (formato "AAAA") de la fecha/hora actual (zona horaria UTC)

vehicleBoundingBox Coordenadas del vehiculo en la imagen (formato “x,y,w,h")

vehicleBrand Marca del vehiculo detectado

vehicleBrandProbability | Confianza de la marca del vehiculo detectado

vehicleColor Color del vehiculo detectado

vehicleColorProbability | Confianza del color del vehiculo detectado

vehicleModel Modelo de vehiculo detectado

vehicleModelProbability | Confianza del modelo de vehiculo detectado

vehicleType Tipo de vehiculo detectado

vehicleTypeProbability | Confianza del tipo de vehiculo detectado

detectado en la imagen. Para varios vehiculos, se debe utilizar el campo

: Atencion: Los campos “plate*” y “vehicle*” muestran los datos del primer vehiculo
"recognitionList".

También puede ingresar datos estaticos (como la direccidén de la carretera, la clave publica y otros) en
JSON en el campo de creacion del modelo JSON, como en el campo "direccion" en el ejemplo a continuacion.
Ejemplo de JSON con todos los campos incluidos
JavaScript
{
"camerald": "{{camerald}}",
"equipmentld": "{{equipmentld}}",
"registerld": "{{registerld}}",
"timestamp":
"{utcYear}} - {{utcMonth}} - {{utcDay}}T{{utcHours}}:{{utcMinutes}}:{{utcSecond
s}}.{{utcMilliseconds}}Z",
"local_timestamp":
"{{localYear}} - {{localMonth}} - {{localDay}}T{{localHours}}:{{localMinutes}}:{
{localSeconds}}.{{localMilliseconds}}Z",
"latitude": {{latitude}},
"longitude": {{longitude}},
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"gpsHdop": {{gpsHdop}},
"recognitionList": {{recognitionList}},

"plate": "{{plate}}",
"plateBoundingBox": [{{plateBoundingBox}}],

"plateProbability": [{{plateProbability}}],
"vehicleBoundingBox": [{{vehicleBoundingBox}}],
"vehicleBrand": "{{vehicleBrand}}",
"vehicleBrandProbability": {{vehicleBrandProbability}},
"vehicleColor": "{{vehicleColor}}",
"vehicleColorProbability": {{vehicleColorProbability}},
"vehicleModel": "{{vehicleModel}}",
"vehicleModelProbability": {{vehicleModelProbability}},
"vehicleType": "{{vehicleType}}",
"vehicleTypeProbability": {{vehicleTypeProbability}},
"sentido": "crescente”,

"imageList": {{imageList}}

}
Ejemplo de datos enviados
JavaScript
{
"camerald": "ITSCAM 600 - Carlos Laet - (Thiago Trannin: prueba long run

gerente de capturas)",

"local_timestamp": "2024
“latitude": - 25.48764228820801,

"longitude™:

"equipmentld": "F8 - D4 62- 01- 4E- 32",
"registerld": "4856387",
"timestamp™: "2024 - 11-26T13:42:39.145Z7",

-11-26T10:42:39.145Z7",

-49.24016952514648,

"gpsHdop": 0.7,

"recognitionList": [

{
"imagelndex": 0,
"platelnfo™: {
"plate": "CBH0599",
"plateBoundingBox": [358, 182, 78, 23],
"plateProbability": [

0.9999926090240, 0.9999926090240, 0.9999926090240,
0.9999926090240, 0.9999926090240, 0.9999926090240,
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0.9999926090240

h

{

"imagelndex": 0,

"vehiclelnfo™: {

"vehicleBoundingBox": [541, 0, 658, 438],
"vehicleBrand": "fiat",
"vehicleBrandProbability": 0.8452616333961487,
"vehicleColor": "silver”,
"vehicleColorProbability": 0.5213572978973389,
"vehicleModel": "unknown”,
"vehicleModelProbability": 0.0,
"vehicleType": "car",

"vehicleTypeProbability": 0.0

1,

"plate”: "CBH0599",
358"plateBoundingBox": [358, 182, 78, 23],

"plateProbability": [1.0, 0.96, 0.98, 0.99, 1.0, 1.0, 1.0],
0"vehicleBoundingBox": [0, 0, 0, 0],

"vehicleBrand™": ",

"vehicleBrandProbability": 0.0,

"vehicleColor": ",

"vehicleColorProbability": 0.0,

"vehicleModel": ",

"vehicleModelProbability": 0.0,

"vehicleType": ",

"vehicleTypeProbability": 0.0,

"sentido”: "crescente”,

"imageList": ["/9j/AA<REST OF IMAGE IN BASEG64 format>ABA=="

3.7.7. Interfaz Serial

1) Seleccione la pestafia Serial para configurar las interfaces seriales del dispositivo;

2) Seleccione en la pestaia Serial 1 la opcidn Habilitar serial 1,

3) Seleccione la Tasa de bits de las opciones: 4800, 9600, 19200, 38400, 57600 o 115200;
4) Seleccione los Bits de datos de las opciones: 5,6,7,809;
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5) Seleccione la Paridad entre las opciones: Sin paridad, Impar o Par;
6) Seleccione los Bits de parada de las opciones: 0, 1, 1,50 2.
7) Seleccione el Modo de operacion en las opciones Enviar metadatos o Solicitar capturas por serie,

= @ Inicio / J Equipamento

Servidores

FTP ITSCAMPRO Cougar Lince Cliente REST API Serial Pumg

Serial 1 Serial 2

Habilitar serial 1

Taxa de bits

115200

Bits de dados

8

Paridade

Sem paridade

Bits de parada

4

Modo de operagdo

Envio de metadados

8) En Modo de Operacion > Envio de metadatos, indique el Formato reemplazando las variables con
nombres de variables involucradas con teclas dobles, considerando las variables disponibles en la
Ayuda detallada,

a. Seleccione el Fin de Iinea de las opciones: Ninguno, <CR>(\r), <LF>(\n) o <CR><LF>(\r\n);

Modo de operagao

Envio de metadados

Formato

{plates}

> Ajuda detalhada

Fim de linha

<CR>(\n)

9) En Modo de Operacién > Solicitar capturas por serie, seleccione el Escenario de las opciones: Sin
escenario, 1 0 2;

Modo de operagao

Requisitar capturas pela serial

Cenario

1

10) Seleccione la pestafa Serial 2 para configurar la interfaz serial 2 del dispositivo;
11) Seleccione la pestafia Wiegand para administrar una lista de placas y sus cddigos correspondientes,
que se transmitiran a través de la interfaz serial luego de la deteccion;
a. Acceda a la seccidon de Ayuda detallada para consultar los posibles valores que se pueden
introducir;
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Serial 1 Serial 2 Wiegand

Placas cadastradas

Lista de itens a serem enviados via protocolo Wiegand.

> Ajudadetalhada

0 item

Placa Valor Comentario

+ Adicionar item 2 Importar

12) Haga clic en + Agregar elemento para agregar manualmente la matricula, el valor y el comentario;

1 item

Placa Valor Comentario

4+ Adicionar item 2 Importar

13) Haga clic en Importar para enviar datos desde un archivo .CSV;

Serial 1 Serial 2 Wiegand

Importar

Adicione itens a lista através de um arquivo CSV. Placas jd existentes na lista terdo seus valores e comentdrios
sobrescritos pelos itens do arquivo.

> Ajuda detalhada

B

Clique aqui ou arraste um arquivo nesta area para fazer upload

< \Voltar alista

14) Haga clic en Guardar después de verificar los datos ingresados.

3.7.8. Servidor Pumatronix

1) Habilite el Modo heredado para el protocolo Pumatronix y el campo IndiceFoto en los comentarios
de la imagen indica una numeracion de 0 para los fotogramas de video/vista previa y 1.2... para el
disparador/instantanea. Cuando esta desactivado, el campo IndiceFoto mantiene la numeracion 0

para video o disparador y 1.2... para disparador.
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# In A Equipamento

Servidores

F1e ITSCAMPRO Cougar Lince Cliente REST API Serial Pumatronix

Modo legado para Protocolo Pumatronix @

@

3.7.9. Autenticacion para config.cgi y reboot.cgi

1) Seleccione Habilitar autenticacion para config.cgi y reboot.cgi para proteger el acceso a config.cgiy
reboot.cgiy requieren autenticacion en el acceso. El usuario y la contrasena para la autenticacion
son los mismos que la interfaz web.

2) Haga clic en Guardar después de verificar los datos ingresados.

@ Inicio / / Equipamento

Servidores

FTP ITSCAMPRO Cougar Lince Cliente REST API Serial Pumatronix CGI

Habilitar autenticacéo para config.cgi e reboot.cgi @

@

3.8. TLS

Los dispositivos pueden enviar datos a un servidor REST usando autenticacion mutua TLS (mTLS), cargando
certificados y llaves privadas.

1) En la pestana Certificados Confiables, haga clic o arrastre un archivo de certificado a confiar en
formato .CRT, (Los certificados confiables se usan para validar certificados auto-firmados de
servidores remotos para que se inicie una transferencia de datos)

A Inicio / %% Equipamento

TLS

Certificados Confiaveis Chaves Privadas

Certificados Confiaveis

* Arquivo de certificado a confiar @

=)

Cligue aqui ou arraste um arquivo nesta area

2) En la pestana Llaves Privadas, seleccione el Formato de la llave privada entre las opciones:
a. Archivos de llave privada (.key) y certificado (.crt),;
i. Haga clic o arrastre un archivo de llave privada en formato .KEY y un certificado a
confiar en formato .CRT, en los campos respectivos;
b. Archivo unico .p12;
i. Haga clic o arrastre un archivo PKCS12 en formato .p12,
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3) Defina una Contrasena, que puede contener entre 4 y 200 caracteres entre numeros, letras y
caracteres especiales;

= A Inicio / £% Equipamento
Certificados Confiaveis Chaves Privadas

Chaves Privadas
Formato da chave privada @

Arquivos de chave privada (key) e certificado (.crt)

* Arquivo de chave privada ®

)

Clique aqui ou arraste um arquivo nesta area

* Arquivo de certificado @

)

Clique aqui ou arraste um arquivo nesta area

4) Haga clic en Guardar después de verificar los datos ingresados.

4. Configuracion del Sistema

4.1. Plugins

Es posible importar plugins directamente a través de la interfaz web y configurar mas de un puerto con
asignacién externa para dispositivos ITSCAM 600, ITSCAM 600 FHD, ITSCAM 600+ y VTR 600. El VTR 600
recibe la instalacion del plugin ITSCAMPRO Movil de fabrica.

Continte con la instalacion de plugins después de formatear la tarjeta SD siguiendo los pasos:
1) Acceda al menu Sistema > Plugins;
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@/ 3 sistema
Plugins

Lista de plugins

Nenhum Plugin instalado

Novo plugin

&

Clique aqui ou arraste um arquivo nesta area para fazer upload

2) Haga clic o arrastre un archivo en formato .tar en el area Nuevo Plugin,

3) Establezca el Nombre del plugin que describe su uso;

4) Configure las Variables de entorno del plugin haciendo clic en Afadir variable de entorno,

5) Haga clic en AAadir mapeo de puerto cuando sea necesario exponer un puerto interno del contenedor
en el dispositivo, de acuerdo con el plugin en uso;

6) Haga clic en Instalar después de revisar los datos introducidos.

Novo plugin
rec v1.6.0.tar
Tamanho 543.9 MB
Modificado em 05/02/2024 13:51:56
Nome do plugin
©
Variaveis de ambiente [©]
I Adicionar varidavel de ambiente + |
Adicionar mapeamento de porta ﬁ
Cancelar ®

4.2. Licencias

La actualizacion de las licencias analiticas es posible directamente a través de la interfaz web, tanto para el
reconocimiento automatico de la matricula de los vehiculos presentes en las imagenes (OCR) como para el
reconocimiento del tipo de vehiculo identificado (Classifier).

1) Acceda al menu Sistema > Licencias para actualizar las licencias;

2) Haga clic o arrastre el archivo en formato .lic al area de Carga de licencias, disponible por Soporte o
Comercial, cuando esté disponible;
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w1 J Sistema
Licencas

Upload de licenga

Clique aqui ou arraste um arquivo nesta 4rea para fazer upload
Licengas disponiveis
Device ID 0x01 85d55
OCR Classifier ice
Cliente Test Test
3.25.0 1.14.0
0x145051544¢85d55 (1 Nimerodesérie  0x145051544¢85d55 (1
SHA2 12e518647e282d8836d16... sHA1 6d8312536260bef56d2577...

a 4

2 N .;w »\»m. "

Tempo¢ Ilimitado Tempo de Ilimitado

3) Haga clic en Aplicar,
4) Confirme en la advertencia de reinicio, si es posible reiniciar el sistema después de aplicar la licencia:

0x0142851945837365.lic

T
Esta acao ira reinicializar o sistema,
N deseja continua mesmo assim? 315:35]

Cancelar Sl

Cancelar @ Aplicar 1

5) Espere a que el archivo se cargue por completo.

4.3. Gestion de Acceso de Usuarios

Los dispositivos de captura permiten un mayor control de los accesos y cambios realizados en el dispositivo,
ya que se pueden crear multiples usuarios. Los usuarios configurados con el perfil de Administrador pueden
configurar el equipo, los usuarios y ver imagenes. Los usuarios con perfil de tipo Operador pueden ver
imagenes y configuraciones. Para administrar los usuarios activos, acceda al menu Sistema > Usuarios.
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£ Equipamento

A Inic CJ sistema

Usuarios
Usuarios do Sistema

Atualizar C Adicionar -+

admin

3 sistema
X Remover

LE Editar

12 / pagina

© usuérios

Figura 19 - Pantalla de inicio de gestion de usuarios

1) Cree un nuevo usuario haciendo clic en Afadir+;

2) Edite los datos de usuario existentes haciendo clic en el boton Editar respectivo;
3) Identifigue con un Nombre Unico utilizando entre 4 y 200 caracteres, con letras y nimeros y sin

espacios;

4) Cree una Contrasefia de acceso que contenga entre 4 y 200 caracteres, nimeros, letras y caracteres

especiales o déjela en blanco para mantener la contrasena actual;
5) Valide la edicién haciendo clic en Aplicar.

@ I L Sistema
& admin

Aplicar

Identificagao

© Usuarios

* Nome @

| aomin|

Senha @

Administrador

@

El usuario y la contraseiia de fabrica predeterminados deben modificarse para un mejor

control de acceso y una mayor seguridad.

4.4, Monitoreo

Es posible monitorizar de forma remota el dispositivo de captura, a través del protocolo SNMP, configurado

directamente a través de la interfaz web.
1) Acceda al menu Sistema > Monitoreo;

a. Seleccione la opcidn Habilitar agente SNMP, para habilitar el agente SNMP integrado;
b. Habilite la version 3 del protocolo SNMP en la opcion Habilitar SNMPv3:
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i. Establezca un Nombre de seguridad (nombre de usuario), también llamado "usuario".
El nombre del contexto es una cadena vacia (campo obligatorio);
ii. Establezca una Contrasefa de autenticacion (SHA256) con el protocolo de
autenticacion SHA256 (campo obligatorio);
iii. Establezca una Contrasefa de privacidad (AES128) con el protocolo de privacidad
AES128 (campo obligatorio);

c. Habilite la versidon 2 del protocolo SNMP en la opcidon Habilitar SNMPv2, considerando que
SNMPv2 es inseguro de forma predeterminada, SNMPv3 debe usarse siempre que sea
posible:

i. Introduzca la cadena en el campo Comunidad,
2) Haga clic en Aplicar después de confirmar los datos introducidos.

A Inicio / G Sistema

Monitoramento

SNMP

Habilitar agente SNMP @

Habilitar SNMPv2 @

Habilitar SNMPv3 ®

«©

* Nome de seguranga (usuaric) @

pumatronix

* Senha de autenticagio (SHA256) @

4.5. Mantenimiento

Las opciones de mantenimiento de Copia de seguridad, Restauracion, Valores Predeterminados de Fabrica
y Reinicio Automatico estan disponibles a través del menu Sistema > Mantenimiento.

1) Localice el campo Copia de Seguridad para guardar un archivo de copia de seguridad de la
configuracion, que se puede restaurar en el propio dispositivo o importar la configuracidon a otros
dispositivos;

a. Seleccione la configuracion que se guardara en el archivo de copia de seguridad;
b. Haga clic en Descargar archivo de copia de seguridad,
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A Inicio / B3 Sistema
Manutencao

Configuracdes Armazenamento Reinicio automatico

Backup

Faz o download de um arquivo .bkp com os valores atuais das seguintes configuragdes.

Pelo menos uma opgdo deve estar selecionada

Imagem Video

Perfis Streams
Equipamento Sistema

Geral Usuarios

Data e Hora Monitoramento
Rede Manutengao

Reconhecimento

Servidores

Baixar arquivo de backup ¥

2) Localice el campo Restaurar para usar una copia de seguridad, en cuyo caso la configuraciéon actual
sera sobrescrita por la informacién guardada en el archivo;
a. Haga clic o arrastre un archivo en formato .bkp,
b. Espere a que se cargue el archivo y se reinicie el equipo.
3) Localice el campo Predeterminados de fabrica para restaurar la configuracion de fabrica en caso de
mal funcionamiento o configuracion incorrecta del dispositivo;
a. Seleccione la configuracidon que se restablecera a los valores predeterminados de fabrica;
b. Haga clic en Aplicar configuracion predeterminada,
Espere a que el equipo se reinicie.

C.

Restauragao

Altera os valores atuais das configuragbes de acordo com o arquivo .bkp carregado e reinicia o

Clique aqui ou arraste um arquivo nesta area para fazer
upload

Padrées de Fabrica

lores padrdo e reinicia o equipamento.

Imagem Video
Perfis Streams
Equipamento Sistema
Geral Usuérios
Data e Hora

Rede

Reconhecimento
Servidores

Aplicar configuragdes padrao  C'

Logs do sistema

Faz o do

Baixar arquivo de logs !
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4) Busque el campo Registros del sistema para descargar un archivo .zip con los registros principales
del sistema: sistema, uso de memoria, uso de disco, uso de CPU, puntualidad y plugin ITSCAMPRO

movil. El archivo esta cifrado, por lo que debe descifrarlo utilizando la clave proporcionada:

a. Haga clic en Descargar archivo de registro;
b. Descomprima el archivo comprimido;

C. Acceda a los archivos de texto localizando los datos de cada registro por separado.

4.5.1. Mantenimiento de Almacenamiento

1) Acceda a la pestafia Almacenamiento en el menu Sistema > Mantenimiento;
2) Compruebe en Uso del Alimacenamiento el espacio en uso del almacenamiento Interno;
3) Compruebe en Uso de almacenamiento si hay archivos guardados en la tarjeta SD;

4) Haga clic en Formatear tarjeta SD solo si estd seguro de que los archivos del plugin se pueden
sobrescribir y sobrescribir. La importacion de plugins requiere que se inserte una tarjeta SD
formateada con ext4 en el dispositivo de captura;

4 Inicio ; O Sistema
Manutencao

Configuragdes  Armazenamento

Uso do armazenamento

Interno I
e

1.76G8/8.0GB T T T
0% 25% 50 % 75 %
Cartao SD |

0.2 %

100 %

45.4MB [ 29.7 GB extd F T T T
0% 25% 50 % 75 %

Formatar cartao SD

Formata o cartéio SD com uma nova particio no sistema de arquivos extd

© svensa

Formatar cartdo SD (7]

Dados de captura dos servigos

Apaga os dados salvos em disco referentes a capturas ainda ndo processadas. Esses arquivos sdo gerados pelos

servigos FTF, ITSCAMPRO e Lince.

Apagar dados de captura |

Dados temporarios

100 %

Apaga os dados tempordrios salvos em disco, como logs de sistema e segmentos do codificador de video.

Apagar dados temporarios [l

a. En ausencia de la tarjeta SD, el dispositivo mostrara el siguiente mensaje de error:

Figura 20 — Mensaje de error mostrado en ausencia de la tarjeta SD

@ Servigo indisponivel: Insira cartao
SD

de um cartao SD

Para utilizar plugins é necessario a utilizacao

5) Seleccione la opcién para eliminar los Datos de captura de los servicios y se eliminaran los datos
guardados en el disco para las capturas aun no procesadas, incluidos los datos de captura
almacenados en la tarjeta SD. Estos archivos son generados por los servicios FTP, ITSCAMPRO vy

Lynx;

6) Seleccione la opcidon para borrar los Datos temporales y se eliminaran los datos temporales

guardados en el disco, como los registros del sistema y los segmentos del codificador de video.
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7) En los dispositivos ITSCAM 600 e ITSCAM 600 FHD, es posible habilitar la opciéon Usar tarjeta SD
para almacenar datos de servicio (FTP, ITSCAMPRO, Lince, Rest API Client).

@ Inicio | 3 Sistema
Manutencao

Configuracoes Armazenamento Reinicio automatico

Cartao SD

Utilizar o cartdao SD para armazenamento de dados dos servigos (FTF, ITSCAMPRO, Lince, Rest API Client).

O

4.5.2. Reinicio Automatico

1) Programe el Reinicio automatico del dispositivo en un dia y hora programados o periddicamente para
mejorar el funcionamiento del sistema:
a. Seleccione Habilitar reinicio programado para reiniciar el sistema en los dias y horas
especificados;
i. Elija uno o mas Dias de la semana para reiniciar el sistema;
ii. Establezca una hora para el reinicio del sistema;
b. Seleccione Habilitar reinicio periddico para reiniciar el sistema cada vez que se encienda
durante mas tiempo que el intervalo especificado;
i. Establezca un rango entre las opciones disponibles.

4 Inicio ; OJ Sistema
Manutencao

Configuragdes Armazenamento Reinicio automatico

Aplicar

Reinicio agendado

Habilitar reinicio agendado

@

Dias da semana

Segunda-feira

Terga-feira

Quarta-feira

Quinta-feira

Sexta-feira

Sabado
Domingo
Hora

oo

Reinicio periddico
Habilitar reinicio periédico @

@

Intervalo

5 dias

4.5.3. Acceso remoto

El dispositivo puede conectarse de forma remota a través de varco.io.
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Varco.io es una plataforma de acceso remoto para cdmaras. Para utilizarla, es necesario tener una cuenta
Varco.io y una llave de aprovisionamiento.

1) Habilite la opcién Habilitar acceso remoto via Varco.io para conectarse a Varco.io;

2) Ingrese el Servidor Edge que sera utilizado por Varco.io;

3) Ingrese la Llave de aprovisionamiento que sera utilizada por Varco.io;

4) Defina el Nombre del dispositivo para ser mostrado en Varco.io. Déjelo en blanco para utilizar la
direccion MAC del dispositivo;

5) Haga clic en Aplicar para confirmar los datos ingresados.

A Tnicio / B3 Sistema

Manutencao

Configuracdes Armazenamento Reinicio automatico Acesso remoto Diagndstico de Rede

Aplicar

Varco.io

Habilitar acesso remoto via Varco.io @

* Servidor Edge @

edge.varco.io

* Chave de provisionamento @

Nome do dispositivo @

4.5.4. Diagndstico de Red

En la pestaifa Diagndstico de Red estan incluidas diversas herramientas para ayudar a solucionar problemas

de red.
1) Seleccione la Interfaz de Red en la que se realizaran las pruebas, entre las opciones:
a. ethi;
b. wifi

2) Ingrese una Direccidn IP o FQDN (Fully Qualified Domain Name) para probar la conexién por ping;

3) Ingrese una Direccidén IP o FQDN (Fully Qualified Domain Name) para probar la configuracion de
DNSLookup (dig);

4) Ingrese una Direccion IP o FQDN (Fully Qualified Domain Name) para encontrar el camino de rutas.
En caso de falla, algunos de los errores posibles son:

IS:
IX:

a. lA:
b. IF:
c. H:
d. 'N:
e. IP:
f.

g.

Red de destino administrativamente prohibida
Fragmentacion necesaria

Host inaccesible

Red inaccesible

Protocolo inaccesible

Ruta de origen fallida

Administrativamente prohibido

5) En Velocidad de Conexion, informe la direccion y el puerto de un servidor iPerf3 para probar la
velocidad de subida y bajada. (Para esto, es necesario un servidor iPerf3 como punto de referencia.
Es posible iniciar un servidor local ejecutando el comando: iperf3 -s);
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6) En Nmap, para obtener informacion sobre los puertos de una determinada direccion, ingrese una
direccién IP o un FQDN (Fully Qualified Domain Name), ademas de los argumentos de puertos. Use
comas (,) para separar puertos y guiones (-) para definir rangos. (Para esto, es necesario informar
una direccion IP o nombre de dominio (FQDN) y los puertos que desea escanear.)

# Inicio ; BJ Sistema
Manutencao

Cmf’gu'agﬁes Armazenamento Reinicio automatico Acesso remoto Diagnostico de Rede

Interface de Rede

Selecione a interface de Rede para configurar os testes:  wifi

Ping

Enderego IP ou FQDN (Fully Qualified Domain Name) para festar conexdo por ping

DNS Lookup

Enderego IP ou FQDN (Fully Qualified Domain Name) para testar a configuragdo de DNSLookup (dig)

TraceRoute

Enderego IP ou FQDN (Fully Qualified Domain Name) enconirar o caminhoe de rotas

Velocidade de Conexéo

Informe o endereco € a porta de um servidor iPerf3 para testar a velocidade de upload e d
spesdiest saol edgoo.net : 9231 Speedtest (£)
Nmap

Para obter m,fo!magﬁes sobre as portas de um determinado endereco, insira um endereco IP ou um FQDN
(Fully Qualified Domain Name), além dos argumentos de portas. Use virgulas {,) para separar portas e hifens
(-} para definir intervalos.

4.6. Actualizacion

1) Cargue el archivo que se produce automaticamente cuando se conecta a SoftwareUpdate e instalelo
automaticamente cuando el archivo sea valido;

2) Haga clic en Reiniciar ITSCAM600 (o ITSCAM450) cuando termine todo el proceso de actualizacion,
para que la nueva version entre en funcionamiento;
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@A Inicio ; ] Sistema
Atualizacao
Upload

Upload de arquivo

J

Por favor aguarde

Reinicializacao

Reinicia o equipamento. Recomenddvel apés atualizagbes

Reiniciar ITSCAM 600

3) Compruebe la version del nombre del archivo instalado yendo a la pantalla Estado actual > Versiones
> Firmware.

5. API REST

Los dispositivos de captura tienen una API REST para acceder a las imagenes y la configuracion del equipo.
La API estd documentada en formato OpenAPI 3.0 y la Ultima version esta disponible en la propia interfaz
web de los dispositivos a través de la opcidn Documentacion de API en el menu de la izquierda o
directamente a través del endpoint http://192.168.254.254/protected/itscam.yaml. El archivo itscam.yaml
se puede importar mediante herramientas de prueba de API como Postman e Insomnia.

6. Protocolo de Comunicacion COUGAR (Socket)

El protocolo Cougar es una API para la integracion de dispositivos de captura, basada en conexiones de
socket TCP. Las principales funcionalidades disponibles a través de esta API son el control y la configuracion
del dispositivo y la recepcion de imagenes y metadatos de los registros de pasajes de vehiculos.

El protocolo fue disefiado teniendo en cuenta los siguientes supuestos:

e Modularidad de implementacién:
o Todos los mensajes comparten un encabezado comun, lo que hace que el intérprete de bajo
nivel sea facil de implementar;
o Datos formateados principalmente en formato JSON, sin necesidad de rellenar todos los
campos de una configuracion dada;
o Mediante el uso de JSON, los metadatos y la funcionalidad adicional se pueden implementar
en el mismo comando sin interferir con la operacion actual;
e Mensajes asincronos:
o Los eventos/metadatos pueden ser enviados por el equipo sin interferir con la comunicacion
de la configuracion;
o Facilita la creacién de GUI u otros servicios de eventos concurrentes de alta velocidad;
e Personalizacién de la conexion:
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o

La informacion se envia solo cuando se solicita, lo que reduce el consumo de ancho de

banda;

Los metadatos de la imagen se pueden enviar de forma aislada, lo que permite recibir solo
metadatos, solo la imagen o ambos;

Los metadatos completos se envian durante el procesamiento de JPEG, lo que mejora la
sincronizacion de eventos y el uso del ancho de banda;

La conexion puede utilizar otros tipos de JSON binario para reducir la cantidad de datos

transmitidos;

Las conexiones pueden solicitar una contrasefa, lo que dificulta los ataques.

El desglose del protocolo que sigue a este manual presenta la estructura basica del protocolo, documenta
los comandos, sus argumentos y cdmo funcionan, describe las API del cliente y presenta un conjunto de

recomendaciones generales de cddigo y uso para aprovechar al maximo el protocolo y las API.

6.1. Conexion y Mensajes

El Cougar se implementa utilizando el puerto TCP/60000. De forma predeterminada, el equipo (que se
llamara servidor) no enviara ningin dato (excepto la indicacion de apagado del servidor) hasta que esté
configurado para enviar, 0 como respuesta a una solicitud.

Cualquier dato enviado en cualquier direccion siempre estara encapsulado en un mensaje. Cada mensaje
contiene un encabezado y un cuerpo, si los hay. Todos los datos se formatean primero con el byte mas
significativo (MSB) (también llamado Network Byte Order). La estructura del mensaje es:

Cabecalho Corpo
. ) Operagéo ) ) . CRC corpo
Byte Inicial Tamanho {32bits) (16bits) ID (32bits) CRC {16bits) . Corpo (16bits)
(102) Ox66 | MSB LSB | MSB | LSB | M5B LSB | MSE | LSB Tamanho-1 | MSB | LSB
e Byte inicial:
o 8bits;

o Valor fijo de 102 (0x66);

Tamafo del cuerpo:

o Contiene el tamafo del mensaje del cuerpo (sin CRC);

Describe la operacion realizada o el tipo de mensaje en el cuerpo;

Identificador “Unico” de la transaccion (posible reutilizacion de ID con conteo rodante);
A Las respuestas a las solicitudes tienen el mismo ID que la solicitud.

El cliente debe empezar a contar desde 0. El servidor comienza a contar en 1;

0 32 bits sin sefial;
e Operacion:
0 16 bits sin sefial;
0
e ID:
o 32 bits sin sefial;
0
o Valor incremental, con incremento de 2;
0
e CRC:
o 16 bits sin sefal;
0

Formato XMODEM (polinomio: 0x1021, valor inicial: 0x0000, residuo: 0x0000);

A Ver ejemplo de célculo CRC16 XMODE;
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o Calculo de envio realizado desde el byte inicial hasta el ID (11 bytes);
o Habilita la verificacion ejecutando el algoritmo una sola vez en todo el encabezado (13

bytes);

A El encabezado CRC siempre devolvera 0.
e Cuerpo (opcional):
o Tamano descrito en bytes en el encabezado;
e CRC del cuerpo (cuando el cuerpo existe):
o 16 bits sin sefal;
o Formato XMODEM (polinomio: 0x1021, valor inicial: 0x0000, residuo: 0x0000);
o Calculo realizado solo para el cuerpo.

6.2. Definiciones Generales

La definicidon de operaciones esta relacionada con las caracteristicas de implementacion para los dispositivos
ITSCAM 600, ITSCAM 600 FHD, ITSCAM 450 e ITSCAM 450+:

e ITSCAM 600 e ITSCAM 600 FHD tienen 4 "I/Os secas" (generalmente llamadas GPIO), que se pueden
configurar para:

o Entrada de sefnales de captura de imagen (Disparador);
o Salida para activacion de equipos (portones, sefializacion, etc.);
o Salida para activacion de Flash;
e ITSCAM 450 e ITSCAM 450+ tienen 4 I0s, 2 entradas y 2 salidas, no configurables;

e ITSCAM 600 e ITSCAM 600 FHD tienen 2 interfaces serie que se pueden montar como RS-232 o RS-
485 (generalmente RS-232 en serial 1 y RS-485 en serial 2);

e ITSCAM 450 e ITSCAM 450+ tienen 2 interfaces serie RS-232;
e Las imagenes capturadas se pueden separar en 3 categorias:
o Vista Previa:

A
A
A
A
A

Cuando no se configura nada mas, todas las imagenes son Vista previa;
Fuente principal de transmisiones de video;

Sin disparo de flash;

Sin procesamiento OCR ni deteccién de vehiculos;

Se utiliza para el detector de movimiento y el ajuste del brillo de la imagen;

o Instantanea:

o Solicitud realizada por el cliente (Cougar, WEB o Protocolo Pumatronix);

o Mudltiples exposiciones (1 a 8): el Flash, el Obturador y la ganancia se pueden personalizar
a pedido;

o0 Pipeline de procesamiento donde se realizan OCR y otros analisis;

o Laimagen nunca se filtra (siempre hay una respuesta del cliente);

o Disparador:

A

A

Solicitud realizada automaticamente (mediante borde ascendente/descendente de
sefal, deteccion de movimiento, etc.);

Multiples exposiciones (1 a 8): Flash, obturador y ganancia previamente
personalizados a través de REST/WEB o Cougar;

Pipeline de procesamiento donde se realizan OCR y otros analisis;

La imagen se puede filtrar, si estd configurada para no reenviar imagenes sin
vehiculos;
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e El equipo puede capturar entre 1 y 8 exposiciones (ITSCAM 600 e ITSCAM 600FHD) o entre 1y 4
exposiciones (ITSCAM 450 e ITSCAM 450+) de un solo evento, cada uno con su propio obturador y
ganancia (que puede ser fijado por el usuario o depender del valor actual);

e ITSCAM 600 e ITSCAM 600 FHD pueden activar hasta 4 iluminadores (flash) de forma
independiente y con control de potencia;

e ITSCAM 450 e ITSCAM 450+ pueden conducir hasta 2 iluminadores de forma independiente.

6.3. Operaciones

Tipo Nombre ‘ Valor Comentario

General NACK 1 (0x0001) Error de mensaje/keep-alive
SHUTDOWN 256 (0x0100) Equipo/conexion apagando
EVT_TRIGGER 257 (0x0101) Metadatos del Disparador
JPEG_TRIGGER 258 (0x0102) Imagen del Disparador
EVT_SNAPSHOT 259 (0x0103) Metadatos de instantanea
JPEG_SNAPSHOT 260 (0x0104) Imagen instantanea
EVT_PREVIEW 261 (0x0105) Metadatos de Vista previa

Eventos

JPEG_PREVIEW

262 (0x0106)

Imagen de Vista previa

EVT_PIPE_START

263 (0x0107)

Entrada de imagen en el pipeline

EVT_GPIO

264 (0x0108)

Cambio de entradas de GPIO

EVT_SERIAL

265 (0x0109)

Datos recibidos en el serial

IMGPKG_TRIGGER

266 (0x010A)

Imagen de Disparador con Metadatos

IMGPKG_SNAPSHOT

267 (0x010B)

Imagen instantanea con metadatos

Requisiciones

SET_OPT_STR

512 (0x0200)

Configuracion de seccion

SET_CALLBACKS

513 (0x0201)

Configuracion de callbacks (eventos)

SET_JPEG_CFGS

514 (0x0202)

Configuracion de conversién de JPEG

TRIGGER_SNAPSHOT

515 (0x0203)

Solicitar instantanea

GET_LASTFRAME

516 (0x0204)

Solicitar ultimo fotograma (Preview)

AUTHENTICATE

517 (0x0205)

Autenticacion del cliente

SET_SERIAL_CFGS

518 (0x0206)

Configuracion de la interfaz serial

SEND_SERIAL_DATA

519 (0x0207)

Envio de datos a través de interfaces seriales

SET_EQUIP_CFGS

520 (0x0208)

Configuraciones generales del equipo

CMD_REBOOT

521 (0x0209)

Requiere reiniciar el dispositivo

El cuerpo de todos los mensajes tiene uno de los siguientes formatos:

¢ Ninguno: (cuerpo vacio [0 bytes])
o Se usa para NACK como verificacion de vida (para verificar mas rapido si la conexion con el

servidor no funciona);
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Binario: el cuerpo contiene solo datos en formato binario (es decir, imagen JPEG)
o Usado para GET_LASTFRAME;

JSON: el cuerpo contiene datos solo en formato JSON o una de las variantes binarias, configuradas
mediante SET_OPT_STR;

o Se utiliza en todas las demas solicitudes y eventos sin imagen JPEG (es decir,
EVT_SNAPSHOQOT);

Mixto: El cuerpo tiene, en orden:
o Tamano de metadatos en 32 bits (4 bytes);
A MSB primero, asi como para el encabezado.
o Metadatos en formato JSON (o variante);
o Datos en formato binario, ocupando el resto del espacio especificado por el encabezado;
o Utilizado en eventos de imagen (es decir: JPEG_SNAPSHQOT);

Las descripciones de los campos JSON acompanan, entre corchetes, al tipo de datos junto con el valor
predeterminado o un ejemplo. Por ejemplo:

“campo” [string, “valor”]. Explicacion del campo.

Para la mayoria de los campos, la respuesta contiene todos los campos que se pueden configurar para una
solicitud determinada. Por lo tanto, para leer la configuracion actual, envie una solicitud vacia.

1)

NACK: El servidor envia NACK en respuesta a un comando cuando:

Respuesta al comando NACK (enviado por el cliente): Dado que la conexion TCP a menudo asume
que el servidor aun esta operativo, el uso de una verificacién en vivo puede verificar que el servidor
se apagd mas rapido;

Operacién no valida o no implementada por el servidor;

Cliente no autenticado (si la opcion esta habilitada);

El operando requerido no esta presente o tiene un formato incorrecto;

Error interno;

No se envia un NACK cuando:

El encabezado del mensaje tiene un formato incorrecto, con un encabezado o cuerpo CRC no valido;
La operacion no critica falla o tiene un formato incorrecto:

o es decir: al intentar poner el campo “disparador” en el comando SET_CALLBACKS a 1, la
operacion falla, ya que espera un valor booleano (verdadero o falso), pero no genera errores.
Debe verificar la respuesta del comando para determinar si la operacién fue exitosa.

El cuerpo de la respuesta es un JSON con el campo "razédn" que describe el error encontrado con fines de
depuracién, a menos que sea una respuesta al comando NACK en si (en cuyo caso, el cuerpo esta vacio).

2)

3)

SHUTDOWN: Evento enviado cuando el servidor se esta apagando (por ejemplo, si el dispositivo se
esta reiniciando). Enviado sin argumentos y no necesita ser configurado para ser enviado.

SET_OPT_STR: configura las opciones relacionadas con la seccion/conexion del cliente. Por
seguridad, esta es la Unica configuracion que solo funciona con formato JSON simple (por ejemplo,

{"clave”:"valor"}). Los ajustes para esta opcion son:

“json” [string, “plain"]: modo de enviar todos los demas mensajes. Puede ser:
o "plain": JSON comun ((string ascii);
o “bson”: Binary JSON (BSON);
o “cbor”: Concise Binary Object Representation (CBOR);
o “messagepack”: MessagePack;
o “ubjson”: Universal Binary JSON;
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e ‘“respondCfgPath" [bool, false]: cuando se establece, la operacion SET_EQUIP_CFGS devuelve la ruta
que se envio a la solicitud (mas detalles sobre la operacion).

e “timeoutMs” [int, 1296000000]: Valor de tiempo limite en milisegundos (por defecto es igual a 15
dias), valores aceptados entre 1000 y 2147483647 (2731-1). El servidor cougar
desconectard/cerrara el socket si no recibe ningin mensaje del cliente en ese intervalo. Para
mantener la conectividad, es necesario enviar un comando al dispositivo en un intervalo mas corto
que el tiempo limite definido. Para ello, el comando NACK vacio se puede utilizar como sefal de
keepalive. (A partir de la version de firmware 1.7.2/1 .8.0).

4) AUTHENTICATE: Si el servidor esta configurado como tal, el cliente debera enviar una contrasefia
para la autenticacion. Esta opcion es muy recomendable para cualquier sistema operativo, ya que
Cougar tiene acceso a la mayoria de las configuraciones del equipo. El parametro utilizado en la
solicitud (que se puede omitir si solo desea verificar el estado) es:

e “pass” [string]: Contrasefna de acceso de clientes.

Este comando no devuelve NACK. La respuesta siempre contendra:

e “auth” [bool]: Verdadero si se permite el acceso a otros mensajes;

e “msg” [string]: Mensaje relacionado con el estado de la operacion. Puedes indicar, por ejemplo:
Si no se requiere autenticacion;

Si ya esta autenticado;

Si la autenticacién se ha realizado correctamente;

Si el campo esta mal formado;

Si la contrasefia es incorrecta;

O O O O O

Los Unicos comandos que funcionan sin autenticacion son:

e NACK (check-alive);
e SET_OPT_STR (para configurar el modo JSON);
e AUTHENTICATE.

5) SET_CALLBACKS: configura qué eventos se envian al cliente. Los campos son:

e “pipeline” [bool, false]: Habilita eventos EVT_PIPE_START;
e ‘“trigger” [bool, false]: Habilita eventos EVT_TRIGGER;
e “snapshot” [bool, false]: Habilita eventos EVT_SNAPSHOT;
e “preview” [bool, false]: Habilita eventos EVT_PREVIEW;
e “gpio” [bool, false]. Habilita eventos EVT_GPIO;
o ‘“triggerjpeg” [bool, false]: Habilita eventos JPEG_TRIGGER;
e “snapshotjpeg” [bool, false]: Habilita eventos JPEG_SNAPSHOT;
e “previewjpeg” [bool, false]: Habilita eventos JPEG_PREVIEW;
o “triggerimgpkg” [bool, false]: Habilita eventos IMGPKG_TRIGGER;
e “snapshotimgpkg” [bool, false]. Habilita eventos IMGPKG_SNAPSHOT;
e “seriall” [bool, false]: Habilita eventos EVT_SERIAL para el serial 1;
e “serial2” [bool, false]: Habilita eventos EVT_SERIAL para el serial 2.
6) SET_JPEG_CFGS: establece la calidad minima y el tiempo de generacion de JPEG. La calidad
predeterminada se puede configurar a través de la interfaz REST/WEB. Los campos son:
e “trigger™:
o “quality” [int, configurable]. Calidad de las imagenes generadas desde Disparador.
e “snapshot™:
o “quality” [int, configurable]: Calidad de las imagenes generadas desde Instantanea.
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7)

8)

“preview":
o ‘“quality” [int, configurable]: Calidad de las imagenes generadas desde Vista previa;
o “mindt” [int, 100]: Tiempo minimo (en milisegundos) entre las imagenes de Vista previa,
para reducir la velocidad de fotogramas maxima.
"imgpkg"
o "embedexif" [bool, false]: Inserta los datos EXIF en la imagen.

o ‘"embedcomments" [bool, false]: Inserta los metadatos de imagen en el campo
“comentarios” de la imagen.

o ‘"embedsign" [bool, false]. Inserta la firma en las imagenes, es decir, inclusion de las
etiquetas en los metadatos: "ExpoenteRSA", "ModuloRSA", "Sha256" y "Sign".

EVT_PIPE_START: Evento enviado cuando un cuadro entra en el pipeline de fotos (Disparador y
Snapshot). Usado para facilitar la temporizacion de la captura de fotos con un servidor externo.
Como en esta etapa aun no se ha efectuado ninglin procesamiento en la imagen, solo se envian los
metadatos mas simples:

“framecount” [uint64]: valor de imagen Unico, implementado mediante un contador que aumenta
con todas las imagenes tomadas (Snapshots, Triggers y/o Previews), restablecido al iniciar el
servidor;

“rid” [uint64]. valor de sincronizacion de Instantanea. Implementado para que el cliente pueda
correlacionar la solicitud realizada (que devuelve el mismo valor) con la imagen capturada;

“multexp”:
o “len” [int]: NUmero de exposiciones en el grupo de exposicion multiple;
o “pos” [int]: Posicion de la imagen en las exposiciones multiples, empezando por 0.

EVT_TRIGGER, EVT_SNAPSHOT y EVT_PREVIEW: Todos estos eventos se envian cuando las
imagenes acaban de ser procesadas internamente y se entregan al Servidor. En el momento en que
se envian estos eventos, también comienza la conversion JPEG de la imagen, si esta habilitada. Para
las imagenes Disparador e Instantanea es posible correlacionar EVT_PIPE_START eventos utilizando
"framecount". Los metadatos para todos ellos son similares, con la excepcion de la falta de datos
"rid", "jidosha" y "classifier" para las imagenes de Vista previa. Los campos son:

“framecount” [uint64]: valor de imagen Unico, implementado mediante un contador que aumenta
con todas las imagenes tomadas (Snapshots, Triggers y/o Previews), restablecido al iniciar el
servidor;

“rid” [uint64]. valor de sincronizacion de Instantanea. Implementado para que el cliente pueda
correlacionar la solicitud realizada (que devuelve el mismo valor) con la imagen capturada;
“ogSize":

o “W” [int]: Ancho original de la imagen, en pixeles;

o “h” [int]: altura de la imagen original, en pixeles;
“size™:

\\ n

0 [int]: Ancho de la imagen. Diferente del original si la imagen ha sido recortada (crop),
en pixeles;

o “h” [int]: Altura de la imagen. Diferente del original si la imagen ha sido recortada (crop),
en pixeles;

“multExp”:
o “len” [int]: Nimero de exposiciones en el grupo de exposicion multiple;
o “pos” [int]: Posicion de la imagen en las exposiciones multiples, empezando por 0.

"shutter" [int]: Obturador de exposicion en microsegundos;

gain" [int]: ganancia analdgica de exposicién en milibelios (100x decibelios);
“stats”:
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o ‘“level” [int]: Nivel de imagen, con valor de 0 a 1000;
o “meanr” [int]: Valor promedio del color Rojo, que va de 0 a 255;
o “meang” [int]: Valor promedio del color Verde, con un valor de 0 a 255;
o “meanb” [int]: Valor promedio del color Azul, con un valor de 0 a 255;
o ‘“stddev” [int]: Desviacién estandar al cuadrado, con valor de 0 a 65535;
e “time”:
o ‘“setup” [uint64]. tiempo monotdnico de programacién de la exposicion, en microsegundos;
o ‘“exp” [uint64]: Tiempo monotdnico de exposicion, en microsegundos;
o “dma” [uint64]: tiempo monotonico de entrada de exposicion en el pipeling, en
microsegundos;
o “now” [uint64]: Tiempo monotonico interno de este mensaje, en microsegundos;

o “year” [int]: Aho de captura de imagen;

o “month” [int]: Mes de captura de imagen;
o “day” [int]: Dia de captura de imagen;

o “hour” [int]: Hora de captura de la imagen;
o “min” [int]: Minuto de captura de imagen;
o "sec" [int]: Segundo de captura de imagen;
0

"msec" [int]: Milisegundo de captura de imagen (tomada al mismo tiempo que el campo
"time.dma");

“x" [int]: Posicion horizontal del inicio del recorte de la imagen, en pixeles;
o “y"[int]: Posicién vertical del inicio del recorte de la imagen, en pixeles;
e Yjidosha": Lista / Vector:

o ‘“plate” [string]: Placa identificada;

o “probs” [lista de float]: Probabilidades de cada caracter identificado. Mismo tamafio que la
placa identificada. Valores de 0.0 a 1.0;

o “pos”:
A “X" [int]: Posicion horizontal de la placa, en pixeles;
A “y” [int]: Posicion vertical de la placa, en pixeles;
A “w” [int]: Ancho de la placa, en pixeles;
A “h”[int]: Altura de la placa, en pixeles;

“color” [int]: Color de la placa, siendo 0 para blanco y 1 para rojo;

“moto” [int]: Valor 1 para cuando la placa identificada tiene formato de Moto, 0 en caso
contrario;

o “country” [int]: codigo de pais OCR, usando ISO 3166-1;
o '"classifier": Lista / Vector:

o “type” [int]: Tipo de vehiculo identificado, basado en la interfaz del Classifier:
A 0: Desconocido;
A 1: Coche;
A 2: Motocicleta;
A 3: Camiodn;
A 4: Autobus;

o “prob” [float]: Probabilidad de identificacion, de 0.0 a 1.0.

o “pos”
A “X” [int]: Posicion horizontal del vehiculo, en pixeles;

o O

”,
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A “y” [int]: Posicion vertical del vehiculo, en pixeles;
A “W” [int]: Ancho del vehiculo, en pixeles;
A “h” [int]: Altura del vehiculo, en pixeles.

9) JPEG_TRIGGER, JPEG_SNAPSHOT, JPEG_PREVIEW, IMGPKG_TRIGGER e IMGPKG_SNAPSHOT:
Todos estos eventos cargan la imagen JPEG convertida junto con algunos metadatos relacionados
con la captura, para que pueda correlacionar eventos (utilizando el formato Mixta, descrito
anteriormente). La calidad de la conversién se configura a través de los campos de "quality" de
SET_JPEG_CFGS. Para el evento JPEG_PREVIEW, solo se completan los campos "framecount" y
"quality". Para otros, los campos son:

e “framecount” [uint64]. valor de imagen Unico, implementado mediante un contador que aumenta
con todas las imagenes tomadas (Snapshots, Triggers y/o Previews), restablecido al iniciar el
servidor;

e “quality” [int]: Calidad de conversion de JPEG, en porcentaje;

e “rid” [uint64]. valor de sincronizacion de Instantanea. Implementado para que el cliente pueda
correlacionar la solicitud realizada (que devuelve el mismo valor) con la imagen capturada;

e “multExp”:
o “len” [int]: Nimero de exposiciones en el grupo de exposicion multiple;
o “pos” [int]: Posicion de la imagen en las exposiciones multiples, empezando por 0.

“tags” [json]: incluye todas las etiquetas ya presentes en los comentarios de las imagenes obtenidas
por los métodos tradicionales de snapshot o disparador, pero para incluir los atributos de firma es
necesario utilizar IMGPKG_* configurado especificamente para aceptar la firma: SET_JPEG CFGS.

10) TRIGGER_SNAPSHOT: esta operacion pone en fila una solicitud de instantdnea. De forma
predeterminada, cuando se llama sin ninglin parametro, utiliza los parametros predeterminados
configurados para el Disparador en la interfaz WEB/REST. Los ajustes de exposicion mdltiple se
deben formatear de la siguiente manera:

e "multexp": Lista / Vector (entre 1y 8 items):

o “shutter” (solo una de las opciones, 100% del obturador actual si no esta poblado)
A “percent” [int, 100]: Porcentaje de obturador actual;
A “value” [int]: Obturador en microsegundos;

o "gain" (solo una de las opciones, 100% de la ganancia actual si no se completa)
A “percent” [int, 100]: Porcentaje de ganancia actual;
A “value” [float]: Ganancia en decibelios;

o “flash”:
A “1" [int, 0]: porcentaje de parpadeo en la salida 1;
A “2" [int, 0]: porcentaje de parpadeo en la salida 2;
A “3" [int, 0]: porcentaje de parpadeo en la salida 3;
A 4" [int, 0]: Porcentaje de parpadeo en la salida 4.

Los campos “shutter” y “gain” esperan solo una de las opciones disponibles. Si se rellenan ambos, siempre
se utilizara el porcentaje. Ademas, para que el flash funcione correctamente es necesario preconfigurar las
salidas que se utilizan como flash.

La respuesta de la solicitud contiene solo el "rid" (campo de nimero entero de 64 bits), que es un valor de
identificador Unico de la solicitud, que sirve para correlacionar las solicitudes con las imagenes/el
procesamiento/los metadatos resultantes.

También es posible pasar los siguientes parametros en la peticién, dentro de un objeto “stringMap”, en
forma de pares de cadenas, para personalizar las peticiones:

98
www.pumatrunix.com



Manual de Integracion
-E?:- PUMATRONIX

Dispositivos de Captura

e "stringMap":

o

o

"Cenario" [string]: Puede pasar el valor "1" o "2" para usar uno de los escenarios
configurados en el dispositivo (en el menu
Imagen > Varios, pestafa Escenarios),

"User\_\*" [string]: Cualquier cadena de texto, para reemplazar la etiqueta con el mismo
nombre  en la franja  configurada para el escenario  seleccionado.
El nombre de este campo puede ser elegido por el usuario (como User_Speed, User_Id),
aceptando cualquier string alfanumérica en lugar del *;

"UserCrop" [string]: Cadena en el formato "x1,y1,x2,y2", donde x1 e y1 son los en pixeles
de posicion de la esquina superior izquierda de la imagen, y x2 e y2 son los pixeles de
posicién de la esquina inferior derecha de un recorte personalizado en la imagen;

"TextOverlay" [string]: Texto personalizado deseado para la banda de imagen.

11) GET_LASTFRAME: Esta operacién utiliza la ultima exposicion de Preview para generar un archivo
JPEG. El Unico parametro de entrada es:

e ‘“quality” [int, 80]: Calidad de la conversion de JPEG La respuesta de este comando llena el cuerpo
por completo con la imagen convertida o devuelve NACK en caso de cualquier problema. Para uso
continuo (video o vista previa) se recomienda utilizar el evento JPEG_PREVIEW para generar las
imagenes.

12) EVT_GPIO: Este evento se envia cuando hay un cambio de estado de las entradas “secas” (GPIO)
del equipo. Los datos enviados son:

“framecount” [uint64]: Fotograma en el que ocurrid el evento, Util para correlacionar con las
exposiciones;

“rising” [int]: Combinacidn de todas las entradas donde el nivel l6gico fue de 0 a 1;

“falling" [int]: Combinacion de todas las entradas donde el nivel légico fue de 1 a 0;

“state" [int]. Estado final de las entradas.

Para acortar los mensajes, los datos de todas las entradas se colocan en la misma variable entera,
configurando el bit con el desplazamiento correspondiente. Por ejemplo, si la entrada 3 cambia de estado
de 0 a 1y la entrada 1 es alta, el evento correspondiente (en modo “plain”) seria:

{"framecount":1234, "rising":4, "falling":0, "state":5}

Por lo tanto, ajustar el bit correspondiente a la entrada 3 seria equivalente a 1<<(3-1) =>4 ( "<<" siendo
la operacion de desplazamiento a la izquierda) y la combinacién de los bits 1 y 3 seria (1<<(3 - 1))|(1<<(1 -

1))=>5

("|" siendo la operacion O bit a bit).

13) SET_SERIAL_CFGS: configura las interfaces seriales. Pueden ser utilizados por mas de un cliente, la
reconfiguracion utilizando diferentes parametros puede provocar la pérdida de datos. Se recomienda
(principalmente valido para conexidn RS485) que todos los dispositivos en el mismo bus utilicen la
misma configuracion. Los ajustes disponibles son:

“seriall”:

o

0]
0]
0]

“baud" [int, 115200]: Velocidad en bits por segundo (baud) de la interfaz;

“bits" [int, 8]: NUmero de bits en cada fotograma. Los valores validos estan entre 5 y 8;
“stop" [int, 1]: NUmero de bits de parada. Los valores validos son 1 o 2;

“parity" [string, "n”]: Paridad de cada fotograma. Los valores validos son:
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A “n"“: Sin generacion ni verificacion;
A “o“: Paridad impar (odd);
A “e": Paridad par (even).
e ‘“serial2”:
o Mismos parametros que “seriall”.

14) EVT_SERIAL: Evento generado cuando se reciben datos a través de la interfaz serial. Como hay mas
de una interfaz, el formato del mensaje es Mixto. En los metadatos se envia:

e “pipe" [string]. Fuente de datos (“seriall” o “serial2”) En el resto del mensaje (formato binario) se
envian los datos recibidos. En cada mensaje, se pueden enviar entre 1 y 2048 bytes de datos sin
procesar. Debido a tiempos internos y otros factores, los mensajes entrantes pueden enviarse en
fragmentos mas pequenios que el tamafio maximo.

e “DatetimeUTCMs"” [string] : Fecha y hora (en UTC, considerando la zona horaria como 0) desde el
momento en que se enviaron los metadatos. (“YYYY-MM-DD hh:mm:ss.000")

e “uptimeMs” [int] : Tiempo, en milisegundos, desde la Ultima inicializacion. Tiene la misma fuente
de tiempo que el metadato “TempoLigado” de los comentarios de las imagenes.

En el resto del mensaje (formato binario) se envian los datos recibidos. En cada mensaje pueden enviarse
entre 1 y 2048 bytes de datos brutos. Debido a temporizaciones internas y otros factores, los mensajes
recibidos pueden ser enviados en fragmentos menores que el tamafio maximo; Sin embargo, debido a
temporizaciones internas y otros factores, los mensajes pueden ser enviados en fragmentos menores que
el tamafio maximo.

15) SEND_SERIAL_DATA: Esta operacion envia datos a la interfaz especificada. Los campos requeridos
son:

e “pipe" [string]: interfaz de destino (“seriall” o “serial2”);

e “ascii" [string]: Datos en formato ASCII (sin caracteres especiales/bytes) o;

e “base64" [string]. Datos en formato base64 o;

e “hex" [string]: Datos en formato hexadecimal (2 caracteres por byte, 0-9;AF).

Solo se usa uno de los campos de datos (principalmente usando "ascii", luego "base64", luego "hex" si se
envian mltiples). Se recomienda enviar sélo el formato mas conveniente. Si todo sale como se esperaba,
el retorno del comando contendra:

e “len" [int]: NUmero de cuadros (generalmente bytes) enviadas.

16) SET_EQUIP_CFGS: es la interfaz principal para controlar la configuracion del equipo en Cougar. Para
aproximar el formato de la interfaz REST, controla la configuracion de toma de imagenes,
equivaliendo a los endpoints REST:

e /camera/misc/readonly/volatile — “equip.volatile";

e /camera/misc/readonly/constants — “equip.miscRO";

e /camera/misc — “equip.misc";

e /camera/autofocus — “equip.autofocus";

e /camera/profiles/:id (excepto creacion y eliminacion de perfiles) — “equip.profiles";

e /camera/profiles — “equip.currProfile®;

e /camera/transitioner — “equip.transitioner";

e /camera/ios — “equip.io".

Y también controla los endpoints de los Servicios:

e /camera/services/stream — “h264" y “mjpeg";
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e /camera/services/ocr — “ocr";

e /camera/services/classifier — “classifier";

e /camera/services/analytics — “analytics";

e /camera/services/ftp — “ftp";

e /camera/services/itscampro — “itscampro";
e /camera/services/licenses — “license".

Los parametros de entrada (opcionales) para este comando son:

e “path" [string,””]. Ruta raiz a considerar para los datos;
o “data" [objeto/valor, {}]: Datos que se escribiran en la configuracion.

Todos los ajustes mencionados anteriormente estan disponibles en un arbol de ajustes completo. Por lo
tanto, como todas las demas configuraciones de Cougar, puede configurar elementos escasamente,
configurando solo lo que necesita. Esto hace que, desde el punto de vista de la escritura, las siguientes
opciones sean equivalentes:

e {“path”:"analytics.voting.roil.x0”, “data”:123}
o {“path”:"”, “data”:{“analytics”:{"voting”:{"roi1l”:{"x0":123}}}}}
o {"path”:"analytics.voting”, “data”:{"roil”:{"x0":123}}}

Debido al volumen total de configuraciones, al utilizar “path” vacio, en un caso convencional, se responde
alrededor de 800 elementos. Esto aumenta innecesariamente el consumo de procesamiento y recursos de
red y, por lo tanto, no se recomienda su uso continuo. Para los ejemplos anteriores, las respuestas son:

o 123;
¢ todas las configuraciones (~800 elementos);
¢ solo configuraciones de voto mayoritario (~25 elementos).

Debido al volumen de configuraciones, se recomienda utilizar la documentacion de la interfaz REST para
hacer referencia a los parametros de este comando.

17) CMD_REBOOQT: Este comando obliga a un reinicio inmediato del dispositivo de captura.

6.4. API Disponibles

Dado que el protocolo es abierto, es posible implementar su propia version del cliente, especialmente si su
aplicacién no utiliza uno de los idiomas en los que se implementaron, o si la versién disponible no cumple
con los requisitos del resto. de la aplicacion (por ejemplo, Python 2 frente a 3, C++ 98 frente a 11 frente
a 17 frente a 20). Pumatronix proporciona clientes C++ y Python solo para referencia de cddigo
(comuniquese con el soporte técnico para obtenerlos).

6.5. Recomendaciones Generales

La configuracidon se puede cambiar parcialmente/escasamente, sin necesidad de leer, modificar y escribir
una estructura fija. De esa forma, incluso si se agregan nuevos campos, el comportamiento del cliente se
mantiene constante.

Para la operacion SET_EQUIP_CFGS, debe intentar informar la ruta (“path”) mas cercana a la configuracion
que desea establecer, haciendo que la operacion regrese lo mas pequena posible. Se recomienda obtener
todas las configuraciones (“path”:"") solo cuando sea necesario (por ejemplo, en la inicializacion de la ldgica
del cliente).
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Para implementar el protocolo de forma independiente, se recomienda encarecidamente utilizar un entorno
de subprocesos multiples para manejar la recepcion e interpretacion de mensajes en un subproceso
separado, para reducir la latencia entre la recepcion de datos. Si es necesario, es posible utilizar un
threadpool para una interpretacion mas rapida en entornos de varios nucleos.

Todos los mensajes son asincronos, es decir, durante el procesamiento de un comando (esperando entre
enviar y recibir) se pueden recibir otros mensajes (eventos, imagenes o incluso comandos de otros threads).

6.6. Ejemplo de calculo de CRC16 XMODEM

/I Ejemplo de implementacion del algoritmo CRC16 XMODEM. Este ejemplo usa una //

"CRC tab"para calcular previamente los coeficientes y optimizar el rendimiento.

/I Es posible definir la pestafia como una constante de valores "magicos".
/I Utiliza variables definidas en el <stdint.h> que puede ser reemplazado
/I por el sistema equivalente. Usualmente estan:
/I - uint8_t ->unsigned char
/I - uintl6_t - > unsigned short int
uintl6_t crceXMODEM(const uint8_t *c, int numBytes, uint16_t currCrc = 0) {
static uintl6_t crcTab[256];
static bool init = 0;
if(linit){
init = true;
for (int i=0; i<256; i++) {
uintl6_t short c = i<<8;
uintl6 _tcrc =0;
for (int j=0; j<8; j++) {
if ( ((crc ” short_c) & 0x8000) != 0){
crc <<=1,
crc A= 0x1021;
}else {
cre <<=1;
}
short_c <<=1;

}

crcTabli] = crc;

}
for (inti = 0; i < numBytes; i++) {
currCrc = (currCrc << 8) ~ crcTab[((currCrc >> 8) ” cl[i])];

}

return currCrc;
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7. Protocolo de Comunicacion Open Source Pumatronix
(Socket)

450/600, y fue integrado dentro de las limitaciones de compatibilidad entre los modelos.

: Este protocolo esta disponible Ginicamente para facilitar la migracion de la linea 400 a la
Debe darse prioridad al Protocolo Cougar cuando se utilice para desarrollo.

La comunicacion con los dispositivos se realiza a través de la interfaz Ethernet, utilizando el protocolo de
comunicacién Pumatronix UDP y TCP/IP. El puerto utilizado para la comunicacién con el equipo externo es
el nimero 50000. Por lo tanto, la aplicacién desarrollada para comunicarse con el dispositivo debe
configurarse para enviar comandos utilizando este puerto en los protocolos TCP y UDP. Hay compatibilidad
y algunas diferencias en la aplicacién en cada modelo de dispositivo.

El protocolo UDP se utiliza Unicamente para la identificacién de equipos conectados a la red, ya que permite
el envio de paquetes de tipo broadcast, que son recibidos por todos los dispositivos. Esto permite que el
dispositivo de captura de imagenes envie su identificacion al recibir este paquete.

Todos los demas comandos utilizan el protocolo TCP, que establece una conexién punto a punto entre el
dispositivo de control y el dispositivo de captura de imagenes. La seguridad en la recepcién y cambio de
configuraciones se realiza con la transmision de un cédigo CRC. Sin embargo, la mayoria de las respuestas
enviadas por el equipo no tienen CRC.

El Protocolo Pumatronix admite conexiones que se desarrollaron en base a la Biblioteca Dinamica (dll) y la
clase C++ para Linux. Un kit de desarrollo (SDK) con los archivos necesarios para el desarrollo de la
aplicacion esta disponible en https://www.pumatronix.com/, que se puede descargar accediendo al sitio
web del Area de Cliente > Soporte Técnico.

7.1. Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica

En la mayoria de las funciones de la biblioteca dindmica, se retorna un valor entero que indica el éxito o
error en su ejecucion. La lista con los valores de error se encuentra en la Tabla de Cddigos de Errores de
la Biblioteca Dinamica SDK de la ITSCAM. El éxito en la ejecucidn de las funciones esta representado por
el retorno positivo; sin embargo, si el retorno no esta listado en los cddigos de error, debe contactarse con
el soporte técnico.

7.2. Comandos Aceptados y Totalmente Compatibles

7.2.1. broadcast( lista : char *, tamanholLista : int ) : void

Descripcion
Parametros
lista Regién de memoria que inicia la lista.
tamanholLista Tamanio del blogue de memoria que contendra la lista.
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7.2.2. criarConexaoltscam( ip : const char * ) : int

Descripcion
Establece la conexion con una ITSCAM conectada a la red. El retorno de un valor distinto de cero no significa que
la conexién con la ITSCAM fue establecida con éxito. Esto significa que el identificador fue creado. Para saber si

la conexion fue establecida correctamente, debe usarse la funcion leStatus.
Parametros

ip | Direccion IP de la ITSCAM.

Retorno

Valor negativo

Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

0

Conexion no establecida.

1a64

Id de la conexion.

7.2.3. criarConexaoltscamTimeout( ip : const char , timeout : int ) : int

Establece la conexion con una ITSCAM conectada a la red especificando un timeout en segundos. El retorno de
un valor distinto de cero no significa que la conexion con la ITSCAM fue establecida con éxito. Esto significa que
el identificador fue creado. Para saber si la conexion fue establecida correctamente, debe usarse la funcion

leStatus.

Parametros

ip Direccion IP de la ITSCAM.
timeout Tiempo de espera de la conexion via socket (en segundos).
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
0 Conexién no establecida.
1a64 Id de la conexion.

7.2.4. fecharConexaoltscam( id : int ) : int

Descripcion
Cierra una conexion especifica con una ITSCAM de la red. El identificador se vuelve invalido después de la
llamada de esta funcién y no debe ser usado nuevamente.

Parametros
id . [IndicedelaconexiénconlaltscAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dindamica).
1 Exito

7.2.5. leAutoFoco( id : int) : int

Descripcion

Retorna el estado del autoenfoque de la ITSCAM. La funcidon de autoenfoque ajusta automaticamente el foco
cuando se modifica el zoom.

Parametros

id | Indice de la conexién con la ITSCAM.

Retorno

Valor negativo

Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).

0

Deshabilitado

1

Habilitado
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7.2.6. leAutolris( id : int) : int

Descripcion
Retorna el valor de la configuracion de la lente auto iris de la ITSCAM, cuando esta en perfil Diurno. En el perfil
Nocturno el iris se mantiene siempre abierto.

Parametros
id  [IndicedelaconexiénconlaITSCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
0 ITSCAM sin lente auto iris DC.
1 ITSCAM con lente auto iris DC.

7.2.7. leBalancoBranco( id : int, bb : int* ) : int

... pescripcion ]
Parametros
id Indice de la conexion con la ITSCAM.
bb Vector con tres valores enteros de 32 bits, siendo el primero correspondiente al rojo, el

segundo al verde vy el tercero al azul.

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindamica).
1 Exito

7.2.8. leDataAtual( id : int ) : int

Descripcion

Retorna la fecha actual de la ITSCAM.

Parametros
id . llindicedelaconexionconlaITsSCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
0 ITSCAM sin el médulo de reloj.
Valor positivo Fecha en el formato DDMMYY.

7.2.9. leFocolnfraVermelho( id : int ) : int

Descripcion
Las lentes motorizadas no poseen correccion para luz infrarroja, por lo que debe hacerse un enfoque para luz
visible y otro para luz infrarroja. Esta funcidn retorna el tipo de enfoque que esta siendo usado en el momento.

Parametros
id . |indicedelaconexionconlaltsSCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dindamica).
0 Enfoque actual para luz visible (filtro infrarrojo activado).
1 Enfoque actual para luz infrarroja (filtro infrarrojo desactivado).
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7.2.10. leGamma( id : int) : int

Descripcion
Retorna el valor del gamma de la ITSCAM. El gamma es una operacién realizada en la imagen que produce una
respuesta logaritmica a la intensidad de los pixeles, con el objetivo de mejorar el contraste y la claridad. Puede
ser Util para resaltar imagenes en sombra. Para los dispositivos de las familias ITSCAM 450 y ITSCAM 600 los

perfil activo.
Parametros

id | Indice de la conexién con la ITSCAM.

Retorno

valores de gamma son indicados para el

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

0 Gamma deshabilitado y respuesta del sensor de imagen lineal.

1 Gamma habilitado y respuesta logaritmica estandar del sensor de imagen.
70 a 255 Gamma habilitado con curva logaritmica de acuerdo con el valor retornado.

7.2.11. leGateway( id : int, gateway : char* ) : int

Descripcion
Parametros
id Indice de la conexidn con la ITSCAM.
gateway Vector de caracteres en el que sera llenado el gateway de la ITSCAM de la
conexion especificada.
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dindamica).
1 Exito

7.2.12. leHoraAtual( id : int) : int

Descripcion

Retorna la hora actual de la ITSCAM,

Parametros

'id | Indice de la conexion con la ITSCAM.

Retorno

Valor negativo

Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).

-1

ITSCAM sin el mddulo de reloj.

Valor positivo

Hora en el formato HHMMSS.

7.2.13. leIp(id : int, ip :

char*) :int

Descripcion

Retorna la direccion IP de la ITSCAM que esta conectada en el id especificado.

id

Parametros
Indice de la conexion con la ITSCAM.

ip

Valor negativo

Vector de caracteres en el que sera llenada la direccion IP de la ITSCAM de la

conexion especificada.
Retorno

Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).

1

Exito

* Ejemplos de utilizacion de la funcion de lectura de la direccion IP de la conexion pueden encontrarse en la Biblioteca

Dinamica del SDK.
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7.2.14. leMac( id : int, mac : char* ) : int

Descripcion

Retorna la direccion MAC de la ITSCAM.

Parametros
id Indice de la conexién con la ITSCAM.
mac Vector de caracteres en el que sera llenada la direccion MAC de la ITSCAM de la
conexion especificada (con tamano minimo de 18 caracteres).
Valor negativo I;rror (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
1 Exito

7.2.15. leMascaraRede( id : int, mascara : char* ) : int

Descripcion

Retorna la mascara de red de la ITSCAM.

Parametros
id Indice de la conexién con la ITSCAM.
mascara Vector de caracteres en el que sera llenada la mascara de red de la ITSCAM de

la conexion especificada.

Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
1 Exito

7.2.16. leModelo( id : int) : int

Descripcion

Retorna el modelo de la ITSCAM.

Parametros
id . lindicedelaconexionconlaltsSc™. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
Valor de 1 a 524699 441 = ITSCAM 450 o ITSCAM 600

7.2.17. leModoDayNight( id : int) : int

Descripcion

Retorna la configuracion del modo de operacion Day/Night de la ITSCAM.

Parametros
id |lindicedelaconexionconlailSCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
0 Transicion Automatica (conmuta entre el modo Day y Night segtn la luminosidad)
1 Perfil 0 activo (Diurno, por defecto)
2 Otro perfil activo
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7.2.18. 1eModoOCR( id : int) : int

Descripcion

Retorna el modo del OCR de la ITSCAM.

Parametros
id  |IndicedelaconexionconlaITSCAM.
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
0 OCR deshabilitado
1 OCR en modo rapido (ejecucion mas rapida y reconocimiento inferior)
2 OCR en modo normal
3 OCR en modo lento
4 OCR en modo muy lento (ejecucién mas demorada y reconocimiento mayor)

7.2.19. leNivelDesejado( id : int) : int

Descripcion

Retorna el nivel de claridad deseado para la imagen de la ITSCAM.

Parametros
id  [IndicedelaconexionconlaITSCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
7 a62 Valor del nivel deseado

7.2.20. leNumeroFotos( id : int) : int

Descripcion

Retorna el nimero de fotos configurado por solicitud via red.

Parametros
id |lindicedelaconexionconlaiTSCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
1al6 Varia seguin el modelo de ITSCAM (consulte el Manual de Integracidn para limites)

7.2.21. leNumeroFotosIO( id : int ) : int

Descripcion

Retorna el nimero de fotos configurado por solicitud via I/0.

Parametros
id |lindicedelaconexionconlallSCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
1al6 Varia seguin el modelo de ITSCAM (consulte el Manual de Integracion para limites)

7.2.22. lePortaServidor( id : int ) : int

Descripcion
Retorna el puerto configurado en la ITSCAM. El sistema puede tener varios servidores activos, pero retorna solo
el puerto del servidor configurado por el comando setaTipoServidor.

Parametros

'id | Indice de la conexién con la ITSCAM.

Retorno

1 a 65535 Puerto
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7.2.23. lePosicaoFoco( id : int ) : int

Descripcion

Retorna la posicion absoluta del enfoque si la ITSCAM posee lente motorizada.

Parametros

id | Indice de la conexién con la ITSCAM.

Retorno
Valor positivo 0 negativo Posicidn del enfoque de la lente motorizada

7.2.24. lePosicaoZoom( id : int ) : int

Descripcion

Retorna la posicion absoluta del zoom si la ITSCAM posee lente motorizada.

Parametros

'id | Indice de la conexién con la ITSCAM.

Retorno
Valor positivo 0 negativo Posicion del zoom de la lente motorizada

7.2.25. leQualidadeFotoIO( id : int) : int

Descripcion

Retorna la calidad de las fotos JPEG cuando son solicitadas via I/O.

Parametros
id . lindicedelaconexionconlaITSCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
0a 100 Calidad cuando el formato de foto utilizado es JPEG

7.2.26. leRevisaoFirmware( id : int ) : int

Descripcion

Retorna la revision del firmware de la ITSCAM.

Parametros
id . |indicedelaconexionconlaltsScAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
Valor positivo Revision del firmware de la ITSCAM

7.2.27. leRotacao( id : int) : int

Descripcion

Retorna el valor de la configuracion de rotacion de la ITSCAM.

Parametros
id . [Indicedelaconexiénconlaltscam. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dindamica).
0 Imagen normal
1 Imagen rotada 180°
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7.2.28. leSituacaoDayNight( id : int ) : int

Descripcion

Retorna la situacion actual del perfil Diurno/Nocturno de la ITSCAM, de acuerdo con el perfil activo.

Parametros
id  |indicedelaconexionconlaITSCAM.
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
0 Perfil nocturno (o cualquier perfil diferente del Diurno)
1 Perfil del dia

7.2.29. leStatus( id : int) : int

Descripcion

Retorna el estado de la conexion con la ITSCAM.

Parametros
id llindicedelaconexionconlalIlSCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
0 Conexion OK

7.2.30. leTipoGanho( id : int) : int

Descripcion

Retorna la configuracion de la ganancia de la ITSCAM relativa al perfil activo.

Parametros
id | indicedelaconexionconlallscam.
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
0 Ganancia fija
1 Ganancia automatica

7.2.31. leTipoServidor( id : int ) : int

Descripcion
Retorna la configuracion del servidor de la ITSCAM. El sistema puede tener varios servidores activos, pero
retorna solo uno de ellos.

Parametros
id __|indicedelaconexionconlaIlTscAM.
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
0 Ningln
1 FTP
2 ITSCAMPRO
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7.2.32. leTipoShutter( id : int ) : int

Descripcion
Retorna la configuracion del shutter de la ITSCAM. Valor valido solo después de la definicion mediante la funcion
setaTipoShutter.

Parametros
id lindicedelaconexionconlalTSCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
0 Shutter fijo en ambos perfiles
1 Shutter automatico en ambos perfiles
2 Shutter fijo en modo Diurno y automatico en modo Nocturno

7.2.33. leValorEntrada( id : int ) : int

Descripcion

600. En la ITSCAM 450, retorna el valor de las entradas 1 y 2.
Parametros
id | Indice delaconexionconlaitscam. ... |
Retorno
Valor negativo | Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
0 Entradas desactivadas
1 Solo primera entrada habilitada
2 Solo segunda entrada activada
3 Ambas entradas activadas

7.2.34. leValorNivel( id : int ) : int

Descripcion

Retorna el nivel de claridad actual de la ITSCAM.

Parametros
id |lindicedelaconexionconlallSCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
0a62 Valor del nivel actual

7.2.35. leVersaoFirmware( id : int) : int

Descripcion
Retorna la version del firmware de la ITSCAM con el valor referente solo a los dos primeros campos del firmware.
Ejemplo: version v1.7.7 y v1.7.6 retornan el mismo valor.

Parametros
id lindicedelaconexionconlallSCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
Valor positivo Version de Firmware:
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7.2.36. requisitaFotoId( id : int, slot : int, idFoto : int, buf : unsigned char*, res : int
) 1 int

Descripcion

Recolecta una foto a partir del identificador retornado por requisitaMultiplasFotosSemEspera o

requisitaMultiplasFotosIOSemEspera.

id Indice de la conexiéon con la ITSCAM.

Slot Identificador del paquete, retornado por la funcién requisitaMultiplasFotosSemEspera o
requisitaMultiplasFotosIOSemEspera

idFoto Foto de la secuencia deseada, iniciando en 0

buf Vector de bytes previamente asignado, con tamafo suficiente para contener la imagen. Para

modelos en los que la resolucion es de 752x480 pixeles, se recomienda usar un vector de al
menos 1.082.934 bytes, que corresponde al tamano de un BMP color de 752x480 pixeles

res Parametro reservado, enviar siempre 0
Retorno

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
Valor positivo Exito — tamafio en Bytes de la imagen

7.2.37. setaBalancoBranco( id : int, bb : int*) : int

Descripcion

Asigna el valor del balance de blancos de la ITSCAM.

Parametros
id Indice de la conexién con la ITSCAM.
bb Vector con tres enteros que representan el peso de los componentes rojo, verde y azul (en
este orden). Los valores varian de 0 (ajuste automatico) a 255.
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
1 Exito

7.2.38. setaBalancoBrancoAlternativo( id : int, tipo : int ) : int

Descripcion

Define si la ITSCAM va a usar un valor de balance de blancos diferenciado para los modos Day y Night.

Parametros
id Indice de la conexién con la ITSCAM.
tipo 0: Balance de blancos igual para modo Day y Night

1: Balance de blancos alternativo/diferenciado habilitado para modo Day

2: Balance de blancos alternativo/diferenciado habilitado para modo Night

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
1 Exito
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7.2.39. setaFoco( id : int, foco : int) : int

Descripcion

En las ITSCAM con lente motorizada, mueve el enfoque de la lente.

id

Parametros
Indice de la conexion con la ITSCAM.

foco

Valor negativo

1 a 999: Mueve la lente para enfocar objetos en el infinito
1000: No mueve la lente
1001 a 1999: Mueve la lente para enfocar objetos cercanos
Retorno
Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

1

Exito

7.2.40. setaFotoColorida( id : int, cor : int) : int

id

Descripcion
Configura la ITSCAM para producir fotos en color en el modo Night. Generar fotos en color en el modo Night no
es lo mismo que forzar a la ITSCAM a operar siempre en el modo Day.

Parametros
Indice de la conexion con la ITSCAM.

Ccor

Valor negativo

0: fotos en el modo Night en escala de grises; 1: fotos en color en el modo Night
Retorno
Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

1

Exito

7.2.41. setaGamma( id : int, gamma : int ) : int

id

Descripcion

Asigna el valor del gamma de la ITSCAM para perfiles de acuerdo con la seleccién de setaGammaAlternativo. El
gamma es una operacion realizada en la imagen que produce una respuesta logaritmica a la intensidad de los
pixeles, con el objetivo de mejorar el contraste

la claridad. Puede ser (til para resaltar imagenes en sombra.
Parametros
Indice de la conexion con la ITSCAM.

gamma

Valor negativo

0: Gamma deshabilitado y respuesta del sensor de imagen lineal

1: Gamma habilitado y respuesta logaritmica estandar del sensor de imagen

70 a 255: Gamma habilitado con curva logaritmica de acuerdo con el valor retornado
Retorno

Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dindamica).

1

Exito

7.2.42. setaGammaAlternativo( id : int, tipo : int ) : int

Descripcion

Define si la ITSCAM va a usar un valor de gamma alternativo/diferenciado para los modos Day y Night.

Parametros
Indice de la conexion con la ITSCAM.

Valor negativo

0: Gamma igual en modo Day y Night

1: Gamma alternativo/diferenciado habilitado para modo Day
2: Gamma alternativo/diferenciado habilitado para modo Night
Retorno
Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

1

Exito
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7.2.43. setaGanhoAlternativo( id : int, tipo : int ) : int

Descripcion
Asigna ganancias maximas diferentes para los modos Day y Night. Cuando se trabaja con ganancia automatica,
en algunas situaciones es importante que la ganancia maxima en el modo Day sea diferente a la del modo Night.
La ITSCAM posee un filtro entre la lente y el sensor que corta rayos infrarrojos, reduciendo significativamente la
cantidad de luz captada por el sensor. En el modo Night no existe ese filtro y generalmente se usa flash
infrarrojo, con lo cual la cantidad de luz captada por el sensor es mucho mayor y la ganancia maxima del modo
Night necesita ser menor que la usada en el modo Day.

: Parametros
id Indice de la conexién con la ITSCAM.
tipo 0: Ganancia igual en modo Day y Night

1: Ganancia maxima alternativa/diferenciada habilitada para modo Day
2: Ganancia maxima alternativa/diferenciada habilitada para modo Night
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dindamica).
1 Exito

7.2.44. setaGanhoSegundaFotoLuzInfravermelha( id : int, ganho : int) : int

Descripcion
Asigna el valor de la ganancia de la segunda foto, cuando la luz predominante es infrarroja y se estan usando las
funciones de requisicion de multiples fotos.

Parametros
id Indice de la conexidn con la ITSCAM.
ganho 0a72
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dindamica).
1 Exito

7.2.45. setaGanhoSegundaFotoLuzVisivel( id : int, ganho : int) : int

Descripcion
Asigna el valor de la ganancia de la segunda foto, cuando la luz predominante es visible y se estan usando las
funciones de requisicion de multiples fotos.

Parametros
id Indice de la conexidn con la ITSCAM.
ganho 0a72
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
1 Exito

7.2.46. setalntervaloTriggersPeriodicos( id : int, intervalo : int ) : int

Descripcion
Asigna el tiempo que la ITSCAM espera para realizar una nueva captura, modificando el tiempo minimo entre
disparadores, cuando esta configurada con disparador 9: Periddico, 10: Nivel Alto o 11: Nivel Bajo.

Parametros
id Indice de la conexién con la ITSCAM.
intervalo Tiempo (en minutos en caso de disparador periddico, o en milisegundos en caso de nivel alto

0 nivel bajo

Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
1 Exito
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7.2.47. setalLenteAutolris( id : int, autoiris : int) : int

Descripcion

Asigna la configuracion de la lente de la ITSCAM. Valido para el perfil Diurno, ya que en el Nocturno la Iris esta
siempre abierta.

Parametros

id Indice de la conexion con la ITSCAM.

autoiris 0: Lente sin auto iris DC; 1: Lente con auto iris DC

Retorno

Valor negativo I;rror (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

1 Exito

7.2.48. setaLimiarDayNight( id : int, limiar : int ) : int

Descripcion
Asigna el valor del nivel que la ITSCAM debe usar para el cambio del modo Day al modo Night. Este cambio
ocurre cuando el shutter y la ganancia llegan al valor maximo y el nivel alcanza un valor menor que el umbral
establecido. Este cambio ocurre cuando el shutter y la ganancia llegan al valor maximo y el nivel alcanza un
valor menor gue el umbral establecido.

Parametros

id Indice de la conexion con la ITSCAM.

limiar 5 a 40: Nivel de la ITSCAM para entrada en el modo Night

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
1 Exito

7.2.49. setalimiarNightDay( id: int, limiar : int ) : int

Descripcion

Asigna el porcentaje del valor del shutter maximo que la ITSCAM debe presentar para el cambio del modo Night
al modo Day.
Parametros

id Indice de la conexién con la ITSCAM.

limiar 0 a 100: Porcentaje del shutter maximo de la ITSCAM para entrada en el modo Night
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).

1 Exito

7.2.50. setaModoDayNight( id : int, daynight : int ) : int

Descripcion

Asigna la configuracion del modo Day/Night de la ITSCAM.

Parametros
id Indice de la conexién con la ITSCAM.
daynight 0: Modo Automatico; 1: Modo Day; 2: Modo Night
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
1 Exito

115
www.pumatronix.com



‘o PUMATRONIX

Manual de Integracion

Dispositivos de Captura

7.2.51. setaModoOCR( id : int, ocr : int) : int

Descripcion

Asigna el modo de OCR de la ITSCAM.

id

Parametros
Indice de la conexion con la ITSCAM.

ocr

Valor negativo

0: OCR deshabilitado

1: OCR en modo rapido (ejecucion mas rapida y reconocimiento inferior)
2: OCR en modo normal

3: OCR en modo lento

OCR en modo mu

lento (ejecucion mas demorada y reconocimiento mayor
Retorno

Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

1

Exito

7.2.52. setaNumeroFotos( id : int, num : int ) : int

id

Asigna el nimero de fotos a ser capturadas en cada requisicion via red. Esta funcién no necesita ser llamada
directamente, ya que las funciones de requisicion de fotos ya la llaman internamente.

Descripcion

Parametros
Indice de la conexion con la ITSCAM.

num

Valor negativo

1 al limite del modelo de la ITSCAM (consulte el Manual de Integracion para
verificar el valor)

Retorno
Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).

1

Exito

7.2.53. setaNumeroFotosIO( id : int, num : int) : int

directamente, ya

que las funciones de requisicion de fotos ya la llaman internamente.

Descripcion
Asigna el nimero de fotos a ser capturadas en cada requisicion via I/O. Esta funcién no necesita ser llamada

Valor negativo

Parametros
id Indice de la conexién con la ITSCAM.
num 1 al limite del modelo de la ITSCAM (consulte el Manual de Integracion para

verificar el valor
Retorno
Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindamica).

1

Exito

7.2.54. setaPosicaoFoco( id : int, foco : int) : int

id

En las ITSCAMs con lente motorizada, modifica la posicion absoluta del enfoque a la informada en esta funcion.
La posicidn absoluta se mide en relacién con una referencia fija.

Descripcion

Parametros
Indice de la conexion con la ITSCAM.

foco

Valor negativo

-1000 a 1000: Posicion absoluta del enfoque
Retorno
Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

1

Exito
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7.2.55. setaPosicaoZoom( id : int, zoom : int) : int

Descripcion

id

En las ITSCAMs con lente motorizada, modifica la posicién absoluta del zoom a la informada en esta funcién. La

posicion absoluta se mide en relacidn con una referencia fija.
Parametros

Indice de la conexidn con la ITSCAM.

Z0om

Valor negativo

-1000 a 2000: Posicion absoluta del zoom

Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

1

Exito

7.2.56. setaQualidadeFotoIO( id : int, qualidade : int) : int

Descripcion

Asigna la calidad de la foto JPEG adquirida por el I/O de la ITSCAM.

id

Parametros
Indice de la conexion con la ITSCAM.

calidad

Valor negativo

0a 100

Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).

1

Exito

7.2.57. setaRotacao( id : int, rotacao180 : int) : int

Descripcion

Asigna la rotacion de 180 en las ITSCAMs con resolucion 752x480 pixeles.

Parametros

id

Indice de la conexion con la ITSCAM.

Rotacao180

Valor negativo

0: No rota la imagen 180°

1: Rota la imagen 180°

Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

1

Exito

7.2.58. setaTempoEntreTriggers( id : int, tempo : int) : int

Asigna el tiempo minimo entre dos pulsos de I/O para que el segundo pulso sea considerado valido (en
milisequndos), modificando el tiempo minimo entre disparadores.

id

Parametros
Indice de la conexion con la ITSCAM.

tiempo

Valor negativo

0 a 60000 (milisegundos
Retorno
Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).

1

Exito
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7.2.59. setaTipoGanho( id : int, automatic : int) : int

Descripcion

Asigna el tipo de ganancia de la ITSCAM relativo a todos los perfiles.

Parametros
id Indice de la conexién con la ITSCAM.
automatic 0: Ganancia fija
1: Ganancia automatica
Valor negativo I;rror (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
1 Exito

7.2.60. setaTipoShutter( id : int, tipo : int) : int

Descripcion

Asigna el tipo de shutter de la ITSCAM.

Parametros
id Indice de la conexién con la ITSCAM.
tipo 0: Shutter fijo relativo al perfil activo

1: Shutter automatico relativo al perfil activo

2: Shutter fijo en modo Day y automatico en modo Night
Valor negativo I;rror (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
1 Exito

7.2.61. setaTriggerAlternativo( id : int, tipo : int ) : int

Descripcion

Asigna el estado del disparador alternativo/diferenciado de la ITSCAM.

Parametros
id Indice de la conexién con la ITSCAM.
tipo 0: Disparador igual en modo Visible e Infrarrojo

1: Activador alternativo/diferenciado habilitado para modo visible

2: Disparador alternativo/diferenciado habilitado para modo Infrarrojo

Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
1 Exito

7.2.62. setaValorBalancoBrancoAlternativo( id : int, bb : int* ) : int

Descripcion

Asigna los valores del balance de blancos alternativo/diferenciado.

Parametros
id Indice de la conexién con la ITSCAM.
bb Vector con tres valores enteros de 32 bits, siendo el primero correspondiente al rojo, el segundo

al verde y el tercero al azul. Para cada componente es posible asignar de 0 (la ITSCAM controla

los valores) a 255.
Retorno

Valor negativo | Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
1 Exito

118
www.pumatronix.com



Manual de Integracion
._©_. PUMATRONIX R

Dispositivos de Captura

7.2.63. setaValorGammaAlternativo( id : int, gamma : int ) : int

Descripcion

Asigna el valor de gamma alternativo/diferenciado.

Parametros
Indice de la conexidn con la ITSCAM.
Gamma 0, 1 ode 70 a 255
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
1 Exito

7.2.64. setaValorGanhoAlternativo( id : int, ganho : int) : int

Descripcion

Asigna el valor de la ganancia alternativa/diferenciada.

Parametros
Indice de la conexion con la ITSCAM.

anho 0a72

Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
1 Exito

7.2.65. setaValorSaida( id : int, saida : int) : int

Asigna el valor de la sefal de salida (pines 3, 4, 7 y 8 del conector trasero) de la ITSCAM. Esta funcién solo tiene
efecto para la salida 1 (OUT1) si esta configurada para el tipo I/0.

Indice de la conexién con la ITSCAM.
salda 0: Salidas deshabilitadas

1: Salida 1 habilitada y 2 deshabilitada
2: Salida 1 deshabilitada y 2 habilitada
3: Ambas salidas habilitadas

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
1 Exito

7.2.66. setaValorTriggerAlternativo( id : int, trigger : int ) : int

Descripcion

Asigna la configuracion del disparador alternativo/diferenciado de la ITSCAM.
Parametros
Indice de la conexion con la ITSCAM.

tr| ger Segun lo descrito en la funcion leTrigger

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
1 Exito
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7.2.67. setaZoom( id : int, zoom :int) : int

Descripcion

En las ITSCAMs con lente motorizada, mueve el zoom de la lente.

Parametros
id Indice de la conexién con la ITSCAM.
zoom 1 a 999: Mueve el zoom para abrir el campo de vision

1000: No mueve la lente

1001 a 1999: Mueve el zoom para cerrar el campo de vision

Valor negativo I;rror (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
1 Exito

7.3. Comandos aceptados con adaptaciones

7.3.1. leBrilho(id : int ) : int

Descripcion
Retorna el valor del brillo (o nivel de negro) de la ITSCAM relativo al perfil activo. El intervalo leido de 0 a 255
corresponde linealmente a los limites minimos y maximos del dispositivo (-100 a 100%).

Parametros
id . [Indicedelaconexiénconlaltscam. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
0a 255 Brillo

7.3.2. leContraste( id : int ) : int

Descripcion
Retorna el valor del contraste (o ganancia digital) de la ITSCAM relativo al perfil activo. El intervalo leido de 0 a
255 corresponde linealmente a los limites minimos y maximos del dispositivo (-100 a 100%). El intervalo leido de
0 a 255 corresponde linealmente a los limites minimos y maximos del dispositivo (-100 a 100%).

Parametros
id . [Indicedelaconexiénconlaltscam. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
0a 255 Contraste

7.3.3. leFormatoFotoIO( id : int ) : int

Descripcion

Retorna el formato de la foto de las solicitudes via I/O.

Parametros
id lindicedelaconexionconlalTSCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
1 Foto enviada en formato JPEG
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7.3.4. leFotoColorida( id : int ) : int

Descripcion

Retorna el estado de las fotos a color en el Perfil Nocturno de la ITSCAM.

Parametros
id llindicedelaconexionconlalTSCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
0 Fotos en escala de grises en el modo Night
1 Fotos en color en el modo Night

7.3.5. leGanhoFixo( id : int ) : int

Descripcion
Retorna el valor de la ganancia fija de la ITSCAM relativa al perfil activo. El intervalo leido de 0 a 72 corresponde
linealmente a los limites minimos y maximos del sensor.

Parametros
id  |indicedelaconexionconlaITSCAM.
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
0a72 Monto de ganancia

7.3.6. leGanhoMaximo( id : int ) : int

Descripcion
Retorna el valor de la ganancia maxima de la ITSCAM. El intervalo leido de 0 a 72 corresponde linealmente a los
limites minimos y maximos del sensor. El intervalo leido de 0 a 72 corresponde linealmente a los limites minimos
y maximos del sensor.

Parametros
id |indicedelaconexionconlaitscam. .|
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
0a72 Monto maximo de ganancia

7.3.7. leGanhoSegundaFotoLuzVisivel( id : int ) : int

Descripcion
Retorna la ganancia de la segunda foto relativa al perfil activo, cuando la luz predominante es la visible y se estan
usando las funciones de multiples fotos por solicitud. El intervalo leido de 0 a 72 corresponde linealmente a los

limites minimos y maximos del sensor.

Parametros
id llindicedelaconexionconlalTSCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
0a72 Monto de ganancia
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7.3.8. leSaturacao( id : int) : int

Descripcion
Retorna el valor de la saturacidn de colores de la ITSCAM relativa al perfil activo. El intervalo leido de 0 a 255
corresponde linealmente a los limites minimos y maximos del dispositivo (-100 a 100%).

Parametros
id  [IndicedelaconexiénconlaITSCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
0a 255 Saturacién

7.3.9. leShutterFixo( id : int) : int

Descripcion
Retorna el valor del shutter fijo de la ITSCAM. El intervalo leido de 0 a 2047 corresponde linealmente a los limites
minimos y maximos del sensor. El intervalo leido de 0 a 2047 corresponde linealmente a los limites minimos y
maximos del sensor.

Parametros
id  lindicedelaconexionconlaITSCAM.
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
Valor positivo Shutter fijo

7.3.10. leShutterMaximo( id : int ) : int

Descripcion
Retorna el valor del shutter maximo de la ITSCAM. El intervalo leido de 0 a 2047 corresponde linealmente a los
limites minimos y maximos del sensor. El intervalo leido de 0 a 2047 corresponde linealmente a los limites
minimos y maximos del sensor.

Parametros
id . [Indicedelaconexiénconlaltscam. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
Valor positivo Shutter maximo

7.3.11. leValorGanho( id : int ) : int

Descripcion
Retorna el valor de la ganancia actual de la ITSCAM relativa al perfil activo. El intervalo leido de 0 a 72
corresponde linealmente a los limites minimos y maximos del sensor. El intervalo leido de 0 a 72 corresponde

linealmente a los limites minimos y maximos del sensor.

Parametros
id . |indicedelaconexionconlaltsScAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
0a72 Valor de la ganancia actual
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7.3.12. leValorOcrAlternativo( id : int ) : int

Descripcion
Retorna el modo del OCR de la ITSCAM para la configuracion diferenciada. No hay diferenciacion de configuracion
del OCR para dia y noche.

Parametros
id |indicedelaconexionconlallTSCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
0 OCR deshabilitado
1 OCR en modo rapido (ejecucion mas rapida y reconocimiento inferior)
2 OCR en modo normal
3 OCR en modo lento
4 OCR en modo muy lento (ejecucién mas demorada y reconocimiento mayor)

7.3.13. leValorShutter( id : int ) : int

Descripcion

Retorna el valor del shutter actual de la ITSCAM. El intervalo leido de 0 a 2047 corresponde linealmente a los
limites minimos y maximos del sensor.

Parametros
id llindicedelaconexionconlailSCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
1 al limite del modelo Cada modelo de ITSCAM posee un valor de shutter limite. Consulte en el Manual de
de la ITSCAM Integracion el valor del modelo utilizado

7.3.14. requisitaFoto( id : int, buf : unsigned char*, formato : int, qualidade : int) :
int

Descripcion

Solicita una foto de la ITSCAM definida por el identificador id. En caso de que la ITSCAM esté configurada para

uso de flash, la foto sera sincronizada con el disparo.
Parametros

id Indice de la conexion con la ITSCAM.

buf Vector de bytes previamente asignado, con tamafio suficiente para contener la imagen
(RGBresolucion+cabecera). Para modelos en que la resolucidn es de 752x480 pixeles, se
recomienda el uso de un vector de al menos 1.082.934 Bytes (3752*480+54), que
corresponde al tamafio de un BMP a color de 752x480 pixeles

formato 1: JPEG

calidad 0 a 100

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
Valor positivo Exito — tamafio en Bytes de la imagen

123
www.pumatronix.com



Manual de Integracion
-E?:- PUMATRONIX

Dispositivos de Captura

7.3.15. requisitaFotoIO( id : int, foto : unsigned char*, formato : int, qualidade : int

) rint

una exposicion.

id

Requiere una foto a partir de un evento de disparador y de I/O. Esta funcion retorna cuando ocurra el evento, o
cuando el timeout sea alcanzado, lo que ocurra primero. La requisicion debe estar configurada como solamente

Descripcion

Parametros
Indice de la conexion con la ITSCAM.

Valor negativo

foto Vector con el tamafio en Bytes de la imagen
formato 0: Requisicién de imagen BMP

1: Requisicion de imagen JPEG
calidad 0 a 100

Retorno
Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

Valor positivo

Exito — tamafio en Bytes de la imagen

7.3.16. requisitaFotoTriggerContinuo( id : int, buf : unsigned char*, formato : int,
qualidade : int) : int

Requiere una foto generada por la ITSCAM cuando el tipo de disparador seleccionado es el continuo. Si la
ITSCAM posee OCR embebido y este esta habilitado, esta funcion puede tardar en retornar, pues esperara hasta
que ocurra un reconocimiento de placa, o hasta que el timeout sea alcanzado.

Requiere una foto a partir de un evento de disparador y de I/0O. La requisicion debe estar configurada como
solamente una exposicion.

Descripcion

Parametros

Valor negativo

id Indice de la conexidén con la ITSCAM.

buf Vector de bytes previamente asignado, con tamafio suficiente para contener la imagen
(RGBresolucion+cabecera). Para modelos en los que la resolucion es de 752x480 pixeles, se
recomienda usar un vector de al menos 1.082.934 bytes, que corresponde al tamafio de un
BMP color de 752x480 pixeles

formato 0: Requisicién de imagen BMP
1: Requisicion de imagen JPEG

calidad 0a 100

Retorno
Error (consultar Tabla de Cdédigos de Errores de la Biblioteca Dindamica).

Valor positivo

Exito — tamafio en Bytes de la imagen
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7.3.17. requisitaMultiplasFotos( id : int, buf : unsigned char**, nfotos : int, tamanho
: int*, formato : int, qualidade : int) : int

Descripcion
Requiere una secuencia de fotos. Esta funcion solo retorna cuando todas las imagenes hayan sido recolectadas.
En caso de que la ITSCAM esté configurada para uso de flash, las fotos estaran sincronizadas con el disparo.
Verifique las especificaciones técnicas del flash para comprobar si puede atender todas las requisiciones.

id Indice de la conexion con la ITSCAM.
buf Vector de vectores de bytes previamente asignados, cada uno con tamafio suficiente para

contener la imagen. Para modelos en los que la resolucion es de 752x480 pixeles, se
recomienda usar un vector de al menos 1.082.934 bytes, que corresponde al tamafo de un
BMP color de 752x480 pixeles

nfotos 1 al valor maximo del modelo de la ITSCAM (consultar el Manual de Integracion para limites)
tamafio Vector con el tamafo en Bytes de cada imagen

formato 0: BMP 1: JPEG

calidad 0a 100

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cdédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

Valor positivo Exito — tamafio en Bytes de la imagen

7.3.18. requisitaMultiplasFotosIO( id : int, foto : unsigned char**, nFotos : int,
tamFotos : int*, formato : int, qualidade : int) : int

Descripcion
Requiere una secuencia de fotos a la ITSCAM como resultado de un evento de disparador o de I/O, es decir,
después de la llamada de esta funcién, la ITSCAM esperara hasta que ocurra un evento o hasta que el timeout
sea alcanzado. En caso de evento de I/0O, la funcién retorna solamente después de que todas las fotos hayan
sido capturadas.
En caso de que la ITSCAM esté configurada para uso de flash, las fotos estaran sincronizadas con el disparo.
Verifigue las especificaciones técnicas del flash para comprobar si puede atender todas las requisiciones.

Parametros
id Indice de la conexién con la ITSCAM.
foto Vector de vectores de bytes previamente asignados, cada uno con tamafio suficiente para

alojar las imagenes solicitadas. Para modelos en los que la resolucion es de 752x480 pixeles,
se recomienda usar un vector de al menos 1.082.934 bytes, que corresponde al tamafio de
un BMP color de 752x480 pixeles

nFotos 1 al valor maximo del modelo de la ITSCAM (consultar el Manual de Integracion para limites)
tamFotos Vector con los tamaios en Bytes de las imagenes creadas

formato 0: BMP; 1: JPEG

calidad 0 a 100

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

Valor positivo Exito — tamafio en Bytes de la imagen
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7.3.19. requisitaMultiplasFotosIOSemEspera( id : int, nfotos : int, formato : int,
qualidade : int) : int

Requiere una secuencia de fotos por requisicion hecha via I/O o disparador a la ITSCAM. Esta funcién retorna
cuando ocurra el evento o en caso de que el valor de timeout sea alcanzado. Ese identificador debe ser usado
posteriormente por la funcidn requisitaFotold para recolectar las fotos individualmente.

En caso de que la ITSCAM esté configurada para uso de flash, las fotos estaran sincronizadas con el disparo.

Verifique las especificaciones técnicas del flash para comprobar si puede atender todas las requisiciones.
Parametros

id Indice de la conexién con la ITSCAM.
nfotos 1 al valor maximo del modelo de la ITSCAM (consultar el Manual de Integracidn para limites)
formato 0: Requisiciéon de imagen BMP
1: Requisicién de imagen JPEG
calidad 0a 100

Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
Valor positivo Identificador del paquete de fotos. Ese identificador debe ser usado posteriormente por la

funcion requisitaFotold para recolectar las fotos individualmente.

7.3.20. requisitaMultiplasFotosSemEspera( id : int, nfotos : int, formato : int,
qualidade : int) : int

Descripcion
Requiere una secuencia de fotos. Esta funcion retorna inmediatamente. El valor de retorno es un identificador
que debe ser usado posteriormente por la funcion requisitaFotold para recolectar las fotos individualmente. En
caso de que la ITSCAM esté configurada para uso de flash, las fotos estaran sincronizadas con el disparo.
Verifigue las especificaciones técnicas del flash para comprobar si puede atender todas las requisiciones.
Parametros

id Indice de la conexién con la ITSCAM.

nfotos 1 al valor maximo del modelo de la ITSCAM (consultar el Manual de Integracidn para limites)
formato 0: BMP 1: JPEG

calidad 0a 100

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
Valor positivo Identificador del paquete de fotos. Ese identificador debe ser usado posteriormente por la
funcidn requisitaFotold para recolectar las fotos individualmente.

7.3.21. requisitaQuadroVideo( id : int, buf : unsigned char*, formato : int, qualidade

cint) 1 int
Descripcion
Requiere una foto de la ITSCAM definida por el identificador id sin sincronismo con flash.
Parametros
id Indice de la conexién con la ITSCAM.
buf Vector de bytes previamente asignado, con tamafo suficiente para contener la imagen

(RGBresolucion+cabecera). Para modelos en los que la resolucion es de 752x480 pixeles, se
recomienda usar un vector de al menos 1.082.934 bytes, que corresponde al tamafio de un
BMP color de 752x480 pixeles

formato 1: JPEG

calidad 0a 100

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindamica).
Valor positivo Exito — tamafio en Bytes de la imagen
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7.3.22. salvarFoto( id : int, arquivo : char*, formato : int, qualidade : int) : int

Descripcion
Guarda en disco una foto de la ITSCAM. En caso de que la ITSCAM esté configurada para uso de flash, la foto
sera sincronizada con el disparo.

Parametros
id Indice de la conexion con la ITSCAM.
archivo Vector de caracteres que corresponde al nombre del archivo a ser creado
formato 1: JPEG
calidad 0a 100
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
Valor positivo Exito — tamafio en Bytes de la imagen

7.3.23. salvarFotoIO( id : int, arquivo : char*, formato : int, qualidade : int) : int

Descripcion
Guarda en disco una foto de la ITSCAM después de que ocurra un evento de disparador o de I/O. La requisicion
debe estar configurada como solamente una exposicion.

Parametros
id Indice de la conexion con la ITSCAM.
archivo Vector de vectores de bytes previamente asignado, con tamafo suficiente para alojar las

imagenes solicitadas (RGB*resolucién+cabecera). Para modelos en los que la resolucion es
de 752x480 pixeles, se recomienda usar un vector de al menos 1.082.934 bytes, que
corresponde al tamaio de un BMP color de 752x480 pixeles

formato 0: BMP; 1: JPEG

calidad 0a 100

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
Valor positivo Exito — tamafio en Bytes de la imagen

7.3.24. salvarFotoOcr( id : int, diretorio : char*, qualidade : int ) : int

Descripcion

Guarda una imagen JPEG de la ITSCAM, colocando en el nombre del archivo la informacion de OCR.

Parametros
id Indice de la conexién con la ITSCAM.
directorio Directorio donde la foto sera guardada. El nombre del archivo posee la siguiente

formateacion: AAMMDD_HHmmMSSsss_PPPPPPP.jpg, en que AA = aflo, MM = mes, DD
= dia, HH = hora, mm = minuto, SS = segundo, sss = milisegundo, PPPPPPP = placa

del vehiculo.
calidad 0a 100
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
Valor positivo Exito — tamafio en Bytes de la imagen
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7.3.25. salvarFotoOcrIO( id : int, diretorio : char*, qualidade : int) : int

Descripcion
Guarda una imagen JPEG de la ITSCAM cuando ocurre un evento de disparador o de I/0. La requisicion debe
estar configurada como solamente una exposicion.
Esta funcién no funciona si el tipo de disparador es continuo. Use salvarFotoOcrTriggerContinuo en ese caso.

Parametros
id Indice de la conexién con la ITSCAM.
directorio Directorio donde la foto sera guardada. El nombre del archivo posee la siguiente

formateacion: AAMMDD_HHmmSSsss_PPPPPPP.jpg, en que AA = afo, MM = mes, DD
= dia, HH = hora, mm = minuto, SS = segundo, sss = milisegundo, PPPPPPP = placa

del vehiculo.
calidad 0a 100
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
Valor positivo Exito — tamafio en Bytes de la imagen

7.3.26. salvarFotoOcrTriggerContinuo( id : int, diretorio : char*, qualidade : int ) :
int

Descripcion
Guarda una imagen JPEG de la ITSCAM cuando el evento de disparador o de I/O especificado es el continuo. La
placa reconocida estara en el nombre del archivo generado por la ITSCAM. Esta funcion puede tardar en
retornar, pues espera hasta que la ITSCAM haga un reconocimiento, o hasta que el timeout sea alcanzado.
La requisicion debe estar configurada como solamente una exposicion.

Parametros
id Indice de la conexion con la ITSCAM.
directorio Directorio donde la foto serd guardada. El nombre del archivo posee la siguiente

formateacion: AAMMDD_HHmMmSSsss_PPPPPPP.jpg, en que AA = aflo, MM = mes, DD =
dia, HH = hora, mm = minuto, SS = segundo, sss = milisegundo, PPPPPPP = placa del

vehiculo.
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dindamica).
Valor positivo Exito — tamafio en Bytes de la imagen

7.3.27. salvarFotoTriggerContinuo( id : int, arquivo : char*, formato : int, qualidade
cint) @ int

Descripcion
Guarda en disco una foto de la ITSCAM cuando el evento de disparador o de I/O especificado es el continuo. En
caso de que la ITSCAM esté configurada para uso de flash, la foto vendra sincronizada con el disparo. Verifique
las especificaciones técnicas del flash para comprobar si puede atender todas las requisiciones.
La requisicion debe estar configurada como solamente una exposicion.

Parametros
id Indice de la conexién con la ITSCAM.
archivo Vector de caracteres que corresponde al nombre del archivo a ser creado
formato 0: BMP; 1: JPEG
calidad 0a 100
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
Valor positivo Exito — tamafio en Bytes de la imagen
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7.3.28. salvarMultiplasFotos( id : int, filename : char**, nFotos : int, tamFotos : int*,
formato :int, qualidade : int) : int

Descripcion
Guarda en disco una secuencia de fotos de la ITSCAM. En caso de que la ITSCAM esté configurada para uso de
flash, la foto vendra sincronizada con el disparo. Verifique las especificaciones técnicas del flash para comprobar
si puede atender todas las requisiciones.

Parametros
id Indice de la conexién con la ITSCAM.
filename Vector de strings con los nombres de los archivos a ser creados
nFotos 1 al valor maximo del modelo de la ITSCAM (consultar el Manual de Integracion para limites)
tamFotos Vector con los tamafos en Bytes de cada imagen creada
formato 0: BMP; 1: JPEG
calidad 0a 100
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
Valor positivo Exito — tamafio en Bytes de las imdgenes

7.3.29. salvarMultiplasFotosIO( id : int, filename : char**, nFotos : int, tamFotos :
int*, formato : int, qualidade : int) : int

Descripcion
Guarda en disco una secuencia de fotos de la ITSCAM después del acontecimiento de un evento de disparador o
de I/0. En caso de que la ITSCAM esté configurada para uso de flash, la foto vendra sincronizada con el
disparador. Verifique las especificaciones técnicas del flash para comprobar si puede atender todas las
requisiciones.

id Indice de la conexidn con la ITSCAM.
filename Vector de strings con los nombres de los archivos a ser creados
nFotos 1 al valor maximo del modelo de la ITSCAM (consultar el Manual de Integracidn para limites)
tamFotos Vector con los tamafios en Bytes de las imagenes creadas
formato 0: BMP
1: JPEG
calidad 0a 100
Valor negativo | Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
Valor positivo | Exito — tamafio en Bytes de la imagen

7.3.30. salvarMultiplasFotosOcr( id : int, diretorio : char*, nFotos : int, qualidade :
int) :int

Descripcion

Guarda una secuencia de imagenes JPEG de la ITSCAM.

Parametros

id Indice de la conexién con la ITSCAM.

directorio Directorio donde las fotos seran guardadas. AAMMDD_HHmmSSsss_ii_PPPPPPP.jpg, en que
AA = afio, MM = mes, DD = dia, HH = hora, mm = minuto, SS = segundo, sss =
milisequndo, ii = indice de la foto, PPPPPPP = placa del vehiculo.

nFotos 1 al valor maximo del modelo de la ITSCAM (consultar el Manual de Integracidn para limites)

calidad 0 a 100

Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

1 Exito
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7.3.31. salvarMultiplasFotosOcrIO( id : int, diretorio : char*, nFotos : int, qualidade
cint) @ int

Descripcion

Guarda una secuencia de imagenes JPEG de la ITSCAM cuando ocurre un evento de disparador o de I/O. Esta

funcion no funciona si el tipo de disparador es continuo. Use salvarFotoOcrTriggerContinuo en ese caso.
Parametros

id Indice de la conexién con la ITSCAM.

directorio Directorio donde las fotos seran guardadas. AAMMDD_HHmmSSsss_ii_PPPPPPP.jpg, en que
AA = afio, MM = mes, DD = dia, HH = hora, mm = minuto, SS = segundo, sss =
milisegundo, ii = indice de la foto, PPPPPPP = placa del vehiculo.

nFotos 1 al valor maximo del modelo de la ITSCAM (consultar el Manual de Integracidn para limites)
calidad 0 a 100

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
Valor positivo Exito — tamafio en Bytes de la imagen

7.3.32. setaAutoFoco( id : int, foco : int) : int

Descripcion

Dispara una rutina de autofoco cuando es requerido.

Parametros
id Indice de la conexion con la ITSCAM.
foco 2: Ejecuta el autofoco de la ITSCAM (una vez
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

1 Exito

7.3.33. setaBrilho( id : int, brilho : int ) : int

Descripcion
Atribuye el brillo o nivel de negro de las fotos generadas por la ITSCAM relativo al perfil activo. El intervalo escrito
de 0 a 255 corresponde linealmente a los limites minimos y maximos del dispositivo (-100 a 100%).

Parametros
id Indice de la conexién con la ITSCAM.
brillo 0 a 255
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindamica).
1 Exito

7.3.34. setaContraste( id : int, contraste : int) : int

Descripcion
Atribuye el contraste de las fotos generadas por la ITSCAM relativo al perfil activo. El contraste es equivalente a
la ganancia digital y puede variar de 0 a 255, que corresponden linealmente a los limites minimos y maximos del
dispositivo (-100 a 100%). El valor estandar es 100 y corresponde a multiplicar todos los pixeles de la imagen por
1, después de que el shutter y la ganancia hayan hecho sus ajustes automaticos. El valor 0 hace que los pixeles
de la foto capturada sean multiplicados por 0, resultando en una imagen negra.

Parametros
id Indice de la conexién con la ITSCAM.
contraste 0 a 255
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
1 Exito
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7.3.35. setaFocoDayNight( id : int, daynight : int ) : int

Descripcion

Guarda en la memoria flash la configuracion de foco actual.

id

Parametros
Indice de la conexion con la ITSCAM.

daynight

Valor negativo

50: modifica zoom y foco del perfil nocturno para los mismos valores del perfil diurno
Retorno
Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).

1

Exito

7.3.36. setaGanhoFixo( id : int, ganho : int) : int

id

Atribuye el valor de la ganancia fija para la ITSCAM relativo al perfil activo. El intervalo escrito de 0 a 72
corresponde linealmente a los limites minimos y maximos del sensor.

Indice de la conexion con la ITSCAM.

Descripcion

Parametros

ganho

Valor negativo

Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dindamica).

0a72
Retorno

1

Exito

7.3.37. setaGanhoMaximo( id : int, ganho : int) : int

Descripcion

id

Atribuye el valor de la ganancia maxima para la ITSCAM relativo al perfil activo. El intervalo escrito de 0 a 72
corresponde linealmente a los limites minimos y maximos del sensor.

: Parametros
Indice de la conexion con la ITSCAM.

ganho

Valor negativo

0a72
Retorno
Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).

1

Exito

7.3.38. setaPadrao( id : int) : int

Descripcion
Restaura las configuraciones de fabrica de la ITSCAM: alterando los valores de imagen y servidores. La
configuracion de red, fecha y hora no son modificadas.

Parametros

'id | Indice de la conexion con la ITSCAM.

Valor negativo

Retorno
Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).

1

Exito
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7.3.39. setaPortaServidor( id : int, porta : int) : int

Descripcion

Atribuye el puerto del servidor seleccionado en la ITSCAM, cuando FTP o ITSCAMPRO.
Parametros

id Indice de la conexién con la ITSCAM.

puerta 1 a 65535

Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
1 Exito

7.3.40. setaSaturacao( id : int, saturacao : int) : int

Descripcion
Atribuye la saturacion de los colores de las fotos en color generadas por la ITSCAM relativo al perfil activo. El
intervalo escrito de 0 a 255 corresponde linealmente a los limites minimos y maximos del dispositivo (-100 a
100%).

... Pardmetros |
id Indice de la conexidn con la ITSCAM.
saturacion 0 a 255
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dindamica).
1 Exito

7.3.41. setaShutterFixo( id : int, shutter : int ) : int

Descripcion
Atribuye el valor del shutter fijo para la ITSCAM. El intervalo escrito de 0 a 2047 es transformado linealmente a
los limites minimos y maximos del sensor.

Parametros
id Indice de la conexion con la ITSCAM.
shutter 1 al limite del modelo de la ITSCAM (consultar en el Manual de Integracion los
limites
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
1 Exito

7.3.42. setaShutterMaximo( id : int, shutter : int ) : int

Descripcion
Atribuye el valor del shutter maximo para la ITSCAM. El intervalo escrito de 0 a 2047 es transformado linealmente
a los limites minimos y maximos del sensor.

Parametros
id Indice de la conexion con la ITSCAM.
shutter 1 al limite del modelo de la ITSCAM (consultar en el Manual de Integracion los limites

Retorno

Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
1 Exito
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7.3.43. setaTipoServidor( id : int, tipo : int ) : int

Descripcion

Atribuye el tipo de servidor de la ITSCAM.

Parametros
id Indice de la conexién con la ITSCAM.
tipo 0: Ninguno; 1: FTP; 2: ITSCAMPRO
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
1 Exito

7.3.44. leTipoFlash( id : int ) : int

Descripcion

Retorna la configuracion del flash de la ITSCAM.

Parametros
id __|Indicedelaconexionconlallscam. ... |
Retorno

Valor negativo | Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).

1 Desactivado — El flash nunca es accionado

2 Modo Unico — El flash se activa instantaneamente cuando hay una solicitud de imagen con el
comando “Foto”

3 Modo continuo — El flash es accionado en todos los cuadros capturados internamente por el
dispositivo. Este modo es recomendado solo para iluminadores LED

4 Modo Unico con delay — El flash es accionado momentos antes de la exposicion del shutter, de
acuerdo con el tiempo configurado (solo para el comando “Foto")

5 Automatico — El flash se activa solamente cuando el ambiente esta oscuro, evitando disparos
durante el dia. Genera ahorros de energia para el sistema

6 Automatico con delay — Utiliza el mismo principio del Flash Automatico, pero con delay para
optimizar la iluminacién en el momento de la captura

7.3.45. leTrigger(id : int) : int

Descripcion

Retorna la configuracion del disparador de la ITSCAM.

Parametros
id lindicedelaconexionconlaifSCAM.
Retorno

Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).

1 Desactivado — No se realizan solicitudes de fotos via I/O

2 Borde de subida — Se envian imagenes cuando ocurre un borde de subida en la I/0

3 Borde de bajada — Se envian imagenes cuando ocurre un borde de bajada en la I/O

4 Borde de subida y bajada — Se envian imagenes cuando ocurre un borde de subida o de
bajada en la I/O
8 Continuo — La ITSCAM captura imagenes continuamente. Si hay OCR integrado y habilitado,
solo se transmiten las imagenes reconocidas. Si no hay OCR o esta desactivado, todas las
imagenes son transmitidas.

10 Nivel alto — Se envian imagenes mientras el nivel l6gico de la I/0 esté alto
11 Nivel bajo — Se envian imagenes mientras el nivel légico de la I/0 esté bajo
12 Borde de subida y aproximacion. La ITSCAM recibe solicitudes de fotos tanto fisicamente por

I/0 (en el borde de subida) como por procesamiento digital de imagenes.
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7.3.46. leTipoSaida( id : int ) : int

Descripcion

Retorna la configuracion de la salida de la ITSCAM (pines 3 y 4 del conector trasero).

Parametros
id llindicedelaconexionconlalTSCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica).
1 Salida configurada para usar flash
2 Salida configurada para I/O

7.3.47. leValorSaida( id : int) : int

Descripcion
Retorna el valor de las salidas de la ITSCAM. El valor referente a la Salida 1 retornado por esta funcién no tiene
significado cuando la salida esta configurada para flash.

Parametros
id  |indicedelaconexionconlailscsm. ... |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
0 Salida desactivada
1 Salida 1 activada y 2 desactivada
2 Salida 1 desactivada y 2 activada
3 Salidas activadas

7.3.48. leDelay( id : int) : int

Descripcion

Retorna el valor del delay del flash de la ITSCAM.

Parametros
id |lindicedelaconexionconlallSCAM. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cédigos de Errores de la Biblioteca Dindamica).
100 a 25000 Delay en microsegundos entre la activacion del flash y la exposicidn del shutter de la
ITSCAM

7.3.49. leHdr(id : int) : int

Descripcion

Retorna la configuracion de HDR (High Dynamic Range) de la ITSCAM.

Parametros
id lindicedelaconexionconlaltscAm. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Erroresde la | 0 Deshabilitado
Biblioteca Dinamica). 1 Habilitado
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7.3.50. leModoTeste( id : int) : int

Descripcion

Retorna el modo de operacion de la ITSCAM.

Parametros
id __|indicedela conexionconlaifSCAM. |
Retorno
Valor negativo | Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la 2 Patron de prueba horizontal
Biblioteca Dindamica).
0 Imagen capturada del sensor 3 Patrén de prueba diagonal
1 Patrén de prueba vertical

7.3.51. leGanhoAlternativo( id : int ) : int

Descripcion

Retorna el estado de la ganancia maxima alternativa/diferenciada de la ITSCAM.

Parametros
id  lindicedelaconexionconlaITSCAM.
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Codigos de Errores de la Biblioteca Dinamica).
0 Ganancia igual en modo Day y Night
1 Ganancia maxima alternativa/diferenciada habilitada para modo Day
2 Ganancia maxima alternativa/diferenciada habilitada para modo Night

7.3.52. leValorGanhoAlternativo( id : int ) : int

Descripcion

Retorna el valor de la ganancia alternativa/diferenciada de la ITSCAM,

Parametros
id . [Indicedelaconexiénconlaltscam. |
Retorno
Valor negativo Error (consultar Tabla de Cddigos de Errores de la Biblioteca Dindmica)
0a72 Valor de la ganancia alternativa/diferenciada
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